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LE CHALUMEAU

1- PRESENTATION DU SYSTEME

1-1 Description

Le systéme étudié est utilisé pour découper et disposer les barres de fer et plaques en

acier. Le déplacement du systéme pendant le découpage et son retour a la fin de 1’opération
est assuré par des moteurs électriques. Tous les mouvements sont dirigés par une commande

électronique depuis une cabine. La structure d’ensemble du systéme correspond au schéma

fonctionnel ci-aprés.

1-2 schéma fo

nietionnel de premier degré

Marche/ Arrét

Produit Translation Découpage Convoyage Positionnement
A — dusysttme [—® duproduit » duproduit [ produit
découper FP1 FP2 découpé FP3 découpé FP4
z T z :
becmmmmn—n- g=--mm W ot e vt B e e . 1 ............. i
Commande Captages
Moteurs Positions
FP9 FP6
L 4
Faramétre de Acquisition des .
ENUHONEEIE Ul consignes utilisateur ]
FP7 Elaboration
des signaux Conversion
de commande énergie
moteurs FP10
Tafoe Affichage infos
visuelles —® Programmationet |, FPS
fonctionnement
FP8

Produit
deécoupé

Secteur CIE
220V-50Hz
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2-ACQUISITION DES CONSIGNES UTILISATEUR FP7

La structure associée a la fonction ACQUISITION DES CONSIGNES UTILISATEUR a
pour but d’envoyer un signal de détection et un code (sur 8 bits) représentatif de la touche
appuyée.

On se propose au cours de cette partie d’étude, d’établir les relations entre les touches
appuyées et les codes envoyes a la fonction ELABORATION des SIGNAUX de
COMMANDES MOTEURS (FP5).

A partir du schéma structurel fourni en annexe 1, on demande de :

2-1 A "aide du document constructeur du 741514 (annexe 10), tracer sur le document
reponse 1, quelques périodes des allures des signaux Ucl (prélevé sur la broche 1 du circuit
U2) et HORLOGE (prélevé sur la broche 2 de ce méme circuit). Indiquer les tensions
remarquables.

Remarque : on supposera qu’a I'instant to, la tension Ucl=0

2-2 En régime établi, calculer :

2-2-1 la durée de 1’état haut du signal HORLOGE
2-2-2 la durée a 1’état bas de ce méme signal

2-2-3 en déduire la fréquence de ce signal.

On rappelle la relation associée au phenoméne de charge et de décharge du condensateur :
U=-Uo

A=l )
Uso-Ue

Avee Uce= valeur finale (obtenue au bout d’un temps infini)

Uo= valeur initiale (4 ’instant d’origine du phénoméne de charge ou de décharge)
Uc= valeur a I'issue de At.

2-3 A partir du document constructeur du 7415290 (annexe 8), tracer sur le document
réponse 1 les chronogrammes de PBO, PB1, PB2 (annexel).

2-4 Tracer sur le document réponse 1, les chronogrammes de Cs, Cq4, C3, Cs, C; (annexel).

2-5 Tracer sur le document réponse 1, le chronogramme de la sortie DETECTION si I'on
appuie sur la << touche PROG>> (annexel ).

2-6 Quel est le role des diodes D1 4 D5 (annexel).
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- que I'ensemble constitue des transistors T4 et T35 et de la résistance R14 est équivalent
4 un transistor PNP de puissance que |'on notera T5-4,

- que tous les transistors fonctionnent en commutation,

- que le seuil de conduction des diodes est égal 4 0,6V.

Sachant que le transistor T6 doit avoir une tension VGS supérieure 4 3V pour conduire :

4-1 compléter sur le document réponse 2, le schéma structurel proposé (fonction FS91,
FS92 et FS94) en faisant apparaitre le transistor T5-4 (en remplacement de T4, T5 et R14
du schéma initial) et en remplagant la fonction FS93 par son modéle équivalent de sortie
en phase de fonctionnement du chariot.

4-2 En phase de fonctionnement du chariot (PC5/81C55 au niveau bas), donner en vous
aidant des documents constructeurs (annexe 5 et annexe 6), 1'état (blogué ou saturé) du
transistor T5-4 et celui (bloqué ou conducteur) du transistor T6.

4-3En phase freinage ou d’arrét, donner les états des transistors T5-4 et T6.

4-4En vous aidant de la documentation technique de I"[RF540 (annexe 6), justifier la
preésence de DZ2

4-5 En vous aidant de la documentation technique du TIP 120 (annexe 5), déterminer la

valeur de sa tension VCEsat. Sachant que, en phase de fonctionnement, le moteur
consomme 2A, en deéduire la puissance dissipée par T4 (TIP120).

5-ELABORATION DES SIGNAUX DE COMMANDE MOTEURS

La carte ELABORATION DES SIGNAUX DE COMMANDE MOTEURS recoit
toutesles mformations provenant des capteurs et génére les signaux nécessaires a la
commande des différents organes mécaniques. Tous les signaux de commande sont gérés
par un microcontréleur.

On se propose de vérifier que I'implantation mémoire des différents composants de cette
carte est bien réalisée.
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Schéma architectural de la carte

Entrées
l Sorties
Cadenceur . o = =
= i » Interface
et —
1
Circuit = 1 : Mémoire
LU - - Frssasmsannas <

d’initialisation Micro: = =» programme
contréleur 1
Bus adresses BT I

= - ;

Bus adresses/ ... !"" I:[émt!lre

Données = = o
— g e pl
Bus de controle —— |

2 I l

+ |

Demultiplexeur I Décodeur

adresses/ données S Al adresses

Schéma structurel : voir annexe 4

5-1 Quelle est la différence entre un microcontroleur et un microprocesseur 7 .

. 5-2 Identifier & partir du schéma de I’annexe 4 et du schéma de la carte (P6) les circuits
© principaux assurant les fonctions suivantes :

- Cadenseur
- Circuit d'initialisation (RESET)
- Interface (Entrée-sortie)

5-3 En vous aidant de la documentation constructeur associée (annexe 12 ou annexe 13),
donner en octets et en kilo-octets la capacité mémoire des composants suivants :

- X22C10
- Am27C64

5-4 Donner le réle du signal « ALE » produit par le 80C31 (annexe 14) ainsi que le réle du
T4HC373 (annexe 7).

5-5 Quel est le niveau logique sur les broches de validation des boitiers des composants
27C64, 8155 (MSM81C55 sur I'annexe 13) et X22C10 pour que ceux-ci soient sélectionnés ?
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Ef-l- SGS-THOMSON

TIP120/121/122
TIP125/126/127

COMPLEMENTARY SILICON POWER
DARLINGTON TRANSISTORS

INTERNAL SCHEMATIC DIAGRAM

L.t

R Ty =5 MO Fa Tym = 4500

CARACTERISTIQUES MAXIMALES

DESCRIFTION
Les TIP120, TIP121 ot TIP122 sonl des tansistors de
fype HWPN monolithiques, maniés en  Darfingion,
aencapsulés dans un bofther Jedec TO-220 plastique. lis
s0nt confus pour des applicalions nécessitant une
puissance moyenna (commutaton, amplification

modéles TIP125, TIP126 at TIP127 sont respectivemant

leirs complémentalres an type PHNP.

TO=-Z20

CARACTERISTIQUES THERMIQUES
Tempémature de jonction max. T,= 150°C

Résiztances harmigues maximales ;
Jenctlion-boltiar

jor). Les

R (JB) = 1,02 °C /W

jonclion-giramblant Ry (JA) =625 °CIW

Symbal Paramaelsr Walan Unit
NPN | TiIP120 TIP1Z TiPF122
FNE | TiP11s TiPiZE | TiP127
Vemn [Colacior-Bass Vollage (lg = D) 80 B8O 100 W
Ween [Collectior-Eemittar Voltage (lg = 0 60 (1] 100 v
Vero iHor-Gase Vollage [ig = 0} 8 W
| 1] ICollactor Currant ] A
[[=¥] [Collesior Poak Current B A
ki gﬂl Currant 0,1 A
Pl olal Disaipation al Tou 0 - -
Tug |Storsge Tomporaiurs =66 1o 150 c
T gn. Opaming Junction Temperaiure 150 g -
[ L] e e,

Ve sar = 2V madmum pour le>=14A
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<73 SGS-THOMSON IRF540
YF ACRoELEETROMICS IRF540F1
N - CHANNEL ENHANCEMENT MODE
POWER MOS TRANSISTORS
DESCRIPTION
Les modbles IRF540 ef |[RFS40F1 sond des
fransiglors de puissance MOS canal N & o
ennchissement, Boltier Jadec TO-220. APPLICATIONS
= abeur courante Rosjee) = 0,045 0O =  Commutation fort courant & grands vitesss
«  Technologie & evalanche abrupin * Pilotage de relais ol bobines
«  Testé 4 100% en avalanche * Réguiateurs
» Faible charge da griks * Converisseurs DC-DC & DC-AC
*  Forl courant =  Commanda de moteurs, amplificatewrs audis
»  Température levie d'uliiisation (175°C) = “éhicules & moteurs {infection, ABS, AIR-BAG,
= Vosimas= 20V lampas, Ei.]
CARACTERISTIQUE DE SORTIE
oA T 1 I INTERNAL SCHEMATIC DIAGRAM |
-.,rw = 10W I Dy
oa |
w
. - |
L& ] 1 \
- o 11
& 1 |
= |
1 ER
@ = |
2 iwr TYPE Vous Rosjon) Ia
| | '” 4ﬁ|;.5-lﬂ 0oV < gD;; 1] 30 A
| 100 W <, 168 A
o0 5 10 15 20 25Vos(V) i . L

DISSIPATEUR THERMIQUE ML26

L 11
T
. il Ll
ML26 pour baﬁi:r TO-220

Ry = 20°C/W
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ﬁ TEXAS
INSTRUMENTS

SNT4LE138
3-LINE TO B-LINE GECODERS/DEMULTIPLEXERS

. : L L :: o L : oMU e wo
- 3 : 1 L-—“- wi i ) . L -
3 ip—————nmn 1 T 1 L] Ml
€ 'l ¥, R Ty ] T @ w5
x i l 5-—::'- L ou i & 4 "-—-—-——:: Vi
R ey s ot | Y
m'_-'h‘ i L] "———-’. il m—h'. & l—-—‘ e
[T FLE—— | — [ ML 7 i
TABLE DE FONCTIONNEMENT
TPUTS
EHARLE SELECT e
o1 O3 om | o B A |l ™ T ¥ _vY2a vi_Ta YE_ Wl
£ H x X k3 x H H H ] H M 7] H
® % ] X x X M H M L} H ] H &
i x = x x x " H H ] M M H H
L} L L L L L L H L] H H H H H
H L L L E H ] L L H H H H H
H L L L H L H H L H H H H H
H L L L H H H H H L H ] " %]
H L k H L L H H H H L ] Cl %]
L] L L H L L} ] H H L H L H H
H L L H H L H H L] ] H H L H
H L L H H H ol H H H M i H L
SNT4HCAT3 = - o
OCTAL TRANSPARENT D-TYPE LATCHES (g D |
WITH 3-STATE OUTPUTS ey ':' - ; "
Ol verrou  dont  le - 7 | e
Inrncf;.l:nﬁﬂmt de chague MU OUTPUT i f——r
bascule D est régi daprésta | OF LE D a 0 - T
table de fonctionnement ci L M H H e~ — :
(1]
conbre, L H L L ®h =
O, - mAmorisation Mat précédent L L X G . L
7 :dtat haate impddance H ¥ x z w -2 [ e
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SN74L5280 DECADE COUNTER ; 4-BIT BINARY COUNTER

CTRONWIO
MR1 &

jes dewx par un front descendan sppliqué sur leur eninke HSE-—'L&

respective, Deuy entées de remise & 0 of doux anfrkes de mise & 9 sont -
disponibézs. 18y

1, e —— : @
FMT?DHHI:IIEHT Qz

enirbe d'holage compleur-dhissur par 2 o3

51 wnirde d'hodoge compleur-divisaur par 5

MR1, MRZ : entrées Master Resst (remise & 0 de Q3 - Q0) Veg : 14

MS1, MS2:  entrbes Master Sel (mise 4 § de Q3 - O0) GND = 7

Qo sorfe complaur-divissur por 2 NC:2,6

a1, 02, 03 sorfes compteur-diviseur par 5

Mode de fonctionnement
| &im Sais Séquence de comptoge du compteur diviseur
l‘iﬁ'_ﬁ‘_ =5 g (G2 |Gl | e | par 3.

; ; B Compiage Soclies
[ i —b E%_.._:“ _
1] Coryglage
R e £
£ |0 0 X | Compiage | : 1ok
W dtal incimbrent

DESCRIPTION

256-bit TTL bipolar PROM (32 x B)

uﬁuﬁmwﬁlﬂm

Il-pl'nﬂci.ﬂ tﬂnﬂlﬂu
wuwmlluﬁm
mmmwﬁmhﬁum

Les soeties sont fibes au niveou logique 1 par

Ln faitle temps Taccés de 5Ons permet un
informations.

1 CATTPUT CRvERS ‘rallemant fris rapids des

l 1 APPLICATIONS
o Transcodage
- séquengage
- décodage d'edresses
programmabion

14
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pH i I'I p s‘MHC154 8-bit serial-infparallel-out shift register

DESCRIFTION GENERALE G
Le T4HC 164 est un circull de la famills CMOS rapide. C'est un registre & décalage 8 bis i
déclanché sur fronts d'horioge avec enirbe des donndes on sére. Les B sorfies

comespondent su B étages composéds de bescules D, 5 I
FONCTIONNEMENT o

Les donndas sont entnbas par la broche 1 (Dea ) ou ka broche 2 (Cab); S une entrée ast
ytilisée, MNautre sert de validation et dolt &tre & I'élat haut pour valider ke fonctionnameant.

Il eat dgalament possible de reller ks deux entrées ensemble.

Les donndes sont décalbes d'un rang de la sordie 0o vers |a sartie Or 4 chagque front
mordant de I'hordogs CP et la donnde présants en entrée (Des ou Ded) ss retrouve an
soriie Co. Un &2t bas sur Fenirde Master Rese! { MR ) force toutes les sorties & 0 do

fagon asynchrone, guaique soll 'étal de Fenirée de donnde.

lkkkLLL L

FiN WCL Y a0l MANEE AND PUNCTION H:Hﬂ:h:ut,‘L;ﬁnlbm
1.2 [ Y
L4008 00,1210 [Ged; | X état indifférent
] pi hrinipeck b, | : état haut ou bas
. s RS S TREPA  ad fusts avant le frant actf
] R s T gt (e LW surl e CP
“ Veo PEve LDl voRege horlog
w3 m—— et QUTPUTE WZMQ}EEHM
R W] ] & a5 Ia front ackt sur Pharioge
b [l L X X X L L=l P
" 1 i i L -
- M : Ii. ; £ T : front sctif d"horioge
H 1 h .1 H 0§ = 0n
. shift: « décalage »
Exemple de séquence de décalage
MR
L LI
o - LF3
i &
e o I o I A O g Y 0 My B W W [ g
% =) — i —
Q, :_‘:} —
o R ik 2
G el =0 = D] At
- T I 15 e 5
- et p—=y 3
Oy wmd | !_
e PR ]
| 1
RESET RESET
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&N‘liancl Semiconductor

DM7407 Hex Buffers with High Voltage

o= a
Open-Collector Dutputs Input Outpat JE
A Y
DESCRIPTION GENERALE . = 3 5 P
Le circult conBant 6 portes |ogiques avec sortie de o o —% ik
iz H = High Logk: Ll —B| aEikg -
CARACTERISTIQUES e -
Dl 40T o T
Bymbol Parwres s Unils
iy Mot = 11 Ib.:r 19
Voo Huppty Vollags ATS L [ ] v
Vg High Lirvd nput Vistage £ v —a] gl
Vi Lo Lwsl Inpit Volsgs P v —
Ve High Larvel Cuitput Valiage o v oND : 7
i Lo Ll Chaignsl Cumrend w0 A
Ta Fra A O pering Tornpersias a ™o T
Tye
Symbal P T ConatBianm T Diteth. - Uit
L] g T Viohags Vo = M g = — 12 mi -1 v
i bigh Laved Oulpul Vi = M, g = 20 — A
Cuprarid Wy = Min
Vo Lo Ll Cusigst
Vokage ¥
gy = 18mA. Vpp = s o4
L] gt Cusmanl B Rl Mo = e, W = 55V = .
gt ioliages
bt Fagh Leval Legadt Curaal Vi = bamw, V) = 24V Z | 40 wA
% L Lorseni Il Chsrased Vion = b, Wy = 04W | -1 =y
&Halinn‘! Semiconductror
DM74L514 Hex Inverters with Schmitt Trigger Inputs
DESCRIFTION GENERALE RESUME DE CARACTERISTIQUES

Le circult DMTALST4 est un sextuple inverseur
logique & enirbes de type Trigger de Schmilt basé
sur ba technofogie TTL LS. Les niveaux de lension
de déclanchemant VT« at V- parmettent |3 mise en
forme de signaux paresftés ou varant lentement
dans |2 temps.

w |-

- =

FEEEEE S

B Tension d'amentation : 5V + 5%

W Hysthrésis: 0,8 (typ.) ; 0,4V minknum garanti
W Saulls typ. (8 5V) : VT+ = 1,66V \VT- =085V
B Tension max. de sorie & Natat bas - VoL = 0.4V
W Tension min, de sorte a Fétat haut | Vor =3,5V

Voo
W

Entri

o
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PHILIPS: ;.

2-X Threshold detector and reset generator

DESCRIPTION GENERALE —o

IJMPC:‘I‘EIIﬂ les l::mhun :"lﬁmh:n . mﬁ ha
dans pour a

microprocesseurimicrocontrSieur pour géndrer un signad de rénitalisation o des m%z

didailiances dalimantation ou & Mintialisabon.

L-PﬁHm-xmmm—lﬁ'MHFlh

WMHMMWMHESH
svec un retard dont la durds est délermindes par un
condensaleur exiama Cot ).

Un dewdbme dispoaltl inlégré permel o contnlie
dalentaion d'un sulie poinl du systéma (COMIN,

Le PCF1252-X contiant ! n ; ; . u
+ Line riférence da fensson priciss de 1,30 V i i I Tt fma
-

# Deux comparsisurs

» Un circuit retard (DELAY). |
La famille PCF1252-X comprend 10 versions !
gves, powr chacune, un  seull de fenslon .
VTRIP différent {voir tablean). =

Alimentation
L'alimentation {Veo) passs par un pont dhvisaur
do tansion svant &8t companda & la tansion de
ridirence nbome (voif straclure interne),

i ' w
Polarité du signal RESET T TS ' apacil extens G )
Le signal RESET est actif & Métel ;

- haut s SELECT=0  CHARAETERIETRUES ELECTRAUES

1] w

=  |bes =i SELECT=1 IO = 24k B0V WSS =0 Tamd = —i0 o +BC

Roset i lnttialisation (avec SELECT =1) [COHOIMoHE | ML |
Jpois la mise sous tonsion ol tant que Voo < Ve, ls %
signal RESET suil les varisfions da la lension Ve, =t
Dés que Voo > Ve, le signal RESET passs & 0V
pondant une durde () déterminés par I8 valeur ] :T
donnde b Cer (voir abagua).

Ceor es! au maxdmum égal @ 1 pF el connectd & la
broche 1 (CT).

Détalllance dalimentation {avec SELECT =1)
La soetle POWF sl d I'btat ! 12834

=  bas si Voo esi an dessous du seull Vmp (7]
+ et s Voo esl au-dessus du seull Vine

ATRIRSE, Y,
Pendant 1out s temps 60 VeV, POWE =0, | BEREN=TI,

Vokage g | Tame =35 T

SRR A |
3 5=l | cfelc]ele tﬂ

o

{
&l
g
4

1
!
:I
q
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th‘lﬂ
CARACTERISTIQUES

* CMOS haute performancs —120ns lemps sccls RAM

* Grande fabiag - - 1

- 100 anndas rédantion de donndas
* Falbls consommation ;

GENERALES

Q) 000 cyclea de sauveganda

- Actit: 40mA Max.
- Standby; 1004 Max.

* Nombee infinl de cycles de lectursfcriture an FAM
* inhibition sauvegarde : Voo = 3,5V Typ.

256 Bit Nonvolatile Static RAM (64 x 4)

transibrables da s RAM & FEEPROM (STORE) et de |
EEPROM & la RAM (RECALL).

L'opération de sauvegarde (STORE) est réaliséa en 5ms
U maximum et ia nécupération (RECALL) en 1us.

* Compatibde TTL et CMOS Les NOVRAM sont conguss pouf uf nombse infini
. 8-Pin 300-midl DIP dopémfions de lecturefécriiure en RAM el de
m""m :mmm récupération en EEPROM (RECALL).
FONCTIONMEMENT
FUHCTIONAL DIAGRAM
e [—Symbols Description
AL rore [AD-AS Jadresses
5——|:£_ | e | U004 Entrbes/soriies données
M —— 2 T s WE validation écriture
=== = validation circuit {active & 0)
a—_ﬂ =—as | BECALL récupération des donndes
- sauvegamibes
A | SvoRe o
g = v e STOR dans FEEPROM
e T oo RER Voo oy
v A F% Vs Mass
] lj:: NG Non Connecté
= "'—1

SAUVEGARDE DES DONNEES (STORE CYCLE)
L'entrée STORE , active & 0, initialise le transfen

total du conteny de la RAM vers FEEPROM.

Les enirées WE of RECALL sont inhibées

pandant le cycla de

sauvegarda,
Catle opération est rialiséa en Sms madmum ot @
priorild sur une opbration de leclura/écriture en RAM.

S| STORE intenvient pendant une opération de

lecture en FAM, |a lacture sera intemompaue.

g8 STORE Inlervient pendanl une opération
décriture en FAM, celleci sa termine ® I3

sauvegarde est affectuée

RECUPERATION DES DONNEES (RECALL)
Lentnde RECALL , aclive & 0, initiafisa le transhert
total du contenu de TEEPROM vars ta FAM.

Lo transfart s"effectue ou plus en 1us el ast priodtaire
Una récuphration est prioritaire sur une opération de
lecturafécriture en RAM. Un cycle- da lecture ou
feriture sera intemompu orsgue REGALL =0.

RECAIL = 0inhiba Mentrés STORE .

Récupération automatiqus

A la mise sous lension, une récupération de donnéds
esl automatiquamant aMectuéa (de FEEPROM vers la
RAM).
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AMD N 527064 64 Koits (8 K x 8-8its) CMOS EPROM

DESCRIPTIOM

Lo circull Am27C54 est une mémaire & leclure seule de $4-Kbits, efiacable par UV et reprogrammable. Son
ciganisation 851 de & Kmcts de 8 bits. Elis fonciionng svec uns simentation unique de +5 W, possbde un mode wellls
{static standby made), 6l possbos Un WM o' Scesd béa rapite (@u maxmT 45np), Le ereull posshde deus antrdes
de contrida distincles JE8 (Outpol Eneblie) &' CER (Cofp Enalle), dstan atnel los confis de bus dans les systhmes &
bus multiples. La techrologie CWMOS amployés lomd grands visses, faitho consommation st uno forts immonitd su
brult ! ypiquament uhis conBemmatian de saulament B0 W sn mede act! ot 100 PW an vedia.

Tous es signaux sont compatibles TTL , y compris lea signaux de programmation.

CARACTERISTIQUES GENERALES

Diésignation des broches !
\AD-A12 = entréas d'adresses

CE#{ E )= validation du boltier {actif & 0)
%:) {DOO-DOT = bus de donnédes (3 éats)

LOGIC SYMBOL

EEEEERR

Ap-Aiz : |m{'€}=vmmmu[mﬂ}; .T
M(i) " _ i
— EPGW:PJ ;ﬂdlmml‘ldﬁi :“
T—— IVge = alimentatian Vic i
== Ve = tenslon de programmation o
V55 = masse Vi |
M:-rmmnmﬁi ]
OKIX Semiconductor
MSMB1C55 2048-Bits CMOS STATIC RAM WITH /O PORTS AND TIMER
DESCRIPTION

Le circuit MSMB1CS5 est consfitué dune RAM sigligue de Zikbits (258 oclets) de 3 poris paraliéies
dlantrées/sarfies (PI0) et d'un lempaorisatewr programmable [TIMER). De technologie CMOS, sa consommation
atteint 100 w4 maximum en vellle (standby curment). Le temps d'accis madmum est de 400 ns,

Les ports paralisles d'entrdas’sorties consistend en deux ports de 8 bits el un de 6 biks.

Le compleuritemporisateur programmable sur 14 bits peut #tre utiisé pour la génération de signaux ou pour ke
CRAEIGS. dSnpuivions {enie aues) FUNCTIONAL BLOCK DIAGRAM

CARACTERISTIQUES GENERALES wi [ Fort &
Py
Désignation des broches : | _ !

ADg-g 4 ] Sixh
ADO-ADT = entréesisorfies 3 états : huld'ldrﬁm Sk
R

[+, pE— fon B
muslliplexd avec ke bus oe données
CE (CS )= validation du bolfier factive & 0) L ———t H ”\3:3"“
ALE = enirée permetiant le démuliiplexage du bus LY

d'sdressa / bus da données en ADD-ADT. | W —

I0IW = anirée  séleclion  enbbon/sories  inemes)  RESE ———e] -, 58] HMM.-

(O W =1) ou mémoire 10V M =0) .
AD = commanda de lecture des donndes (active 4 0) | ﬂnn_’ i imu!'ﬂ

WA = commands d'écriture des donnbes (active 30) | T -— AT
PAsr , PBaT Fm-mmtmwu

- §—_— — - ——ee
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Annexe 14
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intel. 80C31BH / 80C51BH
CHMOS SINGLE-CHIP 8-BIT MICROCONTROLLER

DESCRIPTION

Les migroconbtlours BOCITBHAE0CE1BH sonl des microconirfleurs B bits, de technologie CHMOS, loncfionnpSarmant
cornpatiblis avec les micooontrileus sandamds da ta famille 80031 / BOCS1 HMOS,

Température dulilisaiion de - 40 & +125 °C Processeur logigue Boolaen

- .
= Technologie CHMOS [CMOS haule performanca) » Porl géne programmable
» Conlrike de |a consomrmaticn *  Logigue compatibile TTL & CMOS
ROM interme 4 Kbils pour ke BOCST *  BdKo d'espace mimoire prograrmme adressable
0 pour le 80C31 (ROMLESS) = B4K d'espace mismoie données axteme adressable
= AAM indeme - 128 x B bits « [DEsponible en version 12 MHz of 18 Mz
s g&wwmmuhwﬂr:lwﬂu = Disponihls en bolfiers PLCC of DIP
- complewrsiomporisaiaur
= 5 sources d'inlerruption
(SF-1= [ LT .lq-:"u
CARACTERISTIQUES GENERALES riLA T2 24 0res (as0)
Va5 0 voll s 83 #n [asm)
LRl 1] Teea (asz)
Yo +8 volls £107% riACYE P (sex)
PORT O L ot O est wn port 8 bits bidactionnel. I esl multiplexd auec rale 131 Po. (asa)
u.p@umtmmmhld'mmtm radr 1y (aas)
rlirnoine exiem. i C]s 83 #ou fasd)
PORT 1: Le porl 1 est un port B bite bidirectionnel, ot b i i
PORTZ  Lepon 2 estun port 8 bits bidrectionnal, il envoe s poids forts ) 1 o s i i
dadresse (AB-A1E) o dun acods & une mibmone edemi. [ n:g
PORT 3. um:ntmmuwm. [CiRctt= I s s
Il peu Elre wlilisé & dautres fonclions ! ) FReb]ie shires o
P30 RKD!E!‘I-II‘_I:!W (m) rzachis wiles (g
P31 TED (Sortie série) T = i whirsa farz)
Paz INTD {Eninte inberruption externe) i "-‘E“ uprad
= b T 1w T
P33 INT1  (Entnée nberruption extiema) ¥raLy of i P L A ()]
Pa4 TO (Endnde du complauritamporisats 0) g O npeno i)

P35 T1 (Endnde du compteurftomporisatew 1)
P3A WA (Sorle signal ' écrilure dans la mémaine données edeme)
PAT RO (Sorike signal oe leclure dans s mémoire donnees extame)

RESET: Entrite signal de remise & zéno du microcantibleus. Active & latat hout (durée min. 2mS),

ALE (Address Lalch Enable): sortie signal pour mémoriser @3 parile basse du bus d'adresse lors dun acces medmoine
extarne [démulliplexage du por 3). En temps normal, ALE set émis & une fréquance égale & 16 ce colle de
Foscillateur. 0 peul sonvir dhorloge pouwr des choults périphédques si on nulllise pas de mémoie de
donnides (RAM) axerme. Dans ce ca8, ALE ast aclf deux fols par cyde machine.

PSEN ([Program Siore EMable); sorle active & 0 | signal de lecture des instroclions dans ts mémaine prograrmme exieme
EA  (Bxtamal Access enable): Pour le S0CS1BH, Penlie EA  dolt &tre reliée & Vas pour evel pocts aux instuctions

slochbes dans une mémoire progremme exlorme. Rebbe & Voo, EA  permet Fexbdoution d'un programms
mntame an ROM, Pour o BOCI1BH, cotte enlrée est non wlilisbe ot doll rester & V5.

ETALL entrée amplificalew de P'oscllaleur et du cecuil & horoge nlerna.
ATALZ, worth ampliicateur de Noscilateur
Caractiristigues de ['oscillateur ;

XTAL1 ot XTALZ serverd & crier Moscilaleur de riférence du BOC3I1MOCS1, Le fequence génitée passe par le cireul
d'hodoge ineme afin de générer I'Naroge sysiéme sinsl que les diférents sgnaur de synchnonisalion 18l que ALE.

Cyele machine :
LUn cycla machine esd de durde dgake 4 12 pérodes dharoge osclllalew (soll T cycles du signal ALE).
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