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AVANT PROPOS

Ce manuel a pour objectif de mettre a la disposition des enseignants et des élevés de la classe de
terminale S, un outil pédagogique progressif, clairement et abondamment illustré par des nombreux
exercices corrigés, en parfaite adéquation avec la référence de cette classe.

Ce manuel vise a permettre aux éléves d’acquérir et assimiler aisément les prérequis indispensables a la
réussite du baccalauréat. Il s’efforce également de développer leurs compétences pratiques dans le champ
disciplinaire relevant du domaine de la physique et d’atteindre les objectifs fixés par le programme national.

Cet ouvrage répond a une double nécessite :

- Vous entrainer car la simple lecture du cours et des exercices s’avere insuffisant pour la maitrise ;

- Vous permettre de vous situer dans le programme de BAC en confortant votre solution a celle du corrigée.
Vous disposez ainsi d’un outil dont je pense que vous sauriez tirer les meilleures parties.
N’oubliez pas ceci : vous €tes scientifique, les corrigées sont une méthode parmi d’autres.
L’essentiel est de trouver les mémes résultats aprés une bonne démonstration.
Je cherche, a travers ce modeste travail, a montrer aux éléves que la physique n’est pas difficile pour les
éléves qui travaillent régulierement.
Je suggére la méthode suivante pour traiter un sujet de Physique lors d’un examen :

- Lire le sujet jusqu’au bout avant de commencer a écrire quoi que ce Soit.

- Souligner les mots clés et qui donnent les informations sur I’exercice.

- Commencer par I’exercice qui vous parait le plus simple.

- Si vous coincer sur une question passez a autre chose.

- Ne perdez pas beaucoup de temps a tout écrire au brouillon.

- Relire avant de remettre la copie.

Je tiens a remercier les écoles (Groupe Scolaire Avenir, Groupe Scolaire Brun Trets et Lycée de Domoni
Anjouan Comores) et, toutes celles et ceux qui voudrons me faire parvenir leurs critiques, remarques ainsi

que leurs suggestions afin d’améliorer le contenu de cet ouvrage.

Auteur : Mohamed Soibhaha CHAAMBANE

Adresse : chaambane92@gmail.com
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Rappels sur le Mouvement d’Un Point Matériel

I. Etude vectoriel d’un point matériel

Soit le repére orthonormé R(0,1,])

1. Vecteur Position : OM = xT + yJ

. 5 dOM _dx> | dy-
2. Vecteur vitesse : U = —— = 1+ =]
dt dt dt

3. Vecteur accélération :

. d¥ d*OM d*x. d?y,
a=—=—=—1+—]
de dt? dt? dt?

Remarque :
Vitesse moyenne :
La vitesse moyenne du mobile entre les instants t; et

_xp—xp _ Ax
ty—tq At

t, est donnée par : vy,

11. Etude de quelgues mouvements cinématique

1. Mouvement de translation et de rotation uniforme

a)) Mouvement rectiligne uniforme (MRU)

dv
v=cste et a=—=0
dt

Equation horaire (loi horaire)
x(t) =v(t—ty) +xy;8ity =0= x(t) = vt + x,

b)) Mouvement circulaire uniforme (MCU)

do _ d?0 _

dt ~ dcz
Equation horaire : 0(t) = w(t — ty) + 0,
sity=0= 0(t) = wt + 6,

w=cste et =

Période T: est le temps nécessaire au bout duquel le point matériel

2

effectue un tour complet: 7 = -

c)) Base de Frenet (T, N)

N — — dv = 2
d=a,T+ayN=2T+%~N
dt R
N d r . X L
oll a; = = : Paccélération tangentielle due & la variation du

dt ’

module du vecteur vitesse et

2
ay = % : I’accélération normale, due au changement de direction

-

de v.

Remarque:

Pour démontrer qu’un mouvement est circulaire uniforme, il suffit

de montrer que @ = ayN

vZ
azanzsza)z (M.Cc.U)

Caractéristiques du vecteur accélération

Pour un mouvement circulaire uniforme :

direction: radiale

>

d |sens: centripete

intensité: a = a, = i Rw?

2. Mouvement de translation et rotation varié

a)) Mouvement rectiligne uniformément varié (MRUV)

Lois horaires du mouvement

a=%=cste = v(t) =alt —ty,) + v, et
v =222 x(t) = 2alt —to)? + vt — t) + xq
Sial’instant t, = 0, alors :

les lois horaires peuvent s’écrire :

1
x(t) = Eatz + vt +x, et v(t) =at+ v,

Relation indépendante du temps (R.T.1):

Av? = 2ahx = v,? — v = 2a(x; — xp)

b)) Mouvement circulaire uniformément varié¢ (MCUV)

g :‘;—(‘t’:cste = w(t)=6(t—ty) +w, et

w :‘;—f:»e(t) :%é(t—t0)2+w0(t—t0)+90
Si a I’instant t, = 0, alors :
les lois horaires peuvent s’écrire :
o(t) =%§t2+w0t+90 et w(t)=6t+86,
Relation indépendante du temps (RIT):
Aw? =20 A) = w,? — w,? = 26 (8, — 6,) = 26(2mn)

Remarque
v=Rw et a=R0O

Avec R :lerayon [m] ;v : la vitesse linéaire [m.s~1];
a : I’accélération linéaire [m.s~2] ; 8 : I’accélération
angulaire [rad.s~2]; n : le nombre de tours effectués ;

w : la vitesse angulaire rad.s™1].
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Exercices sur le Mouvement d’Un Point Matériel
EXERCICICE 01
On étudie le mouvement d'un mobile ponctuel M sur
un axe (O ; i). Ses caractéristiques sont les suivantes: accélération:
a= 4 ms?2 ; abscisse initiale: Xo=1 m; vitesse initiale : vo=- 3 ms™.
1. Quelle est la nature de ce mouvement ?
2. Ecrire les expressions des vecteurs accélération, vitesse et
position en fonction de I’abscisse x(t) du point M.
3. Ecrire les équations horaires du mouvement.
Représenter graphiquement x(t), v(t) et a(t).
4. Déterminer les dates auxquelles le mobile passe a
I'origine O. Quel est alors sa vitesse?
Distinguer deux phases dans le mouvement.
5. Au cours de son évolution, le mobile change-t-il de sens
de parcours ? Si oui, donner la date et la position

correspondant a ce changement ?

EXERCICE 02
Les équations paramétriques du mouvement d’un point matériel
x =3t
lancé dans I’espace sont : y=0
z = —4t* + 5t

1. Donner 1’équation cartésienne de la trajectoire.
2. Donner I’expression du vecteur position et en déduire sa
norme et sa position a t=1,5s.
3. Déterminer les composantes du vecteur vitesse ainsi que
le vecteur accélération du mobile:
a)) Lorsque ce point passe par le sommet de sa trajectoire.
b)) Lorsque ce point rencontre le plan z = 0.
4. a)) Déterminer I’accélération du mobile aux points O et
A dont les abscisses sont x,=0m ; x,=2m. Conclure
b)) Déterminer les composante tangentielle et normale
du vecteur accélération.
c)) Déterminer le rayon de courbure de la trajectoire
aux points O et a I’instant t=1,5s.
EXERCICE 03
Un point M est repéré, par rapport au repére R(O,7 ), a I’instant t
x() =t -1
y(t) = 2t

1. Donner I’expression de la trajectoire et celle de la vitesse

par les coordonnées suivantes :{

du point M.
2. a)) Donner I’expression de 1’accélération du point M.
b)) Quelle est la nature du mouvement ? Justifier.
3. a)) Déterminer la composante tangentielle de d.
b)) En déduire la composante normale de 1’accélération.
¢)) En déduire I’expression du rayon de la courbure p de
la trajectoire en fonction du temps t.

En déduire p a I’instant t = 3s.

EXERCICE 04
Les coordonnées cartésiennes d’un point matériel a I’instant t est
X =2t
donnée dans le repére (O,1,]) par: {y _ m.
1. Trouver I’équation de la trajectoire du point M et
préciser sa nature.
2. Donner I’expression du vecteur vitesse et son module.
3. a)) Calculer I’accélération tangentielle a, et
l’accélération normale a, de la trajectoire.
b)) En déduire les composantes cartésienne du vecteur
’accélération.
¢)) En déduire que le module de 1’accélération est
indépendant du repere étudié.
EXERCICE 05
Les coordonnées cartésiennes a 1’instant t d’un point matériel M
lancée dans 1’espace sont :

x = 2a(1 + cos(wt))
y = asin(wt)
z=0
1. Déterminer I’équation de la trajectoire du point M

ou a et ® sont des constantes positives.

et préciser sa nature.
2. Donner I’expression et le module, du vecteur vitesse V et
du vecteur accélération 3.
3. Déterminer I’expression de I’accélération tangentielle a; et celle
de l’accélération normale a, de la trajectoire.
4. Calculer la valeur minimale du rayon de la courbure R.
5. Représenter graphiquement la trajectoire de M et en déduire la
vitesse de M aux points particuliers de la trajectoire.
EXERCICE 06
Dans un relais 4x100, un coureur arrive avec un mouvement
rectiligne uniforme de vitesse v=9,9m.s~*. A 15m devant lui son
coéquipier s’élance avec une accélération de 3m.s™2,
On suppose que le passage s’effectue sur une ligne droite.
1. En prenant comme origine des espaces la position du
coéquipier et comme origine de temps 1’instant ou il
s’élance, écrire les équations horaires des deux coureurs et
déterminer 1’instant du témoin.
2. Déterminer ’abscisse de ce point de rencontre. En déduire les
distances respectives parcourues par les deux coureurs.
3. A quel instant le coéquipier aura la vitesse 9,9m.s™1.
Quelle distance aurait —il parcouru ?
EXERCICE 07
Une automobile démarre lorsque le feu passe au vert avec une
accélération a=2,5m.s~2 Pendant une durée 6 =7,0s ; ensuite le
conducteur maintient sa vitesse constante. Lorsque le feu passe au
vert, un camion roulant a la vitesse v = 45km/h est situé a une

distance d = 20m du feu avant celui-ci, il maintient sa vitesse
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constante. Dans un premier temps, le camion va doubler
I’automobile puis dans un second temps, celui-ci va le dépasser.
1. Déterminer les lois horaires x, (t) et x,(t) de I’automobile
et du camion respectivement.
2. Calculer les dates des dépassements 6, et 6,.
En déduire les abscisses des dépassements x, et x,.
3. Trouver les vitesses de 1’automobile aux instants 6, et 6,.
4. Représenter graphiquement les trajectoires de
I’automobile suivant sa vitesse v(t) et son accélération a(t).
5. a)) Si le camion roulait a la vitesse v, = 30,6km/h
pourrait-il rattraper I’automobile ? (On négligera la 26™
phase du mouvement de I’automobile pour t > 75s).
b)) Si oui, calculer, I’instant pour lequel la distance qui sépare le
camion a I’automobile est minimale. En déduire cette distance.
EXERCICE 08
Les mouvements du train et du voyageur considéré dans ce
probléme ont des trajectoires rectilignes paralléles.
Un voyageur en retard court le long d’un quai a la vitesse
constante de valeur v = 6 ms-!; quand il est a 20 métres du dernier
wagon le train démarre avec une accélération constante de 1m/s?.
1. Ecrire les équations horaires du voyageur et du dernier
wagon considérés comme des points matériels.
2. Montrer que le voyageur ne peut pas rattraper le train.
3. Quelle sera la distance minimale entre le voyageur et le
dernier wagon ?
EXERCICE 09
Deux automobiles se suivent a 28m I’un de 1’autre a la vitesse
constante de 86,4 km/h.
La premiére voiture freine avec une décélération de 7,7m.s~2 la
seconde, manquant d’adhérence, avec une décélération de
4,2m.s~2. On suppose que les deux conducteurs commencent a
freiner simultanément.
1. Montrer que les véhicules se heurtent.
2. Déterminer leur vitesse relative au moment du choc.
3. Quelle aurait d étre, la décélération minimale du second
véhicule pour éviter le choc ?
EXERCICE 10
On étudie le mouvement de chute suivant une méme verticale de
deux billes assimilables a des points matériels. On admet que les
mouvements sont uniformément variés.
Le vecteur accélération est vertical est dirigé de haut vers le bas.
Son module est|a|=10m.s 2.
1. D’un point O, on lance une premiére bille A verticalement
vers le haut avec une vitesse v de norme vo = 30m.s™2,
a)) Ecrire 1’équation horaire de son mouvement en prenant le

sol comme origine des espaces.

b)) Quelle est ’altitude maximale atteinte par cette bille ?
A quelle date atteinte —elle ce maximum ?

2. Trois seconde apreés le départ de la bille A, on lance une
deuxiéme bille B verticalement & partir du méme point O avec
la méme vitesse vg.
Ecrire I’équation du mouvement de B dans le méme repere.
Quand et ou les deux billes se rencontre-elles ?

EXERCICE 11

Un point M animé d’un mouvement rectiligne part sans vitesse. Le

démarrage fait avec une accélération égale a 0,8m.s™2.

Puis le point M, dés qu’il atteint la vitesse 8m.s™1, parcourt 24m

a cette vitesse. Enfin au cours du freinage, M, d’un mouvement

uniformément retardé, parcourt 8m jusqu’a I’arrét.

Quelle sont, la durée du mouvement et la distance parcourue.

EXERCICE 12

Une automobile initialement au repos est soumise a une

accélération constante a 1,2m.s~2 Durant 10s. Pendant les 20s qui

suivent le conducteur maintient sa vitesse constante. En fin

I’automobiliste freine et s’arréte aprés 8m de freinage.

1. Calculer la distance d, parcourue pendant la phase

d’accélération et la vitesse de I’automobile a la fin de cette phase.

2. Calculer la distance d, parcourue au cours de la 2™ phase.

3. Calculer I’accélération a; de I’automobile pendant la
décélération et la durée de cette phase.

4. Calculer la durée totale du mouvement et la distance totale
parcourue par le véhicule.
En déduire la vitesse moyenne de 1’automobile.

EXERCICE 13

Une automobile est en mouvement rectiligne horizontal.

Pendant les 25 premiers seconds la vitesse de 1’automobile

croit de 0 a 20ms-1.

L’automobile a ensuite un mouvement uniforme puis jusqu’a

I’arrét un mouvement uniformément retardé

d’accélération 0,5 ms-2.

La distance totale parcourue par I’automobile est 10 km.

Déduire de ces données :

a)) Le temps pendant lequel le mobile est freiné.

b)) La distance parcourue a vitesse constante.

c)) La durée totale du trajet.

EXERCICE 14

Sur une portion rectiligne ABCD de voie ferrée ou s’effectuent

des travaux, un train arrivant en A avec une vitesse de module

égal a 54km/h a la marche suivante :

- De A a B, tel que AB = 125m, un mouvement uniformément
retardé réduisant la vitesse en B a la valeur de 36km/h ;

- De B en C, pendant 1mn un mouvement uniforme ;
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- De C en D, un mouvement uniformément accéléré tel que
la vitesse reprenne la valeur de 54 km/h en 20s.
1. Déterminer les équations horaires des trois phrases et
calculer I’espace parcourude A a D.
2. Tracer les diagrammes de 1’espace x=f(t), de la vitesse v = g(t)
et de ’accélération a = h(t) pour I’ensemble des trois phrases.
EXERCICE 15
Sur une piste d’essai rectiligne de longueur AB=13,72km, une
voiture expérimentale part du point A sans vitesse initiale, se
déplace le long de ABCD selon les phases suivantes :
-A-B : phase de démarrage d’accélération a;=0,1m/s? ;
- phase2 : B-C : mouvement uniforme pendant 14mins;
- C-D :phase de ralentissement d’accélération |a,|=0,1m/s?
La vitesse de la voiture est nulle en D.
1. Calculer la vitesse maximum acquise par la voiture au
cours de son parcours.
2. Calculer le temps mis par la voiture pour faire le trajet ABCD.
3. Calculer les distances AB, BC et CD.
4. Déterminer la vitesse moyenne de la voiture sur le trajet AD.
5. Ecrire les équations horaires du mouvement correspondant aux
trois phases.
6. Construire le diagramme des abscisses x(t), de la vitesse v(t) et
de I’accélération dans I’ensemble.
EXERCICE 16
1. Une rame de métro est soumise dés son départ a une
accélération constante. Au début de son mouvement, elle
pénétre dans un tunnel avec une vitesse v, et parcourt a partir de
cet instant x, =24m pendant les deux premiéres seconde (8,).
Puis elle parcourt 32m pendant les deux secondes suivantes.
On prendra pour origine des abscisses (x) le début du tunnel.
a)) Etablir les équations horaires de la rame en x; au temps 6, et
en x, au temps 6,.
b)) En déduire les valeurs de la vitesse v, et de I’accélération a
de la rame.
2. L’accélération est supprimée 10s aprés le départ (85).

La rame de métro roule a vitesse constante pendant 30s (6,).
Calculer la vitesse de la rame a ’instant 8, et la distance
parcourue entre 65 et 6,

3. En fin, elle est soumise a une décélération constante jusqu’a
I’arrét a la station suivante.
a)) Calculer la distance parcourue pendant cette phase ( 65).
b)) Calculer la distance totale séparant les deux stations.
EXERCICE 17
Une rame de métro effectue un trajet entre deux stations. Partant
de la premiere station, le conducteur lance sa rame avec une

accélération a;=8,5.10"2m.s~2 au bout d’une durée 8; .

Lorsqu’il juge la vitesse suffisante pour pouvoir atteindre 1’autre
station, le conducteur coupe définitivement le courant. Différentes
causes ralentissent le mouvement qu’il s’effectue alors avec une
décélération constante |a,|=5.10"2m.s~2 pendant une durée 0,.
La rame s’arréte a la deuxiéme station séparée de la premiére par
la distance d = 1500m.
1. Ecrire les équations horaires du mouvement correspondant

aux deux phases.
2. a)) Donner une relation entre a,, a,, 8, et 6,.

b)) Montrer que :

c)) En déduire les valeurs de 6,et 6,.
3. Calculer les longueurs 1, et 1, de ces deux phases.
En déduire la vitesse maximale de la rame entre les deux stations.
4. En utilisant les résultats de trois premiéres questions,
représenter graphiquement les fonctions : x = f(t), (équation
des espaces); v = g(t), (équation de la vitesse) et

a = h(t), (équation des accélérations).

Mouvement circulaire uniforme
EXERCICE 18
1. Un point matériel M a une trajectoire circulaire de rayon R.

Son vecteur accélération a=50N (en USI, N vecteur unitaire
centripéte).
a)) Montrer que le mouvement est circulaire uniforme.
b)) Sachant que la période T = 0,4s, quel est le rayon R
du cercle trajectoire.
2. On donne 1’équation horaire d’un point matériel dans le

x = acos(wt)
y = asin(wt)

repére R (0,1,7) : {
avec a=100cm et o=10rad/s.
a)) Montrer que la vitesse de M est constante et la calculer.
b)) Montrer que I’accélération est constante et la calculer.
c)) Quelle est la nature de la trajectoire de M ?
Donner les caractéristiques du vecteur accélération.
EXERCICE 19
Un point M décrit un cercle de rayon r = 5¢cm, est repéré
par(wf, W) = 0(en rd). Sachant que 6(t) = 5t + /8.
a)) En déduire la vitesse angulaire, la fréquence et la période du
mouvement.
b)) Quel est le mouvement de m, projection de M sur 0x.
Quel est le mouvement de m’, projection de M sur Oy.
¢)) Donner I’équation de la trajectoire de M.

d)) Quel est le module de la vitesse ?

Montrer que vV et OM sont perpendiculaires.

chaambane92@gmail.com

Page 9

Mécanique

Exercices sur le mouvement d’un point matériel




Physique Terminale S

Mouvement d’un point matériel

chaambane92@gmail.com

e)) Quelle est la nature du mouvement de M.
Déterminer le vecteur accélération. Quelle est sa direction ?
Mouvement circulaire uniformément varié
EXERCICE 20
La fréquence de rotation d’une meule passe entre
t=0ett=4sde100 a1000 tr.min~! . On suppose que le
mouvement est circulaire uniformément accéléré.
1. Quelle est I’accélération angulaire de la meule entre 0 et 4s ?
2. Quelle est I’expression de la vitesse angulaire en fonction du
temps entre 0 et 4s ?
3. Quelle est la vitesse angulaire at=3s?
Quel est le nombre de tours effectués entre 0 et 4s ?
EXERCICE 21
Une roue, immobile au départ est accélérée de telle sorte que sa
vitesse angulaire croit réguliérement jusqu’a 120tr/mn en 1mn.
Aprés avoir tourné un certain temps a cette vitesse, la roue est
freinée réguliérement, il faut Smn pour 1’arréter.
Le nombre total de tours étant 1560, calculer la durée totale de
rotation.
EXERCICE 22
On fait tourner un disque initialement au repos jusqu’a atteindre
une vitesse constante de 8rad.s™!.
1. Quelle la valeur de I’angle balayé par un rayon du disque au
cours de ce mouvement si ’accélération est de 2,5dar.s™2.
2. Ecrire 1’équation horaire du mouvement du disque sachant que
a ty = 0s,0, = Orad.
3. Lancé a vitesse ci-dessus, le disque est freiné. Il s’arréte alors
au bout de 2s.
a)) Calculer sa nouvelle accélération.
b)) Quelle est la valeur de 1’angle balayé¢ par un rayon du
disque depuis le début du freinage jusqu’a I’arrét complet.
¢)) Quel est le nombre de tours complets effectués pendent
cette 2°™ phase du mouvement.
EXERCICE 23
Un disque est animé d’un mouvement de rotation uniforme.
Il tourne a 15¢tr. min™1.
1. Calculer sa vitesse angulaire en rad/s.
2. De quel angle aurait-t-il tourné dans un intervalle de 2s.
3. Ce disque s’arréte de tourner selon un mouvement
uniformément freiné en 30 secondes.
Calculer sa « décélération » angulaire.
4. On suppose maintenant que le disque tourne a 6tr.min™1.
On veut le faire tourner & 20tr.min~1. Pour cela, on lui fait
subir un mouvement circulaire uniformément accéléré.
a)) Calculer le temps mis pour atteindre cette vitesse angulaire si

on suppose que 1’accélération

angulaire du disque est de 7rad.s 2.
b)) Combien de tours va-t-il réalisr pendant ce temps ?
EXERCICE 24
Deux solides S et S’ sont suspendus a un fil inextensible, passant
dans la gorge d’une poulie P de rayon r = 160cm. A t =0, on
abandonne le systéme a lui-méme sans vitesse initiale, S est alors
animé d’un mouvement de translation rectiligne uniformément
accéléré vers le bas d’accélération 1m.s™2.
1. Déterminer I’accélération angulaire de la poulie et I’équation
horaire de son mouvement.
2. Quelle est la vitesse angulaire de la poulie lorsque S est
descendu de 2m. On I’exprimera en rad/s et en tours/s.
3. On freine alors la poulie (lancée a la vitesse calculée au 2.) qui
s’arréte en 20 tours.
a)) Quelle est la décélération angulaire de la poulie ?

b)) Quelle est la durée de freinage ?
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Rappel s sur laR.F.D
I. Etude des chocs

Vecteur guantité de mouvement ( P )

La quantité de mouvement traduit la difficulté a modifier le
mouvement d'un systéme. Par définition : P = M©

Pour tout choc, il y a toujours conservation du vecteur quantité de
mouvement P.

1. Etude d’un choc élastique

Dans un choc élastique il y a conservation du vecteur quantité de
mouvement P et de I’énergie cinétique E.

Soit un point matériel “P; de masse m,; mobile, lancé avec une
vitesse v, vient heurter un autre point matériel P, de de masse m,
immobile. Détermination des vitesses v; et v,’ juste apres le

choc respectivement sur P, et P,.
=4 - 1
-Avantlechoc: P=m¥, = E;= ;m1v12

- Apreés le choc :

1
=4 2 2
P'=mv', +myv', = E.= §m117'1 +§m2v'2

Conservation du vecteur quantité de mouvement :
P=P = m, =md, +m,v,
Projection suivant ¥, :

mv; = myv'y + myv', (1)

Conservation de 1’énergie cinétique :

1 1 1
E;. = E'; soit Emlvl2 = Emlv’l2 + Emzv’z2

. 2 2
Soit myv2 =mv'y" +myv',” (2)

d’ou:
mv; = myv'y +myv', (1) my(vy —v'y) = myv,
mv,* = "1117’12 + mzvlzz(z) ml(V12 - V'12) = mZV'22

my (v —v'y) =myv';, (1)
{m1(v1 v +v'y) = mzvlz2 (2)
@ = +v,=v, (3)
D
Dans (1) : myv; = mv'; + my(vy +v';)
soit (m; —my)v, = (m; + my)v'; =
, (my —my) 2my

2 I
vV, =—"T—v, et v, =
m; +m,

U1
m; +m,
Remarque :

. ! L—
—sim;y >»m, =v=v, et v, =21,

—sim <Km, =v,;,=-v, et v,=0
—simy=m, =>v;=0etv,=1

2. Etude d’un choc inélastique ou choc avec accrochage

Soit un point matériel “P, de masse m, mobile, lancé avec une
vitesse vy, vient heurter un autre point matériel P, de de masse m,
immobile. Détermination des vitesses v; et v,’ juste apres le

choc respectivement sur P, et P,.

Pour un choc inélastique, les deux points matériels ont mémes
vitesse aprés le choc ¢’est-a-dire v'; = v', = v.

- Avant le choc : P = m, %,

- Aprés le choc : B/ = my ¥y + my %', = (my + my)¥
Conservation du vecteur quantité de mouvement :

my

>

R,
P=P =>mv =(m +m)v=7v= 7

m; +m,

Il. Relation Fondamentale de la Dynamique (R.F.D)

Dans un référentiel galiléen, la deuxiéme loi de Newton énonce
que : "La variation temporelle de la quantité de mouvement d'un

systéme est égale a la résultante des forces qui s'applique sur ce
. dP oz
systéme. e > Fapp

I11. Les lois de Newton

1. Premiére loi de Newton (Principe d’inertie)

Dans un référentiel Galiléen, un systeme isolé est soit au repos soit
en mouvement rectiligne uniforme.
2. La deuxieme Loi de Newton ou

Théoréme de Centre d’inertie (T.C.1):

Dans un référentiel Galiléen la somme vectorielle des forces
Extérieures qui s’exercent sur un point matériel est égale au

Produit du vecteur accélération et de la masse du point matériel :

= -
E Fort = ma
dP  dmv dav

A = = ;= a =
en éffet : = Mg =md Y Fot

3. Troisieme Loi de Newton ou

Le principe des actions réciproques

"Si un systéme A exerce une force ﬁA/B sur un systéme B, alors le

systéme B exerce une forceﬁB/A sur le systeme A de méme

intensité, ayant la méme direction mais de sens opposé.” :

FA/B = _FB/A
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Exercices sur laR.F.D

EXERCICICE 01
Un enfant prend place sur une luge au sommet O d’une piste
enneigée parfaitement plane, de longueur L=OB=50m, incliné
d’un angle a=30° par rapport a I’horizontal. L’ensemble forme un

solide de masse m = 55kg. Les forces de frottement exercées par

le sol sur la luge sont équivalentes a une force F paralléle a la
trajectoire et d’intensité F = 44N.
1. Un autre enfant communique a I’ensemble {luge +enfant} en O,
une vitesse v, = 2m.s~! vers le bas et selon la ligne de la plus
grande pente OB.
a)) Déterminer les équations horaires du mouvement ;
b)) Calculer la durée de la descendante ;
c)) Déterminer la vitesse Vg au point B.
d)) En déduire I’énergie mécanique du systéme { luge + enfant }
au bas de la pente.
2. Au bas de la pente de la pente, la luge aborde une piste
horizontale, la force de frottement gardent la méme valeur
qu’au début.
a)) Déterminer la nouvelle accélération a sur la piste horizontale.
b)) Trouver les équations horaires du mouvement sur cette
horizontale.
¢)) Calculer la distance parcourue avant I’arrét.
En déduire la durée totale de la luge sur son mouvement.
EXERCICE 02
On considére deux solides (S1) et (S2) de masses respectives m1 =
500g et m2 = 300g, relié par un fil inextensible de masse
négligeable. Ce fil passe sur la gorge d’une poulie de masse
négligeable. S; glisse sur un table horizontale et S, se trouve & 3m
au-dessus du sol.
1. Le systeme est abandonné sans vitesse initiale et on néglige tous
les frottements. Calculer :
a)) I’accélération a du systéme ;
b)) I’énergie cinétique de S, lorsqu’il heurte le sol.
¢)) la norme de la tension du fil.
2. En réalité, le contact de S; avec la table a eu lieu avec
frottement, dont son effet s’oppose a la trajectoire de S et
d’intensité f = 1,2N. Répondre la question 1.
3. Le fil supportant S; est paralléle de la plus grande pente
d’un plan incliné, faisant un angle @ = 30° avec le plan
horizontal. La piste est rigoureux, les frottements sont
équivalents a une force f d’intensité f = 0,2N.
a)) Calculer la nouvelle accélération a’ de S; et en déduire la
nature de son mouvement.
b)) Déterminer 1’énergie mécanique de S; a I’instant t = 1,2s.

¢)) A l’instant t = 1,25, le fil supportant S; et S, casse.

c1)) Donner les caractéristiques du vecteur accélération 3

de S; aprés la rupture du fil.

c2)) Donner les lois horaires du mouvement de S; en prenant
comme origine des dates et d’abscisses I’instant de la rupture.

EXERCICE 03

Sur la gorge d’une poulie de masse négligeable, mobile sans

frottement autour d’un axe horizontal, passe un fil inextensible et

de masse négligeable, dont les extrémités supportent deux corps A

et B de masseM, et My . On négliger tous les frottements.

1. Dans une premiére expérience, les deux brins de fils sont
verticaux. M,=0,539kg et My = 0,441kg. Calculer :

a)) L’accélération du systeme.

b)) L’espace parcourue par chaque corps, la vitesse et 1’énergie
cinétique de chaque corps 3s apres avoir abandonnée

le lui-méme sans vitesse initiale.

2. Dans une deuxiéme expérience, le brin de fil supportant A est
paralléle de la pente d’un plan incliné formant un angle a = 30°
avec le plan horizontale.

a)) Quelles valeurs doit-on donner a M, et Mg la somme est
toujours la méme 0,980kg pour que la vitesse du systeme 3s
aprés 1’avoir abandonnée a lui-méme soit la méme que

précédemment, le corps A remonte le plan.

b)) Calculer I’énergie mécanique du corps A a I’instant t = 3s et
la tension du fil au cours du mouvement.

3. Dans une troisieme expérience, a t = 3s le fil se casse.

a)) Quel est le mouvement pris par le corps A ?
b)) Trouver la position et la vitesse du corps A, 1,2secondes
apres la rupture du fil.

EXERCICE 04

Un solide est tiré le long de la tige de plus grande pente d’un plan

incliné par un cable paralléle a ce plan qui fait un angle o =30°

avec I’horizontale. La masse m du solide et égale a 980kg.

On prendra g = 9,8m.s™2. On néglige tous les frottements.

Le mouvement comporte trois phases :

- Il est d’abord uniformément accéléré durant 3s ; -

Uniforme durant 6s sur une distance de 36m ;

- Uniformément retardé pendant une méme durée At jusqu’a I’arrét.

a)) Sachant que la distance parcourue est de 60m, calculer
la durée totale du trajet effectif par le solide.

b)) Ecrire les équations horaires du mouvement dans chaque phase

c)) Déterminer la force de traction du céble au cours des trois
phases du mouvement.

d)) Déterminer la puissance exercée par la force de traction

pendant la 2¢ phase du mouvement.
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EXERCICE 05

Un monte-charge souléve un fardeau de masse m = 1tonne

d’une hauteur H par rapport au niveau du sol.

La monter comprend 3 phases :

Phase 1 :

MRUA durant 3s, la vitesse du fardeau passe de 0 a v.

Phase 2 : MRU durant 10s d’une longueur de 20m ;

Phase 3 : MRUR durant 5s, la vitesse du solide passe de v a 0.

a)) Calculer la vitesse v du solide.

b)) Ecrire pour chaque phase les équations horaires du

mouvement et en déduire H.

¢)) Calculer la tension exercée par la cable sur le fardeau dans
chaque phase.

d)) Le céble rompt juste a I’arrét ; le fardeau étant a une

hauteur H par rapport au sol.

Quelle est la nature du mouvement du fardeau juste apres la
rupture du céble et déterminer le temps mis lorsqu’il le sol.

EXERCIE 06

On considére un solide A de

masse m, = 400g pouvant

glisser le long du plan incliné OC

parfaitement lisse suivant la ligne

de plus grande pente, et un solide

B de masse mgz = 300g relié & A
par un fil inextensible de masse négligeable passant sur la gorge
d’une poulie K de masse négligeable. A la date t = 0, le systeme
est libéré sans vitesse, le solide A partant du point O.
1. Calculer I’accélération du systéme.
2. a)) Calculer le temps mis par A pour atteindre le point S
tel que OS =2 m.
b)) Calculer la vitesse de A au passage en S.
¢)) Au moment ou le solide passe en S, le fil casse brusquement.
Décrire les mouvements ultérieurs de A et B.
(aucun calcul n’est demandé)
3. Lorsque le solide A quitte le plan incling, il arrive sur le sol
horizontal ou il rencontre un solide C immobile de masse
m. = 350g, aprés un parcours de longueur L = 10m sur le
plan incliné ; le choc est centrale et parfaitement élastique.
a)) Calculer la vitesse v, du solide A juste avant le choc.
b)) Exprimer les vitesses vi” et v2’de deux corps apres le
choc, en fonction de my,, m. et v,. Faire son A.N.
EXERCICE 07
Un solide ponctuel (S) de masse m=100g est attaché a I’extrémité
B d’un fil de masse négligeable et de longueur 1= 300cm.
L’autre extrémité du fil est fixé en A. (figl)

1. (S) étant lancée de fagon convenable, I’ensemble tourne autour

d’un axe vertical (A) passant par A avec une vitesse angulaire w =
12rad/s. Le solide (S) a alors un MCU autour de (A) et on
appelle a I’angle que fait AB avec (A). Calculer a.
2. (S) est maintenait relié a un point fixe C de (A) (fig2) par un
autre fil de masse négligeable.
Le fil BC est tendu est horizontal lorsque a prend la valeur a,
et ’ensemble tourne a la méme vitesse angulaire précédente.
Exprimer la tension du fil BC en fonction de m, I, ag, g et w.
AN:q, = 30°.
3. (S) étant toujours attaché au fil précédent. Le fil BA’ reste
tendu avec AA’=60cm et AB = BA’ = | = 300cm. (fig3).
a)) Exprimer les tensions des fils BA et BA’ en fonction de
m, w, |, aetg. En déduire leurs valeurs numériques.

b)) Quelle doit étre la valeur de w pour que le fil BA’ soit tendu.

EXERCICE 08
On considére un solide ponctuel S de masse m = 400g et de
dimension négligeable. On prendra g = 9,8m.s 2.
Un systéme est constitué d’une tige Ot soudée en O a un support
vertical OS. La tige Ot forme un angle @ = 60° avec OS. Sur
cette tige est enfilé un solide S ; il est relié¢ & O par un fi tourner
inextensible de longueur [ = 40cm, on néglige les frottements et
on fait tourner le systéme autour de I’axe OS.
1. a)) Calculer la vitesse de rotation wg du systéme au moment
ou la réaction de la tige sur le solide S est nulle.
b)) Calculer, dans ce cas, la tension T du fil.
2. Quelles sont respectivement 1’intensité de la réaction de la tige
sur le solide S et la tension du fil si on fait tourner le systéme

a la vitesse de 1trs.s™1.
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Relation Fondamentale de la Dynamique de Rotation

1.Cas d’un point matériel

Soit un point matériel de masse m animé d’un mouvement de
rotation autour d’un axe A : M(ﬁ) = J,60 = mRl

2.Cas d’un solide

D M(F) =),

3. Théoréme de I’accélération angulaire

ZM :ZM(ﬁ) +ZMC =],
M, : moment du couple

M(F) : moment des forces extérieures

Moment d’inertie de quelques solides
1. Anneau de masse m et de rayon R : /] = mR?
2. Manchon ou cylindre creux : /] = mR?
3. Disque homogene ou Cylindre homogeéne :
]:lMW
2
4. Sphére homogene : | = EMR2

5. Tige ;] = %ML2

Théoréme de Huygens

Le théoréme de Huygens (aussi appelé théoréme de 1’axe
paralléle) facilite grandement le calcul du moment d’inertie par
rapport & un axe quelconque. Soit J, le moment d’inertie par
rapport & un axe passant par le centre de masse et J le moment
d’inertie par rapport a un autre axe, paralléle au premier et a une
distance d de celui-ci. Alors le théoréme stipule que :

] =Jo+Md?

Théoréme de I’énergie cinétique en rotation

1 1 S
AE. = E/wfz - ijiz = Z w(F)
Energie cinétique cas de rotation :
1
E;==Jw?
c 2]“’
Travail d’une force cas de rotation :
w(F) = M(F).6

Ou 6 = 2mn avee n = nombre de tours effectués.

chaambane92@gmail.com

Page 16

Mécanique

Cours sur la R.F.D.en Rotation




Physique Terminale S

Relation Fondamentale de la Dynamique

chaambane92@gmail.com

Exercices sur la dynamique de rotation

EXERCICE 01

Un solide (S) de masse m = 10kg est suspendu par une corde

inextensible et de masse négligeable est enroulée sur la surface

d’un cylindre horizontal homogéne de masse M = 20kg et de
rayon r = 10cm.

1. Le solide est initialement au repos.

a)) Calculer son accélération au bout de 3m de chute.

b)) Calculer sa vitesse et la durée de ce mouvement.

c)) Déterminer les lois horaires correspondant aux mouvements
du systéme (S+cylindre).

d)) En déduire le nombre de tours effectués par le cylindre

aprés 3m de chute et la durée correspondante.

2. La corde quitte ensuite le cylindre en mouvement.

a)) Calculer le moment du couple de force qu’il faudra lui
appliquer pour ’arréter aprés 100tours.

b)) Quel est I’accélération angulaire de ce mouvement de
freinage ? Calculer la durée de ce freinage.

EXERCICE 02

Un disque métallique horizontal, pleine et homogene, de rayon

R = 10cm et masse m = 100g tourne autour d’un axe vertical

(A) passant par son centre d’inertie O. Le disque tourne a la

fréquence constante N = 2400tr.min~! a I’instant t=0s, on

supprime la force d’entrainement exercée par le moteur ; le disque
s’arréte en une durée t; = 4min. Soit M le moment supposé
constante du couple de frottements qui produit ’arrét. On
appellera 6 I’angle de rotation du disque, 8 sa vitesse angulaire, &
son accélération angulaire.

1. En utilisant la RFD en rotation, montrer que le mouvement du
disque est uniformément décéléré (U.D). Calculer 6 et M.

2. Pour O<t<t; : calculer I’expression de 8 en fonction de t et des
données précédentes. En déduire n, le nombre de tours
effectués par le disque pendant la durée de freinage.

3. En utilisant le théoréme de 1’énergie cinétique, redémontrer que

le mouvement est U.D. et calculer d’une autre fagon n.

EXERCICE 03

Un cylindre homogéne de rayon R = 10cm, de masse M = 2kg,

peut tourner autour de son axe de révolution horizontal (4), il

s’enroule un fil inextensible de masse négligeable. Ce dernier est

fixé par I’'un de ces extrémités au cylindre et I’autre extrémité D

vertical est appliquée une force de module F = 9N .

Le cylindre est traversé suivant un diamétre par une tige T de

masse M’ = 2,6kg et de longueur L = 21 = 100cm portant & ses

extrémités deux masses ponctuelles égales m, = mgz = 0,5kg,

situant a une distance 1=50cm de ’axe (A).

1. On néglige tous les frottements et on abandonne le systéme
sans vitesse initiale.
a)) Montrer que le systéme va prendre un mouvement de rotation
uniformément accéléré et calculer 4 .
b)) Déterminer les lois horaires 8(t) et 6(t) en fonction du temps t.

2. On néglige encore les frottements.

La force F,tension d’un fil est réalisée en suspendant en D un
objet de masse m’.
a)) Déterminer la masse m’.
b)) Calculer le temps nécessaire pour que le point D parcourt 2m.
c)) Calculer la vitesse angulaire et le nombre de tours effectués
par le cylindre a cet instant.
3. Une étude expérimentale montre que dans la réalité, il faut
utiliser une masse m” = 1,2kg pour que le point D parcourt
2m pendant le temps trouvé précédemment. Cet écart entre la
théorie et la réalité est d0 a un couple de frottement.
a)) Quel est le moment M. supposé constant de ce couple
de frottements.

b)) En déduire le module de la tension T du fil et déterminer
I’expression de O(t) en prenant comme origine 1’instant ou
le point D parcourt 2m.

EXERCICE 04
On considére un disque plein, homogene, de masse M = 500g,

de rayon R = 20 cm et de centre C.

() o

B(S)

1. Le disque peut osciller, dans un plan vertical, autour d’un axe
horizontal fixe (A), perpendiculaire a son plan et passant par un
point O de sa circonférence. Au point B diamétralement opposé
M

a 0, on fixe un corps ponctuel (S), de masse = .

Montrer que :
a)) La distance du centre d’inertie G du systéme
S={disque + corps (S)} a’axe (A) estOG =a = 3 R.
b)) Le moment d’inertie du systéme {disque + corps (S)} par
rapport a I’axe (A) est J,=7mR?.
2. Le systéeme S constitue un pendule composé.
On considere les oscillations de faible amplitude autour de
I’axe (A) de ce pendule.
On écarte le systéme d’un angle 8 , = /6 rad avec la verticale.
a)) Déterminer 1’équation différentielle du mouvement de S et en

déduire sa nature. Trouver la loi horaire correspondante.
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b)) Calculer la longueur | du pendule simple synchrone de ce
pendule composé.
On néglige les oscillations.

On écarte a nouveau le systéme d’un angle 6, = % rad avec la

verticale et on le lance avec une vitesse 20rad/s
c)) Calculer la vitesse linéaire de I’extrémité G lorsque le
systéme passe a la position d’équilibre.
3. On enléve le corps (S). On fait tourner le disque, seul, a I’aide
d’un moteur.

Lorsque le disque atteint la vitesse de 300 tours par minute, on
arréte le moteur et on applique sur le disque un couple de
freinage de moment M, constant. Il s’arréte aprés avoir effectué
250 tours, comptés a partir de I’arrét du moteur.

a)) Calculer M.

b)) Calculer la durée de cette phase d’arrét du disque.
EXERCICE 05
On néglige les frottements et la résistance de I’air.

Une tige T de longueur L = 50 cm, de masse M; = 96 g, est
solidaire d’un tambour cylindrique, d’axe vertical (A) fixe, de
masse négligeable, et de rayon R; = 5 c¢m. L’axe (A) du tambour
est perpendiculaire a la tige en son milieu O.

Un fil sans masse et inextensible, ne pouvant glisser sur la poulie
ni sur le tambour, est enroulé sur le tambour de fagon que les
spires ne se chevauchent pas.

Ce fil passe sur la gorge d’une poulie, d’axe de révolution
horizontal et perpendiculaire au plan de la figure.

La poulie a une masse M, = 50 g supposée répartie uniformément
sur sa circonférence de rayon R, = 10 cm.

Pendant le mouvement, on suppose que 1’axe de la poulie est fixe,
et le brin de fil entre le tambour et la poulie reste horizontal et
situé dans le plan de la figure. Un corps de masse m = 64 g est
attaché a I’extrémité du fil.

(A)
7T

Poulie

Tambour

(m)
1. Calculer :
a)) le moment d’inertie J; de la tige par rapport a I’axe (A).
b)) le moment d’inertie J, de la poulie par rapport
a son axe de révolution.
2. A ’instant t=0s, on abandonne la masse m sans vitesse initiale.
2

a)) Vérifier que I’accélération de la masse m esta = 0,7m.s™.

b)) En déduire I’accélération angulaire &, de la tige.

3. A l’instant t, la vitesse de lamasse m est v = 2m.s™ 1.

Calculer :

a)) La distance parcourue par la masse m a cet instant et la

vitesse angulaire 6, de la tige.

b)) le nombre de tours n effectués par la tige a cet instant. En

déduire alors 1’instant t.
4. A T’instant t, le fil reliant le tambour et la masse m casse.
On applique une force tangentielle F a la poulie d’intensité F
pour I’arréter.

a)) En utilisant la RFD, montrer que le mouvement de la poulie
est uniformément retardé, en déduire alors la décélération
angulaire de ce mouvement et le nombre de tours effectués par
la poulie avant de s’arréter, sachant que F = 21N.

b)) Calculer la durée de ce mouvement de freinage ainsi que
I’angle balayer par la poulie.

EXERCICE 06

Une poulie formée de deux cylindres coaxiaux (C,) et ( C,), de

rayons respectifs r;=10cm et r,=20cm peu tourner sans frottement

autour de son axe (A). Le moment d’inertie de la poulie par
rapport a son axe (A) est J, = 4,5.1072kg.m™2.

On enroule sur le cylindre (C;) un fil f; de masse négligeable, a

I’autre extrémité duquel est accrochée une masse m;=150g.

On enroule sur le cylindre ( C,) un autre fil )f, de masse

négligeable, a ’extrémité duquel est accrochée une masse m, =

200g. On abandonne le systéme sans vitesse initiale.

1. Dans une 1%¢ expérience les masses m, et m, se déplacent

verticalement dans le méme sens.
a)) Calculer 1’accélération angulaire de la poulie.
b)) Calculer les tensions T, et T, des fils f,et f, .

2. Dans une deuxieme expérience les masses m, et m, se déplace

verticalement dans le sens contraire.

a)) Dans quel sens la poulie se met-elle a tourner ?

Calculer alors 1’accélération angulaire de la poulie.

b)) Calculer la vitesse angulaire de la poulie et la vitesse linéaire

guand la masse m, s’est déplacée de 2m

EXERCICE 07

Sur la gorge d’une poulie de masse m=100g repartie sur la

circonférence de rayon r=6¢cm, mobile sans frottement autour

d’un axe horizontal; passant un fil de masse négligeable.

Ce fil porte une masse m,;=300g et une masse m,=100g.

La masse m, se trouve a 3 m au-dessus du sol; la masse m, se

trouve du sol sans y reposer.

On abandonne le systeme a t=0s sans vitesse initiale.

I. 1. a)) Calculer I’accélération prise par la masse m,.

En déduire sa vitesse lorsqu’elle heurte le sol.

b)) Calculer la tension de chaque fil pendant le mouvement.
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2. a)) Quelle force F faut-il appliquer tangentiellement a la poulie
pour qu’elle s’arréte au bout 6tours, le fil supportant m,
étant coupé quant m, arrive au sol.
b)) Montrer que le mouvement de la poulie apres la rupture du
fil est uniformément retardé.
En déduire la décélération angulaire ainsi que la durée de ce
mouvement de freinage.

1. La masse m; se déplace suivant la ligne de la plus grande
pente d’un plan parall¢le a I’axe de la poulie et incliné sur le
plan horizontal d’un angle a=30°.

1. Quelles valeurs doit-on donner aux deux masses m, et m, (leur
somme restant la méme, est égale a 400g ), pour que
’accélération prenne la méme valeur qu’en I-1-a).

2. Quelle est alors I’énergie mécanique de la masse m,sur le
plan incliné a I’instant t=3s.

3. A linstant t=3s, le fil reliant m,; et m, casse.

a)) Donner I’accélération a’ prise par m, apres la rupture du fil.
b)) Donner les lois horaires du mouvement en prenant comme
origine des dates, I’instant de rupture.

¢)) Calculer la durée mise par masse m, pour repasser a

sa position de départ.

EXERCICE 08

On considere un cylindre de centre O, de rayon r=2,5cm, pouvant

tourner autour d’un axe (A) fixe, horizontal, perpendiculaire en O

au plan de la figure. Une tige homogéne AB, de longueur

2l = 40 cm, de milieu O, est fixée sur un diametre du cylindre.

Un fil inextensible et de masse négligeable est enroulé sur le

cylindre par ’une de ses extrémités. L’autre extrémité du fil

supporte un corps ponctuel de masse M = 200g dont le
déplacement vertical peut étre repéré par ’axe (GX).

La masse M est abandonnée sans vitesse a I’instant t = 0s, et

parcourt, d’un mouvement uniformément varié, la distance

d, = 20Cm pendant la durée t; = 0,6s. (Voir figurel).

A DN\ B
\ 0/

m \Oo A m

M
figure 1

1. a)) Calculer I’accélération a; de la masse M.
b)) Vérifier que le moment d’inertie du systéme
(cylindre-tige) par rapport a (A) est Jo=10 % kg.m?.
2. On fixe sur la tige AB, symétriquement opposé par
rapport a O, deux solides ponctuels ayant chacun une
masse m = 100 g (figure 2).

a)) Exprimer, en fonction de M, Jo, m, g et d (distance entre une

masse m et le centre O),

la nouvelle accélération a,de la masse M.

b)) Montrer qu’en faisant varier d, la grandeur y = ai estde la
2

formey = aX + favec X =d?.
En déduire numérique a et B.
3. a)) Calculer I’accélération a, pour d = 20 cm ainsi que
I’accélération angulaire 6, du cylindre.
b)) En déduire la durée t, de ce mouvement et le nombre de
tours effectués par le cylindre a cet instant si la masse M
parcourt 50cm.
4. A linstant = t,, on app'l'i'que un couple de freinage au
cylindre a fin de ’arréter.
Le cylindre s’arréte alors & une durée t=15 secondes.
Calculer le moment du couple de freinage qui produit ’arrét du
cylindre ainsi que le nombre de tours total effectués par le

cylindre entre ces deux phases.

EXERCICE 09

Deux solides Sz et S, de masses s

respectives my et m, sont reliés °
par un fil inextensible de masse §
négligeable passant par la gorge D(_Sz)

d’une poulie de rayon r tournant
sans frottement autour d’un axe horizontal (A) passant par son
milieu. Le moment d’inertie de la poulie par rapport a I’axe (A) est
noté J,. On abandonne le systéme sans vitesse initiale.
1. Calculer I’accélération prise par le solide So.

Quelle est la nature du mouvement de S.
2. En fait, il y a des frottements entre S; et la table, la composante

R_T) est supposée constante et le mouvement est possible.
a)) Calculer la nouvelle accélération prise par le systeme sachant
que le coefficient de frottement entre S; et la table est f=75%.
b)) Si on casse le fil, quelle serait la nature de mouvement deS; ?
Si on néglige tous les frottements, qu’en est- elle réellement ?
Dans la suite de I’exercice, on négligera tous les frottements.
3. a)) Déterminer les tensions des fils lors du mouvement.
b)) Calculer la vitesse du solide S, aprés 10s.

En déduire la vitesse angulaire de la poulie et le nombre de
tours effectués par la poulie a cet instant ainsi que la distance
parcourue par S;.

4. a)) Calculer le moment de la force de freinage a appliquer
tangentiellement a la poulie pour qu’elle s’arréte au bout de
2s de freinage, le fil supportant les masses étant coupé.

b)) En déduire 1’angle balayer par la poulie pendant la phase de
décélération ainsi que le nombre de tours effectués.

Données : m;=m,=100g ; ],=8.10"°kg.m?; r = 1cm ; g=9,8m.s2.
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EXERCICE 10

Un disque pleine homogeéne de centre C, de rayon R = 30cm et de

masse M = 10Kg, roule sans glisser le long de la ligne de plus

grande pente d’un plan incliné faisant un angle o = 30° par rapport

a I’horizontal. Le disque part sans vitesse sur le plan incliné

(roule sans glisser)

1. a)) Déterminer son accélération linéaire lors de la descente

du plan incliné.
b)) Trouver les lois horaires x(t) et 8(t) du disque.

2. Lorsque le disque quitte le plan incling, il arrive sur le sol
horizontal ou il rencontre une sphére homogéne immobile de
masse m, de rayon r = 20cm et moment d’inertie par rapport

a son axe apres un parcours de longueur L = 20m sur le plan
incliné ; le choc est centrale et parfaitement élastique.

a)) Calculer a cet instant la vitesse v du disque ainsi que le

nombre de tours effectués.

b)) Exprimer les vitesses vi” et v2’de deux corps aprés le choc,

en fonction de M, m et v;.
¢)) Discuter les résultats obtenus en fonction des valeurs de M et
de m et faire son. Application Numérique pour J, = 0,8kg. m?.

3. En supposant que le disque roule en glissant sur le plan incliné :
a)) Déterminer l'accélération du centre C du disque

en fonction du temps.
b)) Combien de temps met le disque pour descendre
le plan incliné ?

EXERCICE 11

Les parties A et B sont largement indépendantes. On néglige les

frottements et la résistance de I’air. On considére un corps S

supposé ponctuel de masse m = 100g. On prendra : g=10m.s .

I. On fixe le corps S a I’extrémité inférieure d’un ressort de

longueur a vide I, = 12cm et de raideur k = 50N.m™*.

L’autre extrémité supérieure est fixée en un point O de I’axe

verticale zz’. Ce dernier tourne avec une vitesse de rotation N

(tours/seconde). Lorsque N est constant, le ressort s’écarte d’un

angle 0 par rapport a la verticale et le corps S décrit un cercle dans

un plan horizontal. Dans cette condition, la longueur du ressort
est [ = 16¢cm. (voir figurel).
1. Calculer la valeur de 1’angle 6.
2. Déterminer la vitesse de rotation N et
en déduire la tension du ressort.
II. Le corps S peut glisser sur la ligne de la plus grande d’un plan
incliné d’un angle a=30° par rapport au plan horizontal.
Il est relié a une poulie (p) par un fil inextensible et sans
masse. Le fil, supposé suffisamment long, est initialement
enroulé sur la gorge de la poulie.

Cette derniere est placée au sommet du plan incliné et peut

tourner autour de son axe fixe et horizontal. A I’instant t=0s, on
abandonne le corps S sans vitesse initiale et on suppose que le
fil se déroule sans glisser sur la gorge de la poulie (p).
Le moment d’inertie de la poulie est ] et son rayon r = 10cm.
(voir figure2)
1. Etablir I’expression de 1’accélération linéaire du corps S en
fonctionde m, Jo, 1, 0, et g.
2. Pour déterminer la valeur de cette accélération, on mesure la
distance x parcourue par S & ’instant t.
Exprimer I’accélération linéaire de S en fonction de x et t.
A.N t=0,8s et x=64cm.

3. En déduire la valeur numérique du moment d’inertie ], de la

poulie (p).

z
O
(p)
o
(
<ITTTTIING)
o
z
fiaure 1 figure 2
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Rappels sur I’Etude Energétique
d’un systéme Mécanique
1. Généralité
- Energie cinétique de translation : E, = %mv2

- Energie potentielle de pesanteur : Epp = mgz

- Energie potentielle élastique: Epp = ikx2
K : constante de raideur du ressort
x : allongement du ressort (m)

- Energie potentielle de torsion : Ep. = %CGZ
C : constante de torsion
0 : angle d’écartement du ressort par rapport a sa position
d’équilibre exprimé en radian (rad)
- Energie Mécanique : E = E¢ + Epp

2. Théorémes généraux

Théoréme de I’énergie cinétique (T.E.C)

Enoncé du théoréme :
Dans un référentiel galiléen, la variation de 1’énergie
cinétique entre deux instants quelconques est égale a la

somme de tous les travaux des forces extérieurs :

AB; = Bpy = By = ) W(Fox:)

Théoréme de I’énergie mécanigue (T.E.M)

Enoncé du théoréme :
Dans un référentiel galiléen, la variation de 1’énergie mécanique
d’un systéme entre deux instants quelconques est égale a la

somme des travaux des forces non-conservatives:

AE = E, — E, = Z W (Foxe)

Remarque :

-Si AE = 0 = E, = E, = E = cste, donc I’énergie

mécanique se conserve (conservation de 1’énergie
mécanique): un tel systeme est dit conservatif.

-Si AE < 0 = E; < E; ,donc I’énergie mécanique diminue
au cours du temps : cette diminution de 1’énergie
mécanique est due aux forces de frottements divers dus au
systéme mécanique. Un tel systéme est dit dissipatif.
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Exercices sur I’étude énergétique d’un systeme

EXERCICE 01
Un club d’amateurs a construit une fusée de masse m=200kg.
Lors du lancement le moteur exerce une poussée verticale
F=constante, durant 10s, puis le moteur est coupé.

La fusée continue sur sa lancée avant de retomber.

La trajectoire est verticale et la masse de la fusée reste
pratiquement constante. On prendra g=9,8m.s2.

1. Les frottements sont négligeables, la fusée atteint une

vitesse de 100km.h! lorsque le moteur s’arréte a t=10s.

a)) Monter que durant cette phase de lancement le mouvement du

centre d’inertie de la fusée est uniformément accéléré.

b)) Calculer I’accélération et la valeur de la poussée.

¢)) Quelle est I’altitude atteinte lorsque le moteur s’arréte ?

d)) Quelle est la nature du mouvement ultérieur ?

Quelle est I’altitude maximale atteinte ?
2. Les frottements sont assimilés & une force constante f=100N et
A s’exerce tout au long du trajet. La poussée F garde la méme
valeur qu’a la question précédente et s’exerce pendant 10s.
a)) Calculer I’altitude atteinte quand le moteur s’arréte.
b)) Quelle est I’altitude maximale atteinte ?

EXERCICE 02
Un solide ponctuel (S) de masse m est initialement au repos en A.
On le lance sur la piste ACD, en faisant agir sur lui, le long de la
partie AB de sa trajectoire, une force F horizontale et d’intensité F
constante. On pose AB=1.

La portion AC de la trajectoire est horizontale et la portion CD est
un demi-cercle de centre D et de rayon r. Au point M défini par
I’angle (O_C) ,O—M): 6.0n suppose que la piste ACD est
parfaitement lisse et on néglige les frottements.

1. a)) Déterminer ’accélération a du solide puis donner, en

fonction F, |, et m, la valeur Vg de la vitesse de (S)en B ;
b)) Avec quelle vitesse aborde —t-il la piste en C.
2. Etablir en fonction de F, I, m, r, 6 et g, au point M
I’expression de :
a)) La valeur v de la vitesse de S.
b)) L’intensité R de la réaction Rdela piste.
3. De I’expression de R, déduire, en fonction de m, g, ret |,
la valeur minimale Fo de F pour que S atteigne D. Calculer F,.
4. Les frottements sur la piste AM sont équivalent a une force
unique constante f.
a)) Déterminer I’expression de la vitesse V au point M en
fonction de F, L (distance AC), I, m, f, B etg.
b)) Sachant que v,, = 0,5ms ™1, en déduire I’intensité de la
force de frottement f ainsi que 1’accélération du solide

entre A et B. Déterminer la nature de son mouvement

et I’équation horaire correspondante.
c)) Calculer la durée mise par le solide pour passer au point C et
son énergie mécanique.
Données: m=05kg; r=1m; I=15m; g=10m/s?;
F=1IN; L=3m; 6=230°.

1l

A

EXERCICE 03

Un solide se masse m= 2kg, de dimensions négligeable est mobile
sur une piste situé dans le plan vertical . Cette piste est constituée
de 3parties : une partie rectiligne AB incliné d’un angle o =30°
par rapport a I’horizontal ; une partie horizontale de longueur 2r
avec r=1m et une partie circulaire CD de centre O, de rayon r et
tel que 6 =((OC, OD) =60°.

Sur les parties AB et BC les frottements sont équivalents a une

force unique d’intensité ||?||:1—10du poids du solide.

Sur la piste CD on néglige les frottements.
1. Exprimer littéralement la vitesse du solide aux points
A, B,CetD enfonctiondeg, hetr.
2. a)) De quelle hauteur h peut-on lacher le solide pour que
sa vitesse en D soit égale a 2m.s?
b)) Calculer I’accélération du solide sur le trongon AB et
en déduire la durée de parcours AB
3. a)) Donner I’expression de la force exercée par la piste sur
le solide en D en fonction de h, g ,r
b)) En déduire la valeur minimale de la hauteur h pour
que le solide quitte la piste en D.
c)) Le solide peut-il toucher le plafond situé a 1,5m

au-dessus de C ? Justifier votre réponse.

(0]
0
h D
IB\!—ZI—D
B C

EXERCICE 04

Une bille M assimilable a un point matériel de masse m=50g est

abandonnée sans vitesse initiale en un point A d’une piste ABCD.

La piste est constituée :

- d’un trongon rectiligne AB incliné d’un angle a=30° par
rapport & ’horizontal ; AB=1,6m ;

- d’un trongon rectiligne horizontal BC ;

- d’un trongon circulaire CD, de centre O, et de rayon r = 60cm

et tel que OC est perpendiculaire a BC.

chaambane92@gmail.com

Page 23

Mécanique

Exercices sur 1’étude énergétique d’un systéme mécanique




Physique Terminale S

Etude énergétique d’un systéeme mécanique

chaambane92@gmail.com

Les frottements s’exercent qu’entre B et C, et sont équivalents a

une force ?paralléle au déplacement et d’intensité constante
f=0,4N.

1. Calculer la vitesse de la bille en B et la durée du trajet AB.

2. a)) Quelle est la nature du mouvement de la bille sur la piste BC.

b)) Donner I’équation horaire de M sur la portion BC.
¢)) Quelle devrait étre la longueur BC pour que M arrive en C
avec une vitesse nulle ?
3. La bille M part en C avec une vitesse nulle et aborde la
portion CD. La position de M est repérée par 1’angle
0= (O—Djﬁ) au point E.
a)) Exprimer, en fonction de g, r, et 0, la vitesse de M en E.
b)) Donner, en fonction de m, g, r, et 6, ’intensité de la
réaction R de la piste sur M en E.
¢)) Calculer I’angle 6, pour que M quitte la piste.
En déduire la vitesse de M en ce pt.

\%NR c

EXERCICE 05
Une petite sphére S, ponctuelle de masse m=200g est accrochée a
un fil de masse négligeable, inextensible de longueur I=1m.
L’autre extrémité du fil est accrochée a un point O fixe.
1. Le pendule ainsi obtenu est écarté de sa position d’équilibre
d’un angle an=40° puis lancé avec une vitesse v, = 2m.s™ 1.
a)) Calculer la vitesse de S lorsqu’elle passe aux points M
et A définis respectivement par o, =25° et a,=0.
b)) Déterminer la tension du fil & la position o, et o.
c)) En déduire la valeur minimale de la vitesse v, pour que la
sphére fasse un tour complet, le fil reste tendu au cours du
mouvement .

d)) On écarte a nouveau S d’un angle ay=40° de sa position

d’équilibre et On la lance avec une énergie cinétique E¢=1,2J.

Calculer I’angle d’écartement maximal o, (0, >ag).
2. L’ensemble {fil + S} tourne a la vitesse angulaire w constante
autour d’un axe vertical (A)

Le fil fait alors un angle 6=30° avec la verticale.

a)) En appliquant le TCI, trouver une relation entre I’angle 6 et w.

Calculer w.
b)) Exprimer et calculer la tension du fil.
¢)) Calculer la vitesse angulaire minimale w,;, qui permet au fil

d’étre tendu.

EXERCICE 06
Une petite sphére S, ponctuelle de masse m = 200g est accrochée
a un fil souple, de masse négligeable, inextensible de longueur [ =
80cm. L’autre extrémité du fil est accrochée a un point fixe O. On
prendra: g = 9,8m.s™2.
Le pendule ainsi obtenu est écarté de sa position d’équilibre
d’un angle ag=40°. S est lancée avec une vitesse v, = 3m.s™!
a partir du point M,. On donne a,=25°.
1. Calculer I’énergie mécanique E, de la sphére en M,.
On prendra Ep,=0J, a I’équilibre.4
2. Exprimer et calculer la vitesse de S lorsqu’elle passe aux
points M; et M,.
3. Exprimer et calculer la tension du fil aux points M; et M,.
4. Calculer I’énergie mécanique E, de la sphere en M,.Conclure.
5. En déduire la valeur minimale de la vitesse v, pour que la
sphere fasse un tour complet, le fil reste tendu au cours du
mouvement circulaire.
6. Calculer I’angle d’écartement maximal o, (a,>ag) avec
ty, = (0My; OMy,)
A ce moment le fil se casse.

Donner I’équation horaire de S apres la rupture.

3

O

aq MO

M,
M,

EXERCICE 07
Deux billes de masses m et 2m sont suspendues par deux fils. Au
départ, sont au repos : les deux billes se touchent et les fils sont
verticaux. La bille de masse m est soulevée d’une hauteur h, avec
un angle o= 60° et on la lache sans vitesse initiale. Elle vient alors
cogner la bille de masse 2m, initialement au repos.
1. a)) Calculer en fonction de h la vitesse vi de la masse m
juste avant le choc.
b)) Déterminer la tension T; de m lorsqu’elle repasse la verticale.

2. Trouver les hauteurs maximales auxquelles s’élévent ces

deux billes aprés la collision dans le cas :

a)) d’une collision parfaitement inélastique,

b)) d’une collision €lastique.
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Rappels sur le Champ de Pesanteur

. Mouvement d’une particule dans le champ de pesanteur

cas ou Vg estparallélea g

Un projectile de masse m est lancé a partir d’un point O

verticalement vers le haut avec une vitesse v, a I’instant t=0.

1. Lois horaires du mouvement

Le projectile est soumis a son poids P
Condition initiale :

U0x=0

. N —— |xo =0
Vo |vgy = vy \OMy Yo = 0
TCl:P=md=>mj=md 2d=g
Dans la base (0x,0z)
x=0
Ll a,=0 5 v, =0 -
aazz—gﬁvvzz—gt+v0:>0M = ——gt?+ vt

D’ou les lois horaires du mouvements sont :
v=gt+uv,
1 2
y=—-gt°+ vyt

2
Nature du mouvement :
Si v, est initialement dirigé vers le haut, le mouvement est
d’abord uniformément décéléré. Au point maximal v = 0, ensuite
le mouvement est rectiligne uniformément accéléré vers le bas.

2. Hauteur maximale atteinte par le projectile

Au point maximal, v=0= v(t) = —gt + v, =0

v, 1 (vy\2 o\ Vo2

3 ==30(5) +n(3) =55

— UO
2g9

Hmax = Zmax -
Il. Mouvement d’un projectile dans le champ de pesanteur

SOt tyay =

La hauteur maximale est :

Cas ou ¥, non paralléle ag.

Un projectile de masse m est lancé dans le champ de pesanteur g
avec une vitesse initiale de lancement #,. Ce vecteur fait avec

I’horizontale un angle a, appelé angle de tir.

/\y

1

-

%A 0

0

Q,

Y

1. Mouvement plan

Vgx = VyCOS X, =0
Voy =Vosina oM, [y, =0
Vo, =0 zy=0

- Condition initiale v,

Le projectile est soumis a son poids P = mg

TCl:mg=md = d=¢g

a,=0 Uy = Uy COS @
dlay=—g,v(vy=—"9gttVosina et
a, =0 v,=0

x = (vycosa)t

oM y = —%gt2 + (vy sina)t

z=0
Comme z = 0, alors le mouvement est plan et a eu lieu dans le
plan (Ox, Oy)
2. Equation de la trajectoire

x = (vg cos a)t
1
y = —Egt2 + (v, sin @)t

X

soit x = (vycosa)t =t =
Vg Ccos a

g

————x’+xtana
2vy%costa

y=-

3. Porté horizontale

La portée est 1’abscisse du point d’impact D d’ordonnée y=0.

g ) 2vy%cos?a
y=—5 5 So¥ txtana=0=x=——"—Xtana
2vy%cosca
Vy°cos‘a  sina Yy~ COS @ COS & Vy“ sin 2a
2vy%cos? 20,2 2v,? sin 2
= X = X = =
g cosa g g
. 2v,y? sin 2a
Dou:xp =x = ————
9

4. Fléche
La fleche est la hauteur maximale atteinte par le projectile.
Au sommet de la trajectoire : v, = 0.

. Vo Sina
vy, = —gt+vysina = 0= ty,, = P

1
Ymax = _Egtmaxz + (Vo SIn @) trmax

v, Sin a

1 (vo sina

2
= Ymax = _Eg ) + (v, sin a).

volsinta

= Ymax = zg
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Exercices sur le champ de pesanteur
EXERCICE 01

Une bille de masse m=50g est
abandonnée sans vitesse initiale

au point A d’une goutticre. En C,
elle heurte une autre bille M’ de
masse m’=200g .
1. Juste apreés le choc supposé parfaitement élastique, la
vitesse de la bille M’ est v’=1,6m.s%. En admettant que les
vitesses sont colinéaires avant et aprés le choc, calculer :
a)) la vitesse v, de la bille M juste avant le choc ;
b)) la vitesse v de M juste aprés le choc.
2. Apres le choc, la bille M’ quitte la goutticre.
a)) Quelle est la nature du mouvement ultérieur de M’ ?
b)) Ecrire 1’équation cartésienne de sa trajectoire dans un
repére d’axe orthonormé (C—X,) W).
¢)) Calculer la distance verticale du point C au point d’impact K
de la bille M” sur le sol horizontale situé 8 h=80m de C.
EXERCICE 02
Dans tout le probléme, on
néglige les frottements et
onprend g=10 ms2
Un pendule simple est
constitué par une bille
ponctuelle M, de masse
my; = 200 g suspendue about d’un fil inextensible de masse
négligeable et longueur 1=0,9 m.
1. On écarte le pendule d’un angle o par rapport a sa position
d’équilibre et on le lache sans vitesse initial.

La vitesse de la bille M; lors de son passage a la position
d’équilibre est v = 3m. s~ 1. Calculer la valeur de I’angle a.

2. Lors de son passage a la position d’équilibre, la bille M,
heurte, au cours d’un choc parfaitement élastique, une

autre bille ponctuelle M, immobile de masse m, = 100 g.

La vitesse de la bille M,, juste aprés le choc, est 5m.s? .
Calculer la vitesse de la bille My juste aprés le choc en
appliquant la conservation de la quantité de mouvement.

3. La bille M; est propulsée avec la vitesse v, sur une piste

qui comporte trois parties : Une partie horizontale AB,

Une certaine courbe BC, et Un arc de cercle CD, de rayon r et
de centre O. Les points O, A, B et E se trouvent dans un méme

plan horizontal.

a)) Exprimer, en fonction de my, g, r, B e tvc,, ’intensité de la
réaction de la piste sur la bille M, au point I.
b)) La bille M; arrive au point D avec une vitesse horizontale de

valeur v, = 1 m.s™. Calculer la valeur de .

4. Arrivée en D, la bille M; quitte la piste avec la vitesse
précédente et tombe en chute libre.
a)) Etablir 1’équation cartésienne de la trajectoire de la bille M»
dans le repére (o, i, j ).
b)) Calculer la distance OE.

EXERCICE 03 A r
Une gouttiere ABC sert de ,/0(.
parcours a un mobile supposé M

B

ponctuel, de masse m=100g.
Le mouvement a lieu dans un

plan vertical.
1. Sa partie curviligne AB est un arc de cercle parfaitement
lisse (04,0B) = “rad;r = 0A=0B=1m.
Le mobile est lancé en A avec une vitesse v, = 5m.s™?
verticale dirigé vers le bas et glisse sur la portion AB.

a)) Etablir ’expression littérale de la vitesse v,, du mobile

en un point M tel que (OB,0M)= 6, en fonction de v,,
g, r et 8. Calculer numériquement v,, en B.

b)) Etablir I’expression littérale de la réaction R de la piste
sur le mobile en M en fonctionde m, g, 6, ret v,.
Calculer numériquement R en B.

2. La portion BC rectiligne et horizontale est rugueuse.

Les frottements peuvent étre assimilés a une force f
unique, constante, opposée au mouvement d’intensité f.
Sachant que le mobile arrive en C avec une vitesse
v = 5m.s™1. On donne BC=3m.
a)) Calculer littéralement puis numériquement f.
b)) Calculer ’accélération du mobile et en déduire la nature
de son mouvement.
c)) Déterminer le temps mis par le mobile pour traverser BC.
d)) Enoncer « le théoréme de 1’énergie mécanique ».
Calculer I’énergie mécanique du systéme {mobile ; Terre} en
B et en C. Conclure.

3. En C, le mobile quitte la piste avec sa vitesse v,.

a)) Etablir, dans le repére (ﬁ,i’;), I’équation de sa trajectoire.

b)) Calculer la distance CD ou D est le point d’impact du mobile.

c)) Calculer la durée du saut et en déduire la vitesse vp.

d)) Calculer I’énergie mécanique du systéme {mobile ;Terre}

en D. Conclure.

EXERCICE 04
On se propose d’étudier la
trajectoire du centre d’inertie G

d’un ballon de football. Le ballon

quitte, a t=0s, le pied d’un tireur
de « coup franc » direct avec une vitesse v, situé dans le plan

vertical (O, 7, E) et fait un angle @, = 60° avec ’axe Oz.
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A cet instant le centre d’inertie G est au point O.
1. a)) Montrer que le mouvement est plan.
Préciser le plan du mouvement.
b)) Etablir I’équation cartésienne de la trajectoire en fonction
de vy, g, et a,. En déduire la nature du mouvement de G.
2. Le tir est en fait arrété par le haut du « mur » dressé par
1I’équipe adverse. Le mur est situé a une distance d = 6,0m
du tireur. Sa hauteur h = 1,95m.
a)) Calculer la vitesse initiale v, du ballon.
b)) Déterminer le temps mis par celui-ci pour atteindre le mur.
c)) Etablir en fonction de g, h et v, I’expression de la vitesse v,
de G en haut du mur. Calculer sa valeur numérique.
d)) La vitesse v, fait un angle a; avec I’axe Oz.
Exprimer sina,/sina, en fonction de g, h et v,.
Donner sa valeur numérique. En déduire la valeur de a;.
3. Si le tir n’était pas contré, a quelle distance D du tireur
tomberait le ballon.
EXERCICE 05
Un solide S, assimilable & un point matériel de masse m = 0,5kg,

est lancé du point A avec une vitesse v, = 2m.s™ 1.

Le solide S est soumis & une force constante F horizontale
s’exercant qu’entre A et B. Les frottements de la piste sont
équivalents a une force opposée a la vitesse et d’intensité f = 1N.
1. a)) Déterminer I’accélération de S sur la piste AB et les lois
horaires de son mouvement.
b)) Calculer la vitesse de S au point B. En déduire alors
la durée t,5 et I’énergie mécanique Eg de S en B.
2. Le solide aborde maintenant de trongon BO incliné d’un angle
a = 30° par rapport & I’horizontale.
Il atteint le point O avec vitesse v, = 2m.s 1.
L’intensité de la force de frottement est f = 1N.
a)) Calculer la longueur L = BO de la piste.
b)) Calculer I’énergie mécanique E, de S en O.
3. Le solide quitte la piste au point O avec la vitesse v,.
Les frottements de 1’air sont négligeables (figurel).
a)) Déterminer les lois horaires du mouvement dans ( Ox, Oy).
En déduire 1’équation de la trajectoire.
b)) Calculer la distance OC, C étant le point d’impact.
Quelle est la durée du saut ?
¢)) Calculer I’énergie mécanique E du systéme au point C.
Enoncer le « théoréme de 1’énergie mécanique ».
4. Le solide quitte la piste au point O avec une vitesse v,
précédente (figure2).
a)) Déterminer 1’équation de la trajectoire de S dans (O’x, O’y).
b)) Calculer la distance O’C ou C est le point d’impact de S.
Données : F= 5N ; AB=1m ; g=9,8m.s 2.

)\y
figure2 _

EXERCICE 06
Dans tout I’exercice, on négligera les frottements de ’air et on
prendra g=9,8m.s2,
Deux fusées A et B doivent étre liées simultanément a partir de
deux points O et P situés au sol et distants de d = 30m. Ces
fusées vont exploser a la date t = 4s, aprés leur lancement.
L’une B est située de P avec une vitesse v verticale, I’autre A est
tirée de O avec une vitesse v, inclinée de a par rapport a
I’horizontale et situé dans un plan vertical passant par P.
Ondonne : v, = 51,4m.s™! et vy = 50m.s™ L.
1. a)) Montrer que le vecteur accélération est le méme pour

les deux fusées.

b)) Donner les lois horaires x(t), y(t) ainsi que 1’équation
cartésienne de trajectoire dans la base (Ox,0y) de chaque
fusée. Préciser la nature de leur trajectoire.

2. a)) Déterminer I’inclinaison « de la vitesse v, de A pour
que I’explosion ait lieu a la verticale de P.

b)) Quelle est la distance qui sépare les deux fusées au moment
de I’explosion?

c)) Les barriéres de sécurité pour les spectateurs sont installées

de facon a respecter la distance 100m des points de lancement O.
Ces spectateurs sont-ils en sécurités lors de la retombée de la fusée

en cas de non explosion en altitude?

AY
v \B
[017A\ P X
(100m > 30m ~100m ~

EXERCICE 07
Dans ce probléme on prendra g= 10 m.s 2.

Tous les calculs seront effectués a 10~2pres.

)\y
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Un solide (S) de masse m = 50 g, de dimension négligeable,
peut glisser sur une piste ABCD située dans un plan vertical :
- AB est la ligne de plus grande pente d’un plan incliné d’un
angle @ = 30° par rapport a I’horizontale ; AB = 1,6 m.
BCD est le quart d’un cercle de centre | et de rayon R = 0,9 m ;
C est situé sur la verticale passant par I.
1. On néglige les frottements. (S) part du point A sans vitesse.
a)) Calculer sa vitesse en B, en C et en D.
b)) Calculer I’intensité de la force N exercée par la piste sur
(S)enCetenD.
c)) Donner les caractéristiques de v, de (S) au point D.
2. On néglige la résistance de 1’air. A partir du point D, (S)
tombe dans le vide avec la vitesse v, précédente.
Le point C est situé a la hauteur h = 1,55 m du sol.
a)) Donner I’équation cartésienne de la trajectoire du mouvement
de (S) a partir du point D, dans le repere (O ; x, 2).
b)) Jusqu’a quelle hauteur H au-dessus du sol horizontal
monte le solide (S) ?
¢)) Calculer la distance OP ou P est le point d’impact de
(S) sur le sol horizontal.
3. Dans cette question, la piste exerce au mouvement de (S) une
force de frottement f , paralléle et de sens contraire & sa vitesse
a chaque instant, et d’intensité constante le long de ABCD.

Partant de A sans vitesse, (S) s’arréte en D.

a)) Calculer le travail W{ de la force de frottements entre A et D.

b)) En déduire I’intensité de la force f .
EXERCICE 08
Une bille de masse m = 50g se déplace sans frottement dans un
plan vertical suivant une piste circulaire ABC de rayon r = 0,5m.
Un systeme de guidage permet de maintenir en contact permanant
avec la piste. On donne a = 30° et 0 prendra: g=10m.s 2.
1. La bille lancée avec une vitesse v, au point A, arrive en C
avec une vitesse v, =3,75m.s,
a)) Calculer v,.
b)) Avec quelle vitesse Vg la bille passe-t-elle au point B.
c)) Calculer la réaction Rg qu’exerce la piste sur la bille en B.
2. On suppose que les frottements entre A et C sont équivalents a
une force unique F paralléle et de sens contraire au vecteur
vitesse de la bille. Sachant que la bille part en A avec la méme
vitesse v, calculée précédemment, calculer la vitesse v, de la
bille en C sachant que F = 0,1N.
3. On néglige a nouveau les frottements et la bille quitte la piste en
au point C avec la vitesse précédente v, .
a)) Donner 1’équation de la trajectoire de la bille dans (Cx,Cy).

b)) Déterminer les coordonnées du point Q ou la bille touche le

sol, sachant que le sol horizontal se trouve a une distance
r = 0,5m du point B.
c)) En déduire la distance CQ et la vitesse de la bille lorsqu’elle

touche le sol horizontal en Q.

EXERCICE 09
Dans I’exercice on négligera les frottements .
Un solide S de masse m=200g glisse sur la ligne de plus grande
pente d’un plan incliné d’un angle @ = 60° par rapport a
I’horizontal.
1. S part de A sans vitesse initiale et arrive en B avec une
vitesse vg. On donne AB = L = 1,5m.
a)) Déterminer la valeur numérique de vy ;
b)) Calculer I’accélération de S sur la piste AB et en déduire
la nature de son mouvement.
c)) Donner les lois horaires du correspondant et en déduire
la durée du trajet AB.
2. Au pt B, le plan se raccorde tangentiellement avec une
piste circulaire (BCO) de rayon r=1m.
a)) Exprimer la vitesse V en un point M quelconque, en
fonctionder, 0, a, g et vg.
b)) En déduire les vitesses v, et v , & son passage par les
points C et O.
¢)) Donner I’expression de la force F exercée sur la piste
BO en M en fonctiondem, r, 8, a, g et vg.
Calculer sa valeur numérique aux points C et O.
3. Le solide S quitte la piste en O avec la vitesse v,.
a)) Etablir dans le repére (O,x, y) I’équation cartésienne
de la trajectoire.
b)) Déterminer I’altitude maximale atteinte par le solide
S en son mouvement.
¢)) A quelle distance de ’origine O, le solide S va-t-il de

nouveau rencontrer ’axe Ox ?
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EXERCICE 10

Une bille (B1) de masse m; = 200g est assimilable a un point

matériel peut glisser sur une piste ABC situé dans un plan vertical.

Piste AB : ligne de la plus grande pente d'un plan de longueur
2,5m incliné d'un angle a.= 30° avec I'horizontal.
Piste BC = 2r : ligne dans le plan horizontal (H) qui se
trouve a une hauteur h = 1,20m du sol.
Le point est C extrémité d'un fil vertical de longueur I.
L'autre extrémité du fil est fixée au point O toujours sur la
verticale contenant C. Le plan horizontal (H) est parfaitement
raccordé en B au plan incliné.
1. (B4) part du point A sans vitesse initiale, déterminer la
vitesse v, de la bille au point C
2. Au point C, se trouve une autre bille (B2) de masse
m,= 300g, initialement au repos. (B:) est suspendue au
point C. Le systeme {(B,) + fil} constitue donc un
pendule simple. La vitesse de la bille (B>) juste aprés le
choc est v, = 4m.s™1. Le choc est parfaitement
élastique. Calculer la vitesse de (B:) juste apres le choc.
3. Lorsque (B,) arrive en D avec une vitesse v, = 3,5m.s™ ! et
telle que (FC,OT)} = 0 = 45°, le fil reste tendu et se casse.
a)) Etablir I'équation cartésienne de la trajectoire y = f(x) de
(B,) dans le repére (Dx,Dy).
b)) Déterminer la distance EE' ou E' est le point d'impact
de (B>) au sol.
4. En réalité les frottements sur la piste AC sont équivalents
a une force f= %F{ poids de (B1).
a)) Calculer la vitesse de la bille (B1) aux points B et C.
b)) Etudier le mouvement de (B.) sur la piste AC et donner les
lois horaires correspondantes.
¢)) En déduire la durée totale mise par la bille (B1) pour
atteindre le point C.
d)) En supposant que le choc entre (B1) et (B-) est parfaitement
mou, calculer la vitesse du systétme S = {B; + B,} juste
aprés le choc. Déduire la hauteur maximale atteinte par S en

son mouvement et 1’angle correspondant.

B 4

Sol A E -E’
77777777 77777777777 77777

EXERCICE 11

Un solide (S) assimilable a
un point matériel de masse
m = 50g est en mouvement

sur une piste constituée

d’une partie rectiligne AB
inclinée d’un angle a = 60° par rapport a ’horizontale et d’une
partie circulaire BC de centre | etderayonr = 0,5 m.
Ondonne 8 = /4 rad.
1. Le solide S est lance du point A une vitesse v,=6m.s™.

Il arrive au point B avec une vitesse nulle.

Calculer la distance AB sachant que le point matériel est soumis

aune force de frottement f d’intensitéf = 1072N.

2. On néglige les frottements dur la partie circulaire BC.
Calculer la vitesse V. de (S) au point C.

3. (S) quitte la piste en C avec cette vitessev,..

a)) Etablir I’équation de la trajectoire de S dans (Ox,0y).

b)) Déterminer les coordonnées du point D ou le solide

touche le sol.

EXERCICE 12
Au cours d'une compétition de basketball au Palais des Sports de
Treichville, un basketteur A, tire en direction du panier constitué
par un simple cercle métallique, dont le plan horizontal est situé a
H = 3,05m du sol. Lorsque le ballon est lancé par le joueur A :
le centre G du ballon est a h=2,00 m du sol ; la distance séparant
les verticales passant par le centre C du panier et G est d= 7,10 m;
sa vitesse v, fait un angle o = 45° avec l'horizontale.
Le panier est marqué ou réussi lorsque le centre du ballon passe
par le centre du panier. On néglige I'action de I'air sur le ballon.
Données : g = 9.80 m.s Masse du ballon : m = 0,60 kg ;

Ay
o c
a I
G/{ ‘
A 'H
h |
a L X
\4 v >
0 < p >

1. Montrer que I'équation de la trajectoire de G dans le
repére (Ox ,Oy) est:y = —j’—ixz +x+2
0

2. Calculer la valeur de v, pour que le panier soit réussi.
3. Dans la suite de I'exercice, on prendra v, = 9,03m.s™ 1.
a)) Etablir et calculer la durée nécessaire au ballon pour
parvenir au centre du panier.
b)) En utilisant le théoréme de I'énergie cinétique, calculer la

valeur de la vitesse du ballon lorsque le panier est marqué.
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¢)) Un joueur B de I'équipe adverse, situé a 0,90 m du joueur A,
entre celui-ci et le panier, tente maintenant d'empécher le tir en

levant verticalement les bras. La hauteur atteinte par B est 2,70 m.

Si le ballon part avec la méme vitesse que précédemment,

le panier sera-t-il marqué ?

EXERCICE 13

Au cours d’un championnat, un athléte remporte 1’épreuve du

lancement de poids avec un jet de x, = 19,43m. Le poids a une

masse m=7,35kg.

La trajectoire part de A & une hauteur h = 1,80m au-dessus du sol.

Le vecteur vitesse v, fait un angle @ = 45° avec ’horizontale.

On assimile le projectile a un solide ponctuel.

Ay .
Vo
a
A/{Y.
A
! h
i C(x1)
v x
@ >
(0]

1. Etablir I’équation cartésienne de la trajectoire en fonction
de h, tana et g.
2. Déterminer la norme de v, en fonction de h, a, g et x;.
3. Calculer la hauteur maximale h,,,, atteinte par le projectile et
les coordonnées du vecteur vitesse au sommet de la trajectoire.
4. Déterminer la norme du vecteur vitesse du projectile au point C.
EXERCICE 14
Un pendule simple est formé par un fil inextensible de longueur
[ = 1m portant une masse m = 100g. On néglige tous les
frottements et on prendra ; g = 10m.s 2.
A/ Une bille de masse m = 100g assimilable a un point matériel
est reliée a un point fixe I par I’intermédiaire d’un fil inextensible
de longueur I = 1m et de masse négligeable. Le fil est écarté de sa
position d’équilibre d’un angle 6,=60°. La bille est lancée vers le
bas avec un vecteur vitesse v; perpendiculaire a (1A).
1. Calculer la vitesse v, de la bille quand elle passe a la
position d’équilibre. AN v; = 4m.s™ 1.
2. Pour une position quelconque de M de la bille sur la trajectoire
circulaire, repéré par I’angle 8, établir les expressions :
a)) De la vitesse v de la bille en fonction de v;, g,1,6, et 6.
b)) De la tension T du fil en fonction de m, vy, g,1,0, et 6,.
3. A partir de I’expression de la tension du fil, déterminer la
valeur minimale de la vitesse v, pour que la bille fasse un
tour complet, le fil reste tendu au cours du mouvement.
B/. Le pendule est lancé du point A avec une vites
v, = 6,25m.s7 1, le fil casse au passage a la verticale a

un instant pris comme origine des dates.

1. Calculer la vitesse de la bille quand elle passe en O.
2. Déterminer dans le repére ( Ox, Oy) 1’équation de la trajectoire
de la bille aprés la rupture du fil.
3. La bille touche un plan situé & h = 1m au-dessous de O,
en point C. Déterminer I’abscisse de C.
Cl. Le systeme est maintenant utilis¢ comme un pendule conique.
1. a)) Si la vitesse de rotation est N=1,5Hz , trouver la
tension du fil et le demi angle au sommet .
b)) Si la demi angle au sommet est 6,=60°.
Trouver la vitesse de rotation N en tr /s.
2. Le fil si écarté d’un angle de 60° par rapport a la verticale.
La masse m est lancé avec une énergie cinétique de 0,028J et
arrive a la position correspondante a I’angle 6,4 (@nax > 00)-
a)) Calculer cet angle d’écartement maximal 6,4,
b)) A ce moment le fil se casse.
Donner 1’équation horaire de m apreés la rupture.
(On demande juste une application littéraire).
Données : m=2kg, g=9,8m.s72; hy = 1,60m;

vy =2m.s1;a = 30°.

1
90
0 A
X @)
< — M
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Rappels sur le champ Gravitationnel

1. Définition de quelques références

Choix d’un référentiel.
- Un référentiel est un objet matériel par rapport auquel on

étudie le mouvement d’un autre objet appelé mobile.

- Le référentiel Galiléen : c’est un référentiel dans lequel le
principe de I’Inertie est vérifié.

- Le référentiel terrestre ou référentiel du laboratoire.

- Le référentiel géocentrique : est un référentiel dont

I'origine est le centre de la Terre et dont les trois axes
pointent vers des étoiles lointaines qui apparaissent fixes.
- Ce référentiel est commode pour I’étude des satellites

de la Terre.
- Ce référentiel n’est pas entrainé dans le mouvement de

rotation de la Terre ( ce référentiel est Galiléen) .

- Dans ce référentiel, la Terre est animée d’un mouvement
de rotation uniforme de 1’ouest vers 1’est, autour de I’axe
des poles.

Le référentiel héliocentrique ou de Copernic :

Le référentiel de Copernic est le référentiel centré sur le
centre de masse du systéme solaire et dont les axes
pointent vers trois étoiles éloignées.
- Ce référentiel est commode pour I’étude des satellites du
Soleil.
- Dans ce référentiel, la Terre décrit une orbite elliptique

autour du Soleil en une année.

2. Laloi de Gravitation (loi de I’attraction universelle)

« Deux corps ponctuels A et B de masses

respectives ma et mg exercent I’un sur I’autre des forces
d’attraction, directement opposeées, dirigées suivant la

droite (AB), de valeur proportionnelle aux masses et inversement

proportionnelle au carré de leur distance r ».

A Fpa Ugp Fap g
— —_— —e
< r >
B, mamp _ .
Fpp= _G—rz Upp = —F5o4

3. Champ gravitation crée en un point de I’espace

mMr —

T.C.I: F =m§ = F = _Gr_ZUOS = —Gmuos

Or ﬁ=mﬁ =M= —G(RI:_[—Th)ZU_o;
Vecteur champ gravitationnel :
g(h) = =G (R_}_iTh)zﬁ(;
Ausol:h=0= g, = 2_1;4; (champ gravitationnel au sol )
2
GM; = goR;* = m = =90 (Rf:_;h)zU—os)
R;*
= g(h) = go ®R+n?
champ gravitationnel a 1’altitude h :
R;*
g(h) = go e

4, Comment démontrer gue le mouvement du satellite dans

le référentiel géocentrique est circulaire uniforme

T
N Og F Ugs
| n hal al ” I
Terre S

En appliquant le théoréeme de centre d’inertie : (TCI)

ﬁ:GmMT—)

N N Mp —

GanzUso =mad = a = Gmuso =ay

Alors le vecteur accélération est radial (porté par le rayon SO) et
centripéte (méme sens que SO), il n’y a donc pas d’accélération
tangentielle : a; = % =0=v=cste:

alors : le mouvement est uniforme.

Et comme le mouvement du satellite est déja circulaire, alors le

mouvement du satellite est circulaire uniforme de rayon r = R + h.

5. Comment établir les expressions de la vitesse v, de la

période T et de la vitesse angulaire w du satellite.

- Expression de la vitesse d 'un satellite

Comme le mouvement du satellite est C.U, alors :

v v? G My GM; GM,
= —= = —1 = —_—
W TR+ h Rr+m2 V" |Rp+h T
2
JoRr Yo
Or GM; = goR> = v = =R
T8 = Gty V=R +h T Ry +h

- Expression de la période T d’un satellite

la période T du satellite est le temps nécessaire mis par ce satellite

pour effectuer un tour complet autour de la terre.

chaambane92@gmail.com

Page 33

Mécanique

Cours sur le champ Gravitationnel



https://fr.wikipedia.org/wiki/R%C3%A9f%C3%A9rentiel_(physique)
https://fr.wikipedia.org/wiki/Terre
https://fr.wikipedia.org/wiki/Axe_(math%C3%A9matiques)
https://fr.wikipedia.org/wiki/%C3%89toile

Physique Terminale S Champ Gravitationnel chaambane92@gmail.com

T _27Tr_21'[(RT+h)X Rr+h 2 [(Ry+h)?
s v Ry 9o Ry 9o

- Expression de la vitesse angulaire w. du satellite

6. Etablissement de la 3°™ loi de Kepler :

2nr 2nr 4m2r?
T=T=>U=T=>U2= (1)

TZ
GM GM
v= |— soitvi=— (2)
T T

4m%r?2 GM  T? 4m?

(1) = (2) alors: Tz " = oy cste
T? A4x? . )

v cste ( 3eme loi de Kepler )

r

T : la période de révolution du planéte;
r : le rayon de ’orbite (r=R +z) ; M : la masse du planete.

G : la constante de gravitation universelle.

7. Satellite géostationnaire

Un satellite géostationnaire est un satellite qui parait immobile
par rapport & un point de référence a la surface de la Terre dont sa
période de rotation est identique a celle de la Terre (T=24h).

Ce satellite est placé a une altitude environ z=36 000km.
Par un simple calcul :

- 2n |(Ry + b)? - T2R;* _ (Rr + h)?
Ry 9o 4m? Jo

TZRngo 3 TZRTZQO
———— =R = [————
472 rth 4172

soit : (Ry + h)% =

- Le rayon de I’orbite d’un satellite géostationnaire est :

3 TZRTZQO

r=(Rrth)= |—75

- L’altitude d’un satellite géostationnaire :

3|T2R,2
h= ,#—RT (h = 36 000km)

r=R+2z et GM = gyR?

Remarque :
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Exercices sur le Champ gravitation
On Prendra G = 6,67.10"11U.S.1;
Gop =go =98m.s7%; R =R; = 6380km

EXERCICE 01
Lorsqu'un satellite est animé d'un mouvement circulaire autour
d'une planete, le rayon r de son orbite et la

période T de son mouvement vérifient la loi de Kepler:

Tz/r3 = 4T[2/GM = cste
1. Les satellites géostationnaires de la Terre ont une orbite
circulaire de rayon r = 42 164 km et une période
Tc=86 164 s. Calculer la masse My de la Terre.
2. Mars a deux satellites naturels, Phobos et Deimos.
Phobos gravite9380 km du centre de Mars avec une période
de 7 h 39 min. Deimos a une trajectoire quasi circulaire
de rayon rp = 23460 km et une période T, = 30 h 18 min.
a)) Calculer la masse de la planéte Mars a partir des
caractéristiques du mouvement de Phobos, puis de Deimos.
b)) Comparer les valeurs obtenues.
3. Au cours de la mission APOLLO XVII en 1972, le module
de commande en orbite circulaire autour de la Lune, &
une distance de 2 040 km du centre de celle-ci, avait une
période de 8 240 s dans le repére sélénocentrique.
Calculer la masse de la Lune.
EXERCICE 02
Le 2 avril 1989, ARIANE V30 a été lancée depuis la base de
Kourou (proche de I'équateur, en Guyane) pour placer en orbite le
satellite de télévision directe TELE X. A l'issue du processus
d'installation, le satellite est en orbite circulaire, dans un plan
équatorial, a l'altitude h=35 782km.
La masse de la Terre My = 5,975kg, la masse du satellite m =
277kg et ljour sidéral correspond a T, = 86164s
Le télescope spatial HUBBLE a été mis sur une orbite
circulaire autour du centre T de la Terre. 1l évolue a une
altitude h = 600 km. Ce télescope, considéré comme un objet
ponctuel, est noté Het a une masse m = 12.10% kg.
Les images qu'il fournit, sont converties en signaux
électriques et acheminées vers la Terre par l'intermédiaire
de satellites en orbite circulaire a une altitude h; = 35 800km.
1. a)) Appliquer la loi de I'attraction universelle de Newton
au télescope situé a l'altitude h.
b)) Donner, en fonctionde m, g,, R et h, I'expression
littérale de la valeur de la force de gravitation qu'il subit.
¢)) Calculer la valeur de cette force pour h =hy = 600 km.
2. Le mouvement du télescope est étudié dans le repére

géocentrique dont l'origine est T.

a)) Montrer que son mouvement circulaire est uniforme.
b)) Exprimer littéralement sa vitesse v sur son orbite
en fonction de R, g, et h puis la calculer
enm.s™ et en km.h™! quand h = hy = 600km.
c)) Déterminer sa période de révolution T.
EXERCICE 03
Le satellite américain d’observation Landsat-5 est assimilable a un
point matériel décrivant une orbite circulaire d’altitude z=705km
au tour de la terre. Sa masse vaut mg,,=2t.
I. 1. a)) Dans quel révérenciel cette trajectoire est-il définie ?
b)) Montrer que la vitesse du satellite est constante
dans ce révérenciel.
¢))) Exprimer la vitesse de Landsat-5 en fonction de
Jo,Rt et z (altitude de la trajectoire).
2. Le satellite Landsat-5 est géostationnaire.
a)) Définir ce terme.
b)) Calculer littéralement, puis numériquement le rayon
de ’orbite de Landsat-5 , en fonction de g,, Ry et wr
(wq : vitesse angulaire de la terre autour de 1’axe de péles)
c)) A quelles utilisations pratiques peut étre consacré
un tel satellite.
I1. 1. Calculer la vitesse du satellite et en déduire son
énergie cinétique.
2. L’énergie potentielle du satellite dans le champ de
gravitation terrestre s’exprime par :
B G.Mp.mgy;

Ep =
T

en choisissant ’origine des énergies potentielles a distance infinie
de la terre : calculer sa valeur dans le cas présent.
En déduire 1’énergie mécanique du satellite.
3. a)) Quelle énergie minimale faut-il fournir a Landsat-5
pour qu’il s’¢loigne définitivement de la terre.
b)) Calculer la vitesse de libération de ce satellite, supposé
initialement sur son orbite autour de Terre.

Comparer avec la valeur habituelle.

EXERCICE 04

Dans un repere géocentrique supposé galiléen, on considére un
satellite de centre d’inertie S dont la trajectoire’ est un orbite
circulaire située dans le plan équatorial a la Ialtitude h=7,8.10°m
autour de la terre.
On considére la que la terre est sphérique et homogéne de masse
Mr, de centre d’inertie O et de rayon Rr.
I. 1. a)) Faire un schéma sur lequel apparaitra la force
exercée par la Terre sur le satellite, le vecteur champ
gravitationnel crée en S et le vecteur unitaire Uy .

b)) A partir de la loi de gravitation universelle, établir la
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valeur du vecteur champ gravitation g(h) a I’altitude h en fonction

2
de G, M, Rreth. En déduire que g(h) = g, (:#)2.
T

2. Montrer que le mouvement du satellite est uniforme.

3. Etablir I’expression de la vitesse V du satellite dans le
référencie géocentrique en fonction de g,, Rreth, et
celle de la période T et de vitesse angulaire ®.

I1. On considére maintenant un satellite en orbite a basse altitude h
1. Calculer numériquement V, T et w.

2. Le satellite se déplace dans le méme sens que la terre.
Déterminer la durée T’ qui sépare deux passages
successifs du satellite a la verticale d’un point donnée de
I’Equateur. On rappelle que la période de rotation de
la terre sur elle-méme est To=8,6.10%.

I11. On considére maintenant un satellite en orbite géostationnaire.
1. Quelle est la particularité d’un satellite géostationnaire?
2. Exprimer I’altitude h a laquelle évolue un tel satellite

puis calculer sa valeur.

IV. On considére maintenant un satellite évoluant

initialement a 1’altitude h,=780Km, perd de 1’altitude a

chaque tour sous I’influence d’actions diverses.

La réduction d’altitude a la fin de chaque tour est
supposée égale au millieme de D’altitude au début en
début de tour.

1. Etablir une relation entre I’altitude h n+; en début

du (n + 1)®™€ tour et I’altitude h, en début du n®™¢ tour.

2. En déduire une relation entre h,et h,.

3. En déduire la valeur de n du nombre de tours effectués
par le satellite quant il atteint 1’altitude de 400Km.

EXERCICE 05

Soit un satellite de masse m tournant autour de la terre de masse

M a distance r du centre de la terre. En supposant que sa

trajectoire est circulaire :

1. Donner I’expression 1’énergie potentielle correspondant a
la force de gravitation entre le satellite et la terre, préciser
I’origine choisie pour 1’énergie potentielle.

2. Donner 1’énergie mécanique totale en fonction

de G, M, metr.

3. Montrer que les trajectoires circulaires vérifient la

troisiéme loi de Kepler w?r3 = GM.

4. Si un satellite parait immobile dans le ciel,
calculer sa hauteur, sa vitesse et son énergie totale.

5. Calculer la vitesse de libération de ce satellite.

On donne : M =5.98 1024 kg et m = 68 kg.

EXERCICE 06

Lancé, le 7aout 1997 a 10h41 depuis Kennedy Space Center, la
navette spatiale américain Discovery. Pendant la phase de
décollage La masse totale vaut M = 2,041.10”kg, on admet que
1’éjection des gaz par les moteurs a les mémes effets qu’une force
de poussée F = 3,24.107N. On suppose que g, reste constante
pendant toute la phase de départ.

I. Etude de Ia phase de lancement

1. Faire I’inventaire de toutes les forces s’exercant sur la
navette a I’instant de décollage et les représenter ces
forces su un schéma.

(On néglige tous les frottements et la diminution de masse).

2. Calculer la valeur de I’accélération au décollage.

3. Calculer la distance parcourue pendant les 2 secondes

qui suivent le décollage et on néglige la variation de
I’accélération pendant cette durée.

Il. Etude de Discovery en orbite autour de la Terre

Dix minutes apres le décollage, la navette est en mouvement
circulaire uniforme autour de la terre a I’altitude h = 296km.
Sa masse vaut égale a 6,968.10%kg.
1. On assimile la navette a un point matériel.
Sur un schéma, représenter son accélération.
Que peut-on dire de cette accélération ?
2. a)) Montrer que I’intensité du champ de gravitation a ’altitude

h est donnée par :

9(h) = go (=22

RT+h

b)) Calculer la valeur de g(h) a I’altitude de

I’orbite de discovery.

3. Montrer que I’expression de la vitesse de la navette est :

V=,/g(h). (R + h) ; faire son A.N.

I11. Etude de la phase d’approche a, 1’atterrissage

Discovery a atterri le 18 aout 1997,a la date t=7h07min.

Dans cette phase d’approche, le moteur s’arrét, la navette est
soumis a son poids et aux forces de flottement de I’air. On
retrouvera ci-dessous la valeur de sa vitesse a différentes dates :
La masse de Discovery dans cette phase d’approche d’atterrissage

vaut 69,68.10%kg.

Date Altitude(en km) Vitesse(en m/s)
T, = t —8min 54,86 1475
T, =t —3min 11,58 223,55

1. Calculer le travail du poids entre les dates t; et t,.
2. En utilisant le T.E.C, calculer le travail des forces de
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frottements de I’air sur ’orbiteur entre les instants t, et ¢, de

cette phase d’approche.

EXERCICE 07
On suppose que la Terre, de masse My, de rayon R et de centre
O, est une sphere et qu'elle présente une répartition de masse a
symétrie sphérique et que le satellite peut étre assimilé a un point
matériel. Le satellite artificiel S, de masse ms, décrit une orbite
circulaire de rayon r autour de la Terre. On suppose que le satellite
est soumis uniquement a la force gravitationnelle exercée par la
Terre. On notera K, la constante de gravitation universelle.
1. Exprimer I’intensité du champ de gravitation terrestre
G(h) en fonction deM; ,R; ,h et K.
Puis en fonction de R ,h et G,
2. Montrer que le mouvement du satellite dans le référentiel
géocentrique est uniforme.
3. En déduire I'expression de la vitesse vs du satellite en
fonction de Go, R et h puis celle de sa période de révolution Ts.
4. Calculer Vs et Ts sachant que :
Go=9,8m.s7%; h =200 km et Rr= 6400 km.
5. METEOSAT 8 : un satellite géostationnaire.
Les satellites météorologiques comme Météosat sont des
appareils d'observation géostationnaires.
Ce satellite a été lancé par ARIANE 5 le 28 ao(t 2002.
Il est opérationnel depuis le 28 janvier 2004. 1l fournit de
facon continue des informations couvrant une zone
circulaire représentant environ 42% de la surface de la Terre.
a)) Préciser les conditions a remplir par METEOSAT 8
pour qu'il soit géostationnaire.
b)) En déduire, pour METEOSAT 8, la valeur du rayon
r = R ; + h de son orbite puis celle de son altitude h.
Donnée : M = 5,98 x 10%*kg
EXERCICE 08
On considére une planete P de masse M. Le mouvement de I'un de
ses satellites S, assimilé & un point matériel de masse m, est étudié
dans un référentiel considéré comme galiléen, muni d'un repére
dont l'origine coincide avec le centre O de la planéte P et les trois
axes dirigés vers trois étoiles fixes. On admet que la planéete a une
distribution de masse a symétrie sphérique et que I'orbite de son
satellite est un cercle de centre O et de rayon r.
1. Donner les caractéristiques de la force de gravitation
exercée par la planete P sur le satellite S. Faire un schéma.
2. Donner I'expression du vecteur champ de gravitation créé
par la planéte P au point ou se trouve le satellite S.
Représenter ce vecteur champ sur le schéma précédent.
3. Déterminer la nature du mouvement du satellite S dans le

référentiel d'étude précisé.

4. Exprimer le module de la vitesse linéaire v et la période
de révolution T du satellite S en fonction de la constante
de gravitation G, du rayon r de la trajectoire du satellite et

de la masse M de la planéte P.
2
Montrer que le rapport :—3 est une constante.

5. Sachant que l'orbite du satellite S a un rayon r = 185500 km
et que sa période de révolution vaut T = 22,6 heures,
déterminer la masse M de la planéte P.

6. Un autre satellite S' de la planéte P a une période de révolution

T' = 108,4 heures. Déterminer le rayon r' de son orbite.

EXERCICE 09

Un satellite supposé ponctuel, de masse m, décrit une orbite

circulaire d’altitude h autour de la Terre assimilée a une sphére de

rayon RT. On fera I’étude dans un référentiel géocentrique
considéré comme galiléen.

1. Etablir I’expression de la valeur g du vecteur champ de
gravitation a I’altitude h en fonction de sa valeur g, au
niveau du sol, de Ry et de h.

2. Déterminer I’expression de la vitesse Vsdu satellite, celle
de sa période et celle de son énergie cinétique.

A.N: ms = 1020kg, Ry = 6400km et h = 400km.

3. L’¢énergie potentielle du satellite dans le champ de

pesanteur a I’altitude h est donnée par la relation :

G mgMr

— avec G constante de gravitation et M; masse
T

Ep =

de la Terre et en convenant que Ep, = 0 pour h = oo,
a)) Justifier le signe négatif et exprimer Epen fonction
de mg, Ry, g, et h.
b)) Déterminer I’expression de 1’énergie mécanique E du
satellite puis comparer E, aE; et E A E..
4. On fournit au satellite un supplément d’énergie :
AE =+ 5.108 J. Il prend alors une nouvelle orbite
circulaire. En utilisant les résultats du 3, déterminer :
a)) sa nouvelle énergie cinétique et sa vitesse.
b)) sa nouvelle énergie potentielle et son altitude.
EXERCICE 10
La terre est assimilable a une sphere homogéne de centre O, de
masse M et de rayon R.
Le champ de gravitation créé par la terre en tout point A de

LR . . GM
I’espace situé a une distance r du point O est § = — ?17 :

. . — 04
G la constante de gravitation universelle et ¥ = Y

1. Un satellite S de masse m décrit d’un mouvement uniforme une
orbite circulaire de rayon r autour de laTerre. Le mouvement est
rapporté au repere géocentrique et on suppose que S est soumis
a la seule action du champ de gravitation terrestre.

a)) Exprimer la vitesse v de S en fonction de g,,R etr.

chaambane92@gmail.com

Page 37

Mécanique

Exercices sur le champ Gravitationnel




Physique Terminale S

Champ Gravitationnel

chaambane92@gmail.com

b)) Déduire I’expression de la période T du mouvement.

Calculer T. A.N. : r = 8000km.
2. A partir du travail élémentaire dw = ffﬂ de la force de
gravitation exercée par la terre sur le satellite, montrer

que le travail de £, lors de son déplacement du sol jusqu’a

I’ordre de rayon r est donné par : W=mg,R? (% - %)

3. En déduire I’expression de 1’énergie potentielle du
systeme terre - satellite en fonction de g,, m, r et R.
On choisira le niveau du sol comme état de référence pour
I’énergie potentielle.
4. Exprimer I’énergie cinétique de S en fonction de m, g,, r
et R. Déduire I’expression de 1’énergie mécanique totale.
5. 1l se produit une trés faible variation dr du rayon, telle
que la trajectoire puisse toujours étre comme circulaire.
Exprimer la variation dv de la vitesse qui en résulte et

montrer que : dv = —gdr

EXERCICE 11 : ( Probleme)

Le premier lanceur Ariane est une fusée a trois étages dont la
hauteur totale est de 47,4 m et qui pése, avec sa charge utile
(satellite), 208 tonnes au décollage. Le premier étage qui
fonctionne pendant 145 secondes est équipé de 4 moteurs Viking
V alimentés par du peroxyde d'azote N2O4 (masse de peroxyde
emportée : 147,5 tonnes).

L'intensité de la force de poussée totale F de ces 4 réacteurs est
constante pendant leur fonctionnement :

elle vaut F = 2445 kN.

Ce lanceur peut mettre en orbite circulaire basse de 200 km
daltitude un satellite de 4850 kg; il peut également placer sur une
orbite géostationnaire un satellite de 965kg; il peut aussi étre
utilisé pour placer en orbite héliosynchrone des satellites tres
utiles pour des applications météorologiques.

I. L'ascension de la fusée Ariane

Le champ de pesanteur g est supposé uniforme :

son intensité est go = 9,8 m.s 2.

On choisit un axe Oz vertical dirigé vers le haut.

On étudie le mouvement de la fusée dans le référentiel terrestre

qu'on suppose galiléen.

1. a)) Représenter clairement, sur un schéma, en les
nommant, les deux forces qui agissent sur la fusée
Ariane lorsqu'elle s'éléve verticalement. On néglige les

frottements et la poussée d'Archimede dans I'air.

b)) A un instant quelconque, la masse de la fusée est m.
Déterminer en fonction de m et des intensités des 2
forces précédentes la valeur de 1’accélération a.

2. a)) On considére d'abord la situation au décollage.

La masse de la fusée vaut alors m,.
Calculer la valeur de I’accélération a, a cet instant.
b)) On envisage la situation qui est celle immédiatement
avant que tout le peroxyde d'azote ne soit consommeé.
La masse de la fusée vaut alors m,. Calculer la valeur de
m, puis celle de l'accélération a, a cet instant.
Le mouvement d'ascension de la fusée est-il uniformément
accéléré ?
3. Lavitesse d'éjection v, des gaz issus de la combustion
du peroxyde d'azote est donnée par la relation :
At
V, = H'F
ou AA—; est ’inverse de la variation de masse de la fusée par unité
de temps et caractérise la consommation des moteurs.
a)) Vérifier I'unité dev, par analyse dimensionnelle.
Calculer la valeur numérique de v,.
b)) Quel est le signe de AA—; ? En déduire le sens de v,.
Qu'en pensez-vous ?
c)) A l'aide d'une loi connue qu'on énoncera, expliquer
pourquoi I'éjection des gaz propulse la fusée vers le haut.
11. Etude du satellite artificiel situé & basse altitude

(h =200 km)

On s'intéresse au mouvement d'un satellite artificiel S, de masse

ms, en orbite circulaire (rayon r)autour de la Terre de masse Mr,
de rayon Rt et de centre O. On suppose que la Terre est une sphére
et qu'elle présente une répartition de masse a symétrie
sphérique et que le satellite peut étre assimilé a un point.
1. a)) Préciser les caractéristiques du vecteur accélération a
d'un point animé d'un mouvement circulaire uniforme
de rayon r et de vitesse v.
b)) Enoncer la loi de la gravitation universelle. On appelle G
la constante de gravitation universelle. Faire un schéma
sur lequel les vecteurs-forces sont représentés.

2. Le satellite S est a l'altitude h : onadoncr=R + h.

On appelle Fs la force qu'exerce la Terre sur le satellite.
Cette force dépend de la position du satellite et on pose
F, = mgg (h). On note g(h) l'intensité de la pesanteur a
I'endroit ou se trouve le satellite:
a)) Exprimer g(h) en fonction de M+, Rr, h et G puis g(h)
en fonction de R+, h et go = g(0).
b)) Appliquer le T.C.I au satellite en orbite circulaire.
En déduire I'expression de la vitesse vg du satellite en fonction
de go, Rt et h puis celle de sa période de révolution Ts.
c)) Application numérique.
Calculer vg et Tg sachant que :
go=9,8 m.s 2 ; h =200 km et Rt = 6400 km.
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Rappels sur le champ Electrostatique

I. Champ électrostatique uniforme E

- La force Electrostatique : F, = qE

- Caractéristiques du vecteur champ électrique E
direction : Perpendiculaire aux deux plaques
sens : Orienté de la plaque positive vers la plaque négative

intensité : F = g , elle est exprimée en VV/m.

Les deux plaques soumises a la tension U (volt) sont

distantes de d (métre).

Généralité :
Considérons une particule X de masse m et de charge g < 0,

animées d’une vitesse horizontale v.

1. Plaques Paralléles

A

=

o

|
y e

F,
A B

;

|e

1. Nature du mouvement sur les plagues A et B

La particule X est soumise  la force F, = qE

TCI:E =qE=md = a:%ﬁ

Projection sur le plan (x,y) :

E,=—E |

E
3 a,,=—"; (M.R.U.V)
E,=0

a, =0

Le mouvement de la particule X entre les plaques A et B est
rectiligne uniformément accéléré suivant Ox et rectiligne
uniforme suivant Oy.

Nature de la trajectoire

Conditions initiales : a t=0,

qE
—t2 4 vyt

2m

y=0

—|Vox = Vo ——|xo =0 —x = —
7| gy =0 € OMg| 2 _ o = OM

y = 0, alors la trajectoire est une droite mais son mouvement est
uniformément décéléré suivant OXx.

2. Vitesse des particules en B

TCI entre AetB ::

. 1 1
Ec.(B)—E.(A) =W(F,) = Emu2 —Emvoz = |q|U

2|qlU
v = UOZ + L
Pour nous les particules utilisées sont 4X :

AN: m=Au ou u=1,67.10"%"kg.

3. Temps mis par les particules pour atteindre B

Comme le mouvement suivant Ox est RUV, alors

Av Av  v—uy,
a=—=t=—-=
t a a
I1. Plague plane
y
/M

4+

O _/_ﬁts QX

Eq L D,

1. Equation de la trajectoire

Conditions initiales : a t=0,

La particule X est soumise & la force F, = qE

TCI:F, =qE =md = d=21F,

| Ee=0 =0 Ve T o
E |l = a qE ; v qE et
Ey,=—-E"’ - Ty, =——t
1y ay m y m
X = vyt
oM| _ _ﬂtz
2m
_ qE; 2 qU, 2
y=- =——x
2mu,? 2mduvgy?

Alors la trajectoire des électrons a I’intérieur du condensateur est
un arc de parabole.

2. Coordonnées du point de sorti S

xg =1
S _ qE; ., _ qu,
Ys 2mv,? 2mduv,y?
Remarque :
ql?
Posons: k = ————— = cte
2mduv,?
ys = kU , alors yg est proportionnelle & U,
3. Vitesse au point de sortie S
Usx = Vo
A qE1 ol xg = votg =1 = tg = —
s vsy:_WtS S ols S o

Usx = Vo 2
Eil

Ty o 9Bl v = fuer+ (1)
Vsy = p— muv,

4. Condition sur la tension U; pour que la particule sorte du

champ sans heurter les plagues

La particule sort du champ électrique sans heurter les plaques si
pour xg =1 et ys <§

lq|U; d
=———PP<-—=U, <
Ys 2mdv,? 2 !
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Physique Terminale S Champ Electrostatique
5. Valeur de I’angle o
2 2 —qE El
tana=ly—s=£=—>< (11212=—6112
/2 l [ 2my, mv,

6. Equation de la trajectoire au-dela de S

Au-dela de S, les particules suivent une droite :(T) :y = ax + b

. (dy) . qE _ qE;
oua=|(-— avec y=— x4 =>a=-— l
X/ =i 2mv,? mugy?
Or Se(T) = ys=— 9k, lxs+b
muv,?
qE; qE; qE; qE;
b=ys+ (-5 l)xs = =2 2= 2
Vs muv,? *s 2mu,? mu,? 2mv,?
En remplagant a et b par leurs valeurs, on trouve :
qE, qE, qE; !
T)iy= —— L+ . (x-3)
My mu,? X 2mu,? 2mu,? 2

Entre S et M, le mouvement des particules est rectiligne

uniforme car au-dela de S, le champ E=0.

7. Valeur de la déviation verticale yy,

tan a M yy =10"tana

10’
qE,l ,
Avec tana = — - et 10"=D
muvg
qE,l
=— D
yM mvoz

Remarque :

La Loi de Coulomb

Deux charges électriques ponctuelles immobiles, ga et gs, placées
en A et B, exercent l'une sur l'autre une force dirigée suivant la
droite qui les joint, répulsive si les charges sont de méme signe,
attractive si les charges sont de signe contraire. Cette force varie
comme le produit de leurs charges et comme l'inverse du carré de

la distance qui les sépare.

qA<0 — ﬁAB — 0
F 945>

A B

O— LB

A< 7 » B

> o 1 qa%Xqp_
F,=Fp=——
A B dmte, 12 AB

&, . est la constante diélectrique (ou permittivité) du vide.
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Exercices sur le champ Electrostatique
EXERCICE 01
Un électron de masse m=9,1.10%kg quitte la cathode d’un et
cathode est canon avec une vitesse de valeur négligeable. La
tension entre anodeU,-=800V. La distance entre ces deux plaques
paralléles est d=4cm. On donne : e=1,6.10°C.
1. a)) Représenter le vecteur champ électrique E.

b)) Calculer la valeur de ce champ.

2. a)) Représenter le vecteur force F agissant sur 1’électron.
b)) Caractériser le vecteur accélération @ du mouvement.

3. Calculer, en joules puis en électronvolt, 1’énergie
cinétique de I’électron lorsqu’il arrive sur I’anode.

En déduire la valeur de sa vitesse en ce moment.
4. a)) Etablir ’équation horaire du mouvement de 1’électron
entre la cathode et ’anode.
b)) Calculer la durée de son passage entre la cathode et
I’anode. c)) En déduire la valeur de sa vitesse a
I’arrivée sur 1’anode.
Indication : Faire le schéma du dispositif

EXERCICE 02

1. On considére un faisceau d’électron émis a partir du
filament d’un canon a électrons d’un oscilloscope.

Ces électrons sont émis avec une vitesse initiale nulle et

sont accélérés par une tension U réglable établie entre le

filament et I’anode du canon a électrons.

On regle la tension U pour que les électrons atteignent

’anode P avec une vitesse v=16000km.s™,

Calculer la valeur correspondante de U.

2. Le faisceau d’électrons obtenu pénétre entre les plaques
horizontales AA’ et BB’ d’un condensateur a la vitesse
de 16000km.s. La longueur des plaques vaut [ = 8cm.
La tension entre les armature est U; = V,, — Vg, > 0.

La distance entre les armatures est d.

a)) Etablir I’équation du mouvement d’un électron entre
les armatures du condensateur.

b)) Quelle est la relation d’émergence du faisceau
d’électrons ? (Relation entre v, U;, m, | et d pour que
le faisceau ne rencontre pas 1’une des armatures du
condensateur).

¢)) Un écran est disposé a une distance D du milieu du

condensateur. Montrer que la déviation verticale du faisceau

d’électron sur I’écran est proportionnelle a la tension U,
d)) La sensibilité verticale s = % vaut 10V.cm?,

Quelle doit étre la distance D, sachant que d = 2cm ?

AV
pl A
} ........ Lo/ 3
B
Filame
EXERCICE 03

On établit entre deux plaques paralléles verticales ; anode A et
cathode C une différence de potentielle U;=800V.
Un électron animé d’une vitesse 1,=1,5.10m.s! aux plaques,
pénétre en C. A et C sont placés a une distance d,=4cm.
Un galvanometre placé dans le circuit anode-cathode indique un
courant d’intensité¢ [=7mA.
1. a)) Déterminer I’équation de la trajectoire suivie par les
électrons entre A et C, et préciser sa nature.
b)) Quelle est la vitesse v, d’un électron lorsqu’il atteint
I’anode A ?
¢)) Quel est le nombre d’électron capté par I’anode en 1s.
2. Les électrons traversent I’anode A et pénétre en O entre
les armatures horizontales P et Q longueur | =10cm et
équidistant de 4cm.
La tension entre les deux plaques est U,=V, -V,=100V.
a)) Quelle est la valeur de la vitesse V, en A.
b)) Etablir dans le repére (Ox ; Oy) I’équation cartésienne
de la trajectoire suivie par les électrons a I’intérieur du
condensateur et donner sa nature.
3. On place sur I’écran fluorescent perpendiculaire a I’axe
Ox a une distance D = 50cm de la sortie des plaques.
Soit M le point de réception des électrons sur 1’écran E.
a)) Calculer I’ordonnée d’un €lectron lorsqu’il sort des
plagues au point S.
b)) Donner 1’équation et la nature de la trajectoire de ces
particules au-dela de S.
c)) Montrer que cette trajectoire passe par un point | (5;0)
en cm et en déduire la valeur de la déviation verticale
sur I’écran.

Données : m,=9,1.1073'kget ¢ = —e = —1,6.1071°C,

M’

0’ x
_——

Ecran E
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EXERCICE 04
) L Un condensateur plan est
— — AZ constitué de deux plaques
o (’avoz 2,\ métalliques rectangulaires

horizontales A et B de

longueur L, séparées par une
distance d.
Un faisceau homocinétique de protons, émis en C a vitesse nulle,
est accéléré entre les points C et D, situés dans le plan (O, 7, ) ; il
pénétre en O, en formant I’angle a avec 7, dans le champ
électrique E, supposé uniforme, du condensateur.
1. Indiquer en le justifiant, le signe de Vp — V.
Calculer en fonction de U = |V — V¢| la vitesse v, de
pénétration dans le champ électrique uniforme.
On donne : U=10%V ; m,=1,6.10"*"kg
2. Indiquer en le justifiant, le signe de V, — V5 tel que le
faisceau de protons puis passer par le point 0’(L, 0,0).
3. Etablir I’équation de la trajectoire des protons dans le
repére (O, T J) en fonction de U, U’=|V, — V|, a et d.
Quelle est la nature du mouvement des protons ?
4. Calculer la valeur numérique de U’ qui permet de réaliser
la sortie en O’ pour =30°, L=20cm et d=7cm.
5. Dans le cas ou la tension U’ a la valeur précédente
calculée, déterminer la distance minimale du plateau
supérieur passe le faisceau de protons.
EXERCICE 05
Un dispositif de déflexion électrique est constitué par deux
plaques P et P’ d’un condensateur. Ces plagques ont une longueur
I=8cm et son distances d=4cm. En O pénétre un faisceau
homocinétique d’électron de masse m ; leur vitesse en O est
Vo=Vl avec v,=107m.s™. On applique une tension Upp,= U>0
entre les deux plaques, vec U=500V.
1. a)) Dessiner le champ électrique E entre les deux plagues.
b)) Exprimer la valeur du champ électrique E.
Donner les coordonnées de E dans le repére (O, 7 ], k).
2. Donner a la date t, les coordonnées :
a)) du vecteur accélération a ;
b)) du vecteur vitesse ¥ et du vecteur position oM .
Déduire 1’équation cartésienne de la trajectoire.
3. On s’intéresse aux caractéristiques de 1’électron a la sortie
du condensateur en S.
a)) Déterminer les coordonnées du point de sortie S ;
vérifier que la déviation Y est proportionnelle a U.
b)) Déterminer les coordonnées du vecteur vitesse vs en S,
I’angle a que fait ce vecteur vitesse avec 1’axe Ox et sa vitesse vg

en fonction de Ys, vy, €, m, |, E.

¢)) Calculer numériquement la durée t a I’intérieur du dispositif,
ainsi que les valeurs de a, Ys et vs.
4. Le faisceau d’électron est regu en | sur un écran placé
perpendiculairement a 1’axe Ox.
a)) Quelle est la nature du mouvement des électrons entre S et I.
b)) Etablir I’expression littérale donnant la distance h=IH
en fonctiondee, m, U, I, L, d, et v,.
c)) Calculer numériquement h.
On donne : OH=L=0,3m ; e=1,6.107*°C ; m,=9,1.10~3%kg.
Indication : la tangente en S a I’arc de parabole, décrit en
O et S, coupe OO’ en son milieu.
EXERCICE 06
1. Une bille de masse m=50g , supposée ponctuelle ,tombe
en chute libre d’une hauteur h, sans vitesse initiale , sous
la seule action du champ de pesanteur .
Calculer sa vitesse apres une chute de hauteur h.
2. La bille M porte une charge électrique q.
On suppose au champ de pesanteur, un champ

électrique uniforme E horizontal, de méme direction et

méme sens que PPaxeOx . (figurel)
La bille est abandonnée sans vitesse initial en un point O
de I’espace ou régnent ces deux champs.

Elle arrive en B, situé d’une hauteur h par rapport a O.
a)) Quel est le signe de la charge porté par la bille M.
b)) Etablir 1’équation cartésienne de la trajectoire de M

dans le repére ( 0x, 071) et donner sa nature.
c)) Calculer la distance d.

3. On suppose que la bile M porte une charge g>0 et on
I’abandonne ensuite sans vitesse initiale au point A
milieu de deux plaques verticale distance de d = 41cm et
de longueur I = h (fig2).

a)) Etablir 1’équation cartésienne de la trajectoire M dans

le repére ( 0x; 0y).

b)) Calculer le temps mis par la bille pour passer sur I’axe Ox.
c)) Quelle doit étre la valeur de la tension U appliquer entre
les deux plaques pour que la bille arrive au point B.

Données : h=0,5m ; E=105v.m™1;

lq|=4.107C ;g = 9,8m.s72.

> Ay
E— i A
E !
l" i —>
g Beo P l‘ﬁ E |o

# aebbdebbblehehle g : g
£ % d i X
Y Fig ‘o B

Figure 1 Figure 2
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EXERCICE 7
On dispose de deux plaques horizontales 1'une au-dessous de
I’autre (la plaque positive en haut et la négative en bas).
Elles sont distantes de 5 cm et la différence de potentiel entre les
deux est de 10° V. On place une goutte d’huile d’une masse
m = 0.1 mg et portant une charge électrique de ¢ = —10712 C.
1. Déterminer I’intensité du champ électrique E qui est

entre les deux plaques et en déduire ’intensité de la force

électrique, F, que subit la goutte d’huile.

2. Faire un schéma de I’ensemble et représenter le champ E
ainsi que les forces qui agissent sur la goutte d huile.

3. D’apreés le bilan des forces, quel est le mouvement de la
goutte ?

EXERCICE 8 (Probleme)

Le mouvement dans I’air d’une goutte d’huile obtenue par

pulvérisation et introduite entre les plaques horizontales

,équidistant de d, d’un condensateur plan auxquelles on peut

appliquer une différence de potentielle réglable V; —V, = Uy, > 0

donnant un champ électrique uniforme E. La pulvérisation a pour
effet de charger plus ou moins les gouttes par frottement.

On appelle p la masse volumique de I’huile.

On observe le mouvement d’une goutte d’abord en absence de
champ électrique puis en présence du champ électrique.

On constante qu’en absence du champ électrique, la goutte tombe
verticalement et atteint trés rapidement une vitesse constante v; .
En présence du champ électrique, la goutte prend une vitesse v,
constante de valeur supérieure a v;, Son mouvement reste verticale

et ascendant. L’action de I’air sur la goutte la goutte est assimilée
a une force unique f de méme direction que le vecteur vitesse v de

la goutte et de sens opposé, telle que f = —6mnrv, avec n
coefficient de viscosité de I’air et r le rayon de la goutte.
On néglige la poussée d’ Archiméde.
I. Etude préliminaire
1. Lors des mesures, la goutte admet un mouvement vertical
de vecteur vitesse ¥ constante.
Que peut-on dire de I’ensemble des forces qu’elle subit ? Justifier.
2. Exprimer la masse de gouttelette supposée sphérique en
fonction de p et r. En déduire I’expression de son poids.
11. Etude en ’absence du champ électrique
1. Dresser le bilan des forces subies par la goutte.
2. Sur un schéma soigné et légendé placer ces forces.
3. Etablir I’expression du rayon r en fonction de v, et des
données utiles.
111. Etude en présence du champ électrique
1. Sur un schéma soigné et Iégendé, placer le champ électrique

et les forces subies par la goutte. ( On justifiera le sens de la

force électrique et le sens du champ électrique).
2. En déduire le sens de la charge électrique g porté par la goutte.
3. Etablir I’expression de la charge électrique g en fonction de

T, V1, V, €t des données utiles.
EXERCICE 9
Entre deux armatures, séparées d’une distance d = 12cm,d’un
condensateur plan et horizontal est établie une atmosphére gazeuse
par pulvérisation de gouttelette d’huile de rayon r.
L’atmosphére gazeuse se traduit par une constante de viscosité 7.
A T’instant t=0, la vitesse est supposée nulle.
Le mouvement est suppose rectiligne et vertical.
1. Calculer la vitesse limite atteinte par la gouttelette a 0,01prés,

en absence du champ électrique.

2. En appliquant un champ électrique E, vertical et dirigé vers le

bas, avec un e d.d.p U une gouttelette s’immobilise ;

Calculer la charge électrique g porté par cette gouttelette.
3. Sous I’action d’un faisceau de Ry , la gouttelette remonte d’une

distance [ = Imm en un temps t = 5,8s.

Donner la nouvelle charge électrique de la gouttelette.

Données: r = 1,6.107°m; n = 1,8.10"%Pa.s;
Phuite = 880g.cm™3 ; U =13950V ;g =9,8lm.s™2

EXERCICE 10

On dispose deux plaques métalliques verticalement, 1’une en face

de I’autre. Elles sont reliées a un générateur de manicre a ce que le

champ électrique entre les deux plaques ait une valeur de

E = 2.10%V/m. Les deux plaques sont distantes de d= 20 cm.

Au bout d’un fil, une petite sphére de masse m = 0.40 g pend

entre les deux plaques. Cette sphere est chargée électriqguement, et

le fil est incliné d’un angle de « = 20° par rapport a la verticale

lorsqu’il est soumis au champ entre les deux plaques.

Le fil est incliné vers la plaque chargée négativement.

1. Déterminer la tension électrique aux bornes des deux plaques
métalliques.

2. Déterminer le signe de la charge de la sphere.

3. Déterminer I’intensité du poids, P, de la sphére.

4. La sphére étant en équilibre, représenter sur un schéma
I’ensemble des forces qui agissent sur la sphére et en déduire
la condition d’équilibre.

5. D’apreés le schéma, la condition ci-dessus et les projections sur
les axes Ox et Oy déduire la valeur de T (la tension du fil) puis
celle de F I’intensité de la force électrique.

6. En déduire la charge électrique portée par la sphére.
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Rappels sur le champ Magnétique

|. Etude d’un Spectrographe de masse

Le role de 1’appareil est de séparer les différents isotopes d’un
méme ¢élément. I faut d’abord ioniser les atomes dans une
chambre.

Les ions sont alors accélérés par un champ électrique puis déviés
par un champ magnétique B. Cette déviation est différente suivant
I’isotope, ce qui permet de les séparer. Aprés séparation, les
particules sont collectées. Un comptage électronique des impacts
permet d’en déduire les proportions relatives de chaque isotope

dans un échantillon donné.

Rappel :
« 30
Zone de réception-[t
Cy
A ya
chambre ¥ | ~_chambre | 3,5,
d’ionisation _Jd’accélérateur 01 spectrographe
Ao x« de masse
P, P,

- La masse d’un ion “X“est :

m(4X%) = Au avec u =1,67.10"%"kg
- Lacharge d’'union “4X%est: q = ae avec e =1,6.10"1C
on se propose de séparer les ions 41X et 42X*de méme charge
g et de masses respectives m; et m,. En O, la vitesse des ions est
pratiqguement nulle ; ils sont accélérés par la tension U=Vp1-Vp;
appliquée entre les plaques P; et P.. Ils pénétrent ensuite en O,
dans un champ magnétique uniforme B perpendiculaire au plan
de la figure.

1. Préciser le sens de E et la force électrique F,.

Deduire le signe de la tension U= Vp1-Vp; P, p
N 2
Comme les plagues sont paralléles, alors : HE_>
. =3 - ~ O 01
-siqg=ae >0 = E etvontmeéme 7
e,

sens donc: U =Vp, —Vp, >0

-sig=ae <0 = E et B ont

sens opposé : U = Vp, — Vp, <0

2. Montrer gue les ions arrivant en 0, ont méme énergie
cinétique.

En déduire qu’ 4 la sortie de ’accélérateur m, v,% = m,v,>

Les ions sont soumis a la force électrostatique Ft = qE.
T.EC:entreOetO;

Ec(0,) = |qlU = |aleU = cste
= E¢y = E¢; = Ec(0;) = |a|eU = cste , alors les ions arrivent

en 0, avec une méme énergie cinétique (E. = |aleU = cste).

1
. — 2 2 2 2
Ona:E;y =Eq > §m1v1 = Emzvz = mv,° = myv,

3. Exprimer les vitesses v; et v, des deux ions en O, en fonction de

U, g et de leurs masses m, et m,
T.E.C:entreOet O,
Ec(0,) = |q|U = cste = E¢y = Ec; = Ec(0,) = |q|U = cste

1 2|qlU 2lq|lU
Alors :Ecy ==myv2 =|qlU = v, = fL etv, = f 1
2 mq my

P V.
En déduire que =+ = |22
V2 my
2 2|q|U 2 2|q|U v? om Uy m,
vt = etvz = 2_2:_2 — = J——
my m; ) my L) my

4. Préciser sur un schéma le sens de B pour que les ions puissent

parvenir en C, et C,.

La particule de masse m est soumise & la force magnétique

ﬁn’ = qu{Aﬁ (elle est toujours orientée vers la zone de réception).
Le sens de B est déterminé par la régle de 3 doigts de la main
droite tel que le triedre (F,,, qv, B) soit direct.

- Si >0, en utilisant la régle de 3doigts de la main droite le

vecteur champ magnétique B es entrant (figure a).
- Si g<0, en utilisant la régle de 3 doigts de la main droite, le

vecteur champ magnétique B es sortant (figure b).

siqg>0 : sig<O0
T~ — I
F.. B® I

0, I
figure a ’ figure b

5. Démontrer que les ions sont animés d’'un mouvement circulaire

uniforme des rayons respectifs R; et R,

Les particules sont soumises & la force magnétique F,, = qvAB

N
_ 5®

Fr

Ici on suppose q > 0 :

v

_ = .~ Fpn_ IlqlvBy
Fn = Iq|VBN eta=—=—"—
. . — dv., vi_, |qlvB-, dv
a=arl+ayN=—T+—=—N= N=>—=0 =>v=cte

dt R m dt
v = cte = le mouvement est uniforme

__lqlvB _ mv

2
Par identification : V;

alors le mouvement est circulaire.
D’ou le mouvement des particules est circulaire uniforme des

rayons :
m.v m->v
R1 — 1Y1 et , = 2Y2
lq|B lq|B
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6. Expression de R, et R, en fonction de m, ou m,,q,U,B

R.2 m?v? my?  2|qlU  2mU 1 2mU
Y7 |ql2B2 T 1q1?B>T my  |q|B? "B lql
1 [2m,U o Ry my
etR, =— on en déduit encore que — = |—
B lql R, M2

7. Calcul de la distance MP
C,C, =0,C, —0,C; =2R, — 2R, =2(R, — Ry) =

1 2m,U 1 [2mU 22U
EJ 2 _Ej ) =B Jig (e vm)

ol ol lq

C,C, =2

8. Temps mis par chaque ions pour atteindre leurs points d’impact

0 .- .
T= —, avec 6 = mrad (pour une demi-circonférence)

m;Vvy m;Vvy [q|B
R, = et =R =— > =
LT g ST O T g O T Ty
T mm m,
w, |q|B > lqIB

9. Composition isotopigue

La composition isotopique représente le pourcentage de ces
deux isotopes dans I’atome naturel et les pourcentages n; et n,
sont proportionnels a leurs intensités du courant ionique i, et i,

ou a leurs quantités d’électricités q; et q,.

i

(n, = —x100=—1_x 100 .

{ i1 + 1, 41+ q zﬁ:l_lzﬂ
i .

2 =+ 2 4100=—2 _x100 ™ Bk @
L+ 41+ gz

Remarque : n; +n, = 1 (ou 100) ; égal a 100 si n, et n, sont
exprimés en pourcentage.
La masse molaire de 1’atome naturel est :
n
n4; +n,A, 1 Z
X) 100 100 £, "%

i=1

I1. Etude d’un Filtre de vitesse

Sélecteur de vitesse (Filtre de Wien)

L'utilisation d'un filtre de Wien est un moyen facile de

sélectionner des particules chargées a une vitesse spécifique.

RN
AN CR
51 |®|® 0l o1e®| .-
S eleslelale|]
RL®LB,® BB v
RO QW
Lmite chbmps dectriave ouverture

et magnétique

Configuration:
Le sélecteur de vitesse est un dispositif constitué par des champs

électriques et magnétiques perpendiculaires. Un condensateur a
plaques produisant un champ électrique, est placé dans un champ
magnétique. Au bout de la plaque de condensateur se trouve une
ouverture qui laisse passer les particules se trouvant au milieu du
condensateur.

Le faisceau de particules entre dans le filtre de vitesse de telle
sorte que la direction du mouvement des particules, le champ
électrique et le champ magnétique sont deux a deux
perpendiculaires..

Fonction:

En entrant dans le filtre de Wien les champs électrique et
magnétique engendrent deux forces différentes (poids négligé).

- Le champ E engendre une force électrique £, = qE

- Le mouvement de la charge dans un champ magnétique engendre

une force de Lorentz E, = qBAE et E,, = |q|vB

F N WS
E|“ ?

Seules les particules dans lesquelles la force électrique F, et la
force de Lorentz F,, sont égales et de sens contraire, ne sont pas
déviées dans le filtre. Pour ces particules on a:

—

— - E
F,+F.=0 = F,,=F, > |q|lvyB = |q|E :v0=§

La vitesse des particules devant passer le filtre de Wien estt :

Vpassage = Vo = B
Remarque
- Si les particules ont une vitesse v, < v,, la force électrique F,
est plus grande que la force magnétique F,,. En effet:
Fn = lqlv.B <|q|lveB = |q|E = F, = F,, <F,
Alors les particules seront déviées vers la plaque sur laquelle
la force électrique F, est orientée.
- Si les particules ont une vitesse v, > v, la force de Lorentz F,,
est plus grande que la force électrique F,. En effet :
Fn =lqlv,B > |q|lvoB = |q|E=F, = F,, > F,
Alors les particules seront déviées vers la plaque sur laquelle
la force magnétique F,, est orientée
Limites:
Ni la masse des particules, ni leur charge ne sont importantes pour
ce filtre de vitesse. Toutes les particules a vitesse v, passent par le
filtre de Wien quel que soit leur masse et leur charge.
Aussi toutes les particules non chargées passent le filtre, quel que

soit leur vitesse.
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111. Déflexion magnétique

Considérons les particules de masse m et de charge < 0,

animées d’une vitesse horizontale v,.

L .(/T)M
<9 ﬂﬁ@/\{'s QX

O ’Fm vl v o

»
»

1. Equation de la trajectoire

Conditions initiales : a t=0,

=0
=0

— |Vox = Vo — X
v —q e OM

0] voy =0 %y,
La particule d’hélium est soumis a la force En) = qﬁOAE

TCI:Fy=md = d=—F, et k, = |qlv,B

F,. =0 ax =0 Vx = Vo
Fm| mr R d lq|Bv, ; ¥ lq|Bvy et
my — ‘m ay =——— y = t
m m
X = vyt
N B
oM qBv, , = y-= lal x?
=—t 2my,
2m
2. Coordonnées du point de sorti S
xs =1L
S lq|B
Vs = Imuo. L?
mv,
3. Vitesse au point de sortie S
Usx = Vg I
FS) _|Q|BU0 01\.1 XS:votS:L:>tS:_
Uy =Tt Yo
st = UO 2
BL
vy |g|1BL = vs = |vy2 + (q_)
Vgy = ——— m
m

4. Montrons gue le mouvement dans le champ magnétique B est

circulaire uniforme

— N

T - - Fm —
T.C.I: Fm:ma@azﬁ F, B@
Dans la base de Frenet (T, N) T 7
Fy = lqlveBN et @ =22 =402 >
R _, - dvs vy?-  |qlveB -
a=a;T+ayN=—T+—N =

’ N dt R m

d .
=S ap = d—‘t' =0 = v=cte: le mouvement est uniforme

Par identification :

vo? _ lalB — R = ™o

R m lq|B

D’ou le mouvement des particules est circulaire uniforme
mvg

derayon: R = T2l

= cte alors le mouvement est circulaire.

5. Valeur de l’'angle «

2 2 B B
tanazLy—S:&:—x—lql L2:_|q| L
/2 L L 2my, muv,

6. Equation de la trajectoire au dela de S

Au-dela de S, les particules suivent une droite

(T)y:y=ax+b
. (dy> lg|B lg|B
oua = |— avec y = X =>a= L
dx/ -1 2muy, mv,
lg|B lg|B
Or Se(T)= ys=——Lxs+b =b =y;— L?
r Se(T) = ys mv, Xs Vs mu,
En remplagant ys par son expression, on trouve :
B B B
. gl LZ_IqI L2=_Iql 12
2muy, muvy, 2my,
B B B L
D'ou : (T):y=|q| Lx — lal LzzﬂL<x——)
muv, 2my, muv, 2

Entre S et M, le mouvement des particules est rectiligne

uniforme car au-dela de S, le champ B = 0.

7. Valeur de la déflexion magnétique yy

Ym ,
tanazl—o, = yy =10 tana
lq|B L muv,
Avec tana =——L I0'==+D etR=—+=

mv, 2 lq1B
—'q'BL(L+D)—L(L+D)
yM_mvo 2 " R\2

I11. Etude d’un cyclotron

Un cyclotron sert & accélérer des particules chargées, des protons
par exemple. Ces particules permettent de réaliser des expériences
de Physique nucléaire dans le but d'explorer le noyau atomique.
Le cyclotron est formé de deux demi-cylindres conducteurs creux
D, et D, dénommés "dées" et séparés par un intervalle étroit.

Un champ magnétique uniforme B régne a l'intérieur des "Dees",
sa direction est paralléle a I'axe de ces demi-cylindres.

Un champ électrostatique E variable peut étre établi dans
I'intervalle étroit qui sépare les Dees.

Il permet d'augmenter la vitesse des protons a chaque fois quels
pénétrent dans cet intervalle. On I'obtient en établissant une
tension alternative sinusoidale de valeur maximale U,, et de
fréquence N entre les "Dees".

Intervalle
A atroit
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1. Nature de mouvement des particules entre les Dee

Dans I’intervalle étroite, il existe une un champ électrique
uniforme E constant pendant la durée courte de la traversée.
La particule est soumise a la force électrique F = gE = Cste

T.C.I: ﬁ=q§=md=>a=%=cste

La vitesse initiale étant nulle, alors la particule est animée d’un

mouvement rectiligne uniformément accéléré.

2. Comment montrer gue le mouvement des particules dans un D

est circulaire uniforme.

La particule est soumise a la force F,, = qBAB
La force E,, est centrale donc F,, = |q|lvBN

—

LB Fm _ lalvB
TCl:E,=md > a=2=19"F
m m

Donc I’accélération de la particule est donc centrale :

U2ﬁ+dv7 IqlvBN, dv 0 .
— —T = = —=0= v =ste
R dt m dt

D’ou le mouvement est uniforme.

a:

Expression du Rayon R

172

R m

lqlvB mv
= = —— = cste
lq1B

Le mouvement est donc circulaire uniforme sur une trajectoire de

rayon R tel ‘R=22
ayon R tel que e

3. La durée du parcours d'un particule dans un dee

La durée du parcours dans un dee vaut une demi-période de
rotation T dans le champ magnétique B; cette rotation s’effectue a

vitesse constante v le long d’une trajectoire circulaire de rayon R

Longueur de la trajectoire  2mR 2nR
= = T soit T = T

v p; p
Durée de rotation

mv 2T mv  2mm
orR=——=T=—.—=——
lg|B v |q|B lq|B
D’ou la durée de passage dans un dee est :
- T _mm
"2 |qIB
Ce temps ne dépend pas de la vitesse v acquise par la particule et
ceci permettra la synchronisation des accélérations successives.

Fréguence du générateur

La fréquence d’oscillation de cette tension u (t ) permettant
d’obtenir une accélération de la particule & chaque passage dans
I’intervalle entre les deux « D ».
A chaque intervalle de temps ¢, le champ électrique doit étre
inversé et cela doit donc correspondre a une demi-période
d’oscillation :

1 1 lqlB

T
tp = = — = —_—=
P f 2tp  2mm

4. Un ion est injecté dans la zone d’accélération avec une vitesse

nulle. Quelle est sa vitesse v; au moment de la pénétration dans

le premier « D » :

2|q|U

1
T.E.C: Emvl2 =|q|U soit v, =

Le rayon de la premiére trajectoire semi-circulaire est donc :

mv, 1 [2mU

R =——=—
Y7 lqIB " B Iq

5. Expression de R,, de la n®™¢trajectoire demi-circulaire _en

fonction de R,
T.E.C:entre D, et D,

- Pour le 2°™ passage la particule traverse avec une vitesse v,

1 1 . 2|qlU
Emvz2 —Emvl2 = |q|U soit v,2 —v,% = —
2|qlU
Or v = % = 1,2 —v,?2 =12 = v,% = 2v,°

- Pour le 3°™ passage la particule traverse avec une vitesse v,
1 1 2|qlU

2 2 P 2 2
—mvy? —=mv,? = |q|U soit v3* — v,°> = ——
2 2 m

or v,2 = 21,2 = 132 — 21,2 = 1,2 = v3% = 3,2
- Pour le 4%™ passage la particule traverse avec une vitesse v,

1 1 2lqlU
Emvﬁ —Emv32 = |q|U soit v,? — v = Ijnl

Or v;2=3v?2=>v2-3v?2=v?=v2 =412
- Pour le n®™ passage la particule traverse avec une vitesse v,
v,%2 =nv,?2 = v, = v;\Vn

A chaque demi-tour, I’énergie cinétique est incrémentée de |q|U :
1 1
Econy = Emvn2 =nl|q|lU = Emvn2 =nl|q|U

Expression de R,
mu, muv.
R, = _n_
lq|B |q|B
Nombre de tours effectués par la particule

2

R
Vn =RVn =R, = Rj\n etn=<R—n>
1

Comme il y a deux passages par tours, le nombre de tours est :

n 1 (R, z N , ,
n==-==. <—> oun' = nombre de tour éf fectués
2 2 \R,
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Exercices sur le champ magnétique uniforme
Données:e = 1,6 X 10719C et u = 1,67 X 107?"kg
EXERCICE 01
1. Une chambre d’ionisation produit des ions 2°Ne™* et ?Ne* de
masses respectives m, et m,. Leur poids est négligeable devant les
forces électromagnétiques qu’ils subissent et leur mouvement a
lieu dans le vide. Les ion s produits pénétrent, avec une vitesse
initiale négligeable, dans un accélérateur ou ils sont soumis a un
champ électrique uniforme E,, créé par une tension U=V,, — Vy
établie entre deux plaques conductrices M et N selon le schéma ci-
aprés. On désigne par v, et v, les vitesses respectifs, en 0, des
ions 2°Ne* et 2Ne*.
a)) Représenter sur un schéma le vecteur champ électrique E, et
déterminer le signe de U,,.
b)) Exprimer v,, la- vitesse de ’isotope 2°Ne* en 0, sortie de
I’accélérateur, en fonction de Uy, e, et m;.
Calculer sa valeur pour U,=2.10*V.
c)) Montrer que qu’en 0, : My v;% = m,v,2.
En déduire la valeur de v,.
2. Arrivée en 04, les ions entrent dans un sélecteur de vitesse
limité par les plaques P et Q. Dans cette région, ils sont soumis
a I’action simultanée de deux champs : champ électrique
uniforme E créé par une tension positive U=V, — Vp et un
champ magnétique uniforme B perpendiculaire aux vecteurs
7, et T et au vecteur champ électrique E.
a)) Représenter E et B, sur un schéma, pour que la force
électrique F, et la force magnétique F,, soient opposées.
On régle U de fagon que le mouvement des ions 2°Ne* soit
rectiligne uniforme de la trajectoire 0, 0,.
b)) Représenter sur un autre schéma les forces agissant sur un ion
20Ne* ainsi que le vecteur 7y,
¢)) Exprimer U, en fonction de v,, d (distance entre les plaques P
et Q) et de B. Calculer U pour B=0,1T et d=5cm.

d)) Dans quelle direction seront déviés les ions 22Ne* ?

P
Accélérateur
chambre lg ______0x__Sélecteurde 0,
d’ionisation vitesse |
M N Q
EXERCICE 02

Une chambre d’ionisation produit des ions potassium *°K ™ ;
0+ et *1K* | de masses respectives my, m, et ms.
On néglige les forces de pesanteur. Ils pénétrent en S sans vitesse

initiale, dans un accélérateur linéaire ou ils sont soumis a 1’action

d’un champ électrique uniforme E, créé par une différence de

potentiel U, = V, — V. On désigne par vy, v, et v; les vecteurs

vitesses en O des ions 39K+ ; *°K+ et *1K* respectivement.

1. Représenter sur un schéma le vecteur champ électrique E,, et en
déduire le signe de U,.

2. a)) Montrer que les ions arrivant en O ont méme énergie cinétique
b)) En déduire qu’en O, a la sortie de I’accélérateur,

ona:m;v? = myv,? = myvs2.

c)) Calculer la vitesse v; des ions *°K™* .

On donne : m; = 66,4.10727kg et Uy=5.10*V.

3. Arrivée en O, les isotopes pénétrent entre les plaques Q et P
distantes de longueur I, entre lesquelles regne un champ
électrique E créé par une différence de potentiel U=V, — V>0.

a)) Déterminer I’équation de la trajectoire entre les plaques P et Q

pour chaque isotope en fonction de E, e
my, myou ms, Vg, V, ou vy . Conclure.

b)) Calculer la déviation angulaire de I’isotope*°K & la sortie des
plagues. Ondonne:d = 5cm;l =2cm; U = 1000V.

4. On superpose au champ électrique E précédemment, un champ
magnétique uniforme B perpendiculaire au vecteurs vitesses
T;, Uy, U5 et au champ électrique E.

a)) Quelle doit étre I’orientation du vecteur champ magnétique B
pour que les forces électrique et magnétique appliquées a un
ion soient de sens contraires.

b)) On ajuste la valeur du champ magnétique B pour que le

mouvement de I’isotope *°K soit rectiligne uniforme.
Déterminer alors la valeur du champ magnétique B.

¢)) Comment seront déviés les ions 3K+ et *'K+ .

4y
p
Accélérateur
chambre Bs _____ 0__Sélecteurde__|d X
d’ionisation vitesse
A B Q
EXERCICE 03

Une chambre d'ionisation produit des ions d'hélium 3He™, fHe*,
SHe*de masses respectives m,,m, , ms. Leur poids est
négligeable devant les forces électromagnétiques qu'ils subissent.
Ils pénetrent en S sans vitesse initiale dans un accélérateur linéaire
ol ils sont soumis a l'action d'un champ électrique uniforme E,
créé par une différence de potentiel U, =V, — Vy.

On désignera par v, ,, U5 les vecteurs vitesse en O des

ions 3Het,4He™, SHe*.

On notera e la charge électrique élémentaire.
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1. a)) Déterminer le signe de Uy et représenter le champ

électrique E, dans l'accélérateur.
b)) Exprimer I'accélération d'un ion 3He*en fonction de Uo, do,
e et m, ; préciser la nature de son mouvement.
2. Montrer qu'en O, a la sortie de I'accélérateur,
mv, 2 = myv,” = myvs?

3. Les ions pénétrent ensuite dans un sélecteur de vitesse limité

par les plaques P et Q. lls sont alors soumis & I'action simultanée

de deux champs: un champ électrique uniforme E, créé par une
différence de potentiel positive U = Vg - V;, et un champ

magnétique uniforme B perpendiculaire & B,, #,, 75 E.

a)) Représenter le champ magnétique E pour que la force
électrique et la force magnétique aient méme direction, mais
des sens contraires.

b)) On régle la valeur de U de fagon que le mouvement des

ions 2He™ soit rectiligne uniforme de trajectoire OO".
Exprimer U en fonction de B, v, et d.

4. Comment seront déviés les ions 3He™, SHe™ ?

On se contentera de donner l'allure des trajectoires sans préciser
leur nature et sans faire de calcul.

P
Chambre_1Is______ QI Sélecteur _ O |4
d’ionisation] Accelérateur] de vitesse |

M N Q

EXERCICE 04
I. Deux plaques métalliques rectangulaire et horizontales A

et B, de longueur [ et distantes

¥
de d, sont soumises a un | z i
- 7 - .y x 5
différence de potentiel positive il ___(55:_“ _x
U=V, — Vz = 100V. ivn € s
| I— 1
On donne : d=4cm ; [=10cm. &

1. Représenter le vecteur champ E a I’intérieur des plaques et
calculer sa norme E.

2. Un électron pénétre dans le champ électrostatique au point O
avec une vitesse initiale v, paralléle aux plaques.

a)) En négligeant le poids de 1’électron devant la force
¢électrostatique, établir I’équation de cartésienne de la
trajectoire de cet électron. En déduire les coordonnées du
point S et la vitesse v, de la particule a la sortie en S.

b)) Montrer que le mouvement de la particule au-dela de S est
rectiligne uniforme et en déduire 1’équation de la trajectoire
la caractérisant.

Ondonne: m, =9,1.1073%kg ; v, = 10’m.s™*.

3. On place un écran a la distance D =50cm du centre des plaques,
perpendiculaire a Ox.
a)) Calculer la valeur de 1’angle a en degré.
b)) Déterminer les coordonnées du point d’impact L.
c)) Calculer la durée totale mise par la particule de O a I.

I1. On superpose au champ électrostatique précédent, un champ
magnétique uniforme B perpendiculaire au plan xQy, et on
place & la distance | du point O un filtre qui ne laisse passer les
particules que par le trou O’ situé sur I’axe Ox

1. Quelle doit étre 1’orientation du vecteur champ B pour que les
forces électromagnétiques se décomposent exactement.

2. Quelle condition doit remplir un électron

pour traverser le filtre ? i
Filtre
X

Qu’arrive-t-il aux électrons qui ne e +

remplissent pas cette condition ?
3. Proposer un nom pour ce dispositif.
Ondonne : B = 3,33.107*T.

EXERCICE 05

1. Un faisceau d’électrons, émis d’une cathode par ’effet

thermoélectrique est accéléré au moyen d’une anode OA.

La différence de potentiel entre I’anode et la cathode vaut

U,=285V. En admettant que les électrons sont émis par la

cathode avec une vitesse négligeable, calculer
la vitesse v, des électrons lorsqu’ils traversent le trou A.

2. Le faisceau d’électrons pénétre ensuite dans une région ou
régne un champ magnétique B, dans laquelle il décrit un quart
de cercle de rayon R=20cm.

a)) Préciser sur un schéma le sens du champ magnétique B pour
que le faisceau puisse parvenir en C.

Montrer que les trajectoires des particules sont planes.
b)) Montrer que le mouvement de ces particules est circulaire.
c)) Calculer littéralement (en fonction de U, et de R) puis
numériquement, la norme B du champ magnétique.
b)) Caractériser le vecteur vitesse ¥ des électrons (direction et

Anode
Cathode |A

o
'y

¥

norme) a la du trou C.
3. Le faisceau d’électron est enfin

dévié par un champ électrique

uniforme E paralléle a I’axe
(Oy) régnant dans le diédre xOy. o
a)) Etablir les équations horaires
du mouvement projeté sur les axes (Ox) et (Oy).
¢)) En déduire I’équation et la nature de la trajectoire.
d)) Calculer la valeur a donner a la norme E du champ électrique
pour que le faisceau d’électrons traverse le trou D a une

distance R du point O, on exprimera E en fonction de E, et de R.
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EXERCICE 06
On se propose de mesurer la charge massique €/p, de 1’électron,

c’est-a-dire le rapport de la valeur absolue de sa

charge a sa masse. On néglige le poids de ,:;_“.!'

I¢électron devant les autres forces. | @ B
On envoie un pinceau d’électron dans un champ
magnétique uniforme B . Tous les électrons du pinceau entent
dans un champ magnétique en méme point O avec la méme
vitesse v, perpendiculaire au vecteur vitesse B.

1. Démontrer que chaque électron du pinceau prend, dans le
champ magnétique un mouvement circulaire uniforme (de
rayon R & préciser) dans un plan que I’on précisera.

2. On superpose au champ magnétique uniforme B un champ

électrostatique uniforme E perpendiculaire a la fois a v, et a B
de telle sorte que le mouvement des électrons soit rectiligne.

a)) Démontrer que le mouvement rectiligne des électrons est

nécessairement uniforme.

b)) Préciser le sens de E, le sens de B étant celui indiqué sur la
figure. Trouver une relation entre v,, E et B.

3. a)) Exprimer €/, en fonction de E, R et B.

Evoluer numériquement €/p,.
b)) En déduire la masse m de 1’électron.

Données B =1073T;E = 2,65.10*V.m™1;

onmesure R = 15cmet e = 1,6.1071°C.

EXERCICE 07

Dans tout I’exercice, le poids des

électrons est négligeable devant les

autres forces mises en jeu. Dans un tube L
ou régne le vide, on dispose un canon £ /
émettant en un point O un pinceau Lol
L
canon

homocinétique d’électrons de vitesse

—

Vo = VOE Pour visualiser la trajectoire des particules, un écran

fluorescent est placé dans le plan orthonormé (O, 1,7, k)

1. Entre deux plaques P et P’, de longueur L, parallele au plan
(0,7, K), on crée un champ électrique uniforme E tel que la
trajectoire des électrons, donnée en vraie grandeur passe
exactement par le point A(L, 0, L).

a)) Préciser la direction et le sens du champ électrique.

b)) En prenant pour origine des dates celle de I’émission d’un
électron en O, établir les équations paramétriques du
mouvement entre O et A. En déduire I’équation de la trajectoire.

€)) Montrer que la charge massique de 1’électron €/, est

donnée par la relation : €/, = 2v,2/EL.

2. Dans une deuxiéme expérience, on remplace le champ

électrique par un champ magnétique uniforme B tel que la

trajectoire des électrons émis a la vitesse v, soit un quart de
cercle dans le plan de I’écran.
a)) Préciser la direction et le sens de B.
Montrer que la valeur de la vitesse est constante.
b)) Etablir la relation : ¢/ = /g, .
¢)) A I’aide des deux expériences précédentes, déterminer la
vitesse d’émission v, ainsi que la charge massique €/py,.
AN:L=4cm;E =4.10*V.m ! et B=1,69.103T
EXERCICE 08

A T’aide du spectrographe de masse,

Chambre de déviation

()

on se propose de séparer les ions

. P €
107 gg*et 1°°Ag* de méme charge % o 52
. accélérateur | fonede
g et de masses respectives m; et m.. 04 réception
En Oy, la vitesse des ions est Py

pratiqguement nulle ; ils sont accélérés par la tension
U=Vp, — Vp, = 6.10*V appliquée entre les plaques P, et P,
distantes de 10cm. Ils pénétrent ensuite en O, dans un champ
magnétique uniforme B perpendiculaire au plan de la figure.
1. a)) Préciser le sens de E et la force électrique F,.
b)) Exprimer les vitesses v; et v, des deux ions en O, en
fonction de U, g et de leurs masses m, et m, .

c)) En déduire que %: ™2
2

my
2. a)) Préciser la direction et le sens de champ magnétique B pour
que les ions arrivent en C.
b)) Démontrer que les ions sont animés d’un mouvement
circulaire uniforme des rayons respectifs Ry et R..

c)) Montrer que : % = [
2

my
. - - R
En déduire la valeur numérique de R—l .
2

d)) Exprimer les rayons R; et R, de leurs trajectoires en fonction
de U, q, B et de leurs masses m; et m,.

Calculer numériquement les distances O,C; et O,Co.
En déduire la distance C,C,..

3. a)) Calculer le temps de parcours de chaque types de particules

entre I’entrée en O et le point d’impact sur 1’écran.

b)) A leur sortie d’un champ magnétique, les ions sont captés par
un fil métallique F relié a la terre par ’intermédiaire d’un
galvanometre G. le fil F recoit successivement les ions

107 4% et 1%4g* en C; et Co.
Le galvanométre indique 1;=61,62.107°A et 1,=58,38.107°A.
Quelle est la composition isotopique d’argent.
En déduire la masse molaire atomique d’argent naturel.
M; = 107g.mol™%; M, = 109g.mol™!;
N = 6.1023mol™1 ; B=1T.

Données :
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EXERCICE 09
1. Mouvement dans le champ électrique

Une source radioactivité émet des particules o

(noyaux d’hélium He?"). Elles sortent par 1’ouverture Oy avec
une vitesse négligeable a I’instant t=0s. Chaque particule est
ensuite accélérée entre deux plaques métalliques paralleles

P, et P, séparée par une distance d=10cm.

La tension d’accélération est Up=1,0.103V.

a)) Donner les caractéristiques de la force électrostatiques Fp qui
s’exerce sur la particule o entre Py et P, et en déduire la
plaque de potentiel le plus élevé.

b)) Le mouvement d’une particule o entre les ouvertures O1 et O
est rectiligne, uniformément accéléré.

Calculer la valeur de I’accélération a, .
c)) Etablir les équations horaires du mouvement vi(t) et x(t).
d)) Calculer le temps t; mis par la particule o pour aller
de O; a O,. Quelle est sa vitesse a la sortie du champ électrique.

2. Mouvement dans le champ magnétique

La particule o pénétre ensuite dans une région ou régne un
champ magnétique uniforme B d’intensité B=0,2T orthogonal
au plan de la figure. a)) Quel doit étre le sens de B pour que la
particule a soit déviée vers la plaque sensible ?
b)) Montrer que le mouvement de la particule a est circulaire
uniforme.
c)) Déterminer le rayon R de sa trajectoire, son accélération a, et
le temps t; mis pour atteindre la plaque sensible.

3. Diagrammes du mouvement

Représenter graphiquement 1’accélération a(t), la vitesse v(t) et la

distance parcourue d(t) par la

Plague s=nsible
du mouvement. L]
Py 04

EXERCICE 10

On se propose de déterminer le nombre de masse de 1’un des

particule au cours de deux phases U_T B()

isotopes du potassium, élément chimique, mélange de deux types
d’isotopes: 3°K et *K. L’isotope *°K est plus abondant.

On utilise alors un spectrographe de masse constitué
essentiellement de trois compartiments. Dans le premier
compartiment, les atomes de potassium sont ionisés en cations
dans le deuxieme compartiment, les ions sont accélérés, leurs
vitesses initiales étant négligeables et dans le troisieme
compartiment, les ions sont soumis a 1’action d’un champ
magnétique ; en fin de course, ils atteignent un écran luminescent.
Données : le mouvement des particules a lieu dans le vide ;

le poids d’un ion est négligeable devant la force électrique et la

force magnétique. la tension U établie entre les plaques A et C a
pour valeur U =V, — V., = 1,0kV; champ magnétique régnant
dans la zone 3 est B=100 mT ; la masse d’un nucléon est m, =
1,6710"%"kg; la masse de I’ion®*°K* est m; = 39m,,

la masse de I’ion *K* est m, = xm,.

Zonel A Zone? C Zone 3
T ¥
1, 2 ()8
‘ M
N
figure 2

1. Entre les plaques A et C, les ions sont accélérés par un champ
électrique uniforme.
Leur vitesse au point T1 de la plague A est supposée nulle.
a)) Reproduire la figure et représenter la force électrique
s’exer¢ant sur un ion potassium se trouvant en M.
b)) Montrer que, arrivés au niveau de la plaque C, en T2, tous les
ions potassium ont la méme énergie cinétique.

c)) Montrer alors qu’en T2, la vitesse de chaque ion *°K* a pour

- 2eU . - . -
expression : v; = [39; . En déduire, sans démonstration,
0

Pexpression de la vitesse v, des isotopes *K* en T2,
2. A partir de T2, les ions pénétrent dans la zone 3 avec des
vitesses perpendiculaires a la plaque C.
Chaque type d’isotope effectue, dans le plan de la figure, un
mouvement circulaire uniforme.

a)) En un point N de I’'une des trajectoires, représenter sur la
figure déja reproduite, la vitesse d’un ion potassium et la force
magnétique qui s’exerce sur cet ion.

b)) Compléter la figure en représentant le sens du champ

magnétique régnant dans la zone 3.

c)) Montrer que le rayon de la trajectoire des ions *°K*a pour

. 1 |78 U . . .
expression R, = — ’ r:" . En déduire I’expression du rayon R,

d)) Déterminer, par calcul, la valeur du rayon R;.
3. Les deux types d’isotopes rencontrent I’écran luminescent en
deux points d’impact I; et I, ; le point d’impact I; étant plus
lumineux. a)) Préciser, en justifiant, le point d’impact de
chaque type d’isotopes.
b)) Montrer que le rapport des rayons des trajectoires des isotopes

Ry _ [39

du potassium dans la zone 3 est : - ~-
2

c)) La distance entre les points d’impact est d = 1,5 cm.

Déterminer la valeur du nombre de masse x de 1’isotope 3°K ™.
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EXERCICE 11

Par I’intermédiaire d’un orifice O situé¢ a I’extrémité d’un tube

incliné, un faisceau d’ions *°Ca?*, ayant méme vecteur vitesse %,

faisant un angle o, =15° avec I’horizontale, pénétrent dans

I’espace situé entre deux plaques horizontales, distance de d=2cm,

ol régne un champ électrique uniforme E d’intensité E= 104V/m.

Le faisceau peut ressortir par I’orifice S situé a la distance D=5cm

de O et dans le méme plan horizontal.

1. a)) Appliquer la R.F.D et démontrer que le mouvement des

particules a lieu dans le plan vertical Oxy contenant le
vecteur vitesse v, et le vecteur champ électrique E.
b)) En déduire, en fonction de g, charge de I’ion, de m, E, v, et
a,, les équations horaires, les équations des vitesses et
I’équation de la trajectoire d’un ion du faisceau.
Démontrer qu’en Sona Vs =V, et |ag|=|ag] .
2. a)) Donner I’expression de 1’énergie cinétique des particules
qui sortent en S en fonction de g, E, a, et D.
Calculer I’énergie cinétique E., des ions **Ca?*sortant en S.
b)) Quelle est la valeur de la tension accélératrice qu’il a fallu
utiliser pour communiquer cette énergie cinétique a des
ions *°Ca?* initialement au repos.

4. Les particules pénétrent ensuite en S’ dans un espace ou regne
un champ magnétique uniforme d’intensité B=0,116T
perpendiculaire au plan Oxy. Donner 1’expression du rayon R

en fonction de I’énergie cinétique E, de la masse m, de la
charge g, et du champ magnétique B.

Calculer le rayon R pour les ions *°Ca?*.

Déterminer 1’impact du faisceau sur I’écran K :

calculer la distance L=S’A.

5. Pour des ions  *Ca?* on trouve expérimentalement

L’=S’A’=1,049L comme valeur de la distance correspond au
point d’impact .

Quelle est la masse atomique de ces ions *Ca?* ?

EXERCICE 12
Le bore naturel est un mélange de deux nucléides isotopes 158 et
t1B*. On se propose de déterminer le pourcentage n, et n, de ces

deux nucléides constituant le bore naturel.

1. On vaporise du bore dans une chambre d’ionisation.

Les atomes s’ionisent en perdant un électron et on obtient deux
sortes d’ions 2B+ et 11B* des masses respectives m; et my.
Ces ions pénetrent dans une chambre d’accélération avec une

vitesse négligeable ou ils sont soumis a I’action d’un champ

électrique uniforme E, obtenu en appliquant une différence de
potentiel U=V, — V. = 1200V.
a)) Montrer que 1’énergie cinétique est la méme pour tous les ions
arrivant en O, quel que soit I’isotope ionisé.
Calculer la valeur numérique de cette énergie cinétique.
b)) Exprimer les valeurs de v, et v, de vecteurs vitesses en
fonction de e, m; ou mzet U. Calculer la vitesse vy de I’ion *2B*.
c)) Montrer que les vitesses v; et v, de deux sortes d’ions en O

-z N - Vi my
sont liées a leurs masses par la relation o=
2

mq ’
2. A leur sortie de la chambre d’accélération, les ions pénétrent

dans un chambre de séparation magnétique, ou régne un champ
magnétique uniforme B (B=0,125T), normal au plan de la figure.
a)) Préciser sur un schéma le sens de B pour que les ions puissent
parveniren M et P.
b)) Montrer que le mouvement de ces ions est plane, circulaire et

uniforme de rayon R= %

c)) Exprimer littéralement R; et R, en fonction de e, m; ou m,, U
et B. En déduire une relation entre Ry, Rz, my et my.
d)) Calculer la distance MP qui sépare les points d’impact des
ionsen M et P.
3. Ces ions sont recus en M et en P dans des collecteurs C; et C,.
Ces collecteurs fournissent des courants ioniques dont les

intensités iy et i, sont proportionnelles a n; et n,.

On trouve ’—2 = 4,32.

U1
Déterminer les valeurs de n; et n, déduite de cette expérience.
Calculer alors une valeur approchée de la masse atomique molaire

du bore naturel.
A C

IS ﬂl vy

EXERCICE 13

Dans le spectrographe de masse schématisé a la figure, des ions
positifs de masse m, de charge g, sorte en M d’une chambre
d’ionisation avec une vitesse négligeable. Ils sont accéléré entre M
et N par une tension U=|V,, — Vy| continue et réglable. lls sont
ensuite déviés entre A et B par un champ magnétique uniforme 5.

1Is sont enfin recueillis a I’entrée fixe C d’un collecteur.
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Dans cet appareil tous les ions que 1’on veut recueillir en C
doivent suivre la méme trajectoire MNABC.
D’autre part, le vide est réalis¢ dans 1’appareil et I’effet de
pesanteur sur les ions est négligeable.
La portion AB est un arc de cercle de centre O et de rayon R.
1. a)) Donner le signe U suivant le signe de la charge g.
b)) Etablir en fonction de g, m et U, la vitesse v avec laquelle
un ion du faisceau parvient en A.
Dans la suite de I’exercice on supposera q>0.
2. a)) Démontrer que la trajectoire imposée sur un ion sur la
portion AB est circulaire uniforme
b)) Déduire des questions précédentes, I’exprimer de la tension
U en fonction g, B, met R.
3. On utilise ce spectrographe de masse pour identifier les isotopes
du strontium ; les atomes de strontium s’ionisent sous forme
d’ion Sr?*. a)) On se place d’abord dans la chambre
d’ionisation du strontium 88.
Calculer la valeur a donner a la tension U pour que les ions du
strontium 88 soient collectés en C.
b)) On place maintenant dans chambre d’ionisation un mélange
d’isotopes du strontium. Pour les recueillir successivement
en C, il faut donner a U différentes valeurs comprises entre
13930V et 14 440V. Entre quelles valeurs se situent les
nombres de masse de ces isotopes ?
Données: R = 70cm ; B = 160mT ;

masse d’un atome de strontium 88 : 87,6u

o
a4

0A=08=R

EXERCICE 14

Dans I’exercice on néglige I’action de la pesanteur.

On utilise un spectrographe de masse formé de deux parties :
un filtre de vitesse et une chambre de déviation.

1. Une source d’ions émet les deux isotopes °Li*et "Li.

Les ions pénetrent en O;dans une Figurel

al v IE |ﬂp ¥
|20 |

uniforme horizontal B. Les vitesses d’entrées des ions en Oz ont

zone ou reégnent simultanément un

champ électrique uniforme vertical

E etun champ magnétique

des valeurs différentes mais les vecteurs vitesses ont tous la
méme direction O;x (figurel).
a)) Donner les caractéristiques de la force électrostatique Fg

s’exerc¢ant sur un ion de charge q.

b)) Donner les caractéristiques de la force magnétique Fy
s’exergant en Oy sur un ion possédant un vecteur vitesse V.
En déduire le sens du vecteur champ B.

c)) Montrer que seuls les ions pénétrant en O; avec la vitesse

Vv, sortiront en Oz en n’ayant subi aucune déviation.

Calculer vy,.
d)) Que deviennent les ions ayant une vitesse v; > v, et ceux
ayant une vitesse v, < v, ? Figurel
2. Lesions °Li*et “Li* sortanten O, _ 04 Y X
paralléle a O2x, pénétrent dans une ooy B
chambre de déviation oul régne un oG, 50

champ magnétique uniforme B (figure2).
a)) Montrer que le mouvement des ions est circulaire uniforme.
b)) On place deux collecteurs C; et C, chargés de récupérer
respectivement les ions °Li*et ’Li*.
Calculer les distances 0,C, et 0,C,.
¢)) En une minute, la quantité d’¢lectricité regue par C; est
q; = 6,60.1078C et celle recue par Cest q, = 8,14.1077C.
Déterminer le pourcentage du lithium °Li* et celui du

7Li* dans le lithium naturel.

lithium
En déduire la molaire moyenne de lithium naturel.
Données : B=0,2T et E=1,2.10*V.m™ 1. m( ®Li*)=10"%%kg ;

m( “Li*)=1,17.10"%%kg ;e = 1.,6.1071°C.

EXERCICE 15

A T’intérieur d’une chambre d’ionisation, on produit des ions des

a7n2+ et PZn2*de masse respectives m; et m,.

1. Ces ions pénétrent dans I’accélérateur par le trou S avec une
vitesse nulle ; ils sont accélérés sous 1’action d’une tension
U=V, — Vp, établie entre P et P°.

Ils parviennent au trou S’ qui les conduit vers le filtre de vitesse.
1. Montrer que les énergies cinétiques des particules sont égales.
2. Déterminer le rapport Vl/\,Zen fonction de a et b.

Calculer sa valeur pour a=68 ; b=70.
3. Déterminer la valeur de la tension U permettant d’obtenir
v, = 10°m.s~*. Quelle est alors la valeur de v,.

II. Les deux isotopes pénétrent ensuite a I’intérieur du filtre de
vitesse avec les vitesses horizontales v; et v5.

Le faisceau d’ions Zn?* est soumis a ’action simultanée d’un

champ magnétique uniforme B perpendiculaire a la fois & v; et v,
et un champ électrique uniforme E perpendiculaire a v; et v;.
On regle E a la valeur E; = 4000V.m™! pour que le mouvement
des ions *Zn?* soit, dans le filtre de vitesse, rectiligne uniforme.

Calculer la valeur du champ magnétique B.
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111. Ces ions sélectionnés au point O pénetrent dans le déviateur
magnétique ou régne un champ magnétique uniforme B,
perpendiculaire aux vecteurs vitesses des ions.

1. Montrer que dans le déviateur le mouvement des ions est
circulaire uniforme.

2. Soient P, et P, les points d’impact des ions sur I’écran.

Calculer la valeur du champ B’ pour OP; = 2000mm.
3. Déterminer le rapport Opl/opzen fonction de a et b puis
calculer la distance P, P,.

Déviateur

P p'|_Filtre

Zn*t <’ 0

—

p,®

EXERCICE 16

Des ions positifs (isotopes ¢3Zn?* et *Zn* du zinc) de masses
respectives m,=68u et m, =xu avec u=1,67.10"27kg , émis a
partir du point O; avec une vitesse initiale négligeable, sont
accélérés entre Oy et O par la tension |Up, p, | = |Up| = 5kV
existant entre les plaques P; et P, lls se déplacent dans le vide
selon la direction O:x.

1. Accélération des ions :

a)) Quel est le signe de la tension Up ?
Calculer la vitesse des ions °®Zn?* au point O,.
b)) Si vi et v, désignent respectivement les vitesses en O, des deux

sortes d’ions, donner la relation entre vi, V2, My €t ma.

Le rapport Z—Z =1,03 ; en déduire la valeur entier de x du nombre
1

de masse de I’ion *Zn?*.
2. Filtre de vitesse :

Arrivée en O, les ions pénétrent dans un filtre de vitesse

constitué par :

- deux plaques horizontales M et N distantes de d=20cm entre
lesquelles on établit une différence de potentiel U=U,,,>0.

- un dispositif du type bobine de Helmholtz (non représenté sur la
figure) qui crée dans 1’espace inter plaques un champ
magnétique uniforme B=B.u,de direction 0,Z perpendiculaire a
T, ou ¥, et au champ électrique E existant entre M et N.

- une plaque verticale P3 percée au point O aligné avec O; et O,.

a)) Quel doit étre le sens du champ magnétique B pour que les

ions ®8Zn?*arrive en O, avec la vitesse v; traversent le
dispositif en ligne droite ?

b)) Exprimer B en fonction de v;, U et d.

A.N : de B en mT pour U=1,68kV.

c)) Les ions *Zn2*, arrivent en O, avec la vitesse v, sont-ils
déviés vers la plaque N ?

d)) Calculer la valeur du champ magnétique B’ pour que les ions
*Zn2* traversent le dispositif sans subir de déviation?

3. Spectrographe de masse :

En faisant varier valeur du champ magnétique dans le filtre de
vitesse, on peut faire sortir par le point O ’'un ou I’autre des
isotopes. Les ions pénétrent alors dans un champ magnétique
B,=Bou, avec Bo=500mT.

a)) Quel doit étre le sens de B, pour que les ions soient déviés

vers les y positifs ?

b)) Donner I’expression de rayon R de la trajectoire d’un ion de

masse m, de charge q et de vitesse v.
c)) En posant D, = OI et D, = OI', exprimer la différence de
R; — R, des trajectoires que décrivent les deux sortes d’ions
en fonction de R, et x.
d)) La distance entre les points d’impact I et I’ sur la plaque P3 est
II’= a=7,20mm.
Exprimer le nombre de masse x de I’ion *Zn?*en fonction de a

et de R, puis calculer sa valeur numérique. Conclure.

Ay

I
r
Py P,
N
z
Source |0, _ __ %l _______o/ ________| -
d’ions Accélérateur
Spectrographe de
masse
Filtre de vitesse
EXERCICE 17

Des ions 2°*Pb2* et 2°6Ph2* sont émis sans vitesse initiale par une
source, puis accéléré par une tension U appliquée aux plaques P,
et P2. lls passent ensuite dans un filtre de vitesse ou régnent un
champ magnétique B, et un champ électrique ﬁ Ccréé par une
tension U, entre deux plaques P3 et P, distantes de d=58mm.

Les ions sectionnées rentrent alors en O dans un spectrographe de

masse ou le champ magnétique est E Ils décrivent une demi-

circonférence avant de frapper la plaque photographique.

On néglige ’effet de la pesanteur sur les ions.

1. Reproduire le schéma du dispositif et y indiquer la direction et
le sens du champ électrique E. Dans I’accélérateur, du champ
magnétique B, dans le filtre de vitesse et du champ magnétique
B, dans le spectrographe de masse.

2. Les champs magnétiques sont réglés a B1=0,225T etB,=0,249T.

On désire que la trajectoire des ions 2°*Pb?* dans le
spectrographe de masse ait un diamétre D;=2R;=64,0cm.
a)) Quelle est la vitesse de ces ions dans le spectrographe?

b)) Calculer les tensions U; et U.
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3. On regle maintenant la tension d’accélération, soit U’ pour que
la vitesse v, des ions 2°®Pbh2*devienne égale a celle qui était
obtenue avant pour les ions 2**Pb?* . a)) Calculer U’.
b)) Etablir la relation donnant le rayon de courbure R de la
trajectoire des ions?°¢Pb2*dans le spectrographe de mase en
fonction de R; et respectivement m; et m, des deux ions.
Calculer R,.

¢)) Quelle est la distance des deux points d’impact ?

Py DE@
1z @

Py

Sowe|

P,

d'ions ¥l
tre de | de masse
vitesse
EXERCICE 18
On néglige I’effet de pesanteur sur les ions.
1. On considére les ions de deux s
isotopes 230Hg**et 232Hg?t. £ A

wao

a)) Déterminer 1’expression littérale de la vitesse en A d’un ion de

Ils ont émis sans vitesse parla P

source S, puis accélérés par la

différence des potentiels Usp=U

masse m et de charge g.
b)) Montrer que les deux especes ions émis par la source S
arrivent en ce point avec des vitesses différentes.

2. IIs traversent la fente A du plan P, puis passent entre P et P’
dans un filtre de vitesse constitué par un champ électrique
uniforme E (E=6.10*V /m) et un champ magnétique
uniforme B (B=0,1T) perpendiculaire au plan de la feuille.

a)) Préciser sur un schéma clair le sens le sens du vecteur B.

b)) Montrer que seuls les ions qui ont une vitesse telle que v,= g
parviennent en A’. Que peut-on conclure de la trajectoire de
ces isotopes dans le filtre de vitesse ?

3. Ces ions pénétrent en A’ dans une capsule ou régne un champ
magnétique uniforme B (B’=0,2T) perpendiculaire au plan de
la figure, qui leur impose une trajectoire circulaire de rayon R,
puis ils impressionnent une plaque photographique.

On donne : masse d’un ion : m = Au =A.1,66.10%'kg

a)) Etablir I’expression de R en fonction de m, q, vy, B’ puis en
fonctionde m, q, E, B et B’.

b)) On réalise les réglages des valeurs de % permettant
successivement le passage en A’ de ces deux espéces d’ions.
En déduire la distance entre les deux points d’impact, sur la

plague photo, des ions de deux isotopes de mercure Hg?*.

EXERCICE 19

Dans un tube cathodique, des électrons sont émis sans vitesse

initiale par une cathode C, puis accélérés par I’anode ; ils

pénétrent en O avec une vitesse horizontale v, dans un champ

magnétique B, orthogonal au plan de la figure.

Le champ B n’existe que sur une zone de longueur L.

1. Calculer la tension U,-=U entre I’anode et la cathode.

2. Etudier la nature du mouvement d’un électron dans le champ
B et calculer la grandeur caractéristique de la trajectoire.

3. Un écran E, placé a une distance D de O, regoit le faisceau
d’¢électrons. Calculer la déviation d’électrons provoquée par le
champ magnétique B sachant que la longueur L est supérieur a D.

4. Dans I’espace de longueur L, on fait agir simultanément le
champ magnétique précédent et un champ électrique E afin de
ne plus observer de déviation sur 1’écran.

Calculer I’intensité du champ électrique, représenter sur le
schéma les vecteurs E et B, et les forces appliquées a I’¢électron.
Données : D=50cm ; L=1m ; B=1073T ; e=1,6.10"%°C ;

m,=9,1.1073%kg ; v,=10"m.s L.

g
A
c Q@
e -3
F
I Ecran

EXERCICE 20
D=40cm;l=1cm;d=10cm;m =9,1 X 1073kg ;
E=5x10*.m™

Dans tout I’exercice, on négligera le poids de 1’électron devant les

autres forces qui agissent sur lui.

1. Des électrons de masse m et de charge g sont émis sans vitesse
initiale par la cathode (C). lls subissent sur la longueur d,
I’action du champ électrique uniforme E.

a)) Quelle est la nature du mouvement de 1’électron entre la

cathode (C) et ’anode (A)?

b)) Que vaut la vitesse v0 d’un électron au point 0; ?

2. Arrivés en Ol, les électrons subissent sur la distance 1 ’action
d’un champ magnétique uniforme B perpendiculaire au plan de
la figure (le domaine ou regne ce champ B est hachurg).

Quel doit étre le sens du vecteur B pour que les €électrons
décrivent ’arc de cercle 0, N? Justifier la réponse.

Etablir I’expression du rayon R = 0’0; = O’N de cet arc de
cercle. A.N: Calculer R pour B =2 x 1073T.

3. Quelle est la nature du mouvement de 1’¢électron dans le

domaine III ou n’existe aucun champ ?
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4. Le domaine Il est limité par un écran (E) sur lequel arrivent les
électrons. Exprimer en fonction de m, e, B, D, L et v, la
déflexion magnétique 051 =Y subie par un électron a la traversée
du systeme II +1II. La droite IN coupe 1’axe 0,0, au point M.
L’écran E est a la distance D de ce point M.
On fera les hypothéses simplificatrices suivantes :
- dans le domaine II de 1’espace, on peut confondre la longueur de
I’arc avec la longueur 0, 0,= { ou régne le champ B.
- on supposera que la déviation angulaire est faible.
Sachant que Y= 3,35 cm, retrouver la valeur v, de la vitesse de

I’¢lectron au point 0;.

domaine (Il) -

domaine (l)

(E)

Exercice 21

1. Des protons H* de masse m = 1,67.10~%”kg sont produits par
une chambre d’ionisation. On néglige les forces de pesanteur.
Ces protons pénétrent en S sans vitesse initiale dans un
accélérateur linéaire ou ils sont soumis a un champ électrique

uniforme E créé par une tension U =V, — V,.

d Br—mry P
E
R
Chambre ] Vg x
#'icnization o o=
|Acceleratanr
T Ecran
————
T

a)) Exprimer ’accélération d’un proton en fonction de U, d, m et
la charge élémentaire e. b)) Ecrire 1’équation horaire du
mouvement d’un proton dans 1’accélérateur.

2. Les protons pénétrent ensuite en O avec une vitesse v,dans un
domaine limité par deux plans P et P’ ou régne un champ
magnétique uniforme B orthogonal a la vitesse v.

a)) Donner les caractéristiques de la force magnétique subie par
un proton en O. Représenter graphiquement cette force.
b)) Montrer que le mouvement des protons est uniforme et
circulaire entre P et P’.
Exprimer le rayon de leur trajectoire en fonction de m, B, e et U.

3. On admet que la distance [ entre les plans P et P” est

négligeable devant L (distance entre O et I’écran et que les

protons sortent par P’ et viennent heurter 1’écran en M.

a)) Quelle est la nature du mouvement des protons apreés leur
sortie du champ magnétique ?
b)) Exprimer la déflexion magnétique O’M en fonction de L, B, e,
U,detm.
c)) Pour empécher les protons d’atterrir sur 1’écran, on augmente
la largeur du champ magnétique.
Quelle valeur minimale L, faudrait-il donner a pour que les
protons ressortent par le plan P ?
Données: U=10kV ;B=05T

Exercice 22
Dans tout I’exercice, on négligera le poids de la pesanteur.
1. Un faisceau d’¢électrons pénétrent dans un région ou régne un

champ électrostatique uniforme E, avec un vecteur vitesse 7,

perpendiculaire au vecteur champ E (figurel).

a)) Etablir les lois horaires du mouvement d’un électron dans le

champ E. Donner 1’équation de sa trajectoire.
b)) Déterminer les coordonnées du point de sortie S.
c)) Un écran placé a une distance D du milieu des plaques, regoit
le faisceau électronique.
Déterminer la déflexion électrostatique Y.
2. On remplace le champ électrostatique précédent par un champ
magnétique uniforme B perpendiculaire a v, (figure2).
a)) Préciser le sens de B pour que les électrons soient déviés
vers le haut.
b)) Montrer que le mouvement des électrons est uniforme.
c)) Montrer que le mouvement est circulaire. En déduire le rayon
de la trajectoire.
d)) Déterminer la déflexion magnétique Y;,.

3. Comparer les deux dispositifs des déviations des particules.

Figure2

EXERCICE 23

Une particule, de masse m et de charge q, pénétre en C, avec une
vitesse négligeable, dans un espace ou régne un champ

électrique E. Cet espace est limité par deux grilles planes P, et P,,
assimilables a deux plaques métalliques distantes de d .

On applique entre ces plaques une tension électrique

Up, p, Positive. La particule se déplace de C en K ot elle arrive

avec une vitesse 7.
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De part et d'autre des grilles régne un champ magnétique B
uniforme et constant, perpendiculaire au plan de la figure.
La particule pénetre au point K dans la région 1 avec la vitesse
¥y précédente.
Elle décrit alors une trajectoire circulaire (C4).
1. a)) Exprimer I'énergie cinétique de la particule K' en fonction
de m et v,. Quel est le role du champ magnétique B ?
b)) Exprimer le rayon R; de (C,) en fonction de m, g, v, et B.
2. Lorsque la particule est dans I'espace 1, le signe de la tension
Up, p, Change. Exprimer son énergie cinétique en L en fonction
dem, q.,vo, Up,p,.
Quel est I'intérét du passage particule dans la zone (E)?
3. La particule décrit ensuite la trajectoire (Cy)
a)) Exprimer le rayon R, de la trajectoire (C,) en fonction de m,
g, vy, B et U . Vérifier que R, est supérieur a R;
b)) Exprimer la durée du demi-tour LL' et la comparer a la durée
du demi-tour KK'.

¢)) En déduire la fréquence de la tension alternative Up, p,.

EXERCICE 24
Un cyclotron est constitué par deux demi-boites cylindriques D et

D’ a I’intérieur desquels on établit un champ magnétique B. Dans
I’espace compris entre les deux, on établit une tension Up ),
alternative sinusoidale de valeur maximale U. Des ions positifs de
charge g, de masse m sont injectés en O’ avec une vitesse
négligeable.

1. 1. Quelle est le role du champ magnétique B uniforme.

2. Donner I’expression de la force subie par une particule
chargée dans le champ magnétique.

Pourquoi I’action du champ magnétique ne peut-elle pas faire

varier 1’énergie cinétique d’une particule chargée ?

3. Quelle est la cause de 1’augmentation de la valeur de la vitesse
d’une particule chargée dans un accélérateur comme le
cyclotron ? Pourquoi faut-il changer le signe de la tension
appliquée entre les électrodes aprés chaque demi-tour d’une

particule chargée ?

1. 1. Sachant que Upp>0, établir I’expression littérale de 1’énergie
cinétique E, et de la vitesse v; de ses ions a leur premier
arrivée en D’ en fonction de g, U et m.

Calculer E, en joule puis en Méga-volt ainsi que la vitesse v;.

2. Ces ions pénétrent alors dans D’.

a)) Montrer que, dans le Dee D’ le mouvement d’ion est
circulaire uniforme.

b)) Exprimer le rayon R; de leur trajectoire en fonction de B,
g, U et m. Calculer la valeur de Ri.

c)) Exprimer littéralement le temps t mis par un ion pour
effectuer un demi-tour. Ce temps dépend-il de sa vitesse?
Calculer sa valeur numérique et conclure.

d)) En déduire la valeur de la fréquence N de la tension.

3. Les ions ressortent de D’.On inverse alors la tension Upp,en

le gardant la méme valeur U. Etablir les expressions littérales :

a)) de leur vitesse V, a I’entrée de D et leur énergie cinétique ;

b)) du rayon R, de leur trajectoire dans D.

c)) du rayon de la trajectoire des ions en fonction de n, nombre
de tours de passage entre D et D’ et de R;.

4. a)) Aprés chaque passage dans ’intervalle entre les deux «D»,
la vitesse de la particule ainsi que le rayon R de sa trajectoire
dans un « D » augmentent. Déterminer les suites v, et R,
I’indice K étant incrémenté d’une unité a chaque demi-tour.

b)) Lorsque ce rayon finit par atteindre le rayon R, d’un « D »,
I’ion est alors éjecté du cyclotron.
Exprimer en fonction de m, g, B et R, I’énergie cinétique E¢,
de I’ion lors de son éjection. AN : R, = 40cm.

5. Les particules chargées extraites lorsqu’elles parviennent a

I’extrémité de 1’enceinte de rayon R4,

Montrer que 1’énergie maximale est donnée par :

2p2p 2
Ecmax = q max /2m

.Données : q=3,2.1071°C ; m=0,33.10"26kg ; U=10°V ; B=1T.

EXERCICE 25

Un cyclotron est un dispositif constitué de deux demi-cylindre

D, et D, , appelés Dees, séparés par une distance tres faible d
devant leur diameétre. Le tout est placé dans le vide. Un champ
magnétique uniforme B perpendiculaire au plan de la figure est
créé dans D, et D, . Entre les Dees et sur la distance d agit un
champ électrique uniforme E. Ce champ E est constamment nul &
I’intérieur de deux dees. On suppose que la d.d.p U entre D, et D,

est constante.
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Données : masse de proton m) = 1,67.107%’kg ;d = 1cm

1. Au voisinage immédiat de D, une source S émet des protons

avec une vitesse initiale négligeable.

a)) Préciser la nature du mouvement du proton entreD, et D, .
b)) Etablir I’expression de la vitesse v, du proton au moment ou il
pénétre dans entre D, en fonction e, m et U. Calculer v;.

2. Le proton pénétre dans D, , sa vitesse %, est perpendiculaire a 5.

a)) Montrer que le mouvement du proton dans D, est circulaire
uniforme. Donner I’expression du rayon R; du demi-cercle
décrit par le proton en fonction de ¢, m, B et U.

b)) Exprimer littéralement le temps de transit T mis par le proton
pour décrire ce demi-cercle ; montrer qu’il est indépendant de
la vitesse donc non modifiée par la présence du champ
électrique accélérateur. AN : B=1T.

3. Au moment de précis ou le proton quitte D,, on inverse le sens

de E, le proton pénétre ainsi dans D, avec une vitesse v,.

a)) Etablir I’expression de la vitesse v, du proton et donner
I’expression du rayon R, de la trajectoire décrite dans D,.

b)) Exprimer le temps de transit dans D,. Le comparer a t.

4. Quand le proton quitte D,, on inverse a nouveau le sens de E.
La particule, accélérée par la méme tension U, pénetre dans D,
avec une vitesse vs, y décrit un demi-cercle de rayon R;, ainsi
de suite...

a)) Exprimer le rayon R,, de la n®™ trajectoire en fonction de
R, de la premiére trajectoire.

b)) Donner la valeur de n pour R, = 0,14m. Calculer la vitesse
correspondante v,, du proton.

c)) Quelle serait la d.d.p constante qui aurait donné cette vitesse

au proton initialement émis sans vitesse initiale ? Commenter.
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I. Loi de Laplace
1. Enoncé :
Un conducteur rectiligne de longueur | parcouru par un courant
d’intensité I placé dans un champ magnétique uniforme B est
soumis 2 la force de Laplace F = IIAB
Le sens de [ est celui du courant du courant.
La longueur | est la partie du conducteur qui est a la fois
parcourue par le courant et plongée dans le champ magnétique B.

2. Caractéristique de la force de Laplace

-direction : F 1 (I, B)
-sens : ([, B, F) forme un triédre directe (régle des trois doigts de
la main droite )
-norme : F = [IB|sina| avec a = (l_,)L_?))
I1. Induction Electromagnéticque
1. Etude d’un cadre
Considérons un cadre rectangulaire parcouru par un courant |
plongé dans un champ magnétique uniforme B.
a. Force de Laplace s’exercant sur_le cadre
SoitAB=DC =aet

AD=BC=b,ona:

W4F | B

A <
it . F| E=-FKeaR--%
. : l_f\ Ce qui implique que ’ensemble
F2 ,?’ des forces n’imprime pas un
" mouvement de translation de
D ‘F:) ¢ cadre.

F, = F; = laB , Ces deux forces sont paralléles a 1’axe A, elles
n’ont donc aucun effet sur la rotation du cadre autour de 1’axe A.
F, = F, = laB , Ces deux forces ne sont pas paralléles a I’axe A,
elles ont donc un effet de rotation du cadre autour de 1’axe A.

b. Moment des forces de Laplace

Sens de rotation

Hi

F,
Schéma vue de dessus

M(F) =M(F;) =0
IBab

o . a . a . )
M(F,) = M(F,) = F, x sin6 = [bB-sinf = sin 6

Donc le circuit est soumis a un couple formé par F, et F, et dont

le module est égal a :

I'=F,BH avec BH = ABsinf = asinf = I' = [abBsin 0
Un circuit comportant N spires de surface S, parcouru par un
courant I, le moment du couple électromagnétique s’écrit :

['= NlabBsinf = NBISsinf aveec S = ab

c. Position d’équibre du cadre :

ATéquilibre T=0sin=0=>60=m oufd =0

> Pour® =0,F et sontparalléles et de mem sens : écarté de
sa position d’équilibre le cadre tend a y revenir :
On dit que I’équibre est stable.

> Pour @ =m,B et sont paralléles et de sens contraire :
écarté de sa position d’équilibre le cadre s’éloigne
définitivement : On dit que ’équibre est instable.

2. Flux a travers un circuit :

Soit un circuit comportant N spires (cadre ou bobine) placé dans
un champ magnétigaue uniorme B est donné par :
® = NBS cos 0 avec 6 = (B,7iS) ou ® = BS cos 6 (pour les

conducteurs mobiles).

3. Force électromotrice d’induction

a.Loi de modération de Lenz

Le phénoméne d'induction électromagnétique est tel que par
ses effets il s'oppose a la cause qui lui a donné naissance.

(Par ses effets, le courant induit s'oppose a la cause qui lui a
donné naissance ).

b. f.6.m. induite moyenne

Durant le phénomene d’induction, le lux magnétique est une

fonction du temps. Si pendant une durée At la variation du

AP

flux est A®, la f.é.m. induite moyenne est : e, = — ~

ad

c. f.6.m. induite instantanée : e = "

le signe moins (-) traduit la loi Lenz :

» Si ® augmente % >0 = e < 0, le courant circule dans
le sens négatif et s’oppose a I’augmentation du flux.

»  Si @ diminue % < 0= e >0, le courant circule dans

le sens positif et s’oppose a la diminution du flux.

d. Intensité du courant induit

Si R est une résistance totale du circuit, alors ’intensité du

courant induit est donnée par la loi de Pouillet :

e 1dod
"TRT TR
e. Quantité d’électricité induite
Par définition : |g| = % avec A® = B.AS
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Exercices sur I’Induction Electromagnétique
EXERCICE 01
Une roue mobile autour d’un axe (A) horizontal, constitué de
rayon ride en cuivre de rayon R = 9cm régulierement repartie et
plongée dans un champ magnétique B uniforme et perpendiculaire
au plan de la figure. Lorsqu’on baisse I’interrupteur K, on observe

la rotation de la roue dans le sens indiqué sur la figure.

BON,
/ [

v 4 . o &
7 Nk

Mercure

1. a)) Expliquer pourquoi il y a ce mouvement de rotation.
b)) Préciser le sens du vecteur champ magnétiqueB.
¢)) La roue tourne a 75tours par minutes et la puissance
mécanique est de 5,4mW. Calculer la valeur du champ
magnétique uniforme B. On donne | = 8 5A
2. La moitié du rayon inferieur est seulement baigné dans le méme

champ magnétique B et on permute les bornes du générateur.
a)) Est-ce qu’on a le méme sens de rotation ? Justifier.
b)) Donner I’expression de la puissance de la force de Laplace.
3.0n enléve le générateur et on le remplace par un résistor de
résistance R’=0,12Q. Un dispositif impose a la roue un
mouvement de rotation uniforme avec vitesse angulaire de
75tours/minute dans le sens trigonométrique.
a)) Donner I’expression de la surface dS balayée par un rayon
pendant un temps dt.
b)) Quelle est la valeur de la f.é.m. qui apparait a chaque rayon ?
¢)) Calculer I’intensité du courant qui traverse chaque rayon et
préciser les caractéristiques de la force de Laplace apparue sur
chaque rayon.
EXERCICE 02
Considérons deux conducteurs paralleles formant un "rail de
Laplace" sur lequel peut se déplacer une barre mobile conductrice
MN selon le schéma ci-dessous (vue de dessus) . Le générateur a
une f..m. E =5V et une résistance interne R = 50, la barre MN
de longueur totale L= 0,12 m a une résistance négligeable ; elle
crée un court-circuit en refermant le circuit entre les deux rails.
On place MN dans I’entrefer d’un aimant en U de largeur d =4 cm
ou regne un champ magnétique uniforme; B=0.1 T.

1. Expliquez (et justifiez a

I’aide de quelques mots et
d’éventuellement un schéma) rllr——"1——--
. I -
comment on doit placer ! B@
’aimant en U pour obtenir le E| GEEES EE e
champ magnétique tel qu’il est N

représenté sur la figure par le vecteur B ,c’est a dire
perpendiculaire aux rails) et dirigé vers le haut.
2. Déterminez le sens et I’intensité du courant dans le circuit.
3. Déterminez en direction, sens et grandeur la force de Laplace
agissant sur la barre MN.
(Aidez- vous d’un schéma représentant les vecteurs significatifs).
4. La barre MN se déplace a vitesse constante) dans le champ
magnétique sur une longueur de 6 cm dans le sens impliqué
par la force de Laplace.
a)) Déterminer le flux coupé par la barre.
b)) En déduire le travail exercé lors de ce déplacement
de la barre MN.
5. Quelle est alors la force électromotrice induite dans le circuit
si le parcours a lieu en 1 ms? Représenter cette force.
6. En conclusion, commenter le sens de la force électromotrice
induite et les conséquences de son action dans le circuit.
EXERCICE 03
Deux rails horizontaux et paralléle AC et DE, distants de 1=10cm,

sont placés dans un chambre magnétique uniforme de vecteur B
vertical dirigé vers le haut, d’intensité B = 2.1072T.

Les extrémités A et Dsont reliés A M C

ek

par I’intermédiaire d’un E'S'

conducteur ohmique de résistance

R = 1Q. Un conducteur MN est D N E
placé dans le plan des rails tout en restant perpendiculaire a ceux-
ci, a la vitesse constante v=0,8m.s~1. On néglige les frottements.
Les rails et le conducteur MN ont une résistance négligeable.
1. Déterminer la f.é.m. induit qui apparait dans le conducteur MN.
2. Déterminer le sens et 1’intensité du courant induit dans le circuit.
3. Quelle est la puissance électrique P, engendrée ?
4. a)) Déterminer les caractéristiques de la force de Laplace qui
agit sur le conducteur MN.
b)) En déduire les caractéristiques de la force F,, exercée
par le manipulateur.
c)) Déterminer la puissance B, de cette force de cette force,
puis compare avec P,.
EXERCICE 04
1. Une tige conductrice MN de longueur | se déplace sur deux rails
conducteurs paralléles AC et DE a vitesse constante v, en
restant perpendiculaire aux rails. Le déplacement de MN
s’effectue dans un champ magnétique B uniforme
perpendiculaire au plan des rails.
a)) Montrer que le voltmeétre détecte une force électromotrice
induite dont on donnera 1’expression en fonction de v, B et L.
b)) Préciser le signe de la différence de potentiel entre M et N.

Ondonne:v =2cm.s™t ,B=0,5T et l = 4cm.
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2. On relie maintenant AE et CD par des résistances
R, =2.1072Q et R, = 4.1072Q)
La barre MN se déplace toujours a la vitesse constante v dans les
mémes conditions que précédemment.
a)) Montrer que R, et R, sont parcourues par des courants dont
on indiquera le sens.
b)) Exprimer la relation entre les intensités des courants dans
R, R, et MN. (Les intensités sont prises en valeur absolue).
¢)) En négligeant la résistance des rails et de la tige, et en
supposant que les courants ne modifient pas sensiblement le
champ magnétique initial, calculer les intensités des courants
dans R,, R, et MN. Considérer le cas ou la barre se déplace

avec la méme vitesse, dans I’autre sens.

A

M
v
R, | [®:

)
S

EXERCICE 05

Un conducteur MN est placé perpendiculairement aux rails
paralléles (RT) et (R’ T”) contenus dans le plan horizontal, pénétre
dans un région ol régne un champ magnétique B d’intensité B =
0,5T. On ferme le circuit.

On donne la résistance R = 0,12Q; MN =1 = 12cm.

R ‘T I
B —
R‘
R’ M T

1. Etablir I’expression de la f.é.m. induit en fonction de la vitesse
v du conducteur, de | et de B.
Indiquer le sens du courant induit ?
2. On néglige la résistance des rails et de la barre ainsi que la force
de frottement sur les rails. On exerce une force constante
F = 0,006N au milieu de la barre MN et paralléle aux rails.
Calculer I’intensité du courant induit i qui circule dans le circuit
et la vitesse v de la barre quand cette vitesse est constante.
3. a)) Calculer la f.é.m. induite, I’intensité¢ du courant induit et
préciser le sens du courant induit dans les deux cas suivants:
al)) On déplace le conducteur mobile vers la droite puis vers la
gauche a la vitesse constante v = 0,6m.s™1.
a2)) On déplace le conducteur initialement arréter, de gauche a
droite d’un mouvement rectiligne uniformément accéléré
d’accélération a = 0,4m.s~2 entre les dates t=0s et t = 6s, puis

d’un mouvement uniforme avec la vitesse acquise a t = 6s.

Représenter dans ce dernier cas, la courbe donnant les variations
de I’intensité du courant induit, en valeur absolue,

en fonction du temps t.

b)) Déterminer la quantité d’électricité induit pendant la 1% phase.

c)) Calculer la puissance électrique apparue dans le circuit et la
puissance mécanique a I’instant t = 6s. Conclure.

EXERCICE 06

Dans tout I’exercice, on néglige le champ magnétique terrestre.

1. Un circuit électrique est composé d’un générateur, d’un
interrupteur K, de deux rails métalliques horizontaux, paralléles,
d’une résistance de protection et d’un barreau métallique mobile
MN vertical de masse m, pouvant glisse sans frottements en
restant perpendiculaire aux rails.

Le courant débité par le générateur a une intensité | supposée
constante. La régionl du schéma ci-dessus est soumise a I’action
d’un champ magnétique E’ perpendiculaire au plan des rails et
dirigé comme indiqué sur la figure. Lae barreau MN étant
immobile, on ferme I’interrupteur K a I’instant t=0s.

a)) Faire le bilan des forces que subit le barreau MN, en donnant
les caractéristiques de chacune d’elles.

b)) Calculer accélération a, pris par le barreau lors de son

mouvement dans la région 1.
Ondonne:l =54; B; = 6.1073T ;m = 50g et MN = [ = 10cm.
c)) Déterminer la vitesse v, du barreau MN quand il sort de la
région 1 apres avoir parcourue une distance d,=5cm.
2. Le barreau traverse une région 2 de largeur d, = 10cm ou le
champ magnétique est nul.
Quelle la nature de son mouvement ?
Calculer le temps mis pour la traverser.
3. Le barreau entre dans la région3 et subit I’action d’un champ
magnétique B; = 6.1073T et orienter comme indique la figure.
a)) Quelle est le vecteur accélération a; du barreau ?
b)) A quelle date le barreau repasse —t-il par sa position initiale
(de la question 1).

M région1l région2 région3

1 1
K ‘ _ ] 1 _
| el 50
Ry ody
dy ] 1
T :
N
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EXERCICE 07
Deux rails en cuivre OA et OC de longueurs égales soudées en O,
sont placés horizontalement dans un champ magnétique uniforme

B, constante et vertyical. Soit Ox la bissectrice de

l’angle 40C = a

Ondonne OA =0C =let OP = x.
On déplace avec une vitesse constante
v, une tige métalligue MN sur ces
rails, de telle facon que MN reste
toujours perpendiculaire a Ox.

La tige part de O a I’instant t=0s, son

milieu P restant sur OX.
1. a)) Calculer le flux du champ magnétique a travers le circuit
OMN a I’instant t en fonction de B, v, tet a.
b)) En déduire I’expression de la force électromotrice induite
en fonctionde B, v, a et t.

2. a)) Calculer le temps mis par la tige pour atteindre la position

AC en fonction de v, a et 1.
b)) En déduire la valeur absolue de la force électromotrice
maximale induite en fonction de B, v, a et 1.
¢)) Calculer la longueur | de chaque rail.
3. Dans la suite de I’exercice, on remarquera que le triangle OMN
est équilatéral.
a)) Sachant que la résistance linéique (résistance par métre du
conducteur) des rails et de la tige (fait de méme matériau) est
p ; calculer en fonction de p, v et t, la résistance totale du
circuit OMN.
b)) En déduire que I’intensité du courant qui traverse le circuit
est constante et calculer sa valeur numérique.

Ondonne : |eqrl = 0,5V ;@ =30°; B =0,5T,

v=1ms1;p= % et tg30° = ‘/§/3.

EXERCICE 08

Un fil de cuivre BC, rectiligne de longueur | , de masse volumique

u et de diamétre D, est suspendu par deux fils conducteurs AB et

CD, infiniment flexibles de longueur L et de masse négligeable.

On fait passer un courant d’intensité I dans le sens ABCD. Un

aimant en parallele créé entre les branches un champ magnétique

uniforme B que 1’on suppose brusquement limité a une largeur d

dans la direction perpendiculaire au plan du fer a cheval.

1. a)) Indiquer par un schéma comment, il faut placer I’aimant
pour que BC puisse étre souléve par une force
électromagnétique verticale.

b)) Calculer le poids de la barre BC.
¢)) Quelle est I’intensité minimale du courant permettant ce
soulevement ? (voir figurel)

2. Indiquer de la méme fagon comment il faut placer I’aimant

pour que AB s’écarte d’un angle « du plan vertical sous 1’action

d’une force électromagnétique horizontale. (Voir fig2)

Calculer le déplacement x de BC.( voir figure2)

3. Indiquer comment, il faut placer I’aimant pour que BC ne
subisse aucune action.

4. On donne a I’aimant une position telle que le champ
magnétique B reste perpendiculaire a BC mais soit incliné
d’un angle 0 sur la verticale.
Etablir la formule donnant tan aen fonction de 6.

5. On ¢loigne I’aimant et on place BC dans le plan du méridien
magnétique. Montrer que le fil peut se déplacer puis calculer
I’intensité du courant lorsque le déplacement x = 1mm.

Données : u = 8,85.103%kg.m™3; B =5.1072T ;1 = 10cm;

D=15mm;L=1m;d =4cm ;1 =0,14;

By =composante horizontale du champ magnétique
terrestre = 2.107°T

Inclinaison | = angle du champ magnétique terrestre avec

I’horizontales de 64°,

94 Doy ;

£ 74 i i

l iL |

A i :

d¢ = i

B ¢ '

Figurel
EXERCICE 09

Une tige de cuivre MN, R N

de masse m = 20g et de S

section constante est

placée sur deux rails

Q
M C__ T
(PQ) et (RS), perpendiculairement aux rails.

On donne : m=20g ; MN=I=10cm ; B=0,2T et g=10m.s-2.
Les rails sont reliés par un générateur débitant un courant

paralléles et horizontaux

électrique d’intensité I = 3A.

L’ensemble est placé dans un champ magnétique uniformeB,

vertical et descendant d’intensité B = 0,2T. On admettra que la

tige ne peut que glisser sans frottement sur les rails.

1. Faire le bilan des forces appliquées a la tige et les représenter
sur un schéma.

2. Déterminer l'accélération de la tige .

3. Etablir les équations horaires v(t) et x(t) du mouvement.

4. Calculer la vitesse de la tige 0,5s apres la fermeture du circuit.

5. De quel angle a doit-on incliner les rails (PQ) et (RS) pour que

la tige soit en équilibre dans les deux cas suivants :

a)) B reste perpendiculaire aux rails. b)) B est vertical.
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EXERCICE 10

Un barre, de cuivre MN, homogéne, de masse m et de longueur |,

peut glisser, sans frottement le long de deux rails métalliques AC

et AC’ contenus dans un plan incliné d’un angle a par rapport au
plan horizontal. Pendant tout le mouvement, la barre MN reste
perpendiculaire aux rails AC et AC’ et maintient avec eux le

contact électrique en M et N.

Ondonne:l=0,1m; g =980m.s ?;m=20g; a = 20°

1. La barre MN est lachée sans vitesse initiale sur le plan incliné.

Apres un parcours de longueur L, la mesure de sa vitesse donne
v = 2,8m.s~1. Calculer la longueur L.
2. Les points A et A’ sont maintenant reliés par un fils de
résistance R=0,2Q) , les résistances électriques des rails et de la
barre étant négligeables. Lorsque la barre a parcouru la distance
L, elle pénétre a I’instant t=0s, avec la vitesse v=2,8m.s™ 1,
dans une région de 1’espace ou régne un champ magnétique
uniforme, verticale ascendant, d’intensité B = 1T.
a)) Quelle est I’intensité I, du courant qui apparait dans le circuit
A’AMN a t=0s ?
Indiquer sur un schéma tres clair le sens de ce courant.
b)) Quelles sont les caractéristiques de la force de Laplace FO) qui
s’exerce sur la barre a t=0s ?

¢)) Faire I’inventaire de toutes les forces qui s’exercent sur le

barre a t=0s et montrer que le vecteur accélération @ est de
sens opposé a v. Expliquer qualitativement comment varie
I’intensité du courant lorsque la barre continue a se déplacer
dans le champ magnétique et comment évolue le mouvement,
les rails étant supposés suffisamment longs.

3. La barre, toujours sur les rails incliné de I’angle a, acquiert
maintenant dans le champ magnétique B un mouvement
rectiligne uniforme de vitesse v;.

a)) Quelle est alors I’intensité de la force électromagnétique E)
qui agit sur la barre ?

b)) Calculer I’intensité I; du courant induit et la vitesse v;.

¢)) Calculer la puissance dissipée par I’effet joule dans le

conducteur et la puissance fournie par le poids. Conclure.

A’

EXERCICE 11

Une barre de cuivre MN homogeéne, de masse m et de longueur |
peut glisser le long de deux rails métalliques AC et AC’ contenus
dans un plan incliné d’un angle a par rapport au plan horizontal.

Pendant tout le mouvement, la barre MN reste toujours

perpendiculaire aux rails et maintenir avec eux le contact

électrique en M et N.

Ondonne: g = 9,8m.s"2:m = 60g ;& = 30°;1 = 10cm.

1. La tige MN est abandonnée sans vitesse initiale sur le plan
incliné, a une vitesse v = 1,20m.s~* aprés un parcourt de
longueur L = 0,15m.

a)) Calculer I’intensité de la force de frottement
qui s’exerce sur la tige.

b)) Calculer I’accélération de la tige dans cette phase et en
déduire la nature de son mouvement.

c)) Etablir les lois horaires du mouvement de la tige et en déduire
le temps mis par la tige pour parcourir la distance L.

Dans la suite de ’exercice, on négligera la résistance de ’air.

2. Onrelie A et A’ par un générateur G de f.€.m. E et par un
conducteur ohmique de résistance R = 1,20Q a t=0s, la tige
MN pénétre avec une vitesse v = 1,20m. s~ 1, dans un région

ol régne un champ magnétique uniforme B perpendiculaire au a
la surface AA’NM et dirigé vert le haut dont d’intensité B = 1T.
Déterminer la f.6.m. E du générateur ainsi que le sens du courant
dans la tige MN, quand celui-ci @ un mouvement rectiligne
uniforme dans la région ou regne le champ B.

3. On enléve le générateur et on y insére un ampéremetre en série
avec un conducteur ohmique de résistance R’ = 0,20Q entre A
et A’. At =0, latige pénétre dans le champ magnétique
uniforme B avec la vitesse v = 1,20m. s™%, I’ampéremétre
indique I’apparition du courant i.

a)) Etablir les expressions de la f.€.m. induit et du courant induit.
b)) Quelles sont les caractéristiques de la force Laplace F qui
s’exercice sur la tige.
En déduire 1’expression littérale de son accélération.

¢)) Au bout d’un certain temps, la barre atteinte un mouvement
rectiligne uniforme.

Calculer alors I’intensité maximale du courant induit

correspondant et en déduire la vitesse limitée par la tige.

EXERICE 12

Deux rails métalliques paralleles et distants de |, sont reliés par
une tige conductrice CD rectiligne, de résistance R .

Afin de fermer le circuit, une barre métallique, de masse m,
parfaitement conductrice, est posée sur les rails, orthogonalement

a CeuXx-Ci.
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Soient A et B les points de contact entre la barre et les rails. Cette
barre peut effectuer un mouvement de translation sans frottement
sur les rails. L’ensemble est plongé dans un champ magnétique B_(;
uniforme et constant avec B,> 0.

I. Cadre horizontal dans un champ magnétigue uniforme

Le circuit ABCD est situé dans un plan horizontal et les rails sont
maintenus paralléles a I’axe Ox. La barre est animée d’un
mouvement de translation de vitesse v(avec v>0) (figure 1).

La position de la barre est repérée par son abscisse DA = x.

—

By B
v
i X
D A Figure 1

1. a)) Exprimer, en fonction des données de I’énoncé, le flux @
du champ magnétique a travers le cadre ABCD.

b)) Montrer que, dans la barre, les porteurs de charge sont
soumis a I’action d’un champ électromoteur E_m) , dont on
précisera.

¢)) Préciser le signe du courant i induit dans le circuit ABCD et
exprimer, en fonction de R, v, Byet £ , I’intensité i de ce
courant .
d)) Ce courant induit s’accompagne de forces dites
« de Laplace » appliquées a toutes les portions du circuit.
Donner les caractéristiques de cette force.
2. A T’instant initial t = 0, la barre est lancée avec une vitesse
initiale v, (avec v,>0).
a)) Etablir I’équation différentielle liant la vitesse v de la barre AB

au temps t. Préciser I’expression de la vitesse v(t) au temps t.

b)) Tracer I’allure de la courbe représentative de la fonction v(t).
¢)) Une modification de la valeur de la résistance R peut-elle
avoir une influence sur le mouvement de la barre ? Justifier.

11. Cadre incliné dans un champ magnétique uniforme et constant

Le cadre plan ABCD est maintenant incliné d’un angle o
(constant) par rapport au plan Horizontal. La barre peut toujours
effectuer un mouvement de translation sans frottement sur les rails
(figure 2). A I’instant initial t = 0, la barre est abandonnée sans
vitesse initiale. Soit v’ sa vitesse de translation au temps t.

La position de la barre est repérée par son abscisse DA = x’.

1. a)) Exprimer, en fonction des données de I’énoncé, le flux @’
du champ magnétique a travers le circuit.
b)) Exprimer, en fonction de R, v’ ,By, £ et o, I’intensité du
courant induiti’ .
2. a)) Sur un schéma, faire I’inventaire, a t >0 , des forces qui

s’exercent sur la barre et donner leurs caractéristiques.

b)) Donner I’expression vectorielle de la résultante F des
forces d’induction qui s’exercent sur la barre.
Etablir alors 1’équation différentielle liant la vitesse
algébrique v’ au temps t.
¢)) En déduire I’expression de v'(t ) et calculer la vitesse limite
Viimite atteinte par la barre AB en son mouvement.
Tracer I’allure de la courbe représentative de la fonction v'(t ).
EXERCICE 13
On considére un conducteur mobile cylindrique de longueur L = 8
cm et de masse m = 8¢, posé sur des rails conducteurs, écartés
d'une longueur | = 6 cm. Les rails sont reliés aux bornes d'un
générateur de courant continu d'intensité | = 6 A.
Le circuit est soumis au champ magnétique uniforme B=0,1T.
On néglige les frottements.

nord

sud

1. Reproduire le schéma en indiquant le sens du champ
magnétique.

2. Déterminer le sens et la direction de la force de Laplace qui
s'exerce sur le conducteur AB.

3. A l'aide d'un fil inextensible enroulé, de masse négligeable, et
d'une poulie, on attache une masse M au conducteur AB.
Quelle doit étre la valeur de la masse M pour que le conducteur
AB soit en équilibre ?

4. On enléve le fil et la masse M, puis on permute les bornes du
générateur. On considéere que le conducteur mobile est
initialement au repos en O et est soumis au champ magnétique

sur la longueur OO' = 4 cm.

a)) Déterminer la nature du mouvement du conducteur AB sur la
longueur OO’ (sans application numérique).

b)) Exprimer littéralement puis numériquement I'‘équation
horaire v(t) de ce mouvement.

c)) Exprimer littéralement puis numériquement I'équation

horaire x(t) de ce mouvement.

d)) Calculer la vitesse du conducteur mobile en O'.

e)) Combien de temps met le conducteur AB pour aller de O a O"

sachant que O'O" = 10 cm.

chaambane92@gmail.com

Page 67

Electromagnétisme

Induction Electromagnétique




Physique Terminale S

Induction Electromagnétique

chaambane92@gmail.com

EXERCICE 14

Deux rails paralléles MN et PQ sont relié€s par I’intermédiaire d’un
conducteur ohmique de résistance R. Une tige conductrice AD,
horizontale de masse m, et de longueur I, peut glisser sans
frottement sur les rails tout en restant perpendiculaire a ces
derniers. Au milieu de la tige AD, est attaché un fil conducteur,
inextensible, paralléle aux rails relié a un solide S de masse M. Le

fil passe par la gorge d’une poulie de masse m’ et de rayon r.

Le circuit est entiérement plongé dans un champ magnétique B
uniforme vertical dirigé vers le haut.
On néglige tous les frottements.
1. A I’instant t=0s, on abandonne le solide S sans vitesse initiale.
a)) Montrer qu’on observe le phénomeéne d’induction
électromagnétique.
b)) Etablir I’expression de la f.¢.m. induit en fonction de B, l et v
(vitesse de la tige a la date t).
En déduire 1’expression et le sens du courant induit.
¢)) Donner les caractéristiques de la force de Laplace s’exercant
sur la tige AD.
2. a)) En utilisant la R.F.D, établir I’expression de 1’accélération a
de la tige en fonctionde M, m’, g, I, Retv.
En déduire la nature du mouvement de la tige.
b)) Montrer que la tige atteinte au bout d’un certain temps une
vitesse limité v = vy ice
Donner I’expression de V ;5. €N fonction de M, B, |, R et g.
3. La tige se déplace maintenant dans le champ magnétique B d’un
mouvement rectiligne uniforme de vitesse v = v nice-
a)) Déterminer 1’intensité du i du courant induit.
b)) Calculer la puissance électrique consommée dans le
conducteur ohmique.
¢)) Calculer la puissance mécanique développée par le poids

du solide. En déduire le rendement du moteur. Justifier.

4
(p) l ‘

()

EXERCICE 15

1. Une tige métallique CD peut se déplacer en translation sur deux
rails horizontaux conducteurs.
La vitesse ¥ est parallele aux rails (figl).

1. Comment orienter le circuit pour avoir un courant induit positif

. . d
lorsque v, = v > 0. Quel est alors le signe de ¢ et celui de d—‘f

puis en déduire celui de e,,, ?

2. Calculer I’intensité du courant induit si R=2Q ; v= 4m.s™ ! ;
CD=1=10cm; B =0,5T.

3. Calculer la puissance de la force de Laplace dans les

conditions précédentes.

4. Donner I’expression de la f.é.m. induit e(t). Si la tige a un
mouvement sinusoidal de vitesse v =4cos(2mt).

Calculer sa valeur maximale et sa fréquence.
En déduire dans ce cas 1’expression de I’intensité induit du
courant i(t) et donner sa valeur efficace.

I1. On enleve la résistance R et on relie les extrémités des rails par
un fil électrique de résistance négligeable.

On incline le plan des rails d’un angle & = 10° sur I’horizontal.
La tige CD de masse m = 20g est attachée en son milieu A et
est relié a un solide (S) de masse M = 0,1kg par
I’intermédiaire d’un fil inextensible de masse négligeable
passant sur la gorge d’une poulie de rayon r = 5cm et de
moment d’inertie J, = 10kg.m?.

La valeur du champ magnétique B et I'intensité du courant
calculée en 2., restent inchangeable.

1. Calculer I’accélération de la tige et en déduire son équation

horaire sachant que a t=0 ; v,=0

2. Calculer la distance parcourue par le centre d’inertie de CD,
dans le champ B a I’instant ¢ = 0,3s aprés le départ.

Quelle est alors la vitesse acquise ? En déduire le nombre de
tours effectués par la poulie a cet instant.

3. Aladate t = 0,3s, le fil casse et on applique tangentiellement
une force F d’intensité constante F = 0,74N, a la poulie pour
I’arréter aprés une durée At.

a)) Calculer le moment supposé constante du couple de frottement.

b)) Démontrer que le mouvement de la poulie aprés la rupture du
fil, est uniformément décéléré.

En déduire alors la décélération angulaire correspondant.

c)) Calculer le nombre de tours effectués par la poulie pendant

cette phase et en déduire la durée de freinage At.
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EXERCICE 16
Soit une bobine plate B, circulaire comportant N; = 10spires de
diamétre d, = 5cm.
Elle est parcourue par un courant d’intensité [=6A.
1. a)) Représenter sur un schéma clair, le vecteur moment
magnétique de la bobine.
Calculer numériquement ce moment magnétique.

b)) Calculer I’inductance L du solénoide et la valeur du champ
magnétique B créé au centre de la bobine sachant que la
bobine a une longueur 1=45cm.

2. La bobine plate B est placée a I’intérieur d’un long solénoide S
comportant n = 102 spires par métre et parcourue par un
courant d’intensité [=12A, de fagon que le flux qui la traverse
soit maximal. On donne : d, = 15cm.
Représenter sur un schéma clair le vecteur surface Setle

vecteur champ B.

En déduire alors la valeur de ce flux maximal @,,,.

3. On fait tourner la bobine autour d’un axe (A) perpendiculaire a
celui du solénoide avec une vitesse angulaire 20tr.s™*.
a)) Donner les expressions, du flux ®(t), du moment du couple
électromagnétique T'(t), de la force électromotrice inductance
dans la bobine e(t) en fonction du temps.
Onprendraat = 0,®(t = 0) = Py -
b)) En déduire la valeur du flux efficace @, f(t) et
la valeur efficace de laf.e.m. e.f.
¢)) Déterminer les angles qui caractérisent la position d’équilibre
de la bobine puis commenter chaque valeur trouvée, en tenant
compte du flux ®.
d)) Calculer a la date t=0,5s ; le flux @, la force électromotrice e
et le moment du couple électromagnétique I'.
EXERCICE 17
Un cadre rectangulaire indéformable MNPQ comportant N spires,
de dimension MN = QP = a et NP = MQ = b. |l est mobile sans
frottements autour d’un axe fixe horizontal (A) passant par M et N.
Des fils trés souples réunissent les points A et C a un générateur
qui fait circuler un courant I dans le sens MN.

1. Donner les forces soumises au cadre a sa position d’équilibre.
Quelle est alors la position dans I’espace du plan MQPN ?

2. En déduire les forces de Laplace sur les trois cotés du cadre
placé dans un champ magnétique B uniforme .

Indiquer, en justifiant, la réponse, dans lequel de trois cas

suivants le cadre quitte sa position d’équilibre initiale.
a)) B est paralléle 4 QP et de méme sens que le courant dans QP.
b)) B a une direction perpendiculaire au plan vertical contenant
(A) et dirigé de I’arriére vers I’avant.
c)) B est vertical, sens de bas vers le haut.
3. Dans le cas ou le cadre prend une nouvelle position d’équilibre
écarté du plan vertical d’un angle a.
a)) Déterminer les caractéristiques de la force de Laplace
appliquée a chacun de trois cotés.
b)) Ecrire que la somme algébrique des moments de ces forces
par rapport a I’axe est nulle et en déduire la valeur de a.
Données : a = 13cm;b = 5cm;1 = 3A;B = 0,6T ;
masse volumique du conducteur p = 5.1072kg. m™1.
EXERCICE 18
Un cadre rectangulaire indéformable comportant N spires
identiques, de dimension MN = QP = a et NP = MQ = b.
Il est libre de tourner, dans un champ magnétique B horizontal,
autour d’un axe vertical passant par les milieux O et O’ des cotés
MQ et NP. Le cadre est parcouru per un courant I = 4,5mA .

Initialement, le coté MQ fait un angle 8, = /6 rad.

<o ™
\\

Z Yy

T

o’

1. a)) Représenter sur le schéma en respective puis sur un schéma
vue de dessus, les forces qui s’exercent sur I’un des cotés du
cadre et Calculer la norme de ces forces.
Quels sont les effets de rotation de ces forces ?
b)) Quelle est la position d’équilibre stable du cadre ?
c)) Calculer le flux du vecteur B a travers le cadre dans la
position initiale, puis dans la position d’équilibre.

2. Le cadre est maintenant en circuit ouvert. On le fait tourner

dans le sens positif en raison de 100mrad.s™?.
a)) Expliquer pourquoi le cadre est le siege d’une f.¢.m. e.
Donner I’expression de cette f.€.m. et
calculer sa valeur maximal.
b)) Déterminer I’expression du couple moteur,
qui agit sur le carde .

3. Le cadre est maintenant suspendu a un fil de torsion vertical
passant par le milieu O du coté MQ. Cette cadre est toujours
placée dans un champ magnétique B uniforme ; horizontal et
parallele au plan du cadre, lorsque celui-ci n’est pas parcouru
par aucun courant.

Le cadre est toujours parcourus par le courant.
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Les fils d’amenés du courant sont trés souples pour ne pas

géner le mouvement du cadre.

Ecrire la condition d’équilibre du cadre et en déduire la constante
de torsion C du fil.

Données: a=2,5cm ; b =4,0cm ; N=100; B =1,2.1072T
EXERCICE 19

Un cadre rectangulaire indéformable comportant N spires
identiques, de dimension MN = QP = a et NP = MQ = b.

Ce cadre est maintenu par deux fils OA et O’ A’ tendus selon la
direction vertical OO’. Le fil OA a une constante de torsion C, le
fil O’ A’ est sans torsion C, le fil O’ A’ est sans torsion.

Dans tout le probléme ce cadre restera en circuit ouvert.

1. On écarte le cadre de sa position d’équilibre d’un angle %rad et

on 1’abandonne a t=0, sans vitesse initiale. La position du cadre
est repérée par 0 = 6,, cos(wyt + @).
a)) Déterminer ¢ , sachant que C=1,00.10785.1 et
J = Jaa = 8,010"%kg.m?
b)) Calculer la vitesse angulaire du cadre lors du passage par sa
position d’équilibre.

2. Le cadre est en fait placé dans un champ magnétique B
uniforme de direction horizontale et paralléle a sa position
d’équilibre.

a)) Expliquer pourquoi il y a apparition, lors des oscillations
d’une force électromotrice induite dans le cadre.

b)) Etablir I’expression de cette force électromotrice en fonction
de 0 et sa dérivée 6 par rapport au temps.

c)) Pour quelles positions du cadre cette force électromotrice
change- t- elle de signe.

d)) Calculer la valeur absolue de cette force électromotrice lors du
passage du cadre par sa position d’équilibre.
Constater qu’il s’agit d’un maximum.

On donne : a=2,5cm ; b=4,0cm ; N=100 ; B=1,0.1072T.
EXERCICE 20
Un cadre rectangulaire de longueur L =12 cm et de largeur
[l = 6 cm, comporte N = 250 spires.
Le champ magnétique a pour intensité B = 0,1T.

Le cadre tourne en effectuant n = 3000 tours par minute.

1. Calculer la force électromotrice induite dans le cadre sur une
période.
2. Le cadre est, a présent, fermé, par I’intermédiaire d’un systéme
*’bagues balais”, sur une résistance pure R.
Il en résulte un courant électrique dont la valeur instantanée est i.
Sachant que le cadre a une résistance r et une self L, trouver, a
partir de la loi d’Ohm, la relation entre i ,t, R, 7 et L.
On néglige par la suite r et L, calculer le courant i
sachant que R = 100Q.
3.Trouver I’expression du couple ¢lectromagnétique qui s’exerce
sur le cadre. Calculer sa valeur moyenne sur une période.
4. Ce couple est opposé au couple moteur, calculer la puissance
moyenne qu’il faut fournir pour maintenir le mouvement du

cadre.
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Rappels sur I’Auto Induction

1. Loi de modération de Lenz

Le phénomeéne d'induction électromagnétique est tel que par ses

effets il s'oppose a la cause qui lui a donné naissance.

(Par ses effets, le courant induit s'oppose a la cause qui lui a
donné naissance ).

2. Loi de Faraday
a)) Flux magnétique @

Soit une surface orientée § (gréce a la régle de la main droite) ,
soit un champ magnétique B qui traverse cette surface.
Alors le flux du champ B a travers la surface S s’écrit:
® = B.7iS (Le flux s'exprime en Weber (Wb) )
b)) Expression de la loi de Faraday

Cette loi exprime le fait que le courant induit apparait par
I’intermédiaire d’une force électromotrice induite.

Et celle-ci provient de la variation du flux magnétique a travers la
surface orientée constituée par le circuit électrique.

do
On écriradonc:e = ——
dt

e: force électromotrice induite en volt (V)
®: flux du champ magnétique a travers la surface
du circuit en Weber (Wb)

Si c’est la variation du flux magnétique qui permet la création
d’un courant induit, pour créer celui-ci, on peut faire varier S (en
déformant le circuit) ou bien B (en approchant ou éloignant la
source du champ, ou en changeant sa direction, en changeant sa
valeur).

Orientation du circuit, f.6.m. et courant induit
L’orientation du circuit, qui permet de définir la surface orientée S
donne son orientation a la f.6.m. et ainsi le sens du courant induit
dans le circuit.
Remarque
Le signe (— ) qui apparait dans la loi de Faraday montre qu’il y a
opposition entre la f.6.m. induite et la variation de flux, ceci est la
traduction de la loi de Lenz : les effets s’opposent aux causes.

3. Auto-induction et inductance d’une bobine

a)) Phénomeéne d’auto-induction

Un courant qui passe dans une spire crée un champ magnétique.
Si ce courant varie, le champ magnétique varie également.
Ainsi, on est en présence d’un champ magnétique variable a
I’intérieur d’un conducteur, la bobine elle-méme!

I'y a donc phénomeéne auto-induction.

b)) Caractéristique de B au centre du solénoide

- direction : paralléle a I’axe du solénoide
- sens : de la face sud vers la face nord

- intensité :

N: nombre de spire du solénoide

i: le courant qui le traverse [A]

l: salongueur [m]

Uo = 4m.1077U.S.1 : perméabilité du vide

Ni
B=,u07 ou{

c)) Flux propre et inductance L

Le flux propre a travers toute la bobine est:
N N2S
&, = NBS avecB=,uOTz = €I>P=u0Tl

- par définition : &, = Li

_ _ N2S N2S
&, =Li :'LL=uOTl :'L:,uoT
2 2
orS=mnr? = L=yp,> TIW
NZ2S N (nh)2s
L=MOT orT=n$N=nl$L=,u0 7 = pon?lor
. NZS N?qr?
D'ou: L= Ho— = Ho—]— = pon?lmr?
L’inductance s’exprime en Henry (H)
4. Relation entre u et i pour une bobine
a)) La f.é.m. auto-induite
La f.é.m. auto-induite s’écrit donc :
dod, d(Li) di L di
e=— =— =—L— =e=—-L—
dt dt at ¢ dt

b)) Bobine idéale
Une bobine idéale est une bobine dont la résistance est nulle.
La relation entre u et i pour une bobine idéale est :
di

u=-e=>u="L—
“E

Conséquences :
En régime continu la dérivée de i par rapport au temps est nulle
et donc la tension aux bornes de la bobine est nulle aussi :

La bobine idéale se comporte comme un court-circuit.

¢)) Loi d’Ohm pour une bobine réelle

Bobine munie d’une résistance interne r.

. di
uzuL+ur=rL+LE

5. Energie emmagasinée par une bobine

La bobine parfaite ne produit pas de chaleur, pas d'effet Joule.
En régime variable elle absorbe de I'énergie qu'elle stocke
sous forme magnétique et qu'elle peut ensuite restituer.
L'énergie emmagasinée dans une bobine a pour expression :

1

E, ==LI?
mo2

L : induction de la bobine [H]
| : courant traversant la bobine [A]

E,, : énergie emmagasinée en Joule [J]

2
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Exercices sur I’Auto Induction
Donnée : la perméabilité du vide : py = 4m.10~7H.m™!
EXERCICE 01
1. Une bobine de longueur £=40cm, de rayon r=2cm et
d’inductance L, comportant 250spires et parcourue par un
courant d’intensité I= SA.
Cette bobine est considére comme un solénoide.
a)) Déterminer les caractéristiques du vecteur champ magnétique
B créé au centre du solénoide par le passage du courant I.
b)) Calculer I’inductance L du solénoide.
¢)) Calculer le flux propre du champ B a travers ce bobine.
2. On fait alors tourner la bobine autour d’un axe perpendiculaire
a (A) avec une fréquence N=50Hz.
a)) Donner 1’expression du flux @(t) sachant que a I’instant t=0,
O(t=0)= Doy
b)) Montrer que la bobine est le si¢ge d’une f.é.m. d’auto-
induction. Donner son expression e(t).
¢)) En déduire la valeur efficace cette f.6.m. et en déduire la
période T de ce mouvement.
EXERCICE 02
On considére une bobine de longueur 1=12cm, de rayon r=1cm,
comportent n=2500 spires par métre. Cette bobine est un
solénoide long par rapport au rayon des spires.
1. La bobine est traversée par un courant d’intensité .
Le champ magnétique B au centre de la bobine est B=10"2T.
a)) Calculer I’inductance L de la bobine.
b)) Calculer le courant I et le flux d’induction magnétique a
travers la bobine.
2. La bobine est maintenant en circuit Ouvert, dans le champ
magnétique uniforme B, un dispositif permet de faire tourner
librement la bobine autour d’un axe vertical passant par son

centre, avec une vitesse angulaire o=4mrad. s™1.

a)) A I’instant t=0, I’axe de la bobine est parall¢le a B.
La normale aux spires étant orientée dans le sens de B.
Calculer le flux @, a travers la bobine.

b)) A I’instant t, la bobine a tourné d’un angle a.
Exprimer le flux @(t) a travers la bobine.

¢)) Calculer le flux ®(t) a travers la bobine a la date t=0,25s.

3. a)) Montrer que la bobine est siége d’un phénomeéne d’induction
électromagnétique.
b)) Donner I’expression de la force électromotrice induit e(t) a

la date t. Calculer sa valeur efficace.

EXERCICE 03
Une bobine de section circulaire est constituée par un fil de
longueur A bobiné régulierement. On suppose que les spires sont
pratiquement situées dans un plan perpendiculaire a ’axe du
solénoide. La longueur de la bobine vaut I=1000mm, son
inductance est L=85mH.
1. Calculer la longueur A du fil de cuivre.
2. Cette bobine est montée en série avec un conducteur ohmique
aux bornes d’un générateur de tension continue.
Lorsqu’on ferme le circuit par ’intermédiaire d’un interrupteur
K, I’intensité du courant passe de 0 a sa valeur maximale
Imax = 2A une durée t=50ms. Calculer la valeur moyenne de
la force électromotrice f.é.m. d’auto-induction.
3. On ouvre maintenant 1’interrupteur K.
a)) Que peut-on observer ?
b)) Comment annuler cet inconvénient en utilisant une diode et
un conducteur ohmique. c)) Quel est le réle du conducteur
ohmique dans cette modification ?
4. Calculer I’énergie électromagnétique libérée dans le circuit lors
de I’ouverture de I’interrupteur.
EXERCICE 04
Une bobine a une résistance R a ses bornes.
On approche le pdle sud d’un aimant droit comme indiqué sur la

figure ci- contre.

1. Quel est le phénomeéne qui se produit dans la bobine ?

2. Quelle face la bobine présentera-t-elle devant le pdle Sud de
I'aimant (refaites un dessin sur votre copie) ?
En déduire le sens de i dans la bobine, puis le signe de la
tension u comme représentée ci-dessus.

3. Nommez et citez les deux lois d'électromagnétisme se
rapportant a l'expérience.

4. Lorsque I’aimant se sera immobilisé tout prés de la bobine,
que vaudra la tension u ?

5. Si on refait I’expérience sans connecter la résistance a la bobine,
qu’est-ce qui change ?

EXERCICE 05

Un solénoide, de longueur I trés grande devant son rayon,

comporte N spires enroulée sur un cylindre de section.

1. Rappeler la définition de I’inductance propre L de ce solénoide,
puis établir son expression en fonction de N, Set 1.
On donne N=10.000spires ; 1=0,5m ;S=40cm?.
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2. Ce solénoide est parcouru par un courant dont I’intensité varie
de 0 a10A en une durée t=5s.
a)) Etablir, en fonction du temps I’expression du champ
magnétique créé a I’intérieur du solénoide.
b)) On place a I’intérieur du solénoide une bobine de 500spires
ayant méme axe, de résistance r=20Q, constitué par un fil
conducteur enroulé sur un cylindre de rayon R=1cm.
Calculer I’intensité du courant induit dans la bobine intérieurl.
Exercice 06
Le courant i dans une bobine est de forme triangulaire, et varie
entre —80 mA et + 80 mA, en 250 ps. A t=0, i est égal a —80 mA.
1. Représentez 1’évolution du courant i en fonction du temps,
pour t variant de 0 a 500 ps.
2. La bobine possede une inductance L= 220 mH et une résistance

interne r = 0.5Q . Donnez I’expression de la tension u aux
bornes de cette bobine, en fonction de L, r,i et% si on adopte la

convention récepteur.

3. Que devient cette expression si on considére la bobine idéale ?
Pour la suite, on considére la bobine idéale.

4. Représentez 1’évolution de la tension u en fonction du temps,
pour t variant de 0 a 500 ps. Interpréter.

EXERCICE 07

Un solénoide AB de résistance négligeable, de longueur 1=20cm,
comportant 1000spires, de rayon r=5cm.
11 est traversé par un courant d’intensité [=2A.

a)) Le solénoide est —il le siége d’une f.é.m. d’auto-induction ?

Justifier votre réponse.

b)) Faire un schéma et donner les caractéristiques du vecteur

champ B créé par le passage du courant.

¢)) Etablir I’expression de I’inductance L du solénoide puis

calculer sa valeur.

2. Le solénoide est représenté par un courant dont I’intensité i
varie avec le temps comme 1’indique la figure ci- dessous.
On prendra L=50mH.

a)) Pour quels intervalles de temps y a-t-il phénoméne d’auto-
induction ?

b)) Donner I’expression i(t) du courant €lectrique traversant la
bobine sur chaque intervalle de temps.

c)) En déduire e(t) et u(t) sur chaque intervalle de temps.

d)) Déterminer I’expression de 1’énergie emmagasinée dans le

solénoide pour chacun des intervalles de temps

EXERCICE 08

On considére un solénoide de longueur I comportant N spires de

surface S.

1. Le solénoide est parcourue par un courant continu I=5A.
Déterminer les caractéristiques du champ magnétique créé a
I’intérieur du solénoide.

On donne 1=0,4m ; N=400 ; S=10cm?.

2. Le solénoide est parcouru par un courant d’intensité
i(t) = 2t? — 2t.

a)) Calculer I’inductance L du solénoide.

b)) Quelle est ’expression de la f.é.m. d’auto- induction et
quelle est sa valeur 5s aprés la fermeture du circuit ?

¢)) Quelle est I’énergie magnétique emmagasinée dans la bobine
précédente pendant les 5 premiéres secondes ?

3. Le solénoide est maintenant parcouru par un courant dont
I’intensité varie en fonction du temps selon la loi

i(t) = 2v/2 cos(100mt)
a)) Déterminer I’expression de la f.é.m. d’auto- induction en
fonction du temps.
b)) En déduire la valeur efficace de cette tension alternative
sinusoidale.

EXERCICE 09

Dans un laboratoire de recherche, une bobine servant a créer des

champs magnétiques trés intenses est assimilés a un solénoide de

longueur I=1m et comportant N=1000spires et de rayon R=20cm.

On appellera A et B les deux bornes de la bobine et on I’orientera

de A vers B.

1. Donner les caractéristiques du champ magnétique dans la
bobine créé par le passage du courant d’intensité i=200A.

2. a)) Etablir I’expression de I’inductance L en fonction de N, 1 et

R ; et calculer sa valeur numérique.
b)) Comment augmenter L.
c)) Calculer le flux propre du circuit.

3. La bobine de résistance r=10Q est parcourue par un courant

dont I’intensité varie avec le temps, comme 1’indique
le schéma ci-contre.
a)) Donner le schéma électrique équivalent de la bobine.
b)) Sur chaque intervalle de temps, donner : la f.6.m. induite
et la tension U, (t) aux bornes de la bobine.
c)) Représenter graphiquement U,z (t) en fonction du temps.

4. Calculer I’énergie magnétique maximale emmagasinée.

A (A)
0,4 200
: t (ms)
M t(s)
—-0,4 4 0
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EXERCICE 10

Le montage représenté sur la figure ci-dessous comporte :

- un générateur approprié faisant circuler un courant d‘intensité
variable i(t) entre P et Q ;

- une bobine d’inductance L et de résistance r ;

- deux conducteurs ohmiques de résistance R=100 Q ;

- un conducteur ohmique de résistance variable R,,.

P
Lx
+ R
M
G
- R
Ro
Q

L’oscilloscope bi-courbe utilisé comporte une touche « ADD »

Voie A

P

Voie B

permettant lorsqu’elle est actionnée, d’observer sur I’écran la
tension u,,, SOmme des tensions regues sur les voies A et B :
Uapp = Upy + Ugm

1. Etablir les expressions de upy, et ug)y en fonction de
I’intensité i du courant. En déduire I’expression de uypp-

2. La touche « ADD » étant actionnée, montrer qu’il existe une

valeur R, pour laquelle la courbe observée sur I’écran est la
représentation de la fonction L Z—i .

3. La condition de la question 2. étant réalisée, on mesure R, avec
un ohmmetre et on trouve R, = 9Q.

Les figures ci-dessous représentant respectivement u,, (t) et
uupp (t) sont observées successivement sur 1’écran de
’oscilloscope avec les réglages suivants :

- Sensibilité sur les deux voies : 1V/division.

- Base de temps : 0,2 ms/division.

- En I’absence de tension sur les deux voies les traces horizontales

sont au centre de 1’écran .

N N
AN A W

Courbe 1 : ugy(t)

a))) Justifier sans calcul la forme de u4pp (t) a partir de wyy (t).

b)) Calculer la période et la fréquence du courant débité par le

¢)) Montrer que I’on a :

Courbe 2 : ugpp(t)

générateur.

L dugy
YD =R R, dt

Calculer la valeur numérique de I’inductance L de la bobine.
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Rappels sur le dip6le (R.L)

1. Rappels
1. Tension aux bornes de la bobine

Soit une bobine d’inductance L et de résistance interne r :

U—Ldi+'
L=l ri

2. Constante du temps du dipdle (R.L)

La constante de temps 1, en seconde (s), représente le temps

nécessaire pour que l'intensité du circuit atteigne 63 % de sa

: Lo - L
valeur maximal : 7 = = ou Ry = Résistance totale du circuit
T

11. Réponse du dipdle (R.L) a un échelon de tension

1. Installation du courant

K 1 A

ET K-
B

C

a)) Equation différentielle

A la date t=0, on ferme I’interrupteur K; et on laisse K, ouvert.
D’apres la loi de maille :
di

E=Uzx+ U, or Uy =Ri etUL=LE+ri

di di
Donc:E=Ri+L—+ri=E=L—+R+1)i
P ha gt (RADI

di
Posons Ry =R +r = E=LE+RTL' (D

C’est I’équation différentielle de I’installation du courant i dans le
dipdle (R.L).

b)) Solution de I’équation différentielle

L’équation différentielle a 1’établissement du courant admet

comme solution : i(t) = Ae™** + B
S = —aqde :dans()ona: E = —LaAe ™% + Ry(Ae~* + B)
=>E—BR; —A(La —Rp)e ™™ =0
E—BR;y=0et A(La — Rp)e™® =0
E—BR;=0etLa—R; =0car Ae™® =0
R L

it B E t L
Sol =—eta=— ort1v=—
Ry L Ry

. _Rr, FE R .
i(t)=Ae 1 +R— orat=0ona:i=0
T

A +£= 0=4= _E
Rr Rr
Dlou: i(t) = RET(l - e‘RTTf> = RET(l - e_%)
Expression de U, (t)
U, =Lﬂ+ri or ﬂ=£e_%= U, = Ee_%+i(1—e_%)
dt dt L Ry

TE ry\ _t
UL(t)=R—+E<1—R—>€T
T T

2. Rupture du courant

Quand l'intensité a atteint son seuil maximal, on ouvre K; et on
ferme au méme instant K, et on considére I'ouverture de
I'interrupteur K; comme la date t=0.

1. Equation différentielle de la rupture du courant

La loi d’additivité de tensions

di
Ug+U,=0orUz=Ri €tUL=LE+ri
it R'+Ldi+ i =0 Ldi+(R+ )i =0
- =0=L— =
soi i TR T i

di Ry
Posons Ry =R+r = E-}—TL:O (2)

2. Solution de I’équation différentielle : i(t) = Ae%t

= = qde® :dans (1) ona: ade® + L Ae® = 0

:A(a+%)e‘“=0=>a+%=0=a=—%
i(t) =Ae_RL_Ttorét =0ona:i=I, =£
Rr
, E E
1(0)=A=R—T=0=>A=R—T
D'ou: i(t) = R—Te_RL_Tt = RiTe%
Tension aux bornes de la bobine :
U, = Lﬂ+ri or ﬂ = —Ee'% = U, = —Ee'%+Ee'%
dt dt L Ry

U, (t) =E (RL - 1) et

T

I11. Energie emmagasinée dans la bobine

L'énergie emmagasinée par une bobine est donnée par la relation
. 1,.
suivante : E,, = ;le

IV. Etude graphique

Courbe de 1I’établissement du courant

Etablissement du courant

i(A)4

— t{5)

Courbe de rupture du courant

Rupture du courant

B|m

> t(s)

o
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Exercices Sur le Dipdle (R.L)

EXERCICE 01

On branche en série un générateur continu de f.é.m. E et de
résistance r’, une bobine de ifA)

résistance r et d’inductance L, 50

ainsi qu’un interrupteur K. tfs)
5

1. Faire un schéma du montage. T
. . - .. di
2. a)) Etablir la relation qui relie i et d—; aux grandeurs

caractérisant le circuit. On posera R =r+1’.

b)) En déduire : la relation donnant I, I’intensité du courant en
- di, ;.
régime permanent et la valeur de d—ia I’instant t=0.

3. Rappeler I’expression de la constante de temps du circuit et
donner sa signification physique.
4. On relie i(t) dans le circuit (schéma ci-contre).
Déterminer, a partir du graphique :
a)) La valeur de la résistance totale du circuit, sachant que E=6V ;
b)) La constante du temps et la valeur de I’inductance L.
EXERCICE 02
Une bobine d’inductance L=40mH est mont¢ en série avec une
résistance R, selon le schéma ci-dessous :
On admet que la bobine posséde une résistance interne R,.

Un générateur de f.6.m. E=12V et le résistance interne r=10.

(Er)_

I. Etablissement du courant

A T’instant t=0, K est a la position]1.
1. Quel est le role de I’interrupteur K sur le circuit.
2. Quel est phénomene physique se produit-il dans le circuit ?
Expliquer pourquoi.
3. Le circuit étudié peut étre caractérisé par sa constante

du temps t. Pour le circuit (R ;L) on pose t = E ouRestla

résistance équivalente du circuit. Donner I’expression de R et
calculer sa valeur numérique si I’intensité du courant en
régime permanente est 1,5A. En déduire t.
4. a)) Etablir I’équation différentielle liant E, R et i.

b)) Soit i(t) = ae %t + B, solution de cette équation
différentielle. En déduire les constantes a, 3 et k.
Donner alors I’expression de i(t) en fonction de I, €t T.

¢)) Déterminer I’expression de la tension U,g(t) au borne de la

bobine. Que devient cette expression en régime permanent.

Quelle est I’influence de la bobine dans le circuit ?
d)) Tracer I’allure des courbe Upg(t) et i(t). A partir de ces deux
courbes décrire le comportement de la bobine.

I1. Rupture du courant

On place I’interrupteur K a la position 2.
1. Etablir I’équation différentielle liant R, L et i..
2. On propose comme solution de 1’équation différentielle

i(t) = Ae~Pt, Etablir les expressions de A et f.

3. En déduire alors I’expression de Upg(t).
Tracer I’allure des courbe Upg(t) et i(t).
4. a)) Quelle est la variation du flux dans le circuit le circuit
lorsque K est a la position 2.

b)) En supposant que cette variation se produit en 20ms,
calculer la valeur moyenne de la f.é.m. d’auto induction.
Comment se manifeste-t-elle ?

EXERCICE 03
On considére une bobine d’inductance L=30mH monté en série
avec une résistance R = 4, 00Q. On établie a ces bornes, a la date
t=0,une tension U=20V.
1. A ladate t=0, ’inverseur K est fermé.
a)) Décrire brievement ce qui va se passer. Quel est le
phénomeéne responsable du retard a I’installation du courant ?

b)) Etablir I’équation différentielle reliant 1’intensité i du courant
aladatet. Vérifierquei = ;U a- et ) est la solution de

cette équation différentielle.? Ou t = g la constante de

temps, la calculer.
2. a)) Etablir les expressions, en fonction du temps de ug et de uy..
b)) Calculer la valeur de I’intensité du courant i aux dates O ;
0,5s ;7 ; 5T ; pour t — ocoen régime permanent ) et
le temps au bout duquel ug = uy..
Tracer les courbes i(t), ug(t) et ug(t) en fonction du temps.
c)) Montrer que la constante de temps t égale a la date pour
laquelle la tangente a la courbe, tracée a l'origine des dates,
coupe 1’asymptote horizontale dans chacune des trois
figures tracées précédemment.
3. Calculer I’énergie magnétique "stockée" dans la bobine a la
date t = 0 puis en régime permanent.
EXERCICE 04
Dans le montage schématisé ci-dessous, on souhaite étudier le
comportement de la bobine lors de I’interruption du courant dans
le circuit. Pour cela, on ferme I’ interrupteur K, puis on I’ouvre a

nouveau. Cet instant est choisi comme instant initial.
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E (L, r)
]

1. Pourquoi doit-t-on attendre un « un certain temps » avant
d’ouvrir I’interrupteur K ?
2. Donner I’expression de la tension Uy . aux bornes de la bobine ?
3. En déduire I’équation différentielle du premiére ordre, vérifier
par D’intensité i du courant traversant la bobine lorsqu’on
ouvre ’interrupteur K.
4. La solution de cette équation différentielle est de type
i(t) = Ae~*t. Déterminer les expressions des constantes A et k.
5. a)) Donner I’expression de i(t) en faisant apparaitre les
grandeurs I,(intensité du courant lorsque le régime
permanente est établi avec K fermé) et t = L/R (constante du
temps du circuit).
b)) En déduire I’expression de Uy () en fonction du temps.
Représenter graphiquement i(t) et U, ,.(t).
EXERCICE 5
Le montage représenté par la figure ci-dessous est constitué d’un
générateur idéal de tension de f.¢.m E=12V , d’une bobine de
résistance r = 10Q et d’inductance L = 40mH , d’un conducteur

ohmique de résistance R = 40Q et de deux interrupteurs K; et K,.

K A

A./ A linstant t, = 0 , on ferme I’interrupteur K, et on laisse K,
ouvert. A une date t, le circuit est parcouru, en régime
transitoire, par un courant d’intensité i, .
1. Quel est le phénomeéne physique responsable du retard de
I’établissement du courant dans le circuit?
Expliquer briévement.
2. Etablir I’équation différentielle qui décrit 1’évolution de i; en
fonction du temps.
3. Soit [, I’intensité du courant en régime permanent. Déterminer
de I, en fonction de E, r, et R et calculer sa valeur.
4. La solution de I’équation différentielle est de la forme :
i =1I(1- e%t)
a)) Déterminer I’expression de 7 en fonction de L,r et R et
calculer sa valeur numérique.

b)) Donner la signification physique de t

5. a)) Déterminer ’expression de la f.é.m. d’auto-induction e,
en fonction du temps.

b)) Calculer la mesure algébrique de e, a I’instant t,.

B/ Aprés quelques secondes, le régime permanent étant établi, on
ouvre K; et on ferme au méme instant K, .

On considére la date de la fermeture de K, comme une nouvelle

origine des temps t, = 0. A une date t, le circuit (L, R, r) est

alors parcouru par un courant induit d’intensité i,.

1. Déterminer le sens de i,.

2. Etablir I’équation différentielle qui décrit 1’évolution de i, en

fonction du temps.

t
3. Vérifier que i, = Iye ™ = est solution de cette équation.

4. Calculer la mesure algébrique de la f.é.m. d’auto-induction e, a
ladate t, = 0.
C/ Comparer e, et e, , et déduire le r6le de la bobine dans chacun

des deux circuits précédente.
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Rappels sur le dip6le RC
I. Généralité

1. Relation entre la charge et ’intensité du courant

L'intensité électrique correspond a la quantité de charges

électriques qui traverse une section de conducteur par unité de

temS'i—dq
PS: L=

La charge q s'exprime en coulomb (C), I'intensité i en ampere (A)
et le temps en seconde (s).

L'intensité est une grandeur algébrique. Selon le sens du courant,
elle peut étre positive (charge) ou négative (décharge).

2. Relation entre charge, capacité du condensateur

et tension & ses bornes: q = CU,

3. Constante du temps

La constante du temps représente le temps nécessaire pour que le
condensateur atteint 63% de sa charge totale. Elle dépend de la
valeur de la résistance R du conducteur ohmique et de la valeur de
la capacité C du condensateur. 7 = RC

I1. Réponse du dip6le RC a un échelon de tension:

établissement

des équations différentielles

1. Cas de la charge d’un condensateur :

On réalise le circuit RC suivant (le condensateur est initialement
déchargé) : K :

4D “

On cherche a modéliser I'équation différentielle de la charge du
condensateur. A t=0, on ferme l'interrupteur K
Onalarelation: U, + Uy = E

Us =Ri ori da tq=CU, =i chC U RCdUC
= = — = = = —_— — —_—
R L oril dteq c l dt R dt
Ona:Uc+Up=E=Uc+RC—F=E
dU. U. E
Doll: — 4 —— = —
ou o YRC T RC

Solution de I’équation différentielle

La solution de cette équation différentielle est :

U(t) = E (1 - e_R_tC)

t
Vérification : £2€ = £ ¢ &e
dt RC
dUC+UC E _L+E E _t E
— 4+ —=——¢ RC — — —¢ RC = —
dt RC RC RC RC RC
La solution est juste.
L. . dUc E _t
Intensité du courant:1 = L — = —e RC
dt R

En régime permanente (t > ©): U, =Eeti =0

2. Cas de la décharge d'un condensateur :

On réalise le circuit suivant (le i

K
condensateur est initialement chargé) :
Ona:U;+Ug=0 UIT B
— pc%c
OrUg = RC— Ue .
[
Plg
D’ou I’équation différentielle de la décharge est:
du du. U,
UC+RC—C=O=>—C+—C:0

dt dt RC

Solution de 1’équation différentielle :

t
La solution de cette équation différentielle est : U, (t) = Ee rc

t
Vérification : 22€ = — £ ¢7re
dt RC
dUc+Uc E _R_tc+E _%
e~ Z e _
dt  RC RC RC

La solution est juste.

Intensité du courant :

i= _d_q_ —C%:» i(t) 256_%2108_% ou I, :E
dt dt R R

En régime permanent (t - «): U. =0eti=0

I11. Energie emmagasiné dans le condensateur

L'énergie E emmagasiné dans un condensateur de capacité C et de
tension U a ses bornes est donnée par la relation :
1 14>
Ec==CU?= —1
2 2C

V. Etude graphigue
Courbe de la charge

Charge du condensateur

0 1 t(s)

Courbe de la décharge

Décharge du condensateur
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Exercices sur le dipble (R .C)
EXERCICE 01
On considére le circuit ci-dessous ol E=5V, R=10k{) et C=100nF.

— 1

()

1. Etude de la charge

2

K
B
C
1

On s’intéresse a ce qui se passe quand ’interrupteur est en position 1.
1. a)) Etablir I’équation liant la tension Ugp, et sa dérivée par

rapport aux temps.

b)) Soit Uzp, = A + Be Pt est solution de I’équation précédente.

En déduire les valeurs de A, B et .
¢)) Qu’appelle —t-on constante du temps T du circuit ?
Que représente t ? Calculer sa valeur numérique.

2. a)) Donner 1’expression de i(t) en faisant apparaitre les
grandeurs I (intensité du courant lorsque le régime est
permanent et T.

b)) Donner les allures des courbes Ugp(t) et i(t).

3. Sous quelle forme 1’énergie emmagasiné dans le condensateur

est- t-elle dissipée. Calculer sa valeur numérique.

I1. Etude de la décharge

Lorsque le condensateur est chargé, a une date choisie comme

nouvelle origine des dates, on bascule 1’interrupteur en position 2.

1.Etablir I’équation différentielle liant Ugp(t).

2. Soit Ugp (t)=Ae~1/solution de cette équation différentielle.
Etablir les expressions de A et .

3. a)) Déterminer I’expression de i(t) en fonction de I et T.
b)) Tracer I’allure des courbes Ugp(t) et i(t).

EXERCICE 02

Un condensateur chargé depuis un

temps tres long sous une tension

E=6,0V est placé dans le circuit ci- B

contre. A I’instant t=0, on ferme

I’interrupteur (non représenter sur le schéma).

On donne : R=200042 ; C=200upF.

1. a)) Quelle est la valeur de la charge initialement emmagasinée
par ’armature A du condensateur. Placer sur le schéma, les
signes des charges déposées sur les armatures.

b)) Calculer 1’énergie initialement emmagasinée par le
condensateur.

2. a)) Etablir une relation entre uc et ug, et ietuc a partir des
relations charge- intensité et charge —tension.

b)) Etablir 1’équation différentielle vérifiée par uc(t).

On propose comme solution de I’équation différentielle
ue (t) = Ae-1/D

Etablir les expressions de A et t en fonction de R, C et E.
c)) Calculer la constante du temps t du dipdle RC.

Donner I’expression de i(t) en fonction du temps t, R, C et E.
d)) Quelle est en mA, la valeur de i(0) ?

Interpréter le signe de i(0) ?

3. a)) Quelles sont les limites de uc etdeilorsque t — oo

b)) Tracer les allures des courbes représentant uc(t) et i(t)

pour t variant entre —oo et + co.

¢)) Déterminer I’énergie dissipée par le condensateur.
EXERCICE 03
Le circuit (figure) comprend un

S

générateur de f.é.m. E et de résistance

- IS

négligeable, un interrupteur K, un
condensateur C d’armature A et B, et une
résistance pure R. On donne E=15V et C=47uF.
1. L’interrupteur étant fermé, déterminer :
a)) La tension U,p aux bornes du condensateur et la charge Q
du condensateur.
b)) L’énergie E emmagasinée dans le condensateur.
¢)) La résistance R pour que I’intensité du courant en régime
permanent dans le conducteur ohmique soit I, = 30,0pA.
2. A T’instant t=0, on ouvre I’interrupteur.
Le condensateur se décharge alors dans la résistance R.
a)) Etablir I’équation différentielle qui régit la charge q, de
I’armature A du condensateur en fonction du temps t.

b)) Montrer que cette équation différentielle admet une solution
de laforme q, = Ke Pt et exprimer littéralement les
constantes K et B en fonction de Q, R et C.

¢)) Donner I’expression de la tension U,g aux bornes du
condensateur en fonction du temps.

d)) Déterminer la valeur qu’il faut donner a R pour que :

Uap=1V at=1mn.

e)) Donner I’expression de I’intensité du courant i(t) et

déduire sa valeur maximale.
EXERCICE 04
Le montage représenté permet de charger et de décharger un

condensateur dans une résistance R

1 2

@ c::T“‘ L
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1. a)) Pour chacune de ces deux opérations, quelle doit étre la
position de I’interrupteur ?
b)) Des deux graphes proposeés ci-dessous, lequel correspond a

la charge du condensateur ? lequel correspond a la décharge ?

Uc (V)
- Uc(V)
”
5 4
% 3
//
2 S 2
/
2
P 1
' /
/,/ ts) . t(s)
070 20 30 40 0 10 20 30 40 50
Figure 1 Figure 2

2. Un générateur de courant permet une charge, a intensité
constante, d’un condensateur. La charge dure 40s et I’intensité
du courant a pour valeur 10pA

a)) A la fin de la charge du condensateur, quelle est la valeur de la

charge du condensateur ?

b)) Quelle est la valeur de 1’énergie emmagasinée par le

condensateur ? Quelle est la capacité du condensateur ?

3. Le condensateur est ensuite déchargé.

a)) Déterminer par deux méthodes,

la valeur de la constante de temps 1.

b)) Quelle est la valeur de la résistance R ?
¢)) Quelle est la valeur de 1’énergie dissipée par effet Joule dans

la résistance pendant la décharge ?

EXERCICE 5

Un condensateur de capacité C = 0,50 pF est chargé pendant une

durée t = 3,5 s. Le générateur délivre un courant électrique

d’intensité constante I = 0,60mA.

1.a)) Faire le schéma du circuit et calculer la charge accumulée

sur I’armature positive.
En déduire la charge accumulée sur I’armature négative.
b)) Combien vaut la tension aux bornes du condensateur ?
¢)) En déduire la valeur de la résistance ohmique R.
2. Etablir I’équation différentielle liant la charge g du
condensateur en fonction du temps t.

3. Soitq(t) = CU (1 —e” E) solution de I’équation différentielle.
a)) Veérifier que q(t) est bien solution de I’équation différentielle.
b)) Préciser la signification et I’'unité de chaque terme.
¢)) Quelle est 1a valeur de q(t) at=0s ? Lorsque t — oo ?

Le condensateur se charge-t-il ou se décharge-t-il ?
d)) Donner les expressions de u(t) et i(t) respectivement la tension
aux bornes du condensateur et I’intensité dans le dipdle RC.

¢)) Quelle est la valeur de 1’intensité en régime permanent ?

EXERCICE 6

Pour étudier la charge d’un condensateur, on réalise un

circuit RC que I’on soumet a un échelon de tension E.

Gréce a I’oscilloscope, on observe simultanément :

La tension ur aux bornes du conducteur ohmique de résistance

R = 200 £2) ;Latension u c aux bornes du condensateur.

1. Quelle tension permet de connaitre les variations de I’ intensité
du courant en fonction du temps ? Justifier.

2. La masse du générateur est isolée de la Terre. Il est ainsi
possible de brancher la masse de 1’oscilloscope comme indiquée

sur la figure. On obtient I’oscillogramme ci-dessous.

) |
R E oV courbe 1
| 1
Icl courbe 2

s

Afin de mieux distinguer les deux courbes, I’une est décalée vers

le haut et I’autre vers le bas, avec les réglages :

- Base de temps (ou durée de balayage) : 0,5 ms/ div ;

- Sensibilité verticale de la voie A et de lavoie B: 2V /div;

- Entrée B inversée.

a)) Identifier les deux courbes. b)) Compléter le circuit en
indiquant les connexions a réaliser avec 1’oscilloscope.
¢)) Déterminer a 1’aide de I’oscillogramme :

3. La constante de temps t est définie comme la durée au bout de
laquelle le condensateur initialement déchargé atteint 63 % de
sa charge maximale.

a)) Déterminer la valeur de t.

b)) En déduire une valeur approchée de la capacité C.

c)) Placer sur le schéma, les signes des charges déposées

sur les armatures.
4. Pour les mémes réglages du générateur et de 1’oscilloscope, on

augmente la valeur de la résistance R du conducteur ohmique.

a)) Les grandeurs E, Inax €t T sont-elles modifiées ?

courbe 1
courbe 2
rne 3

Si, oui, dans quel sens ?

b)) L’oscillogramme ci-dessous
représente 1’allure de la tension
aux bornes du condensateur
pour R pour une augmentation
de R et pour une diminution de R.
a quel cas correspond chacune des courbes ?

5. On augmente la valeur de 1’échelon de tension E, les
grandeurs I max et T sont-elles modifiées ?

Si oui, dans quel sens ?
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Rappels sur les Oscillateurs Mécaniques

Etude d’un Pendule Elastique horizontale :

Un ressort a spires non jointives exerce une force proportionnelle

a la longueur du déplacement de 1’extrémité libre du ressort.

R

\ A

1. Détermination de 1’équation différentielle

Le systéme de masse m est soumis a 3force :

—

Son poids P , latension T du ressort et & la réaction R.
TC.1:P+R+T=md, projectionsur x’x :
dx?  dx?
—_— : —_—
dt? dt?
Car la tension du ressort est : T = kAl = kx ou x =allongement a

k
—-T=ma= —kx=m +Ex=0(1)

I’instant t. On a une équation différentielle sans second membre (
ou bien équation différentielle homogéne) , elle caractérise un
mouvement rectiligne sinusoidal ou Oscillation harmonique.

2. Equation horaire du Mouvement

La solution de 1’équation différentielle (1) est de la forme :
x(t) = x,, cos(wot + @)
X,  Amplitude maximale ( Allongement du ressort par rapport a
son ¢état d’équilibre) en métre (m)
wy : Pulsation propre de I’oscillateur (wq? = %) en rad/s
@ : phase initial exprimée en radian (rad)
Si at=0, vy =0 = x; = X, = X, COS @

= X, COSQ = X, Soit cosp=1= ¢ =0.

k
x(t) = x,, cos(wyt) avec w, = |— ouk = raideur du ressort
m

Equation de la vitesse et de 1’accélération

d . d
v= d—f = —xnwo sin(wyt) et a= d—: = —XwoZ cos(wyt)

3. Période propre et la fréguence propre

Tozi—n:2n\/%
0

La fréquence propre N, est le nombre d’oscillations effectuées

La période propre T, :

1 1 k
enuneseconde: Ny = —=— [—

Ty 2w
3. Etude énergétique
E, =Ec+ Ep, + Epp = imv2 +§kx2 = imxz +§kx2
(car Epp = 0)

En remplagant les expressions de x(t) et v(t) on retrouve :

1
E, =E;+ Ep, + Epp = Ekxmz = constante

Remargue et conclusion

- Lorsque le ressort se place verticalement, 1’ énergie mécanique
du systéme est donnée par : E,, = %kxmz + %kAl2 = cste
avec Al = allongement du ressort a l'équilibre
- Lorsque le ressort se déplace horizontalement, son énergie
mécanique est donnée par: E,, = i/’cxm2 = cste
- On peut également établir 1’équation a partir de I’expression de
I’énergie mécanique du systéme :
Si les frottements sont négligeables, alors le systéme est
harmonique et E,,, = cste : en effet :
1 1 dE, 1 dx* 1 dx

E ==mi?+—kx®=cste > —T = —me— 4 —k—=0
L T R P LPT:

1 1 k
:Em(zx%)+5k(2x5c) =0mi+kx=0> 56+Ex20

Etude d’un pendule simple

Une bille assimilable a un point matériel G de masse m est
suspendue a un point fixe O par un fil de longueur I.
La bille oscille dans un plan vertical. Soit Oz un axe vertical

descendant. L'angle 6 est défini sur la figure ci-dessous.

0

<

G

N
Yz P

1. Equation différentielle du mouvement

Le systeme de masse m est soumis a deux forces :

Son poids P , latension T du fil.
R.F.D ( en rotation)

YM(Fo) =16 = M(T)+M(P)=J8 or M(T) =0

N .. .. d*o
M(P) = —mglsin8 = J6 = mi*d = mlzﬁ
Lsing =m0 L0 960 g
J— = _—— — —_— =
mgl sin ml®— 2z Tsin
Pour les oscillateurs de faible amplitude sin 6 ~ 6
d’e g
—+=0=0 (2
de? 1 @

On a une équation différentielle sans second, elle caractérise un
mouvement rotation sinusoidal.

2. Equation horaire du Mouvement

La solution de I’équation différentielle (2) est de la forme :
0(t) = 6,, cos(wot + @)
6,, - Amplitude maximale exprimée en radian (rad)

wy : Pulsation propre de I’oscillateur (wy? = %) en rad/s

@ : phase initiale exprimée en radian (rad)
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Si at=0, §p =0 = 6, =6, = O, cOs @

= 0, cosp =06, s0it cosp=1= ¢ =0.

6(t) = 6,, cos(wyt) avec w, = ﬁ

Equation de la vitesse et de I’accélération

9 . .
w = Z—t = —0,,w, sin(wyt) et 6 = Z—T = —0,,w,? cos(wyt)

3. Période propre et la fréquence propre

La période propre Ty, :

La fréquence propre N, est le nombre d’oscillations effectuées

1 1
en une seconde : N, = — = — [

To  2mAll

3. Etude énergétique

En premiére S vous avez défini I'énergie cinétique, I'énergie
potentielle et I'énergie mécanique.
En,=E;+Epp = imlw2 —mgl cos 6

Les frottements sont négligeables, I'énergie mécanique E,,, = cste

dEm_l Zdwz d _

?—Eml ?—mglE(COSH)—O

mlzwd—w+mglsin9%= 0 @mlz—.ﬁ+mglsin0ﬁ= 0
dt dt dt "~ dt? dt

de [ d?6 ) de d2o i
ml l—+gsinf |=00rml——#0=1—-=+gsin6d =0

de \ dt? dt dt?
Pour les oscillations des faibles amplitudes, sinf = 6:
d’e g
—+=6=0 (3
de? * l 3

Etude d’un pendule de Torsion

suppart fize

e 2

Fil te tarsion
Constarte de torzion : G

_,:x\az.
lige + masses /

Ui ozcillent

=T

Un pendule de torsion est un dispositif constitué d'une barre
horizontale, fixée & un support par I'intermédiaire d'un fil de
torsion. Ce fil d'acier exerce un couple de rappel,
proportionnel a I'angle de torsion & qu'on lui impose :

I' = —C0 ou C est la constante de torsion du fil.

Equation différentielle
R.F.D (en rotation)

. d¥*  d’6 C
0=l = gt
Pulsation propre : w, = \E

Equation horaire :
La solution de cette équation différentielle est de la forme :
6(t) = 6,, cos(wyt + @)

Il. Oscillateurs Amortis

Pendule Elastique Horizontal

Un ressort de raideur k est horizontal, une de ses extrémités est
fixe. On accroche a son autre extrémité un solide de masse m.
Ce solide peut se déplacer le long d'un axe horizontal x’x.

Il existe des frottements. On admettra qu'ils se réduisent a une
force de type fluide sur le solide f = —h# ol ¥ désigne la
vitesse instantanée du solide. Le coefficient h est toujours

positif.
A R

Po® 7
— e 2N

]

vy P

1. Détermination de 1’équation différentielle

Le systeme de masse m est soumis a quatre forces :
Son poids P, la tension T du ressort, la réaction R et
la force de frottement f

TCIl:P+R+T+f=md, projectionsur x’x :

dx?
—T—f=ma=>—kx—hv=mw
dx*> hdx k
= Tmar T 0W

h k
Posons A = — et wy? = — pulsation propre
om 0 m p prop

d?x dx

= F"‘z’la‘ﬂuozx:O ou X+ 2%+ we?x =0

2. Nature du mouvement du corps solide.

- Si A pouvait étre nul, le mouvement serait périodique.

Du fait de la présence de la force de frottement, le mouvement ne
peut pas étre périodique :

- Si A est faible le mouvement du solide est pseudo-périodique.

- Si A est fort le mouvement du solide est apériodique.

3. Equation horaire du mouvement

2
Résolution de I'équation de forme S + 2455+ kx = 0 (4),
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Le mouvement est oscillatoire si le discriminant réduite de
I’équation (4) A'= A2 — wy? < 0.
Ce régime oscillatoire est dite pseudo-périodique.
La solution générale de 1’équation (4) avec A< 0, s’écrit sous la
forme : x(t) = x,,e " cos(2t + ).
Avec 02 = w2 — A2 = 0 = Jwy? — A2
Les conditions initiales s’écrivent:
x(t=0)=xy etx(t=0)=0
x(t=0) = xy = x,cos@ et
x(t =0) = —Axp,cos9 — Qx,,sing =0
= Ax,cos¢ = Qxp,Sing et xy = X,COSQ
2 2 2

- {Azxmzco:;)<p = chlrgxfnozssii%p
- { Xo% = xp2cos?

A2x,%c05% @ = x,% (wo? — A2)sin?@

2 — 2 2

= {Azi;z;x;;fozﬁmz(p

X0% = x,2cos?

= {A%x,,? s s Dt X =Xy
- = Xp,” sinte Wy
Wo
A2 wo? — A2
2 .2 2 0 .2
= xm (1_0)2)_x0 = xm ( 0)2 )_‘xO
0 0

, 5 U)OZ—AZ B 5 QZ
i (g Bkl
0 0

Q
= =0 (=)

Wo
. sin ¢ i A
Or — A xpcos@p = Qx,,sing = o= 0= Jorw
. A
=tanp = - ———
wOZ _ 12
Pseudo- périodique du mouvement:
_2m 2w _ 2w B T,
Q Jwe? — A2 22 22
wy [1-—— 1-—
Wy Wy

4. Etude énergétique
L'énergie mécanique du systeme (ressort + solide) est :

1 2 1 2 1 v2 1 2
Em:EC+EP=Emv +Ekx =-mx +Ekx

2
dEy, . N
ek mxx + kxx = (kx + mi)x
orm¥i+hx+kx=0=—-hx=mi+kx
dEy, . 2.
T:(—hx)x=fx.vx=f.v=P

ou P est la puissance développée par la force de frottement.
La puissance développée par la force de frottement

dEp , . _—
P = T = —hx* esttoujours négative.

Le systéme (ressort + solide) perd de I'énergie mécanique.
Cette énergie mécanique perdue est transformée en énergie

calorifique

Etude d’un pendule de Torsion

L’existence des frottements imposent deux couples de torsion :
— Celui du pendule (le couple de rappel) de moment M, = —C6
— Celui de ’amortissement de moment M, = —hw = —hé
ou h est un facteur de proportionnalité dépendant du courant
(de Foucault) de freinage.
On appelle J le moment d’inertie du solide, ¢’est a dire la
répartition de masse autour de son centre d’inertie.

1. Equation différentielle

R.F.D (en rotation) : M; + M, + M(P) + M(R) = Jé

. o . h., C
-CO—h=J0= 0+-0+-0=0
J J
On peut la noter de la fagon suivante :
d?6

ao 5
W-FZAE-F(UO 6=0 (5

h
A= 2—] le coef ficient d'amortissement

avec C
Wy = \]; la pulsation des oscillations

2. Solution de I’équation différentielle

La solution générale de I’équation (5) avec A< 0 ( régime
pseudo-périodique), s écrit sous la forme :
0(t) = 6,,e * cos(Qt + @) Avec Q2 = wy% — A2
Les conditions initiales s’écrivent :
O(t=0)= 6, et0(t=0)=0
6(t=0)= 0, =6O,,cosp et
6(t = 0) = —10,,cosp — QB,,sing = 0
On en déduit :
A

0m=X0<w—> et tan(p=—m
0% —

0

Remarques :
Pour un mouvement oscillatoire amorti :

- L’amplitude maximale est donnée par la relation :

=0 (2) = 6, (ﬂ)

0 Wy

- La phase initiale ¢ est donnée par la relation :

A A
tangp = —— =

Q /woz — 22
- La pseudo-périodique T est donnée par :
2m 2w 2 Ty

T=""= =
Q (1)02—/12 2 2
oo @)
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Exercices su les Oscillateurs Mécaniques

EXERCICE 1

1. Un solide S de masse m=200g est suspendu a un ressort vertical
de masse négligeable, parfaitement élastique ; le ressort

s’allonge de 8cm. Evaluer la raideur du ressort.

2. Le solide est tiré verticalement vers le bas de 4cm a partir de sa
position d’équilibre, puis il est abandonné sans vitesse initiale.

a)) Déterminer 1’équation différentielle du mouvement de S.

b)) Donner I’équation horaire du mouvement de S en prenant
comme référence un axe vertical dirigé vers le bas ayant
comme origine la position d’équilibre de S.

¢)) Quelle est 1’équation horaire de la vitesse de S ?

Donner sa valeur maximale.

EXERCICE 2

On considére un oscillateur horizontal de mase m et de raideur k.

Les forces de frottements sont considérées négligeables. La masse

m peut se déplacer suivant x’x. L’oscillateur posséde une énergie

mécanique égale a E,,, = 3,6.1073].

1. a)) Donner I’expression de 1’énergie mécanique de cet

oscillateur en fonction de x et i
b)) En déduire I’équation différentielle du mouvement.
2. L’amplitude du mouvement est 2,75cm.
Déterminer la raideur k du ressort.
3. La période des oscillations est de 0,6s.
a)) Calculer la vitesse de masse m au passage a la position
d’abscisse x = 0.
b)) L’énergie potentielle de I’oscillateur a I’instant t est
Ep = 2.1073]. Calculer la vitesse de la masse m a cet instant.
EXERCICE 3
1. Un pendule élastique formé par un solide de masse m, suspendu
aun ressort de raideur k = 45N.m™?, effectue des oscillations
libre de période T, = 0,42s.

a)) Calculer la masse m.

b)) Quel est I’allongement du ressort a 1’équilibre ?

2. La position d’équilibre est choisie comme origine des abscisses
sur Ox, dirigé vers le bas. Le solide est écarté de sa position
d’équilibre de 0,06m vers le bas, puis laché sans vitesse
initiale a t=0. a)) Etablir I’équation horaire du mouvement.

b)) Calculer la valeur de la vitesse du solide lorsque celle-ci

passe par sa position d’équilibre.

3. On considere le systeme { Terre —pendule élastique}.

Lorsque le solide est au point d’abscisse x = 0,03m, Calculer :

a)) L’énergie cinétique du systéme.

b)) L’¢énergie potentielle élastique du systéme en prenant pour état

de référence le ressort & vide

¢)) L’énergie potentielle de pesanteur en prenant le méme état de

référence. d)) L’énergie mécanique totale du systéme.
EXERCICE 4

Un oscillateur mécanique horizontal est constitué d’un ressort
(R) de raideur k, de masse négligeable et d’un solide (S) de
masse m = 0,1 kg, de centre d’inertie G, coulissant sans frottement
sur une tige horizontale AC. L’équation de horaire de du

mouvement de G dans le repére (0,x) lié a la Terre est :
x(t) =5,0.1072 cos (25t + g) O est la position de G quand

’oscillateur est au repos, les unités sont celles du systéme

international. Donnée : g=9,8m.s>.

1. Donner les valeurs de I’amplitude, de la pulsation propre, de la
période propre et la fréquence propre du mouvement.

2. Calculer a la date t = Os, les valeurs algébriques de I’¢longation,

de la vitesse et de I’accélération de centre G. Positionner sur
I’axe Ox le point G a la date t = Os et représenter, cette méme
date, les vecteurs vitesse et accélération de G.
3. Faire I’inventaire des force appliquées au solide (S) a une date t
quelconque. Calculer leurs valeurs a t=0s.

En déduire la constante de raideur k du ressort.

4. Cet oscillateur forme un systéme conservatif pour lequel
I’énergie mécanique est constante. Définir I’énergie mécanique
de ce systéme, donner sa valeur numérique.

EXERCICE 5

Un solide de masse m = 50g, pouvant glisser sans frottement sur

un plan incliné d’un angle @ = 30° par rapport a I’horizontale est

fixé a I’extrémité d’un ressort a spires non jointives, de raideur

k = 5N.m™1, dont I’autre extrémité est fixe. La position du centre

d’inertie G est repérée par son abscisse x sur un axe Ox’ orienté

vers le bas. A 1’équilibre I’abscisse de G, x =0.

1. Quel est I’allongement du ressort a 1’équilibre ?

2. On tire sur le solide vers le bas, de maniére & produire un
allongement supplémentaire du ressort de 5cm et on
I’abandonne sans vitesse initiale a la date t=0.

a)) Etablir 1’équation différentielle du mouvement de G.
b)) Etablir 1’équation horaire du mouvement de G.

3. Montrer que 1’énergie potentielle totale ( élastique et de

pesanteur ) du systeme du solide ressort, peut se mettre sous la
forme: Ep, = ;kx2 + C ou C est une constante que I’on
calculera. (On prendra la position d’équilibre comme zéro de
I’énergie potentielle de pesanteur et la position de repos du
ressort comme zéro de 1’énergie élastique).

4. Montrer que 1’énergie mécanique du systéme est constante.

La calculer.
5.Aladatet = %s, calculer 1’abscisse, la vitesse et

I’accélération de G.
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EXERCICE 6
Un solide de masse m = 200g peut glisser sans frottement sur un
banc a coussin d’air incliné d’un angle ¢ = 30° avecl’horizontale.
Le solide est relié a un ressort qui s’allonge de 6¢cm a 1’équilibre.
L’autre extrémité du ressort est fixé. On prendra : g = 9,8m.s™?
1. Calculer la raideur k du ressort a I’équilibre.
2. On tire le solide vers le bas de 5cm a partir de sa position
d’équilibre, puis on abandonne sans vitesse initiale.
a)) Etablir I équation différentielle du mouvement.
En déduire la période des oscillations.
b)) Déterminer les lois horaires x(t) et v(t) , respectivement de
I’abscisse et de la vitesse de S.
c¢)) Calculer I’énergie mécanique de I’oscillateur.

On prendra I’énergie potentielle de pesanteur nulle a la position
d’équilibre et 1’énergie potentielle élastique nulle lorsque le
ressort n’est ni allongé ni comprimé.

3. Le solide se détache du ressort a son premier passage par sa
position d’équilibre.
a)) Décrire le mouvement du solide S en calculant sa nouvelle
accélération. b)) Déterminer la nouvelle loi horaire x’(t).
¢)) En déduire a la date t = 2s, la vitesse atteinte par S et
son énergie mécanique.
EXERCICE 7
Un ressort, de masse négligeable, spires non jointives, de
coefficient de raideur k = 10N.m™2, peut se déplacer le long d’un
axe horizontal Ox, on fixe I’'une de ses extrémités en A et on
accroche a I’autre extrémité un objet S de masse m = 0,1kg.
L’objet S étant en équilibre, on lui communique une vitesse ¥
dirigée suivant ’axe du ressort et de valeur v, = 0,4m.s~! a t=0s.
1. Etablir | équation différentielle du mouvement du centre
d’inertie G du I’objet S.
2. En déduire I’équation horaire du mouvement de G en précisant
les valeurs de I’amplitude, de la pulsation et de la phase.
3. a)) En déduire a la date t, I’expression de I’énergie mécanique
totale E,, du systéme {ressort +solide S}, en fonction de
k,m,x et v.
b)) Donner I’expression de E,,, en fonction de k et
I’¢élongation maximale x,,,.
4. Retrouver 1’équation différentielle établie en 1. a partir de
I’expression de E,,.
EXERCICE 8
On négligera les frottements et la résistance de 1’air.
Un demi-spheére creuse BSC, d’épaisseur négligeable, de centre O,
de rayon R = 0,8m repose par son sommet S sur un plan
horizontal. Un solide ponctuel de masse m = 50g peut glisser sans

frottement sur la face interne de la demi-sphere.

On désigne par M la position du
solide et A sa projection
orthogonale sur le plan horizontal

passant par le sommet S et pour 8

I’angle de (ﬁ, W) a l’instant t.

1. On communique a ce solide, a partir d’une position initiale M,
une vitesse ¥ tangente horizontalement a la demi-sphere de

module v, tel qu’il décrive, d’une mouvement circulaire
uniforme sur la face interne de la demi-sphére.
a)) Etablir I’expression du module v en fonction de g, R et 6.
b)) Calculer la vitesse v, pour la position de M, telle que
SA;, = g et en déduire w, .
2. Le solide est abandonné sans vitesse initiale du point M, de la
demi-sphére telle que SA, = g
a)) Etablir en fonction de m, g, R, 6, la valeur v de la vitesse du
solide au passage par le point M et ’intensité R de la
réaction exercée par la demi-spheére sur le solide en M.
b)) Calculer vetRen S.

3. Le solide est maintenant abandonné sans vitesse initiale a
I’instant t=0sd’un point M, de la demi-sphere telle que
SA, = 8cm.

a)) Calculer I’angle 8, que font les rayons OS et OM; et montrer
que I’on peut assimiler le mouvement du solide & un
mouvement sinusoidale de rotation.

En déduire la période T du mouvement.
b)) Ecrire 1’énergie mécanique au point M du systéme
{Solide + Terre} en fonction de m, g, R, 6 et 6 vitesse angulaire
du point M. En déduire a nouveau I’équation différentielle qui
régit le mouvement du solide.
¢)) Ecrire I’équation horaire du mouvement de la projection de A
sur I’axe horizontal orienté x’Sx et
calculer la vitesse maximale en A.A.

EXERCICE 9

Dans tout le probléme, on négligera les frottements.

Un disque (D) plein et homogéne de masse négligeable peut

tourner autour d’un axe horizontal (A) passant par son centre O.

On enroule sue le disque (D) un fil inextensible dont I’une de ses

extrémité est liée a une solide (S) de masse m = 100g.

L’autre extrémité est liée a un solide(S,) de masse m,;=700g posé
sur un plan incliné [AB] faisant un angle a avec I’horizontal.
Lorsque (S;) ne touche pas le disque (D), le fil restant tendu.

1. Le solide(S,) se déplace sur le plan incliné AB avec une
accélération a=2,5m.s™2. a)) Calculer, en degré, la valeur de
I’angle a. b)) Partant en A sans vitesse initiale, le

solide(S;) arrive en B avec une vitesse vg = 4m.s™ 1,
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Calculer le travail de la tension du fil T, de A a B et la durée du
parcours AB. Déduire alors le nombre de tours effectué par le
disque (D) a ’arrivée de (S;) en B.
2. Enarrivant en B, le solide(S,) se détache du fil et poursuit sa
course sur le trajet horizontal BC avec la vitesse acquise en B.
Il vient heurter un autre solide S, de masse m, immobile
accroché a I’extrémité libre d’un ressort de masse négligeable, a
spires non jointives et de constante de raideur k=400N.m™?.
Apreés le choc, les deux solides s’accrochent et forment un
seul systetme de centre d’inertie G. La vitesse de G juste apres le
choc est vg=2m.s~! .Calculer la masse m, et le raccourcissement
maximal x,,, du ressort.
3. Dans toute la suite, on prendra m,=700g.
a)) Déterminer 1’équation différentielle du mouvement ultérieur
du systeme formé par les solides S, et S,.
Déduire la valeur de la période T, du mouvement.
b)) L’origine des abscisses est la position ou le choc a eu lieu.
Ecrire ’équation horaire du mouvement de G en prenant
comme origine des dates I’instant ou G se trouve au point

de raccourcissement maximal du ressort.

EXERCICE 10
Dans tout I’exercice, on négligera les frottements et on assimilera
le solide (S) a un point matériel. On prendra g = 10m.s 2.
1. Un solide (S) de masse m = 2kg est abandonné sans vitesse
initiale en un point A d’un plan incliné d’un angle o = 30° par
rapport a I’horizontale, d’altitude h, = 31,25cm.
a)) Faire le bilan des forces qui s’exercent sur le solide (S) et les
représenter sur un schéma.
b)) Déterminer la vitesse vg du solide en B.
2. Le solide(S) continue son mouvement sur le plan horizontal
contenant B et heurte un ressort de constante de raideur
k = 200N.m™1, fixé par son autre extrémité.
a)) Quelle est la vitesse v,du solide (S) juste avant le choc ?
b)) Quelle est I’énergie mécanique de (S), juste avant le choc,
sachant que son énergie potentielle de pesanteur est nulle au sol.
3. Dés que le choc se produit, le solide (S) reste solidaire du
ressort. Il effectue des oscillations autour du point O de 1’axe
(x’x), paralléle au sol et horizontal.
a)) Déterminer 1’amplitude x,,, du mouvement de 1’oscillateur.

b)) Etablir I’équation différentielle du mouvement de 1’oscillateur.

En déduire sa pulsation propre et la loi horaire du mouvement.
¢)) Déterminer I’instant auquel le solide repasse en O, aprés

I’instant initial.

S(m)

ha
: AMMAAR
x’ C‘)_}‘; £
EXERCICE 11
T Yol
0
A

Les trois parties sont largement indépendantes.
On comprime a vide d’un solide (S) de masse mg , un ressort de
raideur k d’une longueur x, = 5¢cm et a ’instant t=0 , on le libére
sans vitesse initiale. Le solide (S ) percute une bille( B ) de masse
m,, placée en B. Les forces des frottements sont supposées
négligeables sur toutes les parties sauf sur BC ( figure ci-dessus).
Ondonne : m, = 10g ; k = 300N.m™1,
Partie A : Mouvement sur ABC
1. Sachant que ('S effectue des oscillations libre de fréquence
N, = 948trs.min™1. a)) Calculer la masse m;.
b)) Calculer I’énergie mécanique initiale E, a I’instant t=0.
Dans la suite du probléme on prendra mg = 30g
2. En utilisant la loi de conservation d I’énergie mécanique,
calculer la vitesse vg du solide au point B juste avant le choc.
3. Apres le choc, bille (B) aborde le plan horizontal
BC=L=50cm, sur lequel s’exercent les forces de frottements
d’intensité constante f avec une vitesse v, = 7,5m.s 1.
Elle arrive au point C avec une vitesse pratiquement nulle.
Déterminer I’intensité f de la force de frottement.
Partie B : Mouvement sur CD
La partie CD est un arc de cercle de centre O et de rayon r = 6m.
La bille est repérée par ’angle 8 = MOD et on donne
6y = COD = 60°.
1. Exprimer la vitesse de (B) au point M en fonction de g, r, 6,, 6.

2. En appliquant le théoréme de centre d’inertie, démontrer que

I’intensité de la force F de la piste sur la bille peut s’écrire en

fonctiondem, g, 6, et 6.
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3. Déterminer I’angle 6, au point E ou la bille quitte le plan CD et
vérifier que vy = 5,88m.s™1.
Partie C : Mouvement dans le champ g
A Tinstant t=0, la bille quitte le point E avec la vitesse v de
norme vy = 5,9m.s™? et faisant un angle 8, = 35,3° avec
I’horizontale.
1. Dans le repére ( E,i,J), établir les équations horaires puis
I’équation cartésienne du mouvement de la bille.
2. Déterminer les coordonnées du pont d’impact I de la bille sur
le sol sachant que E est a la hauteur h=5m du sol
3. Calculer la vitesse de la bille lorsqu’elle arrive au point 1.
EXERCICE 12
1. Un pendule pesant est constitué par un barreau AB de masse m,
de longueur L, oscillant autour d’un axe horizontal (A)
perpendiculaire & la barre passant par A.

1. Démontrer que le moment d’inertie de la barre par rapport a

Paxe (A) est ;J, = gmLz.
2. a)) Etablir I’équation différentielle des oscillations de faible
amplitude de ce pendule pesant.
b)) Sachant qu’a I’instant t = 0s, on lache le barreau sans vitesse
initiale d’un angle @, par rapport a la verticale, déterminer
1’équation horaire des oscillations et calculer sa période.
A.N:m = 1kg,L =0,30m,g = 10m.s™ 2,72 = 10 et a; = 6°.
¢)) Calculer la vitesse de I’extrémité B au passage par la verticale.
3. On écarte le barreau d’un angle a, de sa position d’équilibre.
a)) Calculer 1’énergie potenticlle de pesanteur du barreau dans
cette position, I’origine de 1’altitude sera 1’horizontale passant
par A.A.N: a, = 5?ﬂrad
b)) On lache le barreau sans vitesse initiale. Déterminer la vitesse
de I’extrémité B au passage par sa position d’équilibre.
Il. Le barreau peut maintenant tourner autour d’un axe AG passant
par son centre de gravité G sous I’action d’un moteur.
En admettant que le moteur développe une puissance P
constante, Calculer en fonction du temps t, la vitesse de rotation
o du barreau. AN:P=15Wett=4s.
11. 1. Arrivée a la vitesse N, = 1400tr.min~t, le moteur
conserve cette vitesse.
A T’instant t=0s, on coupe ’action du moteur et on exerce un
couple de freinage de moment constant My = —5.107*N.m.
Calculer la durée du freinage et le nombre de tours effectués.
2. Pour arréter le barreau, on peut aussi appliquer a t=0s, un
couple de frottement de moment proportionnelle a la vitesse
angulaire : M; = —Kw. On donne K = 1,5. 10~%u.S. 1.

a)) Ecrire ’équation différentielle du ralentissement liant

dw
— et w.
dt

b)) Déterminer la solution w(t) de cette équation différentielle.
c)) Au bout de combien de temps, la vitesse a-t-elle diminuer
de moitié ?

d)) Quelle est la vitesse w a t = 10s.
EXERCICE 13
Une cible A de masse M = 30g es suspendue a I’extrémité d’un
tige T de longueur I = 10cm et de masse négligeable. Cette tige
peut aussi osciller autour d’un axe horizontal passant par son
extrémité supérieure est soumise a une couple de rappel de
moment —C6 ,C = 0,96U.5.1 qu’un ressort exercice sur elle
quand elle fait un angle 8 avec sa position d’équilibre verticale.
Une bille B de mase m = 10g est lancée est lancée a partir de
’origine d’un repére (Ox, Oy) lié a un référentiel galiléen avec

T

v, = 10m. s~ 1, faisant un angleg = . rad avec la verticale.
On suppose que les masse A et B ponctuelles.
1. Donner 1’équation de la trajectoire de la bille
dans le repere (Ox, Qy).
2. La bille doit atteindre la cible avec une vitesse horizontale.
a)) Quelles sont les caractéristiques de sa vitesse
juste avant le choc ?
b)) A quelle hauteur doit se trouver la cible ?
3. Calculer I’angle qu’atteint la tige avant d’osciller, en supposant

qu’apres le choc la bille et la cible restent solidaire.

2
On admet que, quand @ est plus petit, sin@ ~6 et cosd ~1 — 97.

4. Quelle est la nature du mouvement de 1’ensemble (tige + bille)
apres le choc ?

5. Donner I’équation horaire de ce mouvement.
Le choc a lieu a t = 0s, et I’ensemble se déplace dans le sens
positif des élongations angulaires.

6. Comment varie la valeur de la fréquence de ce mouvement si la
masse de la tige augmente et devient non négligeable ?

Pourquoi ?
y Tige

A

EXERCICE 14

Un pendule simple est formé par un fil inextensible de longueur

[ = 80cm portant une masse ponctuelle m = 50g.

1. Le fil est écarté de sa position d’équilibre d’un angle
a,, = 0,2rad puis on I’abandonne sans vitesse initiale.

a)) A partir de la conservation de I’énergie mécanique, montrer
que le mouvement est de la masse m est sinusoidale de rotation.

b)) Donner la loi horaire exacte de ce mouvement.

c)) En d déduire les valeurs maximales de la vitesse et de

I’accélération angulaire.
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2. Le fil est écarté de sa position initiale d’un angle a = %rad de

sa position d’équilibre. Trouver la vitesse de la masse m au
passage a la position d’équilibre ainsi que la tension du fil.
a)) Si la masse m est abandonnée sans vitesse initiale de sa
position d’équilibre,
b)) Si la masse m est lancée avec une énergie mécanique E=0,24J.
.3. Le fil est immobile. On communique a la masse m une vitesse
horizontale ¥, de module v,, la masse m décrit alors un cercle
de rayon [ dans le plan vertical. Au sommet de la trajectoire,
la masse m a une vitesse v = 2m. s~ 1. Calculer la vitesse v,.
EXERCICE 15 (Probléme)
1. On fixe a la périphérie d’un disque de centre O, de rayon
R = 10cm et de masse M = 100g deux billes B; et B, identiques
a labille B de massem = 10g.
Elles sont diamétralement opposées.

Le systéme S= {disque + deux billes} oscille autour d’un axe (A)
perpendiculaire au vertical du disque a la distance d = gdu centre

de gravité du systeme S.(figure 1)

a)) Calculer le moment d’inertie du systéme S par rapport a(A).

b)) On écarte le pendule ainsi constitué d’un angle a,,, = 0,1rad
de sa position d’équilibre et on I’abandonne sans vitesse a t=0.
Etablir I’équation différentielle réagissant le mouvement du
systéme S. En déduire son équation horaire.

2. On remplace I’axe (A) a un fil de torsion métallique de

constante de torsion C et de longueur AB = 1.

On soude le systeme S en un point O du fil tel que 04 = 1/2.
On obtient alors un pendule qui est a la fois pesant et torsion. On
suppose que le fil est horizontal (figure 2).

a)) Etablir I’expression de I’énergie mécanique du systéme

S"={S+ fildetorsion + Terre} a ’instant t et en déduire

I’équation différentielle régissant le mouvement du pendule pour

des oscillations de faible amplitude.

b)) Calculer la constante de torsion C sachant que la période des

oscillations est T = 0,5s.

Rappel : la constante de torsion C est inversement

proportionnelle a sa longueur L.

B,
e m BE
VAR
B, figure 2
figurel

EXERCICE 16  (Probléme)
Dans tout le probléme, on prendra g = 10m.s™2 et on négligera
tous les frottements passifs.
Toute application numérique doit étre procédée du calcul littéral.
Partie A
Un disque homogeéne de centre O et de rayon R =10cm, a une
masse M = 1,3kg. Dans une premiére expérience, le disque est
abandonné sans vitesse initiale, roule sans glisser sur un plan
incliné faisant un angle @ = 30° avec I’horizontale.
1. Exprimer 1’énergie cinétique totale du disque en fonction de la
vitesse du centre de gravité.
2. Déterminer 1’accélération du centre de gravité du disque.
3. Etablir ’expression de la vitesse v aprés un parcours de
longueur I sur le plan incliné.
Partie B
Par I’intermédiaire d’une tige de masse négligeable, on relie dans
son plan, le centre O du disque & un corps A assimilable a un point
matériel de masse m = 200g. (figure 1)
On donne 0A = [ = 60cm. L’ensemble est mobile autour d’un
axe horizontal passant par O.
1. Déterminer le centre de gravité G du systeme
S={disque + corps A}.
2. Quelle est la vitesse de G quand le systéme passe par la position
d’équilibre, au cours d’amplitude égale a 90° ?
3. On considére les oscillations d’amplitude x,,, = 0,1rad.
Déterminer :
a)) La nature du mouvement et la période du systéme.
b)) La vitesse angulaire du systéme au passage par la position
d’équilibre et la vitesse de G et de A dans les mémes
conditions.
Partie C
Le disque est maintenant suspendu en son centre par un fil de
torsion vertical dont 1’autre extrémité est fixé (la tige est supprimée).
On écarte le disque de sa position d’équilibre, par rotation autour
de I’axe du fil et on I’abandonne a lui-méme (figure 2).
1. Montrer que le mouvement est sinusoidal de rotation. Calculer
la période T, sachant que la constante de torsion du fil est
C=6510"3u.S.1.
2. On remonte le disque le long du fil vertical dont on attache
I’extrémité inférieur.
On pose OP = X. La longueur du fil, la méme que dans la
question C/1 , est L = 1,80m.
a)) Sachant que la constante de torsion du fil est inversement
proportionnelle sa longueur, exprimer en fonction de

Ty, L et X, la période T du mouvement du disque.
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b)) Déterminer la valeur de X pour laquelle la période T est

maximale. Calculer cette période maximale.

=]

';:'""'A
X

Y o L

\
Feesessn Y

A
figurel figure2

EXERCICE 17 (Probléme)
On considére une pendule de torsion constituée par un disque
homogéne horizontal de centre O, de masse M = 200g et de
rayon R = 20cm suspendu a un fil de torsion de longueur L =
120cm et une constante de torsion C = 1072N.m.rad 1.
L’extrémité supérieure du fil est fixée au point K.
Le disque peut tourner autour d’un axe (A) confondu avec le fil de
torsion. L’ensemble est en équilibre lorsque le fil n’est pas tordu.
(Voir figurel).
1. On fait tourner le disque autour de I’axe d’un angle 6 et on
I’abandonne a lui-méme
1. Déterminer 1’équation différentielle de ce mouvement.

2. Calculer sa période T,.
. . M -
I1. On place deux masses identiques m, = m, = - qui peuvent

glisser le long du diamétre (AB) Ces deux masses sont a
chaque instant équidistants du point O : Om, = Om, =d
On fait tourner a nouveau le disque d’un angle 6 et on
I’abandonne a lui-méme.
1. Montrer que le moment d’inertie du systeme {disque +
masses} est: J'y = a + Bd?.
Quelles son les valeurs de a et 8 ?
2. a)) Donner 1’expression de la nouvelle période T; en
fonction de d2.
b)) Calculer sa valeur pour d=0, quelle remarque faites —vous ?

N . R
3. On place les deux masses m, et m, a une distance d = 3 du

centre O. On fait tourner le disque de 2radians a partir de sa
position d’équilibre et on I’abandonne a t=0s, a lui-méme.
a)) Déterminer 1’équation du mouvement 6, (t) et en déduire
’expression de la vitesse instantanée 8, (t).
b)) Calculer la valeur de 1’accélération angulaire lorsque
1’¢longation est maximale.
¢)) Montrer que I’énergie mécanique de ce pendule de torsion est
constante et la calculer.
I11. On enleve les masses m, et m, et on remonte le disque le

long d’un fil.

On attache I’extrémité inférieure du fil & un point fixe K’
(voir figure 2). On écarte le disque de sa position d’équilibre et
on ’abandonne a lui-méme.
1. Le disque étant soumis a deux couples de torsions des
constantes C; et C,.
Montrer que la période du pendule a pour valeur :

T,
T, = T"./L1 <L,

Indication : La constante de torsion est inversement
proportionnelle a sa longueur.
2. Calculer la valeur de T, pour K'O = L, = 80cm
3. Calculer la période pour L; = L, qu’on notera T',.
Que peut-on conclure ?

HOY,
uu-.izl A K
Ly
L
Ylo D
B | o
L,
A !(I’II III‘(
figurel figure 2

EXERCICE 18 (Probléme)
On considére le dispositif suivante : B est un raideur k, dont
I’allongement est proportionnel a la tension, D est un disque
homogeéne d’axe horizontal fixé, de masse m, de rayon r, mobile
sans frottement autour de cet axe et dont le moment d’inertie par
rapport a cet axe est J.
. (S) est un solide de masse M, lié au ressort par un fil
inextensible et sans masse, s’enroulant sur le disque.
1. Etablir la relation donnant I’allongement Al du ressort
a I’équilibre.
2. On déplace (S) verticalement vers le bas d’un allongement < Al
et on I’abandonne sans vitesse initiale.
a)) Etablir que le disque prend un mouvement sinusoidal de
rotation d’élongation angulaire.
b)) Etablir et calculer la période T, de ce mouvement.
Ondonne : k = 100N.m™*; m=1kg ; r=10cm ; M = 2,5kg
I1. On place deux masses identiques m, = mg = 0,5kg qui
peuvent glisser le long du diametre (AB).
Ces deux masses sont a chaque instant équidistante du point O.
(OA =0B =d =4cm).
On abandonne a nouveau le systéme sans vitesse initiale et
d’une longueur de 5cm.
1. Déterminer 1’expression de la nouvelle période, noté T, .

2.. Faire son application numérique pour d = 0.
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I11. En réalité le fil est coupé.

La masse M est lancé verticalement vers le bas avec une vitesse
initiale v,. Elle est soumise en plus de son poids a la résistance
de I’air f Cette résistance est de la forme f = —kv;olk est
une constante positif et V la vitesse instantanée de la masse M.

1. Etablir I’équation différentielle de la vitesse v et vérifier que la

solution de cette équation est de la forme v = % + Cekt/M,

2. a)) Donner I’expression de C en fonction de vy, M, g et k.
b)) Montrer que la vitesse du centre d’inertie de la masse tend

vers une valeur limite dont on précisera son expression.

(my)
D

(M)
EXERCICE 19
Dans tout le probleme, on négligera les frottements.
Un disque (D) plein et homogéne de masse M = 200g et de rayon
= 10 cm peut tourner autour d’un axe horizontal (A) passant par
son centre O. On enroule sue le disque (D) un fil inextensible dont
I’une de ses extrémité est liée a une solide (S) de masse m = 100g.
L’autre extrémité est liée a un solide(S,) de masse m;=700g posé
sur un plan incliné [AB] faisant un angle a avec I’horizontal.
Lorsque le solide(S;) ne touche pas le disque (D), le fil restant
tendu.

1. Le solide(S;) se déplace sur le plan incliné AB avec une

accélération a=2,5m.s~2.

a)) Calculer, en degré, la valeur de I’angle a.

b)) Partant en A sans vitesse initiale, le solide(S,) arrive en B
avec une vitesse vg = 4m.s~1. Calculer le travail de la
tension du fil T, de A a B et la durée du parcours AB.
Déduire alors le nombre de tours effectué par le disque (D) a
I’arrivée de (S;) en B.

2. Enarrivant en B, le solide(S,) se détache du fil et poursuit sa
course sur le trajet horizontal BC avec la vitesse acquise en B.
Il vient heurter un autre solide S, de masse m, immobile
accroché a I’extrémité libre d’un ressort de masse négligeable, a
spires non jointives et de constante de raideur k=400N.m™?.
Apres le choc, les deux solides s’accrochent et forment un

seul systeme de centre d’inertie G. La vitesse de G juste apres

le choc est v =2m.s™* . Calculer la masse m, et le
raccourcissement maximal X, du ressort.
3. Dans toute la suite, on prendra m,=700g.

a)) Déterminer I’équation différentielle du mouvement ultérieur
du systéme formé par les solides S, et S,.

Déduire la valeur de la période T, du mouvement.

b)) L’origine des abscisses est la position ou le choc a eu lieu.
Ecrire 1’équation horaire du mouvement de G en prenant
comme origine des dates I’instant ou G se trouve au point
de raccourcissement maximal du ressort.

EXERCICE 20
1. Un cerceau homogeéne en bois de masse M = 1kg et de rayon
R = 20cm roule sans glisser sur un plan incliné qui fait un
angle a = 30° par rapport a I’horizontal.
a)) Calculer 1’accélération du centre d’inertie G au cours de la
descendance du plan incliné.
b)) Etablir I’expression de la vitesse du centre d’inertie G aprés
un parcours de longueur [ sur le plan incliné.
2. Le méme cerceau est suspendu en O, sur un axe (A)
horizontal (figurel).
a)) Quel est le moment d’inertie du cerceau par rapport a I’axe (A).
b)) On écarte le cerceau d’un petit angle 8, = 10° par rapport a la
verticale OG et on le lache sans vitesse initiale.
Etablir 1’équation différentielle, en déduire sa pulsation propre,
sa période propre T, et I’équation horaire.
Quelle est la vitesse angulaire du cerceau lorsqu’il passe a sa
position d’équilibre.
¢)) Quelle est la longueur d’un pendule simple synchrone du
pendule composé.
3. On accroche une petite bille en acier ponctuelle de masse
m= % au point A, diamétralement opposé en O. (figure2).

a)) Quel est le nouveau moment d’inertie J',.

b)) Donner 1’équation horaire 8(t) si on excite I’ensemble dans
les mémes conditions qu’en 2.

c)) Donner la nouvelle période T', .

4. Un électro-aimant exerce sur la bille une force F verticale
dirigée vers le haut. On écarte le systéme de sa position
d’équilibre, d’un petit angle 8 et on le lache sans vitesse initiale.

Déterminer I’intensit¢ de la force F pour que la période du

systeme oscillant T"', = 2T, avec T, la période propre du

cerceau.
Q(A) Q(A)
. A
Figure Figure 2
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EXERCICE 21

On réalise un pendule en accrochant un solide ponctuel de masse

m = 200g a ’'un des extrémités d’un fil inextensible, de masse

négligeable et de longueur L =1m, Iautre extrémité étant fixée au

point O. Le pendule est écarté de sa position d’équilibre d’un

angle 6, = 0,2rad puis abandonné a la date t=0s, sans vitesse

initiale. On prendra g = 9,8m.s 2.

1. a)) En utilisant la relation fondamentale de la dynamique du
solide en rotation, établir 1’équation différentielle
caractéristique du mouvement du solide.

b)) Montrer que pour des oscillations de faibles amplitude, le
pendule peut étre considéré comme harmonique . En déduire
la période T, des oscillations.

¢)) Donner 1’expression de la loi horaire 6(t).

d)) Déterminer 1’énergie mécanique E du systéme

{pendule + Terre}.
2. Il existe en fait des forces des frottements dont le moment est
proportionnel  la vitesse angulaire : M = —h8 ,h = 0,36u.S.1.
Les condition initiales : 8, = 0,2rad et 6 = 0.

a)) Etablir la nouvelle équation différentielle.

On posera: A = —.
b)) Montrer qu’on a un mouvement oscillatoire amorti.
Calculer la pseudo-période T.

¢)) La loi horaire est de la forme
21
0(t) = e cos(Qt + @) avec O = -

Déterminer 6,, et ¢.
EXERCICE 22 (Probléme)
La barre AB, considérée dans ce probléme est rigide et homogene.
Elle est conductrice et mesure AB = 21 = 20 cm, sa masse est
M=100g. On prendra g = 10m.s™2? et % = 10.
Partie A
Les extrémités A et B de la barre sont soudées aux extrémités
inférieures de deux ressorts élastiques, linéaires, a spires non
jointives, identiques, de méme longueur a vide, de méme raideur
k = 25N.m™1. Les extrémités supérieures des ressorts sont fixées
en deux points M et N distants de 2I ; O étant la position du centre
d’inertie de la barre a I’équilibre. Ce point O est également le
niveau de référence, a énergie potentielle de pesanteur nulle ; c’est
aussi ’origine des altitudes (voir figure 1).
1. Calculer I’allongement Al de chaque ressort et 1’énergie
potentielle du systeme {barre, ressorts, Terre}
a I’équilibre de la barre.
2. On abaisse la barre, parallelement & elle-méme, d’une longueur
a = 4 cm de sa position d’équilibre puis on 1’abandonne.

a)) Etablir I’expression de I’énergie mécanique du précédent

systeme a un instant t quelconque ou la barre s’écarte de x de sa
position d’équilibre animée d’une vitesse x en fonction
dex, x, M, ket Alg.
b)) Montrer que la barre forme un systéme conservatif (ou que le
systéme {barre, ressorts, Terre} est isolé).
En déduire 1’équation différentielle régissant le mouvement de
translation de la barre et former 1’équation horaire du
mouvement de la barre.
¢)) Donner I’expression de la tension instantanée T = f(t) de
chaque ressort. A quels instants est-elle nulle ?
3. En réalité, la barra est soumis a une force de frottement,

f = —ho, k=044uS.I. At=0, x, = 4cm et %,=0.

a)) En posant A = % , établir la nouvelle équation différentielle

Calculer la pseudo-période T.
b)) Déterminer la loi horaire de ce mouvement.
Partie B
Dans cette partie, on négligera la masse de la barre.
1. La barre AB, (portant en A et en B un corps ponctuel de
masse :m, = mg = 80g) de milieu O, est fixée sur un
diamétre d’un cylindre homogene, de centre O, de rayon
r =20 cm et de masseM,=500g .
Un solide (S) de masse m est suspendu par un fil inextensible et
de masse négligeable est enroulée sur la surface d’un cylindre.
(S) est initialement au repos.
a)) Déterminer la valeur de m pour que le cylindre effectue la

troisiéme tour en 1,52 seconde.(voir figure 2).
b) Montrer qu’en faisant varier r , la grandeur k :% est un

polynéme du second degré de la forme : k = —ax? + bx + ¢
avec x = r. En déduire les valeurs numériques des constantes
a, betc. Calculer lamasse msi r=2,5¢cm.

2. On considere le systeme (cylindre — barre AB — masse m) de la
partie précédente. On fixe sur I’extrémité A de la barre une
masse ponctuelle m” = 100 g. On suppose que seule la barre
AB est conductrice du courant électrique.

Un dispositif approprié (non mentionné sur la figure) permet de
faire passer un courant constant d’intensité I de A vers B.

Une partie de la tige est plongée dans un champ magnétique
uniforme d’intensité B = 0,5 T, délimité dans le plan par

le carré TPRQ. On fait passer le courant dans la barre AB.
Lorsque le systéme S = (cylindre, barre AB, masse m, masse m’)

est en équilibre, la barre AB fait un angle 6, = % radavec la

verticale (voir figure 3). On donne : m=200g ; r=2,5cm.
a)) Déterminer les forces dont les effets permettent au systéme (S)

d’étre en équilibre ainsi que leurs caractéristiques.
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b)) Donner le sens de B et Calculer la valeur de I’intensité I du

courant qui traverse la barre AB lorsque (S) est en équilibre.

MA N A B
my mp
K
m
A " B fiqure 2
. R
figure 1 0

EXERCICE 23 (Probléme)

Un cadre rectangulaire indéformable comportant N spires

identiques, de dimension MN=QP=a et NP=MQ=b.

I est libre de tourner, dans un champ magnétique B horizontal,

autour d’un axe vertical passant par les milieux O et O’ des cotés

MQ et NP.

Le cadre est parcouru per un courant | =4,5mA .Initialement, le

coté MQ fait un angle 6, = /6 rad.

1. a)) Représenter sur le schéma en respective puis sur un schéma
vue de dessus, les forces qui s’exercent sur I’un des cotés du
cadre et Calculer la norme de ces forces.

Quels sont les effets de rotation de ces forces ?
b)) Quelle est la position d’équilibre stable du cadre ?
c)) Calculer le flux du vecteur champ magnétique B atravers le
cadre dans la position initiale, puis dans la position
d’équilibre déterminer en b)).

2. Le cadre est maintenant en circuit ouvert. On le fait tourner

dans le sens positif en raison de 100mrad.s™2.

a)) Expliquer pourquoi le cadre est le siege d’une f.€.m.

Donner I’expression de cette f.€.m. et calculer sa valeur maximale.

b)) Déterminer 1’expression du couple moteur, qui agit sur le carde

et déduire sa valeur maximale.

3. Le cadre est maintenant suspendu a un fil de torsion vertical

passant par le milieu O du coté MQ.

Cette cadre est toujours placée dans un champ magnétique B
uniforme; horizontal et paralléle au plan du cadre, lorsque
celui-ci n’est pas parcouru par aucun courant.
a)) Le cadre est toujours parcourus par le courant.
Les fils d’amenés du courant sont trés souples pour ne pas
géner le mouvement du cadre. Ecrire la condition d’équilibre
du cadre et en déduire la constante de torsion C du fil.
b)) A t =0, on supprime brusquement le courant dans le cadre
ainsi que le champ magnétique B.
Etablir I’équation différentielle du mouvement du cadre ainsi
que sa nature. Calculer la période T des oscillations du cadre.
Données: a=2,5cm ; b=4,0cm ; N=100 ; B=1,2.1072T.

J = 10~*kg. m?( le moment d’inertie du cadre par rapport a I’axe

00°).

0 A\o M
1~
P O,AN
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Rappels sur les oscillations électriques libres non

amorti circuit L.C

Soit un condensateur préalablement chargé par un générateur sous
une tension E. Le condensateur étant chargé, on a a t=0,

q(0) = Qmax = CE = CU,
On branche le condensateur a présent en série avec une bobine
d’inductance pure ( ¢’est-a-dire de résistance négligeable :r = 0)

1. Etude de I’évolution de la charge q dans le circuit LC

Loi d’additivité des tensions :

9_, di ] dq di d?q

= = — = o = —_——, == — = — —

o=t c e Tt dt ~dt dt?
q d’q¢ _q  d’q 2q 1

E:_Lﬁz +Lﬁ_0 SOltﬁ‘l' q= 0

dzq 1 1
e + —q =0ou g+ —Cq = 0 (Oscillation harmonique)
Equation différentielle régissant les variations de la charge q
dans le circuit LC
Cette équation admet une solution de la forme :
q(t) = Qmax cos(wot + @) Ou q(t) = Qpax Sin(wyt + @)
Qmax : amplitude ; wot + ¢ : phase de la charge q(t) & la date t
@ : phase initiale de la charge q(t) a la date t=0

2. Pulsation propre et période propre

1
Ona: §+-—q=0

. dq d .
=== [Qmax COS((/)Ot + <P)] = WoQmax Sln(wot + §0)
dt dt
L(t) = Imax Sin(wot + (P) avec Imax = wOQmax = CUmaxw()
5. Etude énergétique des oscillations non-amorties :

1q2 . 1.,
Dans le condensateur E,; = - et dans la bobine Emnag = - Li?

2C 2
Donc I’énergie totale du circuit, appelée énergie

2
électromagnétique : E = %q? + %Li2 = cte s’il ny aaucune perte
12 1
E=E,+E,=-—+-Li?
2C 2
q(t) = Quax cos(wot) et i(t) = lpayx sSin(wot + ¢)
1

1 1
E = > X CQmax 2cos?(wot) + ZLImax sin?(wyt)

07 Qmax = CUpax €t gy = CwqUpax

1 2.2 12 2002
= E =§CUmax cos?(wyt) +§LC W Upax”“sin?(wyt)
Or LCwy® =1
1 2. 5 1 2 . o
= E= ECUmax cos?(wyt) +§CUmax sin?(wgt)

1 1
=E= ECUmaxz(cosz(a)ot) + sin?(wot)) = ECUmax2 = cste

Imax 1 Imaxz 1 Imax2 1 2
or: U, = =>E=-(CxX == ==Ll
M Cag 27 T Ctwy? 2Cwy2 27 ™M
S 2 2 _ 2 _ 2
D'ou : E = =CU, 4y LLo” = cte et CUpuy” = Ly

2 )
Détermination de 1’équation différentielle a partir de 1’énergie
électromagnétique totale

1 1
E=E,+E,= ECu2 +ELLZ = cste
Les oscillations sont harmoniques, alors I’énergie totale se

dE
conserve : E = cste = ol 0

LC
Donc la pulsation propre du circuit LC a pour expression : dE _ lcd_uz 4 lLd_lz oo texam il g
1 1 dt 2 dt 2 dt 2 dt 2 dt
wOZ_ESOLtwO_\/T_C :Cuﬁ+Ll£—O orL'=—Cd—u etﬂ=— @
La période propre est : Ty = — = 2m/LC dt dt 5 a dt a?
o :Cuﬁ+L(—Cd—u)x<—Cd—u>=0
Remarque : dt dt dt?
L et C sont les seuls facteurs influencant la période : du du du? du du?
:Cu—+LC2—x—=O=>C— u+LlC——|=0

- Si L augmente, T, augmente dt dt  dte? dt ( dfz)
- Si C augmente, T, augmente or Cd—¢0=> u+LCd—u2—0 d'oil : d_uz+iu: 0
Equation différentielle liant la tension u du condensateur dt de? de* ~ LC

Ona: dzq-l—iq—Oorq—Cu i+iu—0

dt? dt?
3. Charge maximale Q.,,. et la phase a I’origine :
Exemple : & t=0, on enregistre les variations de g dés qu’on
branche le condensateur préalablement en série aux bornes de
la bobine : ¢(0) = qmax
q(0) = Gmax c0S(9) = Gmax €OS(P) = Gmax

=cosp=1= ¢ =0 donc: q(t) = Qpax cos(wyt)
4. Expression de I’intensité du courant dans le circuit
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Exercices sur Les Oscillateurs Electriques

EXERCICE 01

1. Une bobine assimilable a un solénoide de longueur I=1,5m, de

rayon R=10cm et d’inductance L = 0,1H et de résistance r =52

traversée par un courant d’intensité i = 300mA.

a)) Calculer le flux d’auto-induction a travers la bobine.

b)) Donner les caractéristiques du champ magnétique B créé a

I’intérieur du solénoide.
¢)) Le courant est continu, d’intensité constant L.
Calculer la tension aux bornes de cette bobine.
d)) L’intensité du courant varie maintenant au cours du temps.
Alinstant t; : i = 300mA et 5 = 2A.s77,
calculer la tension aux bornes de la bobine a I’instant t;.
e)) Calculer I’énergie emmagasinée par la bobine a I’instant t;.

2. On relie les borne de la bobine précédente, de résistance
négligeable et d’inductance L=0,1H a un condensateur de
capacité C= 10uF. A I’instant t=0, I’intensité est nulle et la
tension aux bornes est U=10V.

a)) Quel phénomene physique se produit-il dans le circuit ?
Calculer la charge initiale Q, du condensateur.
b)) Etablir la relation différentielle liant du/dt?, u, L et C.
En déduire la pulsation propre w, des oscillations électriques.
Exprimer en fonction du temps t, les variations de la tension
u (t) et de ’intensité i (t) du courant.

¢)) Ecrire 1’énergie ¢lectromagnétique totale du courant puis

retrouver 1’équation différentielle précédente.

EXERCICE 02

1. Soit un solénoide de longueur 1I=40cm, comportant 2500spires,
de rayon r=2cm et parcouru par un courant d’intensité [=5A.

a)) Déterminer les caractéristiques du vecteur champ magnétique
B créé au centre du solénoide par le passage du courant.

b)) Calculer I’inductance L de ce solénoide.

¢)) Calculer le flux propre du champ magnétique B créé au
centre du solénoide.

2. Un condensateur de capacité C est chargé sous une tension
constante U. Calculer sa charge Q, ainsi que I’énergie
emmagasinée Eg. On donne : C = 2,5.107°F ; U = 20V.

3. Les armatures de ce condensateur chargé sous la tension U,
sont reliées a une bobine d’inductance L dont on néglige la
résistance. A I’instant pris comme origine des temps, on ferme
I’interrupteur K.

a)) Etablir I’équation différentielle du circuit a laquelle obéit u(t).

b)) Une solution de cette équation différentielle est de la forme

U(t) = Upax cos(wot + @)

avec Upqay , W et @ des constantes tel que U, > 0.

Déterminer les valeurs des grandeurs wy, Upax €t @ .
On donne : L=25mH.
¢)) Montrer que 1’énergie totale dans le circuit est constante et

calculer sa valeur numérique.

EXERCICE 03

Soit un condensateur de capacité C=6uF, chargé sous une tension
U=1V. On branche ce condensateur aux bornes d’une bobine
d’inductance L. L’intensité maximale du courant qui circule dans
le circuit est I,,,,x = 2,4mA.

1. a)) Schématiser le schéma du circuit et 1’orienter.

Quel phénomene physique observe-t-on dans le circuit ?
b)) Calculer la charge maximale Q,,,, du condensateur.
2. Etablir I’équation différentielle liant la charge q du
condensateur et sa dérivée par rapport au temps t.

3. Calculer :

a)) la pulsation propre, la période et I’inductance L de la bobine.

b)) les relations donnant 1’intensité du courant dans le circuit, la
charge et la tension aux bornes du condensateur en fonction
du temps t.

¢)) Calculer I’énergie emmagasinée par le condensateur d’une
part et par la bobine d’autre part en fonction du temps.
Montrer que I’énergie totale est constante et
calculer sa valeur numérique.

EXERCICE 04

Un condensateur de capacité C=12uF préalablement chargé sous

une tension U,=12V, est branché a I’instant t=0, aux bornes d’une

bobine d’inductance L=9,0mH.

1.a)) Schématiser le circuit (L,C).

b)) L’orienter et designer 1I’armature qui porte la charge positive.

2. a)) Exprimer en fonction de la charge g, les tensions aux bornes
du condensateur et de la bobine.

b)) Etablir 1’équation différentielle régissant 1’évolution de q
aux cours du temps.

3. a)) Donner I’expression générale des solutions de 1’équation
différentielle décrivant I’évolution de la charge q en
fonction du temps.

Expliquer les différents termes de cette solution.

b)) Donner I’expression de la période T, du circuit oscillant.

c)) Déterminer q(t) en tenant compte de condition initiale.

d)) Donner avec des valeurs numériques les équations décrivant
I’évolution en fonction du temps de la tension aux bornes du

condensateur et de I’intensité du courant.
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EXERCICE 05
1. On établit une tension constante U aux bornes (A et B) des
armatures d’un condensateur de
capacité C. Calculer la charge maximale Q. du condensateur.
2. Le condensateur étant chargé, on isole ses armatures et on le
décharge dans une bobine d’inductance L et de résistance r.
a)) Etablir 1I’équation différentielle des oscillations électriques
dans le circuit.
b)) Donner 1’expression de 1’énergie totale électrique
(condensateur) et magnétique (bobine) du circuit.
c)) Montrer que de I’énergie totale varie au cours du temps et
préciser la forme sous laquelle se manifeste cette variation.
d)) Quelle est la nature des oscillations électriques ainsi
obtenues ? Que se passera-t-il dans le circuit pendant un
temps suffisamment long ?
e)) Si la résistance de la bobine r est négligeable, qu’elle serait la
nature des oscillations ?
Calculer la valeur de leur fréquence propre.
Ondonne: C = 6,28uF ; U=50VetL = 0,318H.
EXERCICE 06
Un circuit comportant un condensateur de capacité C et une
bobine d’inductance L=10mH et de résistance négligeable. Il est le
siége d’oscillations ¢électriques de période propre T, = 0,2ms.
Ce condensateur est initialement chargé sous une tension de 5V.
On fera un schéma.
1. a)) Calculer la capacité du condensateur.
b)) En déduire la charge maximale portée par 1I’armature du
condensateur.
2. a)) Etablir équation différentielle liant la charge g du
condensateur a sa dérivée seconde par rapport au temps.
b)) En déduire I’équation horaire. L’origine des dates est choisie
a I’instant ou le condensateur est relié a la bobine.
3. a)) Calculer 1’énergie emmagasinée dans le circuit oscillant.
b)) En déduire I’amplitude maximale I, de I’intensité du
courant dans le circuit.
EXERCICE 7
On charge un condensateur de capacité C = 30uF a I’aide d’une
source de courant qui débite, pendant le temps t = 10,5s, un
courant d’intensité constante = 224 .
Ce condensateur est relié en série avec une résistance R = 2kQ .
1. a)) Faire le schéma, calculer la tension U, entre ses armateur et
établir 1’équation liant la tension U du condensateur et sa
dérivée par rapport aux temps et les caractéristiques des
composants du circuit.
b)) Soit U = A + Be~F* est solution de I’équation précédente.
En déduire les valeurs de A, B et p.

¢)) Qu’appelle —t-on constante du temps t du circuit ?
Que représente T? Calculer sa valeur numérique.

d)) Donner I’expression de la charge g (t) du condensateur.
En déduire celle de I’intensité i(t) dans le dipble RC.
Quelle est la valeur de I’intensité en régime permanent ?

e)) Sous quelle forme 1’énergie emmagasiné dans le condensateur

est- t-elle dissipée. Calculer sa valeur numérique.

2. Les armatures de ce condensateur chargé sous la tension U,
sont reliées a une bobine idéale d’inductance L. A I’instant pris
comme origine des temps, on ferme I’interrupteur K..

11 est le si¢ge d’oscillations électriques de période propre T,=6ms.

a)) Calculer la valeur de I’inductance L de la bobine et la charge

maximale portée par I’armature du condensateur.
b)) Etablir I’équation différentielle du circuit a laquelle obéit u(t).

¢)) En déduire I’équation horaire. L’origine des dates est choisie a

I’instant ou le condensateur est relié a la bobine.
d)) Calculer I’énergie emmagasinée dans le circuit et

en déduire I’intensité maximal I,,, du courant dans le circuit.
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Rappels sur le circuit (R.L.C) en série

Un circuit RLC en série initialement chargé est le siége
d’oscillations électriques libre mais amorties car le circuit dissipe
de I’énergie par I’effet joule. Pour compenser ces pertes d’énergie
on peut appliquer une tension sinusoidale au circuit RLC : on a
ainsi des oscillations électriques forcées.

l. Grandeur alternatives

1. Courant alternatif

Un courant alternatif sinusoidal est un courant dont 1’intensité est
une fonction sinusoidale du temps : i = I,,,,, sin(wt + ¢) avec
Lhay - iNtensité maximale ; w : pulsation imposée par le
générateur ; wt + ¢ : phase a I’instant ; ¢ : phase a I’origine.

2. Intensité et tension efficaces

., - I

- Intensité efficace : I, = %
. - U.

- Tension efficace : U,y = "J;"

3. Impédance d’un dipole

On définit I’'impédance Z d’un dip6le par le rapport :

_ Ueff _ Umax

leff Imax
11. Etude de quelques dipdles en courant alternatif
On pose i = I 4, sin(wt)

1.a)) Résistor (Conducteur chmique pur R) :

U = Ri = Rl g, sin(wt) = Upygy sSin(wt) = Upgy = Rlpax

7 =mex — p et i et usont enphase:¢p =0

Imax

b)) Bobine pure (R=0)

u, = L% = Lwl, 4y Sin (wt + g) = Uppax SIN (wt + g)

s
D'ol: Uy = Lwlygy SOt Z = L et @ = 3

c)) Capacité (C)

_ Inax
c=7 o cos(wt)

I . T . T
u, = 2Zsin(wt — ;) = Uy Sin (wt - ;)

Cw
1 T
Unax = ZIZ)X d'ou: Z =a etp = —3
2. Circuit (R,L)

dmax — [R? + (Lw)?

max

- Impédance: Z =

- Déphasage : tan ¢ = L?“’
-uestenavantde @ suri

3. Circuit (R.C)

7 =-me = |R2 4

Imax (Cw)?

1

- Impédance :

- Déphasage : tan ¢ = ﬁ

- uesten rétard de ¢ sur i

I1. Circuit RLC en régime sinusoidal forcé :

Considérons le montage suivant (circuit RLC relié en série) :

R L C
Ve Vi Ve

i.:t) =1, Sin(ﬁ)t)

- A
N4

Vs

1. Equation différentielle

La loi d’additivité des tensions : Vg = Vi +V, + V

. di _ dq® q
VR:RL;VL:LazL_dtZ etVC:E
X oo de* g
D'ol: Vs = Ri + LF + C : équation dif férentielle

circuit RLC

2. a)) Impédance d’un circuit RL.C

Notations : U : tension efficace et | : intensité efficace

z=Y R2+(L 1)
T " “T o

b)) Déphasage ¢ de I’intensité i par rapport a la tension u

2

1
Lo~ 7o _ Lw? - wo?)
R+r Rw

tang =

2 1, . R
avec wy® = - pulsation propre du circuit

c)) Facteur de puissance : cos ¢
_Rl, RIL, R
=y Tz, "z

d)) Tension efficace aux bornes de chaque composant

- Tension efficace aux bornesde R : U, = RI

- Tension efficace aux bornes de L: U, = Z,I = Lwl
-Tension efficace aux bornes de C: U, = Z.I = il

e)) Puissance Moyenne consommée dans le circuit

Rr
P =Ulcos¢ or cos<,a=7:>P:RTI2

3. Résonance d’intensité

a)) Propriétés de la résonance

- La résonance est obtenue pour = N, (wy = 2nN,), d’ou :
LCwy® = 1= w, zietNo S

VLC 2nVLC

w, et N, sont respectivement la pulsation et la fréquence a la
résonance.

- A la résonance la tension U=cste et | est maximal, donc Z est

Z=7Z,=R etl:lozziozg

minimale.

- A larésonance, u et i sont en phase ¢ =0
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b)) Largeur de la bande passante

La bande passante d’un circuit (RLC) désigne 1’ensemble des
fréquences pour lesquelles la réponse en intensité est supérieure a
71% de la réponse a la résonance.

Aw = _ R t AN = N. N—RT
a)—a)z a)l—L e = 2 1_27'[L

¢)) Facteur de qualité Q

wo 1 L 1 L 1 i
Q:—:—X—:— - = (sansunlte)
Aw VLC RT R/ C RCwq

d)) Phénomene de surtension

- Latension maximale du condensateur a la résonance est :

— fo v - _v _
U, = Con or I, == = U, —RCmO—QU
- La tension maximale aux bornes de la bobine a la résonance
. _ _ U wo _LwU _ U
est: Uy = Lwgly = Lywy iyt === = === QU

D’ou: U, = U, = QU : Q est appelé coefficient de surtension

d)) Puissance moyenne a la résonance

P =Ulcos¢ oralarésonance ¢ =0= cosp =1
P =Ul,

I11. Etude de tensions Sinusoidales a ’oscilloscope

On désire étudier le comportement d'un circuit RLC série. On
dispose d'un générateur basse tension (GBF), d'un oscilloscope,

d'un amperemetre (A) et d'un voltmetre (V).

Ug
—_—
(A
GBF A
./

— A Ye ¥

On fait maintenant varier la fréquence du GBF. On obtient

I'oscillogramme suivant :

| gl]

et
[

l. (12r}\1' 1 /

4
|
i |

1.Fréquence de la tension appliguée au circuit

f= % avec T = période

2. Identification des courbes (1) et (2)

- Voie A : on visualise la tension aux bornes de la résistance R ug

- Voie B : on visualise la tension aux bornes du dipble RLC .

- Si Z >R donc l'amplitude de la tension u, est supérieure a celle
de la tension uy ; Yy : courbe 1 et Y, : courbe 2.

- Si Z <R donc I'amplitude de la tension u, est inférieure a celle
de la tension uy ; Y, : courbe 1 et Y : courbe 2.

3. Déphasage de la tension ugpar rapport a l'intensité du courant i.

On détermine graphiquement le déphasage la relation :

{271—>L=>| |_2_7Tl
lpl »1 = 1?1 = 7

Le déphasage de u par rapport a i est donc :

P=Pu— @i
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Exercices sur le circuit (RLC)

EXERCICE 01

1. Un solénoide de longueur | = 5cm comportant N = 1000 spires
est parcouru par un courant continu d’intensité = 2A.

Donner les caractéristiques du champ magnétique créé au centre
de cette bobine.
2. En réalité, cette bobine posséde une résistance R et une
inductance L. On maintient entre ses bornes A et B une tension
sinusoidale u de fréquence N = 50Hz. : u(t) = 110v2sin(wt).
Lorsque la bobine est traversée par un courant d’intensité
efficace 1 = 1,5 A, la puissance moyenne absorbée est P = 81W.
a)) Faire le schéma de la bobine et Calculer le facteur de
puissance de cette bobine.

b)) Calculer I’'impédance du circuit (R,L) et déduire les valeurs
numeriques de R et L.

¢)) Ecrire I’expression du courant instantané i en fonction de t.

EXERCICE 02

1. On branche un voltmétre aux bornes d’une source de courant
alternatif. 1l indique 220V. La fréquence du courant est 50Hz.

Quelle est la valeur maximale de la tension de la source ?

2. On dispose en série aux bornes de la source précédente un
conducteur ohmique de résistance R, une bobine B de résistance
r et d’inductance L et un ampéremétre.

L’ampéremétre indique I = 3,5A. Un voltmétre branché aux
bornes du conducteur R indique Ui = 40V et aux bornes de la
bobine B, Uy = 120,8V.
a)) Déterminer les impédances Zy du conducteur ohmique, Zg de
la bobine et Z de I’ensemble {bobine — conducteur}.
b)) Calculer les valeurs de R, r, et L.
c)) Déterminer le déphasage entre la tension aux bornes de la
source et 1’intensité du courant.
d)) Ecrire I’expression de 1’intensité du courant en prenant
comme origine des temps 1’instant ou la tension est maximale.

EXERCICE 03

Une portion de circuit électrique alimentée par une source de

tension sinusoidale de valeur efficace U = 100V, de pulsation w,

comprend en série une bobine de résistance R = 1002 et

d’inductance L = 0,30H, et un condensateur de capacité

C = 20.107°F. L’intensité instantanée du courant qui parcourt le
circuit et la tension d’alimentation a ses bornes peuvent s’écrire
respectivement : i(t) = [v2 sin(wt) et u(t) = UVZ sin(wt + ¢).

1. Donner sans démontrer les expressions littérales :

a)) de I’'impédance Z du circuit ;
b)) de la valeur efficace I de ’intensité qui parcourt le circuit ;
¢)) du déphasage de la tension par rapport a 1’intensité.

Construire le diagramme de Fresnel relatif au circuit.

2. A.N.: Calculer Z, I, @ dans le cas ol w = 314rad.s™1.
3. Soient u, et u,, les valeurs instantanées des tensions qui
apparaissent respectivement aux bornes de condensateur
et de la bobine.
a)) Calculer numériquement, dans les condition précédentes,
les valeurs efficaces U; et U, correspondant respectivement
au, et u,.
b)) Ecrire les expressions de u; et u, en fonction du temps t.
EXERCICE 04
Entre deux points A et B, on relie en série, un conducteur ohmique
de résistance R = 122, une bobine de résistance interne
négligeable et d’inductance L et un condensateur de capacité C.
On applique entre A et B une tension sinusoidale en volt :
u(t) = U\2sin(2rNt + ¢,) ot U =120V ; L’expression du
courant instantané est : i(t) = L,q, Sin(2mNt).
1.0Onfixe L=0,20H; C=25pF et N =60 Hz.
a)) Vérifier que I’impédance est Z= 3302.
b)) Calculer I’intensité efficace I du courant.
c)) Déterminer ;.
2. On garde toujours les valeurs précédentes de N, C et L.
a)) Calculer la tension efficace Uar entre A et F.
b)) La tension instantanée entre A et F s”écrit :
Uyr () = Uy V2 sin(2eNt + ¢, )
Calculer @, et déduire ’expression U,p(t) en fonction du temps t.

L c

— L
EXRCICE 05
Un dip6le MN est constitué par 1’association en série : d’un
conducteur ohmique de résistance R, d’une bobine de résistance
négligeable et d’inductance L et d’un condensateur de capacité C.
On applique aux bornes de ce dipdle une tension sinusoidale u(t),
de pulsation w réglable. L’intensité instantanée du courant
traversant le dipdle est alors :i(t) = I/2 cos(wt), | étant
I’intensité du courant. On donne une valeur fixe a la tension

efficace U appliquée aux bornes du dipdle.
1. Pour une valeur o, de la pulsation o, la tension appliquée aux
bornes du dipble est : u(t) = U2 cos (wzt + %)
a)) Quel est le déphasage ¢ entre la tension u(t) et I’intensité
du courant i(t) ?
b)) En déduire I’impédance Z du dipole MN.
On donne : R =20 Q.
¢)) Calculer I’intensité efficace | et la tension efficace U,
si la valeur efficace de la tension appliquée entre

les points P et N est égale & Upy = 632 V.
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2
d)) Montrer que :w, = ;(g + G) + 4w02> , W étant la

pulsation a la résonance d’intensité de circuit.

2. Soit w, la pulsation telle que : w, — w, = iy

L
a)) Montrer que  \/o;. w, = w, .
b)) Calculer w, et w, si w, = 10*rad.s™! et
w, — w; = 2.10%rad.s™L.
¢)) En déduire les valeurs de L et C.
3. On donne a la pulsation w la valeur w,. Construire le

diagramme de Fresnel relatif a ce circuit RLC en série.

——{x

< (D)

EXERCICE 06
Une portion de circuit AB est constitué d’un conducteur ohmique
de résistance R, une bobine d’inductance L et de résistance r, un
condensateur de capacité C. On applique entre A et B une tension
alternative sinusoidale de valeur efficace U, = 4V et de fréquence
N variable. On utilisera les expressions
Usp = Upp,,, cos(wt + @) etiyg = Inqay cos(wt).
Ondonne : R =34502;r =5502;L=0,8H;C = 4,4uF,N = 100Hz.
1. a)) Donner I’expression de I’impédance Z du circuit et
calculer sa valeur numérique.
b)) Faire la constriction de Fresnel relative au circuit considéré.
c)) Donner les expressions numériques de Uyg €t iyp,
valeurs instantanées.

2. Pour quelle valeur de N, le circuit est & la résonance ?
3. Définir la largeur de la bande passante et déterminer les

valeurs des pulsations w, et w, qui la délimite.
4. Montrer que la largeur de la bande passante peut s’écrire

en fonction de R, ret L.
5. Exprimer le facteur de qualité du circuit en fonction

de w, ,w,, w, etcalculer sa valeur.
6. Donner I’expression de la puissance consommée dans le circuit

en fonction de R, Z, r et U,.
7. Calculer la puissance moyenne recue par le circuit a la résonance.
EXERCICE 07
Entre deux points A et C d’un circuit, on place en série : entre A et
B une bobine d’inductance L et de résistance r, entre B et C un
conducteur ohmique de résistance R et un générateur de tension
sinusoidale délivre un courant i(t) = Iax Sin (wt) entre A et C.
On désigne par : la phase de la tension u,c(t) par rapport a i(t),
Z, ’'impédance de la portion (A, B) ; ¢, la phase de u,g(t) par
rapport a i(t). Les mesures des tensions efficaces entre les

différents points ont donné :U,p = Uge = 70V et Upc =70v3V.

1. Exprimer : a)) uag(t) en fonction de Z;, 1,4, @ €t @4 .
b)) ugc(t) en fonction de R, I, €t w.
2. a)) Construire le diagramme de Fresnel en tensions efficaces
relatif a cette expérience.
b)) Calculere et o, .
3.0ndonne R =100 1.
a)) Calculer Z, r, L si w= 100P rad s
b)) Donner I’expression de uc(t).
EXERCICE 08
1. On considére un dip6le comprenant en série un conducteur
ohmique de résistance R=5012, une bobine d’inductance

L =0,4H et un condensateur de capacité C = 40 uF Aux bornes

de ce circuit est appliquée une tension sinusoidale

u(t) = 20v2 sin (250¢).

a)) Calculer I’'impédance Z du circuit. Conclure.
b)) On regle la fréquence de la tension sinusoidale a N = 50 Hz.

Déterminer le déphasage entre la tension u (t) et le courant i (t).

c¢)) Donner I’expression du courant instantan€ i (t).

d)) Calculer la puissance moyenne consommeée dans le circuit.

2. a)) Déterminer la capacité C du condensateur pour qu'il y ait
résonance.

b)) Avec cette condition, calculer la puissance moyenne
consommée par le dipdle RLC et la tension efficace aux
bornes de la bobine.

EXERCICE 09
Un circuit (R,L,C) en série a une bande passante de 20w rad/s et
un coefficient de qualité ¢ = 100. Alimenté sous une tension
sinusoidale de pulsation w,, le circuit est parcourue par un courant
d’intensité efficace égale 8 100mA lorsque la tension efficace est
10V ( w,: pulsation a la résonance d’intensité).
1. Calculer R, L, C et w,,.
2. a)) Quelle est, a la résonance d’intensité, la tension efficace
aux bornes du condensateur ?
b)) Calculer la puissance moyenne consommeée dans le circuit.
EXERCICE 10
On place en série une bobine d’inductance L et de résistance r =
1540, un conducteur ohmique de résistance R = 472 et un
condensateur de capacité C = 3,3uF.
On branche aux bornes de I’ensemble un générateur G de tension
sinusoidale, de fréquence réglable et de valeur efficace U, = 2,2V.
1. Faire le schéma du montage permettant de visualiser
simultanément sur I’écran d’un oscilloscope bicourbe, les
variations de la tension u; aux borbnes du génerateur et les

variations de la tension uy aux bornes du conducteur ohmique.
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2. On fait varier la fréquence N de la tension délivrée par le
générateur et on constate que les deux sinusoidales de
I’oscillogramme sont en phases quand la fréquence N est égale
4 148Hz. On mesure la tension efficace aux bornes du
condensateur et on trouve uc = 15V. Calculer :

a)) L’inductance L de la bobine.
b)) L’intensité I’ du courant dans le circuit.
¢)) La largeur AN de la bande passante.

3. On fixe la fréquence du générateur a N = 200Hz et on

maintient aux bornes de I’ensemble la tension U, = 2,2V ;
la bobine a pour inductance L = 0,35H. Calculer :

a)) L’impédance Z du circuit.

b)) L’intensité efficace I du courant.

¢) )La tension ug aux bornes de la résistance R.

d)) La différence de phase entre la tension et I’intensité.

EXERCICE 11
On branche un dip6le constitué par une bobine (L, r) montée en
série avec une boite de résistance variable a R = 1042 et un
condensateur de capacité C = 1uF. L représente I’inductance de la
bobine et r = 1042 sa résistance interne. Ce dipdle est alimenté par
un générateur a base fréquence (GBF). On souhaite visualiser a un
oscilloscope relié a ce dipble u(t) et i(t) simultanément :

u(t) représente la tension aux bornes du générateur et i(t) le

courant qui traverse le dip6le. Sur la voie Y; on observe u(t) et sur

la voie Y, on observe une tension proportionnelle & i(t).On notera

Ry la résistance totale du circuit.

1. a)) Schématiser le montage en faisant apparaitre les

branchements a 1’oscilloscope.
b)) Etablir I’équation différentielle liant u(t) et i(t) du circuit.
c)) Faire la construction de Fresnel relative au circuit étudier.

2. On regle la fréquence du GBF de fagon a obtenir a

I’oscilloscope deux courbes en phase.
La valeur N de la fréquence a cet instant est voisine de 500Hz.
a)) Quel est le nom qu’on attribue a cet état ?
Déduire la construction de Fresnel du circuit correspondant.
b)) Montrer que I’équation différentielle s’écrit sous la
forme : L%+%fidt= 0
c)) En exprimant u(t) sous la forme U, sin(2zNyt), trouver &
partir de I’équation différentielle de la question précédente la
relation reliant N, et les caractéristique du circuit.
En déduire la valeur approchée de I’inductance L.
3. On représente la courbe de I.¢ en fonction de N, en gardant la
tension efficace constante et égale a 2V.
On obtient la courbe ci-apres :
a)) En déduire de la courbe, la valeur réelle de No.

b)) Définir la bande passante. Quelle est sa largeur AN.

¢)) Qu’appelle-t-on facteur de qualité Q d’un circuit ? L’évaluer.
d)) En utilisant les données expérimentales,
calculer les valeurs de Ry, L et C.

4. On note w, la pulsation a la résonance et Q le facteur de qualité.

a)) Pour une valeur w de la pulsation, montrer que le déphasage

“ ﬂ) et
wo 1)

@ entre u(t) eti(t) vérifie larelation : tan ¢ = Q(

montrer que I’impédance Z est donnée par :

z=(R+r)\/1+()2(wﬂo—ﬂ)2

w

b)) Montrer que le facteur de qualité Q = Ri\[% .
T

Calculer sa valeur approchée.
¢)) A larésonance I’intensité de la tension efficace U aux
bornes de condensateur s’exprime simplement en fonction

de U. Quel autre nom peut- t-on donner a Q.

fima
100
\

50

b

[
0 N(H2)
300 400 sS00 600 700

EXERCICE 12
1. Un condensateur de capacité C = 10uF, préalablement chargé
par une tension continue de valeur Uz = 10V, est relié a une
bobine de résistance négligeable et d’inductance L = 0,1 H.
A Dinstant initial, la chargé du condensateur est Q,(Q,>0) et
I’intensité du courant est nulle.
a)) Calculer la valeur de Q, et établir I’équation différentielle a
laquelle obéit la charge q du condensateur.
b)) Exprimer la charge q en fonction du temps t.
En déduire I’intensité maximale du courant.
c)) Calculer I’énergie totale et retrouver 1’équation différentielle
en calculant la fréquence propre du circuit.
2. On applique une tension de 120 V, 50 Hz entre les bornes d’un
dipdle comportant en série une bobine inductive et résistive et
un condensateur. La valeur efficace de la tension entre les bornes
du condensateur est 60 V. On donne : L = 0,1H et C = 10 uF.
a)) Calculer I’intensité du courant dans le dipole.
b)) Calculer I’impédance du dipdle puis La résistance R du
conducteur ohmique (le résistive).
c)) Déterminer les valeurs efficaces des tensions
aux bornes des composants.

d)) Calculer le déphasage entre u(t) et i(t).
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EXERCICE 13

Des éléves d'une classe de terminale scientifique désirent

déterminer I'inductance L et la résistance r d'une bobine.

Pour ce faire, ils appliquent aux bornes de la bobine une tension

alternative u(t) = 12v2 cos(100xt + 0,92) sinusoidale délivrée

par un générateur de basse fréquence (GBF).

Un amperemeétre branché dans le circuit électrique indique la

valeur efficace I = 1,24 de l'intensité du courant électrique.

1. Donner les valeurs de la tension efficace U du GBF, de
pulsation w du GBF et de la phase de la tension u par rapport a
I’intensité i du courant électrique.

2. Calculer I'impédance Z du dipdle.

3. a)) Rappeler les expressions cos ¢ (facteur de puissance)

et de tan ¢
b)) Déterminer les caractéristiques de la bobine ( la résistance r
et I'inductance L de la bobine). On prendra : ¢ = 52,7°.

4. lls veulent obtenir le phénoméne de la résonance d'intensité du
courant électrique en insérant dans le circuit électrique un
condensateur de capacité C afin de déterminer la valeur
du facteur de qualité Q du circuit RLC ainsi constitué.
Déterminer la valeur de la capacité C du condensateur.

5. Pour la suite de I'exercice, on prendra C = 400uF ; r = 6,0Q.

a)) Déterminer la valeur maximale de l'intensité efficace.

b)) En déduire la valeur efficace Uc de la tension aux bornes du
condensateur. c)) Calculer le facteur de qualité Q.

6. Le groupe d'éléves désire vérifier par calcul la valeur de
I'inductance L de la bobine. Sur la bobine de longueur 1 =40 cm
et de section S = 3,18.1072m?, ils lisent N = 500 spires.

a)) Donner I'expression de l'inductance L, de la bobine
en fonction de N, iy, let s.

b)) Calculer la valeur de I'inductance L, de la bobine.

¢)) Comparer les deux valeurs de L et Lyy,.

EXERCICE 14

Un générateur de tension alternative sinusoidale maintient entre

ses bornes une tension (t) = U+/2 sin wt . On place en série aux

bornes de ce générateur un résistor MN de résistance R = 15 2 et

une bobine d'inductance L et de résistance r.

On observe sur I'écran d'un oscilloscope les courbes représentant

les tensions uyy, et uq)y en fonction du temps.

La sensibilité choisie pour visualiser ugy, est 3V.cm™*, celle pour

visualiser uy,, est1V.cm™. ;
La base de temps est sur la
_ » R (LD
graduation 2ms.cm™*. Md b Q
T T2
Figurel

Figure2

1. a)) Déterminer la période des tensions, la fréquence et la
pulsation délivré par le générateur.
b)) Quelle est I’amplitude de chaque tension ?
Quelle est la valeur efficace de chaque tension ?

c¢)) Calculer I’intensité efficace aux bornes du générateur.

2. a)) Déterminer la valeur de la phase de la tension par rapport a
I'intensité du courant.
b)) Donner I’expression de i(t) si u = U, cos wt

3. Déterminer :

a)) I'impédance totale Z du circuit

b)) la résistance interne r et I'inductance L de la bobine.
EXERCICE 15
Lors d'une séance de travaux pratiques, on dispose du matériel
suivant pour réaliser un circuit RLC série :
- un générateur basse fréquence ;
- un conducteur chmique de résistance R = 220Q ;
- un condensateur de capacité C inconnue;
- une bobine d'inductance L = 0,450 H et de résistance interne

considérée comme nulle et un oscilloscope.
Pour une certaine fréquence de la tension délivrée par le
générateur, on obtient l'oscillogramme suivant :
voie 1 : tension u(t) aux bornes du dipdle, courbe en trait plein
voie 2 : tension ug (t) aux bornes du conducteur ohmique R,

courbe en pointillés.
Base de temps : 1,0 ms / div ;
voie1:2V /div;voie2:1V/div.

|

NS
i_
|
|

VAR
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1. Faire un schéma du circuit étudié et indiquer les branchements
de l'oscilloscope pour observer les courbes u(t) et ug(t) .
Ajouter les appareils qui permettraient de mesurer la tension aux
bornes de la bobine et I'intensité du courant dans le circuit.
2.a)) Déterminer les valeurs de la période, de la fréquence et de la
pulsation du signal délivré par le générateur..
b)) Déterminer les valeurs efficaces U et Uy des tensions
visualisées. En déduire la valeur de l'intensité efficace | du
courant dans le circuit.
c)) Déterminer le déphasage ¢de la tension u(t) par rapport &
I'intensité i(t). Préciser et justifier son signe.
3. Déduire des résultats précédents :
a)) l'expression de la tension u(t) et de l'intensité i(t) en prenant
la tension u(t) comme origine des phases.
b)) le caractére capacitif ou inductif du circuit.
¢)) la valeur de I'impédance du dipdle RLC.
d)) La valeur de la capacité du condensateur.
4. On modifie la fréquence de la tension délivrée par le générateur
tout en maintenant constante sa valeur efficace.
Pour une fréquence de 86,5 Hz, les deux tensions visualisées
sont en phase.
a)) Donner le nom du phénomene observé.
b)) Retrouver la valeur de la capacité C du condensateur.
¢)) Indiquer a cette fréquence la valeur de I'impédance du circuit.
En déduire la valeur de I'intensité efficace du courant.
EXERCICE 16
1. On considére une bobine de longueur | =75cm, comportant
N=1500spires. Cette bobine est considérée comme un solénoide
et parcourue par un courant d’intensité I. Le champ magnétique
B au centre de la bobine a une intensité B=4.1072T.
On donne: p,=4mw10~7USI
a)) Déterminer les caractéristiques du vecteur champ B crée au
centre du solénoide par le passage de I.
b)) Calculer I’inductance L de la bobine et le flux propre du
champ B a travers ce solénoide. A.N: S=5,4dm? .
2. Une bobine d’inductance L = 0,2H montée en série avec une
résistance R=8Q. A la date t=0, on ferme I’interrupteur K.
On donne E=10V.
a)) Etablir I’équation différentielle reliant i a la date t.

Vérifier que i ;E 1- e_Tt) est la solution de cette équation

différentielle? Ou 7 = % la constante de temps du circuit.

b)) Calculer I’énergie magnétique maximale E,,,,, Emmagasinée

dans la bobine.
3. Soit un condensateur de capacité C chargé sous une tension

4. On applique une tension u = 20V2 sin(100t) au borne d’un

d’inductance L=0,2H ; I’intensité maximal du courant dans

circuit I, =36mA.

a)) Etablir 1’équation différentielle du circuit a laquelle obéit q(t)
et en déduire 1’équation horaire de ce mouvement.

b)) Calculer la capacité C et la période propre Tj,.

¢)) Montrer que 1’énergie totale dans circuit est constante et

calculer sa valeur notée E,;qxz2-

circuit RLC montée en série.

a)) Calculer I’'impédance Z du circuit, I’intensité efficace I du
courant circulant dans le circuit et son déphasage par
rapport a la tension d’alimentation.

Ondonne:R =4Q; L =0,2H; C = 2,6uF.
b)) Calculer la puissance moyenne consommeée dans le circuit.
c)) Pour quelle valeur de N, le circuit est a la résonance ?
Déterminer la largeur de la bande passade et le facteur de qualité
du circuit. En déduire la puissance moyenne a la résonance.

U, = 10V, on branche ce condensateur aux bornes d’une
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Radioactivité

I. Equivalence masse —Energie

1. Relation d’Einstein

En 1905, en élaborant la théorie de la relativité restreinte,
Einstein postule que la masse est une des formes que peut prendre
I'énergie.

Postulat d'Einstein: Un systéme de masse m posséde lorsqu'il

est au repos, une énergie:

E: énergie du systéme en joule (J)
m : masse du systeme en kilogramme (kg)
c : vitesse de la lumiere dans le vide
(c =3,0.108m.s™1)

E = mc? ou

Conséquence: Si le systéme (au repos) échange de I'énergie
avec le milieu extérieur, (par rayonnement ou par transfert
thermique par exemple), sa variation d'énergie AE et sa variation
de masse Am sont liées par la relation : AE = Amc?.
Remarque:
e Si Am < 0, alors AE < 0: le systéme fournit de I'énergie au
milieu extérieur.
e Si Am > 0, alors AE > 0: le systéme recoit de I'énergie du
milieu extérieur.

2. Unités de masse et d’énergie

Le joule est une unité d'énergie inadaptée a I' échelle
microscopique. On utilise plut6t a cette échelle I'électron volt
(noté eV): eV = 1,60 x 107%]
Remarque : On utilise aussi le MeV :
1MeV = 10%V = 1,60 x 10713

A cette échelle, il est possible d'utiliser comme unité de masse
I'unité de masse atomique (notée u). L'unité de masse atomique
est définie comme étant égale au douziéme de la masse d'un *2C
atome de carbone.

u= Mlzlflj) soit 1u=1,67 X 107%"kg

11. Stabilité des noyaux atomique

1. Défaut de masse
Expérimentalement, on a constaté que la masse du noyau
atomique est inférieure a la somme des masses des nucléons qui
le constituent.
Dans le cas d'un noyau %X, en notant m, la masse du proton et
m,, la masse du neutron, on peut écrire:
m(noyau) < (Zmp + Nmy)
On pose: Le défaut de masse est la différence entre la masse des
nucléons pris isolement et la masse du noyau.
om = (Zmp + Nmy) + m(noyau)
On remarquera que 6m > 0

Rappel : pour un atome 4X le nombre de neutrons est lié par la

relation: N =4 — Z.

2. Energie de liaison

On appelle énergie de liaison d'un noyau (notée E;) I'énergie
que doit fournir le milieu extérieur pour séparer ce noyau au repos
en ses nucléons libres au repos.

Lorsqu'on brise le noyau, sa masse augmente de §m et son
énergie. On en déduit que I’énergie de liaison d’un noyau a pour
expression;

E, : énergie de liaison du noyau (MeV)
Oom : défaut de masse du noyau (kg)

c : célérité de la lumieére dans le vide
(m.s™1)

E; = émc? ou

Remarqgue :
Inversement, lorsque le noyau se forme a partir de ses nucléons

libres, le milieu extérieur regoit I'énergie E = |6m|c? (la masse
du systéme diminue et §m < 0).

3. Energie de liaison par nucléon

L'énergie de liaison par nucléon d'un noyau est le quotient de son
énergie de liaison par le nombre de ses nucléons. On la note Ea.

E, : énergie de liaison par nucléon en
E, (MeV /nucléon)

Ea= A avee E, : énergie de liaison du noyau en (MeV)
A : nombre de nucléons du noyau
Remarque:

Ea permet de comparer la stabilité des noyaux entre eux.

Les noyaux dont I'énergie de liaison par nucléon est la plus grande
sont les plus stables. E, < 8,8MeV /nucléon

Les noyaux instables sont dits radioactifs.

I11. Radioactivité

1. Définition

La radioactivité est un phénoméne physique de stabilisation de
noyaux atomiques instables (dits radionucléides ou radio-
isotopes), au cours duquel, a tout instant, une fraction fixe et
caractéristique des noyaux présents se transforment spontanément
en d'autres atomes (désintégration), en émettant simultanément des
particules matérielles (électron, noyau d'hélium, neutron...) et de
I'énergie (photons et énergie cinétique).

Un noyau est radioactif s’il émet des particules.

On distingue 4sortes des particules qui peuvent étre émises.
Hélium (4He), particules a ; électron (_9e), particules 8~;
positon (,9e), particules B* ; photon, particules .

2. Lois de conservations

Au cours d’une réaction nucléaire il y a conservation :
de charge (Z), de masse (A), de I’énergie et de quantité de

mouvement.
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3. Désintégrations radioactives

Le retour a la stabilité s’effectue par des désintégrations alpha,
béta, capture électronique, ou encore par émission gamma.

a)) Désintégration alpha (a)

Le noyau expulse une particule a ( @ est un noyau d’hélium).
La transformation s’écrit : 4X — 3He + 4-3Y

X : noyau pere et Y : noyau fils.

b)) Désintégration g*

Nucléides trop riche en protons : émetteurs 8+ (87 est un positon
et): 42X — ;Y +%e+ v :v estunneutrino

c)) Désintégration g~

Nucléides trop riche en neutrons : émetteurs f~ (8~ est un
électron): 49X — 4V + _Je+ v : 7 estun antineutrino
Au cours d’une réaction nucléaire, la masse des réactifs est
supérieure a la masse des produits. La perte de masse Am est égale
a la différence entre la masse des réactifs et celle des produits.

Am = m(réactifs) — m(produits)
4. Etude énergétique
a)) Energie libérée

D’apres le principe d’Albert Einstein , d’équivalence

masse —énergie (E = mc?), Am correspond a I’énergie libérée
par la réaction nucléaire :  Ey;, = Amc?

b)) Vitesse des particules émises

L’énergie libérée se transforme en énergie cinétique pour les
particules émises :
Soit la réaction : 4X — 3He + 423V
1 1
Eyp = Ec(a) + Ec(Y) = Emavaz + Emyvyz €Y

Conservation de la quantité de mouvement :

m
myV, = MyVy = VY, = —Vy

Dans (1) :
Eup =
= Ey =
m my 2Ey my? 2Ey
et v, = Vy = m— myz m myz
a a a
(Fem) [ (G m)
s 2E;, X my
d'ow: v, =

(mumY + maz)

5. Loi de décroissance radioactive

La vitesse de disparition des particules radioactives est

proportionnelle au nombre de particules radioactives N.

i AN
vV=——=
dt
Le nombre moyen N de noyaux radioactifs dans un échantillon a
I’instanttest: N = Ngye

e A est la constante de désintégration, caractéristique du
nucléide.

e La période ou demi-vie est le temps au bout duquel la moitié

g L In 2
des noyaux s’est désintégré : T = -

e L’activité d’un échantillon est le nombre moyen de
désintégrations par seconde : 4 = — Z—IZ = AN = Age ™
et se mesure en becquerel (Bq) (ancienne unité : le curie :
1Ci = 3,7.10'°Bq : c’est l’activité d’ 1 g de radium).
MmN L A=aTN, et 4, =N
n=—s—— = —_ e =
M~ N, M A 0 0
La mesure de A(t) , 4 ou T d’un échantillon permet de connaitre
son age.

6. Radioactivité Artificielle

Réactions nucléaires provoquées :

Ces réactions sont provoquées en bombardant des noyaux avec

des projectiles (noyaux d’hélium, neutrons (insensibles a

I’interaction électrique)).

Radionucléides artificiels.

Les nucléides obtenus artificiellement sont tous radioactifs .

C’est ainsi qu’on a obtenu les deux nucléides manquant au

tableau des éléments : le technétium (Z=43) et le prométhium

(2=61).

a)) Fission : est une réaction nucléaire au bout de laquelle un
noyau lourd se transforme en deux noyaux plus légers.

b)) Eusion : C’est I’association des deux noyaux légers pour

donner un noyau plus lourds

chaambane92@gmail.com

Page 111

Meécanique

Cours sur la Radioactivité et les particules a grande énergie




Physique Terminale S Radioactivité et Particules a grande énergie chaambane92@gmail.com

Particules de grande énergie

L’essentiel

La relativité restreinte postule I’invariance, lors d’un changement
de référentiel galiléen : de la célérité c de la lumiere dans le
vide, de la forme des lois physiques et de la masse.

Définitions de mécanique relativiste, avec :

v 1
ﬁ=ES1 ety=71__3221

% quantité de mouvement relativiste : P = ymv

< énergie cinétique relativiste : E. = (y — 1)mc?

% énergie totale : E = ymc?

% énergie de masse ou énergie au repos : E, = mc?
D’ou les relations utiles :

E=E; +E, et E*=(Pc)*+E,*

Particule non relativiste : 1 <y < 1,1; relativiste : 1,1 <y < 10;
ultrarelativiste : y > 10 (alors v = ¢ et E = Pc).

Etude des chocs relativistes

Au cours d’un choc relativiste on a :
e conservation de la charge,
e conservation de la quantité de mouvement,
e conservation de I’énergie totale.
Le choc est élastique si la nature des particules est conservée, alors
AE = 0= A(E; +E,) =0 = AE; = 0 (car AE, = 0)
Le choc est inélastique sinon, alors :
AE =0= A(E;+E;) =0 = AE. = —AE,
v’ une perte de masse correspond a une création d’énergie
cinétique,
v une création de masse correspond a une perte
d’énergie cinétique.
Dans une chambre a bulle, si v, L (B = cste) latrajectoire

d’une particule est un cercle de rayon :

R = —— (conservé en relativité)
la|B

P
or |q|B = cste = |q|B = i cste

P PP By
) — = —— = —— = e =
R, R, R, R,

P = |q|BR = Pc = |q|cBR

Pour |q| =e;BenTesla (T);R en métre (m) et P en MeV
D'ou: Pc =300BR
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Energie Nucléaire et Atomique
Données : 1u =1,67.10%kg ; 1Mev =1,6.10%%J; ¢ = 3.108m.s?;
Na=6,02.102*mol? ; e = 1,6.10°C ; 1u = 931,5MeV.c?;
m(neutron) = 1,00867u ; m(proton) = 1,00728u ;
m(électron) = 0,00055u..

EXERCICE 1
1. Le nucléide cobalt $9Co, utilisé en radiothérapie, est
radioactif B~ . Sa demi-vie est T=5,3années.
a)) Ecrire 1’équation traduisant cette désintégration.
b)) Calculer, en année ~1, la constante radioactive p~ de la
réaction nucléaire.
2. Un échantillon contient une masse mo =1g de $Co radioactif
a la date to = 0s.
a)) Calculer le nombre No de noyaux $9Co radioactifs contenus
dans 1’échantillon a to=0.
b)) Calculer le nombre N; de noyaux $9Co radioactifs contenus
dans I’échantillont; =1lannée.

3. a)) Définir Iactivité radioactive A(t) d’un échantillon a la date t.

A(ty)
A(to)’

Extrait du tableau de la classification périodique :

b)) Calculer, en pourcentage, le rapport

Mn; 26Fe ; 27C0; 28Ni ; 20Cu.
EXERCICE 2
1. Calculer en MeV/nucléon I’énergie de liaison par nucléon
de la particule a.

2. Donner la composition du noyau de 237Th du Thorium.

3. Le Thorium 22]Th est radioactif a.
Ecrire I’équation traduisant cette réaction de
désintégration. On précisera le symbole du noyau fils.
Ondonne : : gsAt; gsRn; g7Fr; gsRa; seAc

4. A une date prise comme origine t = 0, on dispose d’un
échantillon contenant No noyaux de Thorium radioactif.
Soit N le nombre de noyaux non désintégrés a une date t, on

obtient le tableau suivant :

t(enjoursj)| O 4 6 10 15 20

N/No 1 0,86 | 0,79 | 0,68 | 0,56 | 0,46

a)) Définir la période radioactive T d’un radioélément.
b)) A partir du tableau ci-dessus, donner entre quelles dates se
trouve la période du Thorium.
5. a)) Etablir la relation N = Nye~*¢, 2 étant la constante
radioactive du radioélément.
b)) Sachant qu’a la date t =4 j, N = 0,86 NO ; calculer la
constante radioactive A du Then j*.
En déduire la valeur de la période T du thorium en j (jour).
Donnée : m(a)=4,0015u

EXERCICE 3

On étudie la désintégration radioactive du nucléide 235U.

1. L’uranium 238 subit plusieurs désintégrations successives :

x désintégrations de types a et y désintégrations de type S~ et
se transforme en 228Ra. Le radon 226, lui-méme radioactif
conduit par plusieurs désintégration successives a un isotopes
stables 235Pb, aprés avoir subi x’ désintégrations de type a et y’
désintégrations de type f~.

Déterminer les valeurs de x, y ,x’ et y’.

2. La premiére désintégration de 1’uranium est de type « et conduit
au noyau de thorium Th.

a)) Ecrire 1’équation de désintégration en précisant les lois utiliser.

b)) Calculer I’énergie libérée lors de cette réaction en joule

puis en MeV. Conclure.
¢)) En admettant que toute I’énergie libérée au cours de la réaction
nucléaire est transformée a la particule a sous forme cinétique,
calculer la vitesse d’émission v de la particule a.
On donne : m(238U) = 238,086u ; m(Th) = 234,0781u ;
m(c) = 4,0026u.

EXERCICE 4

Dans la famille radioactive de 1’uranium, on rencontre 1’élément

21%Po (isotope de polonium) qui, par deux désintégrations

successives, la premiére est de type a, la seconde est de type S,

devient un isotope de bismuth ( Bi ).

L’élément intermédiaire est un isotope de plomb ( Pb).

1. Ecrire les équations traduisant ces deux désintégrations
et en déduire Bi et Pb.

2. On observe que la deuxiéme désintégration s’accompagne
d’une autre émission dangereuse pour I’organisme. Préciser de
quelle émission il s’agit et indiquer briévement sa cause.

3. La famille de I’'uranium débute de 1’élément radioactive?35U et
se termine a I’élément 35Pb. Quels sont les nombres des
désintégrations a et B~ au cours de cette filiation ?

4. Certains isotopes de 1’iode sont utilisés en médecine 131, de

période T, = 8,12jours et 132, de période T, = 13j.
On considére pour chaque isotope le méme nombre de noyau.
Comparer leurs activitésat = 0.

EXERCICE 5

La masse de atomique du rubidium est M = 85,47g.mol* elle tient

compte des proportions naturelles des isotopes $5Rb et §7Ra des

masses M= 84,91g.mol* et M, = 86,91g.mol .

1. Calculer la proportion massique de chaque isotope dans le

rubidium naturel.

2. Le rubidium 87 est radioactif et se transforme en strontium 8257
de période T = 47millards d’années.

a)) Ecrire Iéquation de désintégration.
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b)) Calculer ’activité initiale de 1’échantillon &7Ra.

EXERCICE 6

Le noyau d’uranium 33U est radioactif de période T = 4,5 x

10%°années. L’ensemble de ses désintégrations successives de

types « et f~ conduit au plomb 23$Pb :

1. Déterminer le nombre des désintégrations a et S~
conduisant au plomb 206.

2. Un minerai ne contient que No noyaux d’uranium 238 & t=0.

a)) Exprimer le rapport k, a la date t quelconque, du nombre de
noyaux de plomb formés sur le nombre de noyaux d’uranium
présents, en fonction de L et t.

b)) Actuellement, ce minerai contient 1g d’uranium et 10mg
de plomb. Calculer I’Age t; du minerai en années.

EXERCICE 7

1. Dans la haute atmosphére, sous I’effet du bombardement
neutronique des noyaux d’azote 4N, on obtient des noyaux de

carbone '2C et une autre particule X.

Ecrire I’équation de la réaction nucléaire et identifier la
particule X.

2. Le carbone £C est radioactif de période T = 5600 ans.

a)) On considere un échantillon contenant initialement une masse

my = 7g de carbone £C . Montrer qu’au bout d’un temps
t = kT, l’activité restant des noyaux radioactifs est égale a %

ol A, est ’activité initiale de ce noyau. En déduire ’activité de
I’échantillon a la date t = 11200 ans.
b)) Les plantes assimilent le dioxyde de carbone provenant
de 1¢C ou '¢C . Quand une plante meurt, le processus
d’assimilation s’arréte et la teneur en *4C diminue.
On mesure I’activité d’un échantillon de bois trouvé dans une
grotte préhistorique et d’un échantillon de bois fraichement coupé
de méme nature et de méme masse. On constate que I’activité de
I’échantillon de bois préhistorique est 7 fois plus faible que celle
de I’échantillon de bois fraichement coupé.
Quel est ’age approximatif du bois préhistorique ?
EXERCICE 8
1. Le carbone'¢C émetteur B~ de période (ou demi-vie)
T = 5570 ans, apparait dans la haute atmosphére a la suite du
choc de neutrons sur les atomes d'azote. Ecrire le bilan de la
réaction de formation de *C en précisant la particule émise.
2. Etablir la relation qui donne la loi de décroissance radioactive
d'une source radioactive et utiliser ce résultat pour démontrer la
loi en activité A(t) = A,e™** , & partir de la définition de l'activité
A(t) = — Z—I: , Ay Pactivité a ’instant initial t = Os.
3. Les plantes assimilent le dioxyde de carbone provenant
de %C oude 2C . La proportion de deux isotopes est la

méme dans lI'atmosphére et dans les végétaux.

Quand une plante meurt, le processus d'assimilation s'arréte et
la teneur en 1£C diminue.

Pour connaitre I'époque a laquelle vécurent les hommes

préhistoriques dans une caverne, on mesure l'activité d’un

échantillon de charbon de bois enfoui dans le sol de la grotte.

Le nombre de désintégration n'est plus que de 1,60 par minute,

alors qu'il serait de 11,6 par minute pour un échantillon de charbon

de bois « actuel » de méme masse. Combien de temps s'est-il
écoulé, depuis le dernier feu, dans la grotte.

EXERCICE 9

Le carbone ¢C est un radioélément artificiel produit de matiére

continue dans I’atmosphére par le bombardement des atomes

de'#N par des neutrons. Le carbone £C est radioactif g, avec
une période de 5730ans. Il s’échange avec le carbone 12 dans les
molécules dioxyde de carbone atmosphérique, selon une portion
constante de 10°5. Dans I’organisme vivant, on retrouve les deux
isotopes dans la méme proportion (1 *6C pour 10°'2C). Aprés la
mort, le carbone 12 ne peut se renouveler dans le corps, et comme

il est radioactif sa teneur diminue au fil du temps, ce qui permet de

dater I’instant de la mort.

On donne : M (*¢C) = 14,003241u ; M (*4N) = 14,003074u.

1. Ecrire I’équation bilan de la réaction de formation du carbone

14 a partir de 4N.
2. Ecrire I’équation bilan de la désintégration du carbone 14.
Calculer en MeV, I’énergie libérée lors de cette réaction.
3.Etablir la loi de décroissance radioactive et donner la relation
entre la constante radioactive A et la période T d’un nucléide.
En déduire la valeur numérique de A pour le carbone 14.

4. Les mesures effectuées sur une momie montre que sa teneur en
carbone 14 correspond a 78% de celle d’un étre vivant actuel.
Déterminer la date de décés de 1’individu.

EXERCICE 10

11 existe plusieurs méthodes de datation d’objets adaptées a I’age

que I’on souhaite déterminer. On peut en citer entre autres : la

méthode potassium- argon et la datation par le carbone 14.

Cependant cette derniére n’est pas utilisable si la teneur résiduelle

de carbone 14 est trop faible, ¢’est-a-dire inférieur a 1%.

La demi-vie du C est de 5600ans et celle du potassium 9K de

période 1,5.10°%ns.

Les roches volcaniques contiennent du potassium K dont I’isotope

49K est radioactif et se décompose pour donner $5Ar constituant

essentiel d’un gaz monoatomique.

Lors d’une éruption volcanique, la lave, au contact de 1’air perd

I’argon 13Ar, c’est le dégazage de la roche.

A la date de la fin de I’éruption, la lave ne contient plus d’argon.
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Mais celui-ci réapparait dans le temps (presque aussitot apres)

selon la radioactivité précédente.

1. Ecrire I’équation de la désintégration nucléaire du potassium
49K enargon #3Ar , en précisant les lois de conservation
utilisées. Nommer la particule émise en méme temps

que le noyau fils.

2. L’analyse d’un échantillon d’une roche basaltique, a donné
1,66 X 10~¢g de *°K et 82 x 10~*cm® d’argon (33Ar) dans
les conditions normales de température et de pression.

On désigne par No (*°K) le nombre de noyaux de potassium 40

4 la date t=0 (fin de ’éruption), par N (*°K) et N ( *°Ar) le

nombres de noyaux présents dans 1’échantillon a un instant t.
a)) Calculer la constante radioactive du potassium 40 en U.S.1.

b)) Etablir la loi de décroissance radioactive.

En déduire la relation entre N(Ar).
N(K)

¢)) Calculer 1’age approximatif de la roche compté a partir de

la fin de I’éruption volcanique.

3. Sur un autre site archéologique des ossements ont été trouves.
Pour dater ces derniers, on a procédé par dosage isotopique de
I’argon 40 et du potassium 40 contenu dans un échantillon de
ces ossements. On constate alors qu’il contenait quatre fois
plus d’atome de potassium 40 que d’atomes d’argon 40.

a)) Déterminer 1’age de ces ossements.

b)) Pourrait-on alors utiliser la méthode de la datation par le
carbone 14 pour déterminer 1’age de ces ossements ?
Justifier votre réponse.

EXERCICE 11

1. L’une des réactions de fusion d’hydrogene est représentée par

’équation suivante : 1H + jLi — 3He + 4X
a)) Calculer A et Z, en déduire le noyau X.
b)) Cette réaction dégage une énergie égale a 3,7MeV.
Calculer en u, la variation de la variation de masse
correspondante.

2. L’isotope du Césium *2Cs est radioactif S~

de période T = 30ans.

a)) Ecrire 1’équation traduisant la désintégration du césium.

b)) Calculer 1’énergie libérée en MeV au cours de cette
désintégration.

3. On dispose a I’instant t = 0, un échantillon radioactif

contenant 1g de césium-137.

b)) Au bout de combien de temps la masse de césium dans
I’échantillon dévient égale aux 3/4 de la masse initiale ?

Données : m(*37Cs) = 126,8773u ;

m(Barym-137) = 136,8750u et ssCs ; s6Ba ; s7La ; ssCe.

EXERCICE 12

a)) Calculer I’activité radioactivité initiale A, de cet échantillon.

On considére la famille radioactive dont le nucléaire pére est

’uranium 238U et le nucléaire final stable, le plomb 235Pb.

Le radium 23$Ra est un nucléide de cette famille qui , & la suite de

désintégration de type a et de type 8-, conduit au plomb 23$Pb.

1. Quels sont les nombres de désintégrations de type a et

B~ permettant de passer du noyau 22$Ra au noyau 23SPb ?
2. On considere un échantillon contenant une masse m, de radon,
a une date choisie comme origine des temps.
La période du radon est T= 3,825j.
a)) Déterminer la masse de radon restant au bout de n périodes.
En déduire la masse de radon désintégrée au bout de n périodes.

b)) Calculer la durée nécessaire pour la désintégration des 4/9 de
la masse m, de radon.

3. Dans la premiere désintégration, le radium 226 se transforme

en radon?3ZRn.

a)) Ecrire 1’équation de la réaction nucléaire.

De quelle particule radioactive s’agit-il ?

b)) Calculer, en J, I’énergie libérée lors de la désintégration d’un
noyau de radium 226.

c)) En admettant que cette énergie est entierement acquise par la
particule o sous forme d’énergie cinétique, calculer, en

appliquant les lois de la mécanique classique, la vitesse
d’émission de cette particule. La valeur trouvée justifie-t-elle
I’application de la mécanique classique ?

d)) En réalité, 1’énergie libérée par cette désintégration est répartie
entiérement entre la particule a et un photon y de longueur
d’onde A = 107*2m. Calculer la valeur réelle v, de la vitesse
d’émission de la particule a.

On donne : m (238Ra)=226,0960u ; m (?22Rn) = 222,0869u ;
m (0)=4,0026u ; h=6,6.1073%/.s.

4. La particule a pénétre en O, dans un espace ou régne un champ

@ﬁ
X
0

e

magnétique uniforme B, avec la

méme vitesse 7; perpendiculaire a 5.
Vo On néglige le poids de la particule
devant les autres forces.
a)) Démontrer la particule o prend, dans le champ magnétique
un mouvement circulaire uniforme (de rayon R a préciser)
dans un plan que I’on précisera.
b)) On superpose au champ magnétique uniforme B, un champ
électrostatique uniforme E perpendiculaire a la fois a 7, et a
B de telle sorte que le mouvement des électrons soit rectiligne
uniforme. Préciser le sens du champ électrostatique E
et calculer sa norme.

Données : B = 1073T, on mesure R = 15¢m .

chaambane92@gmail.com

Page 115

Meécanique

Cours sur la Radioactivité et les particules a grande énergie




Physique Terminale S

Radioactivité et Particules a grande énergie

chaambane92@gmail.com

EXERCICE 13

1. Dans une pile atomique, les noyaux d’uranium 235U, frappés,

par des neutrons, subissent la réaction de fission.

Cette réaction se fait avec perte de masse et s’accompagne de

I’éjection de plusieurs neutrons qui vont, a leurs tour, entrainer

de nouvelles fissions.

a)) Sachant qu’une masse d’uranium 235 égale a 0,4kg est
consommée en un jour et que la perte de masse es égale
a 0,1% de la masse d’uranium consommeée, calculer la
puissance de la pile.

b)) Chaque neutron émis lors de la fission a une énergie de 1MeV.
En admettant que la mécanique classique est utilisable,
calculer la vitesse v, de ces neutrons.

2. Les neutrons émis sont trop rapides pour produire une nouvelle
fission. Il faut donc les ralentir en les envoyant sur des noyaux
de carbones. (On place dans la pile des blocs de graphite).

On suppose que les chocs sont parfaitement élastiques et que
toutes les vitesses des particules participant aux chocs sont
paralléle & une droite.

a)) Calculer la vitesse d’un neutron apres le premier choc en
admettant que les atomique de carbone sont initialement
immobiles.

b)) Déterminer la vitesse d’un neutron aprés le deuxiéme choc et

le troisiéme choc. En déduire qu’au n®*™ choc la vitesse
d’un neutron est V, = k™v,, ou Kk est une constante a déterminer.
¢)) Calculer le nombre des chocs nécessaires pour que 1’énergie du
neutron soit réduite & 0,1Mev.
Données : m(neutron)=1u ; m (carbone 12)=12

EXERCICE 14

Sous I’action d’un neutron lent, un atome d’uranium 233U subit la

réaction de fission nucléaire suivante :
U+ in— % Zr +%Ce +3 n+ 6_Je.

1. a)) Qu’appelle-t-on réaction de fission nucléaire.

Déterminer a et b. Préciser les lois de conservations utilisées.
b)) Définir ’unité de masse atomique.
¢)) Calculer 1’énergie de liaison par nucléon de I’'uranium 235.
d)) Calculer en MeV puis en joule, I’énergie libérée au cours de
cette réaction de fusion.

On donne les énergies de liaison par nucléon des noyaux en

MeV/nucléon : 23%U : 7,59 ; °'Zr : 8,81 ; "Ce:8,37

¢)) 90,5% de cette énergie libérée se trouve sous forme d’énergie
cinétique des noyaux lourds et des électrons.

Quelle serait la vitesse des neutrons si tout le reste de 1’énergie
lui était communiqué ?
En déduire la vitesse moyenne v; d’un neutron.

2. 1l existe un autre isotope de 'uranium 235 qui est radioactif .

Par deux désintégrations spontanées successives, il donne ’ZPu.

a)) Déterminer A, et Z,, et établir la loi de désintégration
radioactive.
b)) Le Thorium 232(période radioactive :
T= 14milliards d’année) est I’¢lément pére de d’une
famille radioactive dont le dernier élément est plombe 208.
Les éléments intermédiaires sont des périodes négligeables.
Dans un roche les plus ancienne de la terre ou le thorium et le
plomb sont associés on trouve un rapport moyen de 7g de de

thorium par 1g de plomb. Calculer I’age de ces roches.

EXERCICE 15

Dans un réacteur nucléaire, I’une des réactions possible est :
238U + gn — I+ 3Y + 3 §n

1. Quelle est la nature de cette réaction ? Justifier votre réponse.

2. Déterminer les valeurs de a et b en précisant les lois utilisées.

3. Calculer I’énergie libérée E; par la réaction en J et en MeV.

4. Dans un réacteur nucléaire, n = 2.103mol d’uranium 235 sont
consommeés en un an de fonctionnement. Calculer I’énergie
produite en joule E; 4. €N SUppOSant que toutes réactions
produisant la méme énergie ( E;) calculé en 3.

5. Calculer la puissance électrique moyenne fournie par un tel

réacteur si le rendement est 40%

6. Il existe un autre nucléide de 1’uranium 235 qui est radioactif .

a)) Par deux désintégrations spontanées successives,

il donne %Pu. Déterminer A et Z.

b)) Etablir la loi de décroissance radioactive.

c)) La premiére désintégration a pour période T = 5mn. Soit N,
le nombre initial de noyaux radioactifs, calculer le nombre
de noyaux restant au bout de 25mn en fonction de N;.

d)) Un échantillon de cette premiére désintégration est contient
une masse m, (mg) de 233U contenant 2. 103 particules par
seconde. Calculer la masse m,,.

Données : m(235,)=234,99332u ; m(139,)=138,897u ;
m(Y)=93,890u ; 1an=3,2.10's.

EXERCICE 16

Une source radioactivité émet 4,5 x 1023 particules

pendant un jour.

1. Calculer ’activité A, de la substance en becquerel et en curie
sachant que 1Ci = 3,7 X 10'°Bq.

2. Calculer le nombre de particules radioactives initiales sachant
que la période radioactivité est T=500jours.

3. Calculer la mase initiale sachant que la masse molaire de ce
composé est M = 235g.mol™ 1.

4. En utilisant la loi de décroissance radioactive, déterminer la

mase restant au bout de 1500jours.
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5. Déterminer I’activité de la substance apres 2500jours .

6. Déterminer le temps au bout duquel I’activité restant n’est que
de 30% de sa valeur initiale.

7. Déterminer le temps au bout duquel la masse disparue est égale

a 70% de la masse initiale.

LES PARTICULES A GRANDE ENERGIE

EXERCICE 17

Un synchrotron fournit des protons d’énergie cinétique

E. = 1285 MeV

1. Calculer le rapport a = ? La particule est-elle relativiste ?
0

Justifier votre réponse.

2. Exprimer en fonction de E,, « et c puis en fonction de m, E,, «
et ¢, la quantité de mouvement P du proton.. Calculer
numeriquement P et en déduire la vitesse v de ces protons.

3. Les protons pénétrent dans un chambre a bulles ol regne un
champ magnétique uniforme B = 0,75T et dont la direction est
perpendiculaire au vecteur vitesse.

a)) Démontrer que le mouvement de ces particules

est circulaire uniforme.

Pc
300B"

b)) Démontrer que le rayon de courbe trajectoire est R =

Calculer numériquement R.
EXERCICE 18
La figure ci-aprés représente la partie intéressante d’un cliché de
chambre a bulles. On y observe le choc d’un proton incident P; sur
un proton cible. Les valeurs mesurés sont :
P;=2017MeV/c ,R,=384cm, R,=180cm, R; =90cm,
6, = 38°;0; =70°.

H®) (2)
(2) ¢
63

(1)
(3)

1. a)) Montre que la particule incident est relativiste.
b)) Calculer les quantités de mouvements P, et P;.
c)) Donner les caractéristiques du vecteur champ B .

2. Représenter les vecteurs P, P, et P, sur la figure si la réaction
est du type :1+a —2+ 3+ 4

3. Ecrire I’équation vectorielle de la conservation de
la quantité de mouvement et en déduire P, .

4. Ecrire la relation de la conservation de 1I’énergie totale et faire
les applications numériques pour les trois hypothéses suivantes :

WD p+p > p+at+n; @ p+p-o>p+p+n°;

B) p+p-ont+p +n
Conclure.

Données : m(p) = 938MeV.c™%; m(n) = 939MeV.c?

m(r®) = 135MeV.c7?; m(n*) = 139MeV.c?

EXERCICE 19

Grace a I’enregistrement obtenu dans une chambre a bulles ou
régne un champ magnétique uniforme B, on étudie le choc
inélastique d’un proton (1) sur un proton immobile (2).
La figure (non a 1’échelle) représente la trajectoire de la particule
incidente et des particules chargées résultant du choc (3) et (4),
ainsi que leurs tangentes au point d’impact. Les valeurs des rayons
de courbure et des angles entre les tangentes sont respectivement :
R,= 430cm; P, = 2033 MeV.c™!; a; = 0 (référence);
R; = 113 cm; ag = 55°; R, = 185cm;a, = 27°.

(4)
(2) %4

o N\ PO

(3)

1.a)) B étant orthogonal au plan de figure,
indiquer son sens sur le schéma.
b)) Déterminer le signe des charges des particules
enregistrées apres le choc.
c)) Calculer les quantités de mouvement P; et P, des particules
(3) et (4) dans 'hypothese ou |q;| = [q,| = [qs] = [qul.

d)) Une particule (5) est apparue lors du choc. Calculer sa
quantité de mouvement Ps (résolution graphique avec, pour
échelle, 1cm pour 200 Mev/c ).

2. Considérer les différentes hypothéses possibles sur la nature des

particules émises aprés le choc :

e lérehypothése:p +p—-> p+ p +7°;
e seconde:p+ p-ont +p +n;
e troisitme:p+p - p+nt + n
Pour chaque hypotheése, calculer : AE = E; + E, + Es — (E; + E3).
En déduire I’hypotheése la plus probable.
Données : m(p) = 938MeV.c™%; m(n) = 939MeV.c?
m(m®) = 135MeV.c~?; m(x*) = 139MeV.c™?
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Solutions sur le mouvement d’un point matériel
Solution 1

1. Nature du mouvement :

Comme a = constante, alors le mouvement est R.U.V

2. Expressions des vecteurs, accélération, vitesse et position

—
d=a,l=%X0,V=v,l=%xT et OM = xI

3. Equations horaires du mouvement

- Equation de I’abscisse x(t)

x(t) =§at2 + gt +x,0rat=0,v,=3m/s et

Xo=1m = x(t) =2t2 -3t +1
- Equation de la vitesse v(t) :

v(t) =at+v, = v(t) =4t -3
- Représentation de v(t) et a(t)

vim/s) a(m.s™2)
art)
v(t) 4
t t(s)
—>
0 )i o
-3

4. Date de passage par I’origine

A Dorigine x(t) =2t —3t+1=0,
d’ou:t; =05set t, =1s
At, =055, v=4x05-3=-1m.s7! et
t,=1s,v=4%x1-3=1m.s?
Entre ces deux dates la valeur de la vitesse change de signe ce qui
signifie que le vecteur vitesse change de sens.
At = 0,5s le mouvement est uniformément retardé (av < 0) et
a = 1s, il est uniformément accéléré (v > 0,a > 0).
5. Le mobile change de sens puisque le vecteur vitesse
change de sens entre les deux dates t=0,5 et t=1s.
Cela se produit lorsque la vitesse s’annule (arrét du véhicule) soit
v(t) =4t—-3=0=1t; =0,75s
La position :
OM = x(t;) =2x 0,752 -3 % 0,75+ 1 =-0,125m

Solution 2

1. Equation de la trajectoire

x = 3t t==
y=20 = 32
x 5x
z = —4t% + 5t Z=—4(§) t3
Dou:z=—2x2+2x
9 3

(c’est un parabole de concavité tourné vers le bas )

2. Vecteur position, vitesse et accélération

- Vecteur position OM
OM = xT+ zk = (3t)T + (—4t% + 50k ,

at = 1,55:0M = (3x 1,5)T+ (-4 x 1,52+ 5 x 1,5)k
Soit OM = 4,57 — 1,5k
|oM|| = /4,52 + 1,52 = 4,74m

- Vecteur vitesse :

_ doM

—— =37+ (-8t +5)k
ot T+ ( +5)

at = 1,55:B=31—7k = ||#|| = 7,61m.s!

U

- Vecteur accélération :

-

v 5
d= e —8k = ||d|| = 8m.s™? = constante

Doncat = 1,5s:o0ona:a = 8m.s 2, car le mouvement est
uniformément varié suivant Oz et uniforme suivant Ox.

3. a)) Vecteur vitesse au sommet de la trajectoire

Au sommet de la trajectoire : v, = 0 = # = 3Tet d = —8k

b)) Vecteur vitesse a son passage au planz=0:

z= —§x2+§x= 0 =2x=00ux=3,75m
- Au point d’abscisse x=0 :
x=3t=0=t=0 = #="5k etd =—8k
- Au point d’abscisse x = 3,75m :
x=3t=375>t=1255 = ¥ =30(—5k et d=—8k
4. a)) Comme le vecteur accélération est constante suivant
z, alors aux points O et A ona:a = 8m.s™2? = cste.

b)) Composante a,

a; = % ,or v =19+ (=8t + 5)2 = (64t2 — 80t + 34)'/2
dv _ 64t—40
V64tZ — 80t + 34

=

Composante a,,

Ona:a?=a?+a,”> = a, =.a%—a>?

(64t — 40)? 576
=>a,= (64— =
64t? — 80t + 34 64t2 — 80t + 34
c)) Rayon de la courbure

v? v2  64t2 — 80t + 34
ay=— >R=—-=

R an 576
\ 64tz — 80t + 34

1
((64t2 — 80t + 34)3>7 \[(64t2 — 80t + 34)3
=R = =

576 576

3
Au point O, t=0, alors : R = ((34) ) = 8,26m

Aladatet = 1,55

1
(64 x 1,52 —80 x 1,5 + 34)3\2
R = = R =18,40m

576
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Solution 3
1. Expression de la trajectoire

{x(t) =t2-1
y(t) = 2t

2
X=yz—1 = y=2vx+1

- Expression de la vitesse :

,en remplacant t dans x, on a:

dx
v, =—=2t
=" —‘f”ty—z sv) =42+ D) =2/ +1)
b

2. a)) Expression de ’accélération

=2
>a=2m.s"

a, = —
* o ae
=dvy=

Y dt

2

Q
Il

b)) Nature du mouvement

a= csteetaxv>0,

alors le mouvement est uniformément accéléré.

Ve - . d
3. a)) Accélération tangentielle a, a; = d—‘t' = J(tzzt—+1)

b)) Accélération normale a,, :

2
a?=a+a,? > a,=ya%2—a? >aq,=——
J(2+1)
v2 v2 3
c)) Rayon de la courbure : a,, = S Ep=E o= 2t +1)2
n

3
AN :pourt=3s:p=2(3%+ 1)z =63,24m

Solution 4

1. Equation de la trajectoire

x =2t
{ >x2+y?=4

y=4(1-1)
La trajectoire est un cercle de O(0;0) de rayon R = 2m.
2. Vecteur vitesse et son module

_dx_2
o T
V= d

y —
Ly =g = ~2 =) 2

4t2

2 -1
v= [4+—— mv=—e—=2(1-t?) /2
— —=201-1)
3. a)) Accélération tangentielle et accélération normal
dv 3 v? 2
= — = — 2 /2 = —=
a = 2t(1 —t2) et a, F-1-g

b)) Composante cartésienne

dvy
. ax = ?_
a dv 1 1 -3
ay =—2=-2(1-1t?) 2 — 2t x —x (=20)(1 - t?) /2
— dvx _
d» _ ax - dt -
- dv. _3
ayzd—ty:—Z(l—tz) 2

c)) Déduisons que le module de d est indépendant du

repére d’étude

L .2 2 2 _ 4
Dans la base cartésienne : a® = a,* +a,* = oy

Dans la base de Freinet :

2 2 2 2 2\-3
a“=a, +a, —4t(1—t) +m
A1 -t 44 5 4
- (1-1t?)?

3
Dans les deux bases, a? = =a=2(1-t)"2

4
(1-t2)3

d’ou : le module de @ est indépendant du repere étudié.

Solution 5
1. Equation de la trajectoire et nature

x = Za(l + cos(a)t))

2
o R (Zx—a+ 1) = cos?(wt)
y = asin(w

72=0 (g)z = sin?(wt)
2 2 ( +2 )2 2
:(Zx—a+1) +(§) =1 :%+%:1

D’ou la trajectoire est un ellipse de centre Q ( -2a ; 0)

-

2. Expression du vecteur ¥ et accélération a

- Vecteur vitesse et sa norme

dx
A v, = Frie —2aw sin(wt)
v =
d
v, = Y aw cos(wt)
Yoo dt

=v= \/azwz(4sin2 (wt) + cosz(wt))

Or cos?wt + sin*wt =1 = v = aw,/3sin?(wt) +1

- Vecteur accélération et sa norme

av.
A a, = d_tx = —2aw? cos(wt)
a= dv, 5 .
a, = - —aw® sin(wt)

=a= \/azw4(4cosz(wt) + sin? (wt))

d'ol: a = aw?y/3cos?(wt) + 1

3. Accélération tangentielle et normale de 1’accélération

_dv d (awv 3sin?(wt) + 1) _ 3aw? cos(wt) sin(wt)
dt dt J3sin?(wt) + 1

az

2=al+a? > a2, =al—a’>
9a’w*cos?(wt) X sin?(wt)
3sin?(wt) +1
_ 3a’w* [cos®(wt) + sin*(wt)] + a*w* 4a’w*
Gn = 3sin?(wt) + 1 T 3sin2(wt) + 1

1 1
=a, = 2aw? m = 23(1)2(3511'12((1)0 + 1) 2

4, Valeur minimale du rayon R de la courbure
v? v?  a?w?(3sin?(wt) + 1)

a, = E >R=—= 1

4 2aw?(3sin?(wt) + 1)72

a?, = a*w*(3cos?(wt) + 1) —
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a 3 dR
R= E(3sin2(wt) +1)2 = 2 = cos wt=0

t T it t "
& CoSwt = coS— Ssol = —
2 2w
a Vs 3 a s 3
L == in? _— z = — in? (= 2
Ropin = > (3sm (w X Zw) + 1) > (3sm (2) + 1)
a 3 a 3
Rmin=EX4Z=EX2 =4aqa
5. Représentation de la trajectoire
y
a
K— -2a X
Jla&/ ’
-a

- Vitesse du point M aux points particuliers de la trajectoire

Un ellipse admet 4points caractéristiques ( les sommets de cette
ellipse) A(0;0), B(—4a;0), A’ (—2a;—a) et B'(—2a; a).

_{x = 2a(1 + cos(mt)) =0

Swt=1=
y = asin(wt) = 0

v, = —2aw sin(wt) = 0
¥ = dy > U=—-aw]
vy =g = aw cos(wt) = —aw
_fx= 2a(1 + ?os(wt)) = —4a Swt=0 > P = aw]
y = asin(wt) =0
= = — T
L 2a(1 +'cos(wt)) 2a N .
y = asin(wt) = —a 2
= - - U
fx=2a(1+ fos(wt)) 20 T o s
y = asin(wt) = a 2
Conclusion :
Au point A0 :0), ¥ = —aw], v = aw,

Au point B(-4a ;0), ¥ = awj, v = aw ,
Aupoint A’(-2a;-a), ¥ = 2awlet v = 2aw , et

Au point B’(-2a ;a), ¥ = —2awl et v = 2aw.

Solution 6

1. Equation horaire du deux coureurs

- Pour le coureur : MRU : x(t) = vt + x, ,
Orat=0,x, =—-15 = x,(t) =99t — 15
- Pour le coéquipier : MRUV :

1
x,(t) = Eat2 + vot + X,

. 1 3
oraty=0,v, =0 x,(t) = Eat2 = Etz = 1,5¢t2
- Instant du témoin :
Au point du rencontre x;, = x, = 9,9t — 15 = 1,5¢t2

1,5t2—99t+15=0 = A=8 = +VA=2,83

_ 9,9 + 2,83
B 3
2. Les abscisses du point du rencontre

At, =2,35s, x; =1,5x%x2,35%=8,28m eta
t, = 4,24s, x; = 1,5 X 4,242 = 26,96m

>t = t, = 2,355 et t, =4,24s

- Distances parcourus par les deux coureurs

Pour le 1¥ coureur, comme il est a 15m de I’origine, alors

At, =235s,x, = 828m = d, = 15+ 8,28 = 23,28m

At, = 4,24s,x, = 26,96m,d, = 15 + 26,96 = 41,96m

Pour le coéquipier : les distances parcourues sont confondues aux
abscisses du rencontre : x, et x,.

3. Instant ou la vitesse du coéquipier est v = 9,9m.s™?
MRUV:v=at=3t=99=t=373s

- Distance parcourue a cet instant :
d =1,5t%>=1,5x%3,3%=16,335m

Solution 7

1. Les lois horaires x; (t) et x,(t) de ’automobile et du camion

Pour I’automobile : Il y a deux phases
- Pourt € [0;7s], le MRUV

x,(t) = iat2 +vot +xo,0ra ty =0,v5 =0et x, =0.
> x,(t) =z at? = Zzﬁt2 =1,25t%et v, = at = 2,5t ,
a=7s, x; =125%x7%=6125met
v=25%x7=175m.s7}
- Pour t > 7s, le mouvement est uniforme de vitesse
v = 17,5m.s~! et d’équation horaire :
x'1(t) = v(t —ty) + xo
At=17s, x, =61,25m =
x' () =175(t—-7) + 61,25 =17,5t — 61
Pour le camion : MRU de vitesse v = 12,5m.s™!
x,(t) = vt + x, = 12,5t — 20
2. Les durées des dépassements 6, et 0.
-Pourt € [0;7s], x; = x, = 1,25t%2 = 12,5t — 20

1,25t2 — 12,5t + 20 = 0, A= 56,25 = JA=7,5=

_l25-75 125475
= 25 =2sout = 25 =8s

Pourt' =8s ¢ [0;7s] = 6, = 2setpourt € [7s;+oo[, x'; =

x, siet seulement si:
41
175t —-61=125t—-20=0, =t = 5 = 8,25

- Déduire les abscisses des dépassements x, et x,

Pour 8, = 2s, x; = 1,25 X 22 = 5m et
pour 6, = 8,2s, x, =12,5x%x8,2—-20=825m

3. Vitesses de 1’automobile aux instants 0, et 0,

Pour I’automobile : at=0,,v; = 2,5t =2,5X 2 =5m.s~!
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pour t = 0, € [7s; +o[, le mouvement est uniforme de
vitesse : v = 17,5m.s~! = cste

4. Représentation graphique de v(t) et a(t

A -
v(m/s) a(m.s™)

17,5

t(s)

»
»

| 0 7 t(s)

5.a)) Si v, = 30,6km.h™! = 8,5m.s™1, alors

x',(t) = 8,5t — 20, il ya dépassementsi, x; = x',,

ce qui revient a résoudre 1’équation :

1,25t? — 8,5t + 20 = 0, qui n'a pas de solution car A< 0,
Alors il n’aura pas de rencontre donc pas de rattrapage.

b)) Détermination de la distance minimale

Ax = x', —x; = 1,25t% — 8,5t + 20, est minimale si sa dérivée

par rapport au temps est nulle :

85 _ .,
25 8

AXpin = 1,25 % 3,42 — 8,5 X 3,4 + 20 = 4,53m

d
Ax’ = E(AX) = 2l5t - 8I5 = O'tmin =

Solution 8

1. Equations horaires du mouvement

En prenant comme origine des dates et d’abscisse I’instant ou le
train démarre, alors :
- Pour le train : MRUV :

1
x,(t) =Eat2 + vt +x,0raty=0,10=0

x,(t) ==at? = x,(t) = 0,5t etv(t) =t

2
- Pour le voyageur : MRU de vitesse v = 6 ms-*:
x,(t) = vt +x, = x,(t) = 6t—20
2. il y arattrapage si, x; = x',, ce qui revient a résoudre
I’équation : 0,5t2 — 6tt + 20 = 0, qui n’a pas de
solution car A< 0 d’ou ils ne vont pas se rencontrer.
Alors le voyageur ne rattrapera le train.

3. Détermination de la distance minimale

Ax = x', — x; = 0,5t2 — 6t + 20, est minimale si sa dérivée
para rapport au temps est nulle :
(M) =Ax' =t=6=02 ty, = 65

Axpin = 0,5 X 62 — 6 X 6 + 20 = 2m.

Solution 9

1. Montrons que les deux véhicules se heurtent

Les deux véhicules parcourent un mouvement rectiligne uniforme
de vitesse v = 86,4km.h™! = 24m.s™! = cste puis d’un

mouvement rectiligne uniformément décéléré de décélération

différentes (a; = —7,7m.s % et a, = —4,2m.s"?)

1 X
28m i

A o=
\X 5

- Détermination des éguations horaires du mouvement

En prenant comme origine des dates et des abscisses la position du
mobile M,,ona:
Pour le mobile M; d’accélération a; = —7,7m.s ™2
- Phase 1: MRU :
x(t) = vt+xp,at =0,x0 =0, x,(t) = 24t
- Phase 2 : MRUD : x,(t) = at? + vyt + xo,

oraty=0,v, =24m.stetx,=0=>

x,(t) = %atz + vt = x,(t) = —% X 7,7t% + 24t
x,(t) = —3,85t2 + 24t et v (t) = a;t + vy = —7,7t + 24
Pour le mobile M, d’accélération a, = —4,2m.s ™2
-Phase 1: MRU : x,(t) = vt +x,,at =0,
xo = —20,= x,(t) = 24t — 28

- Phase 2 : MRUD : x,(t) = >at? + vyt + X, ,

oraty =0,v, = 24m.s tet x, = —28
alors: x,(t) = —% X 42t + 24t — 28 = —2,1t% + 24t — 28
etv,(t) = a1t + vy = —4,2t + 24
Si les deux véhicules se heurtent, alors au point de rencontre
x4, (t) = x,(t) ce qui revient a résoudre I’équation :
—1,75t2+28=0> t, = 4s et t, = —4s(arejeter)
D’ou les deux véhicules vont se heurter a la date t = 3,38s.
2. Vitesse relative des deux véhicule au moment du choc
Aladatet=4s, v, = —7,7 X 4 + 24 = —6,8m.s~* (alors M; est

immobile) : v, = —4,2x4+24=72m.s!

3. Décélération minimale de M, pour éviter le choc

Pour éviter le choc, il faut que la distance minimale séparant les

deux véhicules soient égale 4 28m. D’0U : Qi) = -7,7m.s™?

Solution 10

a)) Equation horaire du mouvement

1
z,(t) =Eat2 + vt +zy,0raty=0,etz, =0

=z, (t) = %at2 + vyt = —5t? + 30t

b)) Altitude maximale

Au point maximal, % =0=>-10t+30=0=>1t = 3s,
Zmax = —5 %32+ 30Xx 3 =45m

La bille A atteint son altitude maximale,

Zmax = 45m aladate t = 3s.

2. Equation horaire de la bille B

1
7,(t) = E“(t —to)? + vyt — to)
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= z,(t) = —=5(t — 3)2 + 30(t — 3) = —5t2 + 60t — 135
- Instant et abscisse du rencontre

Au point du rencontre
z,(tg) = z,(tg) = 30ty — 135 = 0,pour ty = 4,5s
zp = —5 X 4,52 + 30 X 4,5 = 33,75m

Solution 11

Durée totale du mouvement et la distance totale parcourue

Etude cinématigue du mouvement

-Phase 1: MRUA : x,(t) = at? + vt + X,

1
oraty=0,v,=0> x,(¢t) =§at2

x,(t) =04t? etv=at=08t 2v=08tt=8= t, = 10s

et x, = 0,4 x 10% = 40m
-Phase2:MRU:v=§:>t2:9:%:35
2

v

- Phase3: MRUD : RIT:

Av? = 2ad ——2— i =—4 2

_ =g = _ _ .

v a a » m.s

v(t) =—4t+8 al’arrét: v(t) = —4t+8=0, t; = 5= 2s,

4
donc: T=¢t;,+t,+t3=10+3+2=15s et
D=40+24+8=72m
D’ou la durée totale du mouvement est T = 15s et la distance

totale parcourue est D = 72m.

Solution 12

1. Distance parcourue pendant la 1% phase

Phase 1: MRUA : x,(t) = >at? = 0,6t2 et v, = 1,2t

At=10s,d, = 0,6.102 = 60met v; = 1,2.10 = 12m.s™!
2. Distance parcourue pendant la 2¢™ phase
Phase 2 : MRU :

d
vlzvzzt—z: d, = v,t, = 12 X 20 = 240m
2

3. Accélération a, du mobile pendant la 3%™ phase
RILT: Av? = —v,2 = 2a5d,4

B —v,? B —122 B 5
= a3—2—dg—2)<8——9m.s
Durée mise par le mobile pendant la 3°™ phase :
Av = —v; = azt; = t; =—_171=—_12= 1,33s
as -9

4. Durée totale et la distance totale parcourue
T=t+t,+t; =10+20+ 1,33 =31,33s et
D =60+ 240+ 8 = 308m

D 308

Vitesse moyenne : vy, === — = 9,83m. s71

T 31,33

Solution 13
a)) Durée de freinage :
Av=—v, =ast; =t =__v1=_—20=405
as -0,5

b)) Distance parcourue pendant la 2°™ phase

Phasel : MRUA : x, (t) = %atz, or

A . v, 20 ,
v=v,=aqt; @ ¢, =—=—
1 11 1 t]_ 25

x,(t) =0,4t?> = at=25s, d; = 0,4 x 252 = 250m
Phase 3: MRUD : R.LT:Av? = —v,? = 2a,d;

=0,8m.s~

-v,2 -202

o ds = 2-05) 400m

$d3=

D=d,+d,+d; =2d,=D—(d; +d3)
d, = 10* — (250 + 400) = d, = 9,35103m = 9,35km
c)) Durée totale du mouvement

Pour la 2™ phase :

dy _, _dy_9350 _
Vi =V, =— > === ,08
R 27y, 20

ST =t +t,+t; =25+ 467,5 + 40

T = 532,55 = 8min52,5s

Solution 14
1. Equations horaires du mouvement
-Phasel : (de A a B) MRUD

1
x, (t) =§alt2 + vt +x4,0rat,=0,x, =0

1
x,(t) = Ealt2 + vt et vy(t) = a it + v,

vg = 15km.h™! = 15m.s™ ! et vy = 36kmh™! = 10m.s™!
RIT : v3?2 — v,%2 = 20,AB >
vg? —v,2 102 — 152

= = = —0,5 .S~
VY] 2 %125 m.s

x;,(t) = —0,25t% + 15t et v,(t) = —0,5t + 15
AupointB, vg =—-0,5t; +15=10 = t; = 10s
- Phase 2 : (de B & C) MRU de vitesse :

2

vg = v, = 10m.s™!

x,(t) = vg(t —tg) + x5 = x,(t) =10(t — 10) + 125
= x,(t) = 10t + 25
- Phase 3: (de Ca D) : MRUA :

1
x3(t) = Eas(t —te)* +ve(t —to) + x¢

et v3(t) = a;(t —t¢) + v
OraupointC, t, = 10 + 60 = 70s et
xc = 10(70) + 25 = 725m
vp—v:, 15-10

Up — Ve = azAt = az = =

— -2
AL 20 - 0,25m.s

1
x5(t) = 5 % 0,25(t = 70)* + 10(¢ = 70) + 7252
v5(t) = 0,25(t — 70) + 10
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{x3(t) =0,125t% — 7,5t + 637,5
vy(t) = 0,25t - 7,5

- Valeur de la distance AD

La durée totale mise sur le trajet est :

tap = 10 4+ 60 + 20 = 90s

AD = 0,125(90)% — 7,5(90) + 637,5 = 975m
2. Diagramme de v(t) et a(t)

A 1
Av(m.s ) Aa(m.s™2)
1 i 0,25 < P
—
1 5 c p 10 79
t@ 0 5j—i®
0 10 7 90 A
Solution 15

1. Vitesse maximale acquise par la voiture
Phasel (MRUA) : RIT : v32 — v,%2 = 2a,AB,

2

Up
Or vy, =0 = vg?2 =2a,AB = AB = 20
1

Phase 2 : (MRU) vg = v, = f—c = BC = vgty
BC

Phase 3 : (MRUD) : RIT : —v,? = 2a,CD = CD = —%&°

2a,

2 _VBZ

VUp
Or AD =AB+ BC +CD = —+ vgtg. + = AD
2a, 2P 2a

2
vp? —vpg?
4 05(14 % 60) + —55 = 13720

5v5% 4 840V + 5v5° — 1370 = 0 = v2 + 84v, — 1372
=0
A= 84% + 4 x 1372 = 12544 = VA= 112,

-84+ 112
Vg = 2

D’ou la vitesse maximum acquise est: vy = 14m.s™!

=

= vp = 14m.s71

2. Durée totale du parcours ABCD

14
Phase 1: v = aytyp = tag = ';—B = —=140s;
1 )

Phase 2 : tz. = 14min = 840s

VB _ ™ _ 1405
az

Phase 3: vp — v = aytep = tep = vl
tap = tag + tge + tep = 140 + 840 4+ 140 = 1120s

3. Calcul de distance AB, BC et CD

AB = Ez 1 =980m;
2a;, 0,2
BC = vgtye = 14 x 840 = 11760m
0 =22 -7 ogom
2a, -0,2
4. Vitesse moyenne de la voiture sur sa trajectoire :
AD 13720
= =12,25m.s7 !

Ymoy = 1= 1120

5. Equations horaires du mouvement
Phasel : MRUA :

1
x,(£) =Ea1t2+vAt+xA,orét0=0,xA=Oeth =0

x () = %alt2 =0,05t2 et v,(t) =0,1t

- Phase 2 : (de Ba C) MRU : de vitesse vy = vp = 14m.s™!

x,(t) = vg(t —tg) + x5 = x,(t) = 14(t — 140) + 980

= x,(t) = 14t — 980
- Phase 3 : (de C a D) : MRUA
1
x3(t) = §a3(t —te)* + vt —te) + x¢
et v3(t) = az(t —tc) + v
1

x5(t) = =5 X 0,1(¢ - 980)2 + 14(t — 980) + 12740

x3(t) = —0,05t2 + 112t — 49000 et
v3(t) = —0,1(t — 980) + 14 = —0,1t + 112
6. Diagramme de v(t) et a(t)

Aa(m.s‘z)

Av(m.s™) A B

. 0,1
C

! — 15

0 140 980 1120
o 1)
A0 140 980 1120 01 b
Solution 16

1. a)) Equations horaires du mouvement de la rame

1
x,(6) =§at2 + vt +xo,0raty =0,x, = 0 et vy = v,
x1(t) = éa@lz + voel et Vv = a91 + Vo et

1 1
xZ(t) = Eaezz + v192 = xZ(t) = Eaezz + (a91 + vo)gz

b)) Valeur de I’accélération a et de la vitesse v,
Pour 6, = 2s, x; = 2a + 2v, = 24 (1) et
Pour 8, = 2s, x, = 6a + 2v, = 32 (2)

— — — -2 _ -1
. o .
2)-(1)> 4a=8=>a=2m.s7? et v, = 10m.s

2. Vitesse de la rame dans la phase uniforme
v=at+v,=2t+10,at=10s, v = 2(10) + 10 = 30m.s™?
d,
v=9— =>d, =v0, =30x30=900m
4

3. a)) Distance parcourue pendant la phase de décélération

.2 _ —v? _ -30?
RILT: —v*=2ad; = d; = 2 = 202

=225m

b)) Distance totale parcourue

1
dy = at? + vot = t* + 10t = 10* + 10 X 10 = 200m

D =d, +d, +ds = 200 + 900 + 225 = 1325m
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Solution 17

1. Lois horaires du mouvement

- Phase 1: MRUA : x; () = > a;t? + vyt + %o,
oraty=0,x,=0etvy,=0=>
1 1,
x,(t) = Ealt2 = x,(t) = Ealel et v,(t) = a0,
- Phase2 : MRUD : x,(t) = —|a,10,” + a,6,0, + x,
et v,(t) = —|a,|0, + a,6,

2. a)) Relation entre a,, a,, 8, et 6,.

a16;

ATlarrét et v,(t) = —|a,|0, +a,60, =0 =6, =——

laz|
2D
b)) Montrons que 8,= /ﬁ
lazlai+as?
1 2 1 2
Ona:x,(t) = —;|a2|92 +a,6,0; +5a,6," =D

= —|a,|0,% + 2a,6,0, + a,0,> = 2D ,or 6, = Té_gll s
2

a0, 2 a0,
—|ay,| (_Iazl) +2a,6, ol +a,0,>=2D

= —a,%0,% 4+ 2a,%60,* + a,0,%|a,| = 2D|a,|

2D |a,|

2p 2 2
a,“60,“ +a,6,°|la,| =2D |a,| = 6, = | ———F——
1 1 1Y1 | 2| | 2| 1 a12+a1|a2|

¢)) En déduisons les valeurs de 0,¢et 0,

L= = 14s et

2 x 1500 x 5.1072
0,852 + 0,85 x 0,05

0,85 x 14
277005
3. Calcul des longueurs 1, et1,
L = %alelz = % x 0,85 x 14% = 83,3m et

l, =D —1, = 1500 — 83,3 = 1416,7m

38s

Vitesse maximale atteinte par la rame :
Vmax = 310, = 0,85x 14 = 119m.s!
4. Représentation graphique de v(t) et a(t)

Av(m.s™1) b am.s2)

0,85

11,9
Lt

t(g) 14 252

A g
R 252 -0,05

Solution 18

1. a)) Montrons que le mouvement est C.U

Dans la base de Frenet (T, N) :

. - o yzo -
d=aTT+aNN=%T+V?N=50N = %=0=v=cste

Par ailleurs le mouvement est circulaire, alors le mouvement de

2 ,  Am? v? 5 ,
T=—=T =7 or a=aN=?=Rw =50m.s

w

] ,_a , Am’R
soit a)=E$T=

a
T?a (0,4m)% x 50
e )
4172 412

2. a)) Montrons gue Vv est constante

dx
{v = — = —aw sin(wt)

T dt
d

U= y
L v, = i aw cos(wt)

v= \/azwz(sinz (wt) + cosz((ut)) = aw = cste

v=10m.s™?!

b)) Montrons que I’accélération est constante

dav.
A a, = d_tx = —aw? cos(wt)
a =
dav.
a, = d_ty = —aw? sin(wt)

a= \/a2w4(cosz(wt) + sin?(wt)) = aw? = cste,
a=10ms™2.

¢)) Nature de la trajectoire

2 2

= x2+y

{x = acos(wt) 4

y = asin(wt)
La trajectoire est un cercle de centre O etderayon R =aetle
mouvement est circulaire uniforme, alors le vecteur accélération d

est centripéte, radial et d’intensité a = 10ms 2.

Solution 19
a)) Vitesse angulaire, période et la fréquence

6(t)= 5t+n/8 = w=>5rad.s™!;
S 2 a56s ot f ==
Sw 5 T L6set f=g=

b)) Mouvement de M sur OX et sur OY :

= 0,796H
1256 0,796Hz

X . Y .
cos @ =:=>X=rcos€ et sm9=: =Y =rsinf

c)) Equation de la trajectoire

{X=rcos«9 4

A
Y =rsinf Y

A

= X2 + Y% =12 (cercle de rayon r)

d)) Module du vecteur vitesse

vy == —rfsind

S
v
dy .

vy == r6 cos O

S>v= \/rzéz(sinZG + c0s20) =rf = 0,05 X 5 = 0,25ms"?

Montrons que OM L :

OM = (r cos 0)T + (r sin 0)jetv = (—r0sinb)i+ (rfcos 0)f

est circulaire uniforme. OM.% = —r%cosfsinf +r?sinfcosf =0 = OM L ¥
b)) Détermination du rayon de la trajectoire
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e)) Le mouvement de M est circulaire uniforme car v = cste.

Vecteur accélération :

dvy .
aX=d—=—r92c059 -
a= d1§ Sv= \/7‘294(60529 + sin?0)
ay = d_ty = —r62sin6

=v=r0?=rw?=ay

d=(-r6%cos )T+ (—-r6%sin0);f

G =—62(rcosOT+rsin6j) = —620M (radial)
Alors le vecteur accélération est radial et centripéte :
a=rw?=0,05x5%=125m.s72.

Solution 20

1. Valeur de I’accélération angulaire a t=0 et t=4s

. do . .
M.CUA:0=——=0t+06,
dt

— = 0f 2NN _2m oy

t t t
6= 2m (1000 — 100) = 23,56rad.s 2
~2x60 = aoobrad.s

2. Expression de la vitesse angulaire en fonction du temps

. .. . 2n
6 =60t+6,=23,56t+ 20 X 100 = 23,56t + 10,47

3. Valeur de la vitesse angulaire 4 t=3s : § = 23,53 x 3 +
10,47 = 81,15rad.s™?!
Nombre de tous effectués : R.I.T :

w? — wo? = 4m%(N? — Ny*) = 26046 = 262nn

_ 4m*(N? —N,®)  m(N? = N,?)
T w6
AN e 7(1000% — 100?)
23,56 x 602

= 36,66tours

Solution 21 (Changement de phase)
Calculons la durée totale de rotation
Phase 1 : M.U.A : Aw = At

Aw (u_27TN_27TX120
At At At 60x%60

=0,21rad.s™?

1. 1 ..
o(t) = EGtZ =3 x 0,21t% = 0,105t? et w(t) = 8t = 0,21t

etat=60s:0 = 0,105 x 602 = 378rad et
w=0,21%x60=126rad.s™2

2

R.I.T: Aw? = w? = 26,A0 = 26, X 2mn; = n, = —

4n@1
12,62

AN:ny = —2
™M= %02

= 63,17tours

Phase 2 : M.U : A8 = 2mn, = wAt = n, :“;_it

Phase 3: M.U.D :
Aw —w _ —-12,6

Aw = 0,At = 0, = IR —0,042rad.s™2

—w?

4—7152

R.IT:Aw? = —w? = 26,A0 = 20, x 2nny = n; =

—12,62
47(—0,042)

Le nombre de tours total effectué par la roue est : n = 1560tours

A.N:n, = = 300,8tours

n=mn,+n,+n; =n, =n—(Mn, +ng)

n, = 1560 — (63,17 + 300,8) = 1196,03tours

wAt At 2mn,
= — =
Nz 2n
21w X 1196,03
At = ———— = 626,245 = 10min56,24s

12
La durée totale de rotation est :

T = 1min + 10min56,24s + 5min = 16min56,24s = 1016, 24s

Solution 22
1. Angle balayé par le disque :
.. w? 82
Aw? = w? =200 = N =— = = 12,8rad
20 2X%X25

2. Loi horaire du mouvement : 6(t) = %étz = % x 2,5t2 = 1,25¢2

3. a)) La décélération anqulaire : M.U.D :
. . Aw —-2,5

Aw = 0,At :>02:A—t: >
b)) Angle balayé par le disque pendant la durée de freinage

= —1,25rad.s™?

Aw? = —w? = 26,70

wZ 2
= Af = —2—9.2 = _—Zx—1,25 = 25,6rad
¢)) Nombre de tours compléte effectués par le disque dans la phase 2
A0 = 2mn = n =22 =28 = 4¢ours
2 2

Solution 23
1. Vitesse angulaire : w = 27N = 21 X g =1,57rad.s™?
2. Angle balayé par le disque en 2s :
M.C.U: 0 =wt=157t =157 X2 = 3,14rad
3. Valeur de la décélération angulaire :
Aw T -1,57

Aw=0At = =—=—7= = —0,052rad.s?
@ At At 30 ra.s
4.a)) Durée du mouvement accéléré :
Aw = w — wy = 2m(N — N,) = At
2n(N — N, 2m(20—-6
= At = ( o) _ 2 )=0,21s

g T 60x7
b)) Nombre de tours effectué pendant par le disque a t=0,21s

RIT: w? — wo? = 4n?(N? — No*) = 2610 = 262mn

4m?(N? — Ny?)  m(N% = Np?)
n= = = w

4 6
(202 - 62)

A.N:n= X ez 4,53 x 10~ %tours
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Solution 24
1. Accélération angulaire de la poulie

et loi horaire de son mouvement

§ = % = =0625rad.s? et

1,60
1. 1
6(t) = Eetz =5 X 0,625t% = 0,3125t2

2. Vitesse anqulaire de la poulie si S descend 2m de chute
Pour le solide S: M\U.A, R.L.T:

v2=2ad = v=VvV2ad =V2x2=2m.s!

v 2

V=rw= w=-=—=125rad.s et
T 1,60
_w _1,25_02t 1
T2 2m s

3. a)) Accélération angulaire :

R.I.T: — w? = 200 = 4mné
—w? —1,252
4mn 4w x 20
b)) Durée du freinage : :
Aw -1,25

Aw = At = At =—=—
© 5 622103

=0 = =—-6,22.103rad.s 2

= 200,96s
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Solutions sur la R.F.D
Solution 1

1. a)) Equations horaires du mouvement

Le solide (S) est soumis & son poids P, & la réaction normale Ry

et & la force de frottement F = Ry (réaction tangentielle).

—

TCl: YFor=m3 = P+R=md
. s . . F
Suivant x’x : mgsina -F = ma = a=gsina——

=gsi = 10X 05— 2 = 4,2m. 572
= ——=10%X05——= .
a=gsina D =g = 42m.s

MRUA , x(t) = Zat? + vt + xo,

Orat=0, x, = 0 et v, = 2m.s~* alors x(t) = =at? + v,t

T2
x(t) = 2,1t%2 + 2t et v(t) = at + v, = 4,2t + 2.
b)) Calcul de la durée de la descendante

Ona:x(t)=21t2+2t=L =50 2,1t +2t—-50=0

A= 22 +4x2,1 %50 =424 = A= 20,6,
t= w,d’oﬁ t=443s

2x%x2,1
¢)) Vitesse au bas de la pente :

v=42t+2=42x443+2=20,6m.s7?

d)) Energie mécanique de (S) au bas de la pente

E = E¢ + Epp = E, car au bas de la pente Epp = 0, alors :
E = B¢ =-mv? ==X 55 20,67 = 1,67 x 10%]

2. a)) Valeur de la nouvelle accélération

T.Cl: P+R=md, Suivant x’x: -F = ma =

F —44
a=—-——=—=
m 55

—0,8m.s2 (MRUR)

b)) Equations horaires du mouvement : M.R.U.D

x(t) = %at2 + vot + %o , 0r at=0, x, = 0 et v, = 20,6m.s™*
alors: x(t) = —0,4t? + 20,6t et
v(t) = at + v, = —0,8t + 20,6.

¢)) Distance minimale parcourue

- Durée minimale mise : Au point maximal :
v(t) = 0,alors: —0,8t,;, + 20,6 =0 = t,,;,, = 25,755 et
dpmin = —0,8 X 25,752 + 20,6 X 25,75 = 265,225m
Durée totale du mouvement :
T = 443 + 25,75 =30,18s

Solution 2

1.a))Accélération du systéme

- Pour la masse S,
TCI:P +T, + R=m,a, Suivantx’x: T, = m,a (1)

-Pourlamasses,: T.CI:P, +T, = m,3

Suivant 2’2’ : myg — T, = mya = T, = m,g — mya (2)
Or T, =T, alors:mya= m,g —mya
m 300
sa=—29 AN a=>—x10=2375m.s"
my; +m, 800

b)) Energie mécanique de s, lorsqu’il heurte le sol

E = E¢ + Epp = E¢, car au sol de la pente Epp = 0, alors :
1

1
E=E;= Emzvz = Emz(Zad)

1
E=2x03x(2x375x3) = 3375

¢)) Norme de la tension du fil
T, =mya =0,5%3,75 = 1,875N

2. Contact avec frottement

- Accélération du systéeme

-Pourlamasse S, : T.CI: P, + T, + Ry + R; = myd
Suivantx’x: —R; + Ty =mya= T, = f + mya (1)
-Pourlamasse S, : T.CI: P, + T, = m,d

Suivant 2’2’ : myg — T, = mya = T, = my,g — mya (2)
Or T, =T, alors: f +mya =m,g —m,a =
a,_ng—f _03x10-12

JACN:a' =

= =2,25m.s™?
my; +m, 0,8 m-s

- Energie mécanique de s, lorsqu’il heurte le sol

E=E;+Epp=E; = %mzv2 = %mz(Za'd) =m,a'd
E =0,3x%x2,25x%x3=2,025]
- Norme de la tension T du fil
T,=f+ma=12+05x2,25=2,325N

3. a)) Nouvelle accélération a’

yz
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- Pour la masse S,
TCl:P, +T, + Ry + Ry = myd
Suivant X’x 1 —mygsina —f + T, = ma

=>T, =mygsina+ f +mya (1)
-Pourlamasse S, : T.CI: P, + T, = m,d
Suivant z’z: m,g — T, = mya = T, = my,g —mya (2)
Or T, =T, alors:m,gsina+ f+m;a=m,g —m,a

_g(my —mysina) — f

donc: a
m; +m,
10(0,3 - 0,5 x sin30) — 0,2
AN: a= 08 =0,375m.s 2

Comme a > 0, alors S; parcourt un M.R.U.A

b)) Energie mécanique de S, at=1,2s

1 . 1
E=E;+Epp = Emlvz + m, gxsina , avec x = ;atzs X =

iatz = § x 0,375 % 1,22 = 0,27m et

2
v:=2ax=>E=m, (E + gx sin a) =myx(a + gsina)
E =0,5%0,27(0,375 + 10sin30°) = 0,725/

c)At=12s,v=at=0,375%x1.2=0,45m.s7!

c1)) Caractéristigues du vecteur accélération

Apres la rupture la masse m, est soumise a

son poids P; , & la réaction R,

TCI:P, +R, =md

Suivant X’x : m;gsina = mya =
a=gsina =10 X sin30° = 5m.s 2

Aprés la rupture du fil , le mouvement de la masse m, est

uniformément Varié (Accéléré) , son vecteur accélération :

- direction : perpendiculaire a la trajectoire

- Sens : suivant la trajectoire (x’x)

- intensité : a = 5m.s™2

c2)) Loi horaire du mouvement

x=%at2+vot+x0 ,

x = 2,5t% — 0,45t

s, _ 1 _
at=12s, vy =—-045m.s et x, 0:{ v = 5¢— 045

Solution 3

1. a)) Accélération du systeme

- Pour la masse M,
TCl:P, +T, = M,d
SuivantOZ : M,g — T, = Mya =T, = Myg — Mya (1)

- Pour la masse Mg T.Cl : Py + T, = Mgd
Suivant O°’Z’ : —Mgg + Tz = Mpa
=Ty = Mgg + Mga (3) Or T, =Ty alors:

(M, — Mp)g
M,g — My,a=Mgg+ M >q=—t__°29J
a9 A BY Ba a M, + M,
(0,539 -10,441) x 9,8
A.N:a = =0,98m.s?

0,539 + 0,441
b)) — Espace parcourue par chaque corps a t=3s

x=%at2+vot+x0,orét=0,x0=0 et v,=0

1 1
soit x = Eat2 =3 x 0,98 x 32 =4,41m

Vitesse atteinte par chague corps a t=3s :

vy=vg=v=at=098X%x3=294m.s"!

Energie cinétique de chague corps

E.(A) = %MAvAZ = ; X 0,539 x 2,942 = 2,33/
Ec(B) = 2 Mpvy? = = X 0,441 X 2,947 = 1,90/

2. a)) Nouvelles valeurs de M, et Mg

-Pour lamasse M, : T.CI: P, + T, + R,+= M,d
Suivant x’x : —M,gsina + T, = Mya =
Ty =Mygsina + Mua (1)
- Pour la masse Mg : T.Cl: Py + T = Mpd
Suivant z’z: Mgg — Ty = Mga = Ty = Mgg — Mga (2)
Or T, =Tg alors: Mg sina + Mya = Mgg — Mga
or M, + Mg = 0,980, = M, = 0,980 — M,
= M,gsina+ Mya = (098 —My)(g—a)
_098(g—a) _0,98(9,8 - 0,98)
47 gGsina+1)  9,8(sin30°+ 1)
et My = 0,980—M, = 0,392kg

= 0,588kg

b)) Energie mécanique du corps A a t=3s

1 v?
E=E;+Epp ZEMAUZ + Mygxsina = M, <7+gxsina>

2,942

E = 0,588 (T +9,8 x 4,41 sin 30°) = 15,24/

3. a)) Nature du mouvement prise par le corps A

Aprés la rupture la masse M, est soumise a son poids P, eta la
réaction R, .

T.Cl: Py + Ry4+= M,3

Suivant x’x | Myg sina = Mya =

a=gsina=98x0,5=49m.s?2

Soit a = 4,9m.s~2 > 0, alors on a un
Mouvement R.U.A

b)) Position et vitesse de A, 1,2s apres la rupture

Loi horaire du mouvement

x ziatz + vyt + xq

at=3s, vy =-294m.s"tetx, =0
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{x = 2,45t% — 2,94t
v =45t—294

{x =245%x12%2-294%x12=0
v=49x12-294=294m.s!

D’oua t = 1,2s le corps A repasse a sa position de rupture dans

doncat=12sona:

le sens positif du mouvement.

Solution 4
a)) Durée totale du mouvement

Etude cinématique du mouvement

Phase2 : MRU : v = 2 = 3% = gm. 571 ;
At 6

Phasel : MRUA : x; = ~a,t?

Ona:at=3s,v, =a,;t=6 > al=§=2m.s‘2 et

1
x1=z><2><32=9m
Phase3: MRUD:D =x; + x, + x5 = x3 = 15m
RILT:Av? = —v,2 = 2a5x;
2

-v,2 -36 _
L = =-1,2m.s"?,
2x3 2x15

:>a3:

doncAv = a;At = At =2 =""= "% — 55 ¢t

as as -1,2
T=3+6+5=14s
D’ou la durée total du mouvement est T = 14s

b)) Lois horaires du mouvement

Phase 1: MRUA : x; = -a,t? = t? et v, = a,t = 2t
Phase 2: MRU : v, = cste et x,(t) = v,(t —t;) + x4
et x,(t) =6(t—3)+9=6t—9

Phase 3 : MRUD :x; = > a5(t — t,) + v,(t — ;) + X,
X3 ==X =12(t = 9)? + 6(t — 9) + 45

= x,3(t) = —0,6t% + 16,8t — 57,6

etvs(t) =as(t—t)+v, =—-12(t—-9)+6
= v3(t) = -1,2t + 16,8

¢)) Intensité de la force d’attraction dans chaque phase

Le solide est soumis & son poids P, & la réaction R et a la force
d’attraction T

TCl: YF,,=md = P+R+T=md
Suivant x’x . —mgsina+T = ma

Alors: T =m(a+ gsina)

-Phasel: T, =m(a, + gsina)
A.N: T, =980(2 +9,8 X 0,5) = 6,762 X 103N
- Phase 2 : MRU, donc a, =0
T, =mgsina =980 x 9,8 X 0,5 = 4,80 X 103N
Phase 3 : T; = m(a; + gsina) ;
A.N: T, =980(—1,2 +9,8 X 0,5) = 3,626 X 103N

d)) Puissance de la force d’attraction pendant la phase 2

P(T)=T.v
Phase2 : P, = T,.V = 4,80 x 103 x 62 = 2,88 x 10*W

Car dans la phase 2, le mouvement est rectiligne uniforme.

Solution 5

a)) Valeur de v : Phase2: MRU : v = % = % =2m.s™!

b)) Equations horaires du mouvement dans chaque phase

Phase 1 : MRUA : x; = %alt2 et v; = a;t at=3s,

= 0,67m.s?

wl N

v=agt=2 > q =

X ==X2x32=3m doi:x; =033t? et v, = 0,67¢
Phase 2 : MRU : v, = cste et x,(t) = v,(t — t;) + x;
= x,(t) = 2(t —3) + 3 soit x,(t) =2t —3
Phase 3 : MRUD : x3 = Zas(t — t,) + v,(t — t;) + %,

Av -V -2

—=-04m.s”

L S 2
At At 5

or Av = a;At = az =

1
X3 = > x —0,4(t — 13)2 + 2(t — 13) + 23

soit x3(t) = —0,2t% + 7,2t — 36,8
et v3(t) =az(t—t,) +v,=—-04(t—13)+2
soit v;(t) = —0,4t+ 7,2
- Déduisons la hauteur H

La durée totale du mouvementest T =3+ 10+ 5 = 18s
At=18s, H = x3(18) = —0,2x 182 + 7,2 X 18 — 36,8 = 28m

c)) Norme de la tension T du céble

Le fardeau est soumis a son poids P et a la force d’attraction T
TCl:YF,,=md = P+T =md, Suivant Oz:
-mg+T = ma= T=m(a+g) =
-Phasel: T, =m(a, +g)

A.N: T, = 103(0,67 + 10) = 1,067 x 10*N )]
- Phase 2 : MRU, donc

ol

a,=0=T,=mg = 10*N
- Phase 3: T3 = m(a; + g)
T, = 103(—0,4 + 10) = 9,6 X 103N

d)) Nature du mouvement de fardeau apres la rupture du cable

Aprés la rupture du cdble T = 0, donc mg = ma
donca = g : c’estune chute libre sans vitesse initiale

Temps mis par le fardeau pour toucher le sol

1
z:;gtz,ausol

p Lo, [ 2x2s_
= = — = = —_—= =
=39 g 10 208
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Solution 6

1. Accélération du systeme

- Pour le solide S,

T.Cl: P, + T, + R = mud Suivant x’x :

—mygsina+T, =mua=T, =myugsina+mya (1)

- Pour lamasse my : T.Cl: Py + Ty = myd

Suivant z’z: mgg — Ty = mga = Ty = mgg — mga (2)

3™ |oi de Newton : T, = Ty alors:

. (mp —my sina)g

mygsina +mya =mgg —mpa = a = W

(0,3 —0,4.0,5)

T Toatr03

2. a)) Temps par A pour atteindre le point S

x 10 = 1,43m.s?

Le mouvement de Sest U Acara = 1,43m.s7 2> 0

P i E
Xt =Ees0tttes = 17 7T 1143

=1,67s

b)) Vitesse de Aen S
RIT : v?g = 2a0S = vg = V2a0S

vg =4/2.1,43.2 = 2,39m.s7?

¢)) Nature des mouvement ultérieurs de A et B

Aprés larupture dufil : T, =Tz =0

- Pour le solide A :

myg sina =mya’ = a' = gsina > 0: alors le mouvement
de A apres la rupture est uniformément accéléré.

- Pour lesolide B :

mug = mya' = a'' = g: Chute libre sans vitesse initiale

3.a)) Vitesse de A juste avant le choc

Apreés larupture a = 10 X 0,5 = 5ms 2
RIT: v, =2alL = v; =25 x 10 = 10m.s~*
b)) Vitesse de A et B juste apres le choc

= - 1
- Avantlechoc: P = m,9;, = E; = ;mAvl2

- Apres le choc :
Dr =7 =7 ’ r 2 1 2
P=mAv1+va2:>EC:EmAv1 +Emcv2

Conservation du vecteur quantité de mouvement :
P =P = m,v, = myv', +mv,

Projection suivant ¥, : myv; = myuv'; + mev', (1)
Conservation de 1’énergie cinétique :

1 1
E; = E'; soit —muv,2 ==—muv'y° +-—mev',’
2 2 2
Soit muv,% = muv'y: +mev's” (2)
{ muv; = myv'y + mev', (1)

2 2
mv,® = myv'y” +mev',"(2)

{ my(v; —v'y) =mev,
my(v? —v',%) = mev',”
{mA(Ul —v'y) =mev', (1)
my(v; —v'))(v, +v'y) = ch’22 2
@=>v +v',=v, (3)
(1) 1 1 2

Dans (1) : myv; = myv'y + me(vy +v'y)

soit (my, — mg)v, = (my + me)v'y

, (my —me) , 2m,
Alors V', =——v, et v, =———,
my + me my + me
AN: v _(400—350)><10 v _2.400><10
T ¢ V2 = 50

1 1

v, =0,67m.s7! et v, =10,7m.s”

Solution 07

1. Valeur de I’angle a

Le solide (S) est soumis a son poids P
et a la tension T du fil
TCI:P+T=md, p

suivant x’x : Tsina = ma,, = mrw?

avec r = Ilsina , alors :
T =mlw? (1) Y

. .. _ _ - M9
Suivanty’y : Tcosa —mg =0 =T = —= (2

m
(1) = (2),alors :mlw? = g > cosa =9
cosa lw?

g 10
COSE =102 T3x122

2. Expression de la tension BC

= 0,023 = a = 88,67°

TCI:P+T+T =md
suivant X’x : Tsinay + T = mrw?

avec r = Ilsina,

!

1)

T =mlw? —

sinay

Suivant y’y : Tcosay —mg =0 => T = c:slio @

T"  myg

or (1) = (2)alors mlw? — — =
sina, cosa,

=T =m(lw?sina, — g tan agy)
AN: Tge =T =0,1(3% 122 %X 0,5 — 10 tan 30°) = 21N
3. a)) Valeur de la tension BA et BA’

Le solide S est soumis a son poids P et aux tensions T,/ et Ty.
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TCA:P+T,+T,y =md,suivant x’x :
T,sina + Tyrsina = mrw?
alors :r = lsina = Ty + Ty = mlw?(1)

Suivant y’y : Tycosa — Tyrcosa —mg =0 =

mg
Ty, —Ty = (2) : (1) +(2) donne:
cosa
m g m g
T, =—(lw*+——) etTy =—(lw? -
A 2(w +Cosa) et ta Z(w cosa)
0 _AA’_6O_01
TS E=oAB T 600

AN:Ty=2(3x 122 +%) = 26,6N et

T, 0.1 (3 122 10) 16,6N
! = X - = )
AT 0,1

b)) Valeur minimale de w pour que le fil BA® soit tendu

Le fil BA’ soit tendu si et seulement si

Ta =2 (l0? = £-) >0

cos a.

donc: lo*—— 0o w>—2 o wo:\/g
cosa lcosa l

. .. 10 -
La vitesse minimale w, est: w, = /? =1,82rad.s™!

Solution 08

1- a)) Vitesse angulaire de la tige

Le solide (S) est soumis & son poids P
et a latension T du fil
T.Cl:P+T=mad, suivant X’x :
Tsina = ma, = mrw,? avec
r = Isina ,alors : T = mlw,? (1)
Suivant y’y :

Tcosa —mg=0= T = 9 2

cosa
mg , g
> w = =
cosa lcosa
— 9'8 = 7rad -1
@0 = [04cose0e TS

b)) Valeur de la tension T du fil

mg 0,4x%x9,8
T = =——=784N
cosa cos60°

(D) = (2) @ mlw,? =

2. Intensité de la réaction R et de la tension T du fil

Le solide est soumis a son poids P, a la réaction R

et a la tension T du fil.

TCI:P+R+T=ma,
Dans le plan( x’x, y'y) :
L (Ape = a,Sina T —mgcosa = ma,sina
{any =apcosa {R —mgsina = —ma, cos a
{T =m(g cos a + (2nN)%lsin?a)
R =m(g — (2nN)?lcos a) sina
{T = 0,4(9,8¢0s60° + (2m)? X 0,4sin?60°) = 6,76N
R =0,4(9,8 — (2m)? X 0,4 cos 60°) sin 60° = 0,62N
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Solutions sur la Dynamique de Rotation

Solution 1

figurel

1. a)) Aciération du systéme

- Le solide (S) est soumis & son poids P et a la tension T du fil.

TCl: YFu=md = P+ T =m3d

Suivant OZ: mg-T = ma = T =mg —ma (1)

- Le cylindre est soumis a son poids P, laréaction Retala
tension T"du fil. (voir figure 1)

R.F.D (en rotation ) :

Y M(Foxe) = /260 = M(P) + M(R) + M(T') = J,0

orM(P)+M(R)=0=M(T) =) =

T'r=Jf = Mrix2= T'=2%(2)

_ _mg . . — 10x10 — —
1)=()alorsa = — AN:a —10+§ 5m.s

2

2

b)) Vitesse de (S ) aprés 3m de chute.
RILT:v?—vy2=2adorat=0,vo=0 = v =+2ad
AN:a=+v2x5x3=547m.s™!

c)) Détermination des lois horaires du mouvement

- Pour le solide : MUA , alors x(t) = ~at? + Vot + X ,
2
orat=0, x, = 0 etvy, = 0 alors x(t) = %at2 = 2,25t% et
v(t) = x(t) = at + v, = at = 5t.

-Pour lecylindre:a=ré=6 = % = 05—1 = 50rad.s?

0(t) =>0t% + wot + 6, , or &t=0, 6, = 0 et w, = 0 alors
a(t) = %étz = 25¢2 etw(t) = O(t) = 0t + w, = 6t = 50t

d)) Nombre de tours effectués par le cylindre aprés 3m de chute

RLT: w? — wy? = 26A0 = 26 x 2nn = w? = 4nn =

v 2
w? v v
n=-—m avecvzrwzw:_:n:(r)__
410 r 4110
(5,47)2
AN =212 — 4 7700urs
o 41 X 50 ’

- Durée de la premiére phase : Ona:

2,25
x(t) =225t =3 > t= ,T = 0,866s

2. a)) Calcul de moment du couple de freinage

Aprés la rupture de la corde le cylindre est soumis a son poids
P, la réaction R et a la force de frottement F (voir figure 2).
T.EC: Eg, — Ec, = YW (For) = (M(P) + M(R) + M) 6
orM(P)+M(R)=0et E;,=0
= —E¢, = M¢.0 = M¢.2nn

Jaw?
2nn

= —E¢, = —>Jaw? = M¢.2mn = M = —

AN:J, = éMrZ = % x 20 X (0,1)% = 0,1kg.m?,
v 5,47

w== o1 = 54,7rad.s™?*
M, = 01X (47)F 0,476N
¢T T Tomx100 | eNm

b)) Valeur de la décélération angulaire
R.F.D (en rotation) :

M, 0476

M.=J,0 = 6= 7= o1 T —4,76rad.s?
- Durée de la phase de freinage
.. Aw w;,—w; —w, 54,7
Aw=0At=>At=—F=—"F+—=—+=— =11,5s
6 6 2] 4,76

Solution 2
1. Démontrons gue le mouvement du disque est C.U.D

Le disque est soumis est a son poids P, laréaction Retala

force de frottement F.

R.F.D (en rotation) :Y M(F,,,) = JA0 AR

= M(P) + M(R) + M(F) = J,6 (AC

orM(P)+M(R) =0 =M(F)=J,6

F
.. P o " vYp
§="5 orM(F) <0 > <0, doule P
A
mouvement du disque est circulaire uniformément décéléré.
- Calcul de Bet M(F) = M
.. . Aw wy—w; —w, 2nf
A = A = = = = —-—
w=0M = 0= =g At At
§ 21 X 2400 1047rad. s~
- = = — .
60x4x60 o rads
RFED: M=],6 avec
1 1
Ja = EMRZ =5Xx01x (0,1)% = J, = 5.10"*kg.m?

AN: M =5.10"*x (—1,047) = —5,235. 107*N.m
2. Expression de 6(t)

Comme le mouvement est C.U.D, alors :
o) = %étz + wet + 6, , or at=0,

2400
0o =0et wy =2nf = wy = an = 2,51.10%rad.s™?!

= 0(t) = %étz +2nft

- Nombre de tours effectués par le disque pendant la durée t;.

Ona: e(t)=§ét2+2nft ,or=2mn,doncat =t;ona:
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1
6(t) =5 X (~1,047) X (4 X 60)° + 2,51.107 X 4 X 60

4

0(t) =3.10%rad = 2rn > n = = 4,77.10%tours

3. Utilisation du T.E.C pour démontrer que le mvt est C.U.D

TEC:AE; =E;, —Ec, =X W(Fere) =MO ,0r Ec,=0
E
ﬂ—EC1=M9=>M=—%<O,carEC1>O=>u)1>u)2=0

D’ou le mouvement du disque est C.U.D

- Retrouvons d’une autre facon n

! Jaw,?
_EC1=_E]A(D12=M9=M.Z1m :nz_m
5.107 x (2,51.102)?

41 x (—=5,235.107%)

AN:n=-— = 4,78.103tours

Solution 3

1. a)) Démontrons gue le systeme va
prendre un M.C.U.A

Le disque est soumis est a son poids

P, laréaction R, ala force Fet

aux poids P, et P .

R.F.D (en rotation) : ¥ M(Fy,) = Ju0
= M(P) +M(R) + M(P, ) + M(Pg) + M(F) = J,0
orM(P)+M(R) =0 etM(P, )+ M(P;) =0

" . . F.R
= M(F)=F.R=]0 = 9=]—>0
A

D’ou : le systeme (disque + masselottes) va prendre un
mouvement C.U.A.

- Calcul de 6

F.R
s
= Ja= ;MR?+—M'L? + 2mi?

6= or Ja = Jo + Jeige + 2ml?

a= %x 2x0,12 +%x 2,6 +2x05x%x05%= 0,48kg.m?

9x%x0,1

=1,87 .s7?
048 ,875rad. s

donc 6 =

b)) Lois horaires du mouvement 8(t) et (t)

o(t) = %étz + wot + 6, ,0rat=0, 6, =0 et w, =0 alors

o(t) = Eetz =0,94t% et O(t) = 0t + w, = Bt = 1,87t

2. a)) Détermination de la masse m’

- Le solide (S) est soumis & son poids P et a la tension T du fil.
TCIl: YF, =md = P+T=m"?
Suivant OZ: m'g-T = m'a = T=m'g —m'a (1)
- Pour le systéme (disque +masselottes) :
RFED:M(T)=T.R=J§ =T = % )
P 6

(g - R
A.N:a=RH=0,1x1,87=0,187m.s72 et
_ 0,48 x 1,87
" (10 -0,187) x 0,1
b)) Détermination de la durée t aprés 2m de chute

W= = mg-a="m

4

m

= 0,91kg

Pour le solide : MUA , alors x(t) = %at2 + vot + x, , Or at=0,

1
Xo =0etvy,=0= x(t) =Eat2 =0,187t>=d =2

0,187
=t= — =0,3s

¢)) Calcul de la vitesse angulaire w et le nombre de tours n

v=Rw = w=§ ,or Av? =v? = 2ad = v =+/2ad
0,86
v=4,2%0,187%x2=086m.s ' = w= 01
2

.. .. .. w
R.I.T:Aw? = w?> = 2000 = 200 = 260.2rhn > n = —
410

= 8,6rad.s™!

= 3,14tours

3. a))Détermination du moment du couple M.

- Détermination de la nouvelle accélération prise par le systeme

é a m
Ona:m"(g—a)zlA—zlA— = g
R R2 m 4 Ja
RZ
ania=—2210 o oams? erd =2 =2 g arad s
ANTa = 0,4-8_ ,24M. S et _E_ 01 = Z,araa.s
12+ 4572 ’

- Le systéeme est soumis a une force de frottement de moment M
RF.D:M(T") + My = Jo6 = T'R + M, = J,0

6 -Me
—=r @

- Pour le solide : TCI: T =m" (g —a) (1")

=T

(1) = @) = m"(g - a) = 222

= M, =J,6 — Rm" (g — a)
AN:M;=048x%x2,4—-0,1x%1,2(10—-0,24) = —1,92N.m
b)) Valeur de la tension T du fil :

T=m"(g—a) =1,2(10 — 0,24) = 11,712N

- Détermination de 0(t)

Ona: 6(t) =%§t2 + wot + 6,
orat,=t=03s, w, =8,6rad.s™* et

6, = 2nn = 2w X 3,14 = 19,73rad
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=0(t) = % X 2,4t% + 8,6t + 19,73

soit 0(t) = 1,2t? + 8,6t + 19,73

Solution 4

1. a)) Montrons que :0G=a= % R.

Ona: (M +m)0G = MOO' + mOB =
M\ _—, - M_,
<M+?)OG=M00’+7OB

M x 2R

3 4
:EM.OG=MR+ =OG=§R

b)) Montrons que est ],=7mR?

]A=]+mOBZ,avec]=§MR2 + MR? =§MR2
= Jy =2MR? +m.(2R)? = 2 X 2mR? + 4mR? = 7mR?

2. a)) Equation différentielle du mouvement de S

Le systeme S de masse (m+M) est soumis
ason poids P = 3mg et & la réaction R
R.F.D (en rotation) :

D M) = 110

= M(P) +M(R) =6 orM(R)=0

= —3mgsin6 0G = ], = 7mR?6
Pour des oscillation de faible amplitude,

. .. . 3mg
sinf ~ 0= —3mgl0G =],0 > 0 + 7 066 =0
A
6+ x2Re=0=6+229 =0, posons w? = =2
7mR 3 7R 7R

D’oui : 6 + wy?6 = 0, c’est une équation différentielle du second
ordre & coefficient constant, caractérise un mouvement de rotation
sinusoidale d’équation

6(t) = 6,, cos(wyt + @)
Orat=0,6,=0,,=0,cosp=>cosp=1=>¢p=0

8(t) = 0, cos wyt, avec w, = /j—i = ’% = 5,34rad.s™!

0, = /6 = 0,52rad = 06(t) = 0,52 cos(5,34t)
b)) Longueur I du pendule simple synchrone de ce pendule

- La période du pendule composé est : T, = Z—" =2r g
0

- La période du pendule simple est: Ts = Zn\E

T,=Ts & I =2R=35cm.

¢)) Calcul de la vitesse v a I’équilibre du systéme

T.EC: AE; = ECZ - Ec1 =2 W (Fext)
= ~Jaw;? ~>Jaw,? = W(P) + W(R), or w(R) = 0

i]A(wzz —w?) = W(ﬁ) = 3mgO0G (1 — cosBy)

7 2 4
= EmRz(w2 —w?) = 3mg.§R(1 — cos0,

v 8
= w, =E=\/w12 +ﬁg(1—C0590)

=v=R\/w12+%g(1—cos(90)

AN:v = 0,2J202 +—2 %10 (1 - cosE) = 4,038m.s7!
7%0,2 6

3. a)) Calcul du moment du couple de freinage M¢

- Décélération angulaire :

R.ILT: w? — wy? = 2000 = 26 X 2tn = —w,? = 46mn

30012
. ey (%)
=0 =— = — = —O,ZTTTad.S_Z
41tn 41 X 250

R.F.D(en rotation) :
.1 o 1
Mp =],0 = EMRZ.H => My = 3 % 0,5 x 0,22(—0,2m)

My = —6,28.1073N.m

b)) Durée de freinage :

) = 6(t) = bt + 0mr=-20_ 10T o
= = = = = —_——= =
w Wy i —0,21‘[ S
Solution 5

He

(2)

——>
>l
N

Y=
=

Py (0]
T,
. T,
P,
V4
P

1. a)) Moment d’inertie de la tige par rapport a (A).

i = =M 2 = =x0,096 X 0,52 = 2.10"kg.m?
b)) Moment d’inertie de la poulie par rapport a son axe
J, = MyR,* = 0,050 x 0,12 = 5.10"*kg.m?

2. a)) Démontrons que a = 0,7ms™?

-Pourlecorpsdem. T.C.I: XF,, =md = P+ T, =md,
Suivant OZ: mg-T, = ma = T, =mg —ma
- Pour la poulie de masse M,
R.F.D (enrotation ) : ¥ M(Foy) = /o6
= M(P;) + M(R;) + M (1) + M (T;)) = 6
0r M(P,) + M(R;) = 0 = T;R, — T{R, = J,0

. a a
OrT,=T, et 0 =—= (mg—ma)R,—T(R,=],—
R, R,

1
:—T1=a(]ZF+m>—mg(1)
2
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- Pour le tambour
R.F.D (enrotation ) : ¥ M(F,y.) = J,6
= M(P,) + M(R,) + M(T,) = J,6 0r M(P;) + M(R,) =0

.. a a
=TR=h0=h=T=] RZ. (2)
1

Ry
, 12 aj;
Oor T, =T =>—a<R—22+m +mg =R_21
m
= a= %
J1 o, J2z
R, + Rzz +m
0,064 x 10 .
A.N: a=2'10_3 S 102 =0,7m.s
0,057 +—0’12 + 0,064
b)) Accélération de la tige §;, = = = >~ = 14rad.s2
Ry 0,05

3. a)) Distance parcourue par la masse

2

v
R.IT:Av:=v2=2ad = d=— =
v v ¢ 2a 2X%0,

= 2,86m

7
.- Vitesse angulaire de de la tige 6, = Ri = ﬁ = 40rad.s™!
1 a

b)) Détermination du nombre de tours n

R.IT Aw? = 6, = 26,A0 = 26,0 = 26,.2mn
6, 402

T 4mx 14

>n= = 9,094tours

= —=n
416,
- Détermination de ’instant t :
6, =6,t=>t 6, _40 2,8
= = = =—=/, S
1 1 8, 14

4. a)) Montrons gque le mouvement est C.U.D

Apreés la rupture, la poulie est soumise a son R,

poids P,, & la réaction R, et & la force de (A

frottement F. 5 F
2

R.F.D (en rotation) :Y M (F,,,) = J,0

M(P,) + M(R,) + M(F) = J,6 or M(P,) + M(R;) =0

M(F) =6 = §="2 orm(F) <0 = b <0,
2

d’ou le mouvement de la poulie est C. U. D

- Valeur de la décélération angulaire

M(F) = —FR, = =21 x 0,05 = —1,05N.m et

é—M(ﬁ)— L9 o 210rad.s~
= 7, T rad.s

- Nombre de tours n_effectués

R.IT:Aw? = —w,® = 2000 = 266 = 28.2nn

w,? 402

=>n= —E = —m = 0,6t0urs
b)) Durée de freinage :
s s ___91_ -40
b, =8t+6,=0=>t="2=""=019s

- Angle balayé par la poule :
AG =2nn =2n X 0,6 = 3,77rad

Solution 6

1. a)) Calcul de I’accélération angulaire de la poulie

—

- Pour la poulie de moment d’inertie J,=4,5.10"2kg.m 2

R.F.D (enrotation ) : ¥ M(Foy ) = Jo6

= M(T";) + M(T';) + M(P) + M(R) = J,6

or M(P) + M(R) = 0= T' iy +T',1, = Job (1)
- Pour la masse m,
TCI: P +T, =ma;
Suivant 0Z : myg — T; = mya, = m,6r,
=T, =mg—m br, (2)
- Pour la masse m,,
T.Cl: P, + T, = m,a; , Suivant OZ :

m,g — T, = Mya, = my6 1, = T, = myg — m,0r, (3)

or T, =T et T,=T,

= (myg — mybry )y + (mag — my0r,)r, = Jo6

.. (myry + myry)g

=0 =
mir? + myr® +
(0,15x 0,1 +0,2%) x 10

0,15x 0,12+ 0,23 +45x 1073

b)) Calcul des tensions T; et T,

T, =my(g — 6r,) = 0,15(10 — 10,09 x 0,1) = 1,35N

T, =m,(g — 6r,) = 0,2(10 — 10,09 x 0,2) = 1,6N

AN: 6§ = =10,097rad.s2

2. a)) Valeur de la nouvelle accélération angulaire de la poulie

La poulie va tourner suivant le mouvement de chute de la masse
m, (voir la figure)
D’apres 1’étude précédente, on a

Pour la poulie R.F.D (enrotation) : —T'";1,+T',1, = J,6 (1)
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Pour lamasse m, : T.CI : P, + T, = m,a; , Suivant O'Z" "
-m,g + T, = mya; = myr g
T, =m,g +m, 6r; (2)
Pour lamasse m, : T.Cl : P, + T, = m,a; , Suivant OZ : m,g —
T, = mya, = my6 r, = T, = myg — m,0r, (3)
OrT, =T, et T,=T,
= —(myg + my0r, )1y + (myg — myry)r, = Jo0

.. —myr; + m,r:
:9_( 111 2129

mir% + myr? + Jo

(—0,15%x 0,1+ 0,2%) x 10
0,15% 0,124+ 0,23 + 45 x 1073
b)) Vitesse angulaire de la poulie et vitesse linéaire de m,

AN:§ = = 4,58rad.s 2

6=2=25 g =6r, =458x0,1=0,458m.s2

T1 T2

RLT:v,2 =2a,d = v, = 2a;d =/2x0,458 X 2
Soit v; = 1,35m.s™! et

A 75

v 1,35
9 — _ "1

> f=—=
noon n 0,1

= 13,5rad.s™?!

Solution 7
1.1. a)) Accélération du systéeme

b)) La vitesse de la masse m, lorsqu’elle heurte le sol
RIT:v?=2ad = v=+v2ad =v2 x4 X3 =4,90m.s*
c)) Calcul des tensions T, et T,

T, =m(g—a)=03(10—-4) =1,8N et
T, =m,(g+a) =0,1(10 +4) = 1,4N

2. a)) Norme de la force de freinage F

Apreés la rupture du fil, la poulie est soumise B
a son poids P, a la réaction R et &
ala force de frottement F. 5 F

T.EC . AEC = ECZ - EC1 = Z W(Fext)
= E¢, — Ec, = W(P) + W(R) + W(F)

or W(R) +W(P)=0etE, =0

1 1 v\ 2 5 5
= —~Jo,? = —smr?(5) = W(F) = M(F).0 = ~Fr.2mn
3 muv? . 01x24
C 2mnr 2w x 6 % 0,06
b)) — Montrons que le mouvement est C.U.D

M(F)
J

= F

=1,06N

R.F.D (en rotation): M(F) = J§ = § = <0,car M(F) <0

d’ou le mouvement de la poulie est C.U.D

. M(F) -Fr F 1,06
g = M(F) _ = = =—1,77.10%rad.s~?

]  mr?  mr  01x006
- Durée de freinage

Wy v 4,90

t)=0t+wy=0>t=——F=——=—"————=0,46s
) @o 6 18 006x177
Il. 1. Nouvelle valeur de m; et m,
z’ 0
0’
VA
- Pour la poulie :
R.F.D (enrotation ) : ¥ M(Foy,) = /6
= M(T;) + M(T';) + M(P) + M(R) = J§
- - .. a Pour la poulie :
OrM(P)+M(R)=0 = T',r-T',r=J6 =]~ .
. R.F.D (enrotation) : ¥ M(F,y ) = J6
I — ] — 2 T — o
T'.-T', ]r2 ,or J=mr*=T'",—-T', =ma (1) soit —T’1r+T'2r=]0=]§
-Pourlamassem; : T.Cl: P, + T, = myd = —T',+T", =1% = T 4T, = ma (1)
Suivant OZ : -T, = =>T, = — 2
mg =T =ma=T =mg-ma(2) - Pour la masse m,
- Pour la masse m, —_ = — .
- TClI: P+ T, + Ri+=mya
TClI:P, + T, =myd, Suivant O’Z’: . , )
Suivant x’x . —mygsina +T; = mya
— T, = >T, =
mpg + 1z =ma 2 =mag +mya(3) =T, =m,gsina +mya (2)
rT, =T T,=T'
or vet b z - Pour la masse m,
= (myg —ma) —m —ma—ma=>a—M TCl: P, +T, =m,d , Sui 'z
19 1 29 2 M +m, +m .Cl:Pp, , =mya , Suivant z’z :
200 % 10 . m,g — T, =mya =T, =m,g —m,a (3)
ANQ—W—‘}mS or T1:T,1 et TZZT,Z
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= —(m,gsina + mya) + myg —mya = ma

ormy; +m, = 0,4

= —(mgsina + mya) + (0,4 —my)(g —a) = ma
_ma—04(g—a) 01x4-04(10-4)
= —g(sina+1) —-10(0,5+ 1)

m; + m, = 0,4—m,; = 0,4 — 0,133 = 0,267kg

= 0,133kg

2- Energie mécanigue de la masse m, at = 3s

E=EC+EPP=%m1v2+m1gx,avecx=%at2+v0t+xo
Orat=0, vy=0etx, =0 = x=§at2=%x4x32=18m

etv? =2ax=>v=+V2ax=vV2x4x18=12m.s7?!
v2 122
15=ml(E +gx)=0,3 —-+10x18) =756/

3. a)) Caractéristiques du vecteur accélération

Apreés la rupture la masse m, est soumise a
son poids P, , & la réaction R,

T.CI: P, + R +=m,d

Suivant x’x © mygsina = mya

=>a=gsina =10x0,5=5m.s™?

- direction : perpendiculaire a la
trajectoire

- Sens : suivant la trajectoire (x’x)
- intensité : a = 5m.s™2

b)) Loi horaire du mouvement

x = >at? +vot+x, ,at=3s, vy =—12m.s7!
2

{x = 2,5t2 — 12t
v=5t—12

¢))Temps mis par la masse m, pour repasser a sa position initiale

T=t +t,at,=t=3s=x=18=2,5t2 — 12t
= 2,5t2—-12t—-18=0
A= 144 + 4(2,5)(18) = 324 = /A = 18
12+ 18 12+ 18
t=——7—>1t, =
2x25 2x25

D’ou la masse m, repasse a sa position initiale a la date t=9s.

=6s =>T=3+6=09s

Solution 8

1. a)) Accélération de la masse M

M.R.U.V: d, =§a1t2+vot+xo,orét =0, vo,=0etx,=0

1, 2d, [2x0,2 .
d, = Ealt =>a, = Fral 0,62 = 1,054m.s

b)) Montrons que le moment d’inertie
de S est Jo=10"3 kg.m?

- Pour la masse M

TCl::P+T=Md,suivant OZ :
Mg—T=Ma=T=Mg—Ma

- Pour le cylindre
RED:: S M(Fo) = Jof = Jo
Joa

a
=Tr=J,—-=>T = >
r r

, Joa
orT=T ﬁM(g—a)=?

J M(g — a)r?
~ S Jp=——
P Vz 0 a

0,2(10 — 1,054) x (2,5.1072)?
A N:a=
1,054
2. a)) Expression de la nouvelle accélérationa,

= 10"3kg.m?

D’apres I’étude précédente, on a :
-Pourlamasse M: T =Mg — Ma,
- Pour le cylindre : T'r = J6, , avec | = J, + 2md?

a + 2md?)a
=T'r= (]0+2md2)72: T' =u

TZ
) (Jo + 2md?)a,
OrT =T = Mg—May=—"————
Mg
Sa =
Jo +T22md M

b)) Montrons que si y = ai:sy =aX +p,avec X = d?
2

+ 2md?
3 _]()T+M_]O+2md2+1
y= a, Mg - Mgr? g
2m Jo 1
=y = 2 —=aX
Y Mgr? Mgr? + g aX +p
. 2m Jo 1
Oou a= Mgr? et f = Mgr? E
A.N:a= 2x01 =160 et
N x10x (25.10-2)2 . >0 €
1073 1
B = = 0’9

0.2x 10 % (2,5.10-9% ' 10
3. a)) Accélération a, pour d=20cm

Mg
A =757
Jo + 22md M
r
AA.N: aq, = 0.2 x 10 =0,137m.s2
: 'a2_10—3+2x0,1x0,22+02_ pLS /M. S
(2,5.1072)2 '
- Accélération anqulaire 4,
bo g, =2 20137 ¢ erad s
= = = —= = .
G2 =102 = U2 =77 =45 = >rerad.s

b)) L’instant t, et le nombre de tours effectués a cet instant

MRUV :d, =5a,t,2 = t; = /Zaiz = /f)j“; =2,70s
2 )

RLT : 1,2 = 2a,d, = v, = \[2a,d, = /2% 0,137 X 0,5

. 0,37 —
L et w, 2722—2 14,8rad.s™*

v, =0,37m.s~
0,025

RILT: w,? = 26,0 = 26, x 2,
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w,? 14,82
>n = [2-= |—— = n, = 1,78tours
410, 41X5,48

4. — Moment du couple de freinage

.. . Aw w3—w, -—w, -—148
Aw =00t = 03 =0 == ="ar ~ 13

= 0,987

D’ou la décélération angulaire de ce mouvement est :

65 = —0,987rad.s~2

-Pourlamasse M: T = Mg —Ma; = Mg — Mr,

- Pour le cylindre : M(T) + Mg = Mg +T'r = Jds

avec:J =J,+2md? =102+ 2x0,1x 0,22 =9.10"3kg.m?

_ JB3-Mc
T

T _ Jb3—Mc
T

orT =T :Mg—Mré3 =
Mr(g - rég) =J0,—M; = M, = J0; — Mr(g - r§3)
M; =-107%.0,987 — 0,2 x 2,5.1072(10 — 2.5.1072

x (—=0,987) = —=5,11 x 1072N.m

- Nombre de tours effectués par le cylindre

RIT: —w,? = 26,0 = 26,.2nn,

_—w,  —(148)?

4md, 4w x (—0,987)

- Nombre de tours total :

=>n, = 17,66tours

Neotar = N1 + 1y = 1,78 + 17,66 = 19,44tours

Solution 9

1. Accélération prise par S,

-Pour la poulie : R.F.D (enrotation ) : . M(F,..) = Jé
= M(T;) + M(T';) + M(P) + M(R) = J§

Or M(P) + M(R) = 0 = T',r+T',r = J§ = J 2
~T AT =] 5 (D)
-Pourlamasse S, : T.Cl : P, + T, + Ry + Ry = myd
Suivantx’x : —Ry +T; =mya =T, = Ry + mya

Ry
f=5-= Re=fRy=fmg =T, =fm +ma

N

Pour lamasse m, : T.Cl : P, + T, = m,d

Suivant 2’2’ : myg — T, = mya = T, = myg — mya (3)
orT,=T,et T,=T,

= —(fmyg + mya) + myg —myua =]

r2
(m, — fm)g
Zas 7
my +m2 +r_2

(0,1 -0,75%0,1) x9,8
8.1075

104
Comme a > 0 ,alors le mouvement est R.U.A

A.N:a = = 0,245m.s 2

0,2 +

b)) Si le fil casse, alorsT; = fm; + ma=0 = a=—f
a=—f=-0,75m.s72 < 0, dong, si le fil casse le solide S, va
prendre un M.R.U.D

Or, si les frottements sont négligeables, alors a = 0, donc le
solide S; va prendre un M.R.U

3.a)) Tension des fils en mouvement

Si les frottement sont négligeables alors :

m 0,1x98
a=;g] A.N:Cl:W:O,gBm.S_Z
my + m, + ﬁ 0,2 +—.10_4

T, =mya =0,1x0,98 =9,8x 102N
T, = m,(g —a) = 0,1(9,8 — 0,98) = 88,2 x 1072N
b)) — Vitesse de S, aprés 10s

v=at+vy,orat=0v,=0
doncv=at=098x10=v =98m.s!

- Vitesse angulaire de la poulie : @ =2 = 9,8 x 10*rad.s™!

T

- Nombre de tours effectués par la poulie

(L)ZT

RIT:w?=200=2%x2mn=>n="Z
T 4T

_ (9.8.10%)% x 1072

AN:n= X098 X7 = 7,80tours
4. a)) Moment du couple de freinage
- Détermination de la décélération angulaire
w=0t+w,=0= 6= —%=$= —490rad.s™?

RF.D: M, =6 =8x 1075 x (—490) = 3,92 x 10"2N.m
b)) Angle balayé par la poulie & t=2s

RIT: Aw? = —wy2 = 26408 = A6 = 2 = ~%% _ 980rqd
26 2(-490)
- Nombre de tours effectués :
A6 980
A8 =2mn =>n= P 1,56 X 10%tours

Solution 10

I. 1. @)) Accélération linéaire du disque

Le disque est soumis & son poids P et a la réaction R
TE.C:AE; = E, — Ec, = W(P) + W(R) , or W(R)=0et

E¢,=0,donc: Eg, = %(MVZ + Jow?) = W(P) = Mgxsina

1 , , 1 ,, 1 v? 3

= 3MVZ Mgxsi —d (3 VZ) —d ( ina)
—_ = = —_ =

2 gxsina ac\a i gxsina
= % X 2V.V = xgsina = Vgsina = a= ggsina

AN:a=2gsina =2x10x 0,5 = 3,33m.572

b)) Lois horaires du mouvement x(t) et 6(t)
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x(t) = %at2 + vt + x5, Orat=0, x, = 0et v, =0 alors

x(t) = >at? = %tz =1,67t%,v(t) = at = 3,33t et
.. a_ 333 .
a=r0 =9=E=W=11,1rad.s

6(t) = 6t + w, = t ,orat=0, 6, =0et w, =0
alors 6(t) = 6t = 11,1t

2. a)) Vitesse v, du disque aprés un parcourt de 50cm

x(t) =1,67t2=20 =t = /% = 3,465 et

v, = 3,33t = 3,33 x 3,46 = 11,52m.s7!

Oubien: T.EC: 2v2 = gLsina = v, = tgloina
4 1 3
AN: v, = /M =11,54m.s?

- Nombre de tours effectués a 1’instant t=0,55s

1. 1
0==0t?= > X 11,1 X 3,46% = 66,44rad

2
=60 =2nmn=6644 >n= % = 10,57tours

b)) Expression de v'; et v', apres le choc

- Avant le choc : P = M7, + mb, = MT; ,car v, = 0 et
Ec = =Mv;?
- Apres le choc : P’ = Mv', + mv’, etE. = %Mv’l2 + %mvz2
Comme le choc est élastique, alors il y a deux conservations :
- Conservation du vecteur quantité de mouvement :
P=P = My, =MV, +mv’, = Mv, = Mv', + mv',
= M, —v'y) =mv', (1)

- Conservation de I’énergie cinétique

E.=E. = ;lez = %Mv’l2 + %mv’z2 alors
M(v?—v'?) =mv',? =
M, —v' ) (v, +v'y) = mv',? (2) donc % donne :
v+v,=v,(3)
Dans (1) ,ona: M(v, —v'y) = m(v, +v'y)
(M —m) 2M

—v etv,=——
M+m ! 2T M+m

c)) Discussion de vi” et v,” suivant les valeurs de M et m

54 v'1 = 1]1

-SiM>»m = v, =v, etv',=2v,

20
etv', = 20 x 11,5 = 3,83m.s7 !

3. @)) Accélération du disque s’il roule avec glissement

Si le disque roule en glissant sur le plan incliné, alors il est
considéré comme un point matériel.

T.Cl:P+R =M@, suivantx'x :

2

Mgsina = Ma = a = gsina = 10 XX 0,5 =5m.s~

b)) Durée de descendance

x(t)=25t2=20 =t = \/g = 2,83s

Solution 11
O
R (p)
Sanl B (O _
a VP
fiaure 1 Y P figure 2

I. 1. Valeur de ’angle 6

Le solide (S) est soumis & son poids P et & la tension T du ressort.
T.C.1:P+T=m3, suivant x’x : Tsinf = ma, = mrw? avec

r=1Isinf , T = mlw? (1)

Suivant y’y : Tcosd —mg =0 =T = —= (2)

cos @

LT — _ — M9 —_™
Or:T=kAl=k(l -1y = - = cos 0 = D)
AN: cos@=—20 _—05 = §=60°

50(0,16-0,12)
2. Valeur de N(fréguence de rotation)
mg
1) = 2 = mlw? = ml(2aN)? = ——
(D) = (2 = mlw® =mlQ2aN)* = —=

SN= [ —f _—=nN-= | — = 178Hrz
l(2m)% cos B 0,16(2m)=x0,5

Il. 1. Expression de I’accélération de S en f(m, |5, 1, o, et @)

Pour le solide (S) :

TCA:T+P+R=mad, Suivantx'x :
—T + mgsinf = ma = T = —ma + mgsiné (1)
Pour la poulie de moment d’inertie ],

R.F.D(en rotation) :M(T7) = T'r = ], =]0§ =T =]0§2 )

D = (2 ing = a _ mgsind
-SIM&Km v, =—v, etv', =0 (1) = (@) =ma +mgsing =Jo 5= a = Jo 4 m
2
-SiM=m =>v';=0etv,=1,; . r
| g 2. Expression de aenf(x,t): M.R.U.V:
Valeurs numérique de v’ etv’
ANEE— , 2x 20,64 .
- Détermination de la masse m X=zat® da=—=——z2—=2ms
2 t 0,8
Pour une sphere homogéne J, = Emr2 3. Valeur Numérique de J,
5/o 5x%x0,8 (gsin@ ) 5 (10 x 0,5 ) )
= == — = = —1)mre=|{—m-1 XO,lXO,l
M=o = ax022 - 20k 0 2
(10 — 50) Jo =1,5%x1073kg.m?
v, =——X%x11,5=-7,67m.s}
60
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Solutions sur I’étude énergétique d’un systeme mécanique
Solution 1

1. a)) Montrons gue le Mouvement est U.A

La fusée est soumise a son poids P et a la

force de poussée F.

F
T.C.1:F+P=md ,Suivant Oz :
_ _ F-mg _
-mg+F=ma >a= - , P
Or , pour que la fusée décolle, il faut que o Tl

F>P=>F-mg>0=>a>0
Comme a > 0, alors le mouvement de la fusée est R.U.A

b)) Valeur de 1’accélération et de la poussée F

MRUA :v =at+v,,orat=0,v, = 0,doncv = at
v 100

t36x10
F = m(a+g) =200(2,78+9,8) = 2,516 X 103N

a= =2,78m.s7% et

¢)) Altitude atteinte lorsque le moteur s’arréte

MRUA :z = iat2 et le moteur s’arréte a t=10S ;

z:%x 2,78 x 10% = 139m

d)) Nature du mouvement lorsque le moteur s’arréte

Lorsque le moteur s’arréte,

F=0;donc- mg = ma = a=—g,apreés larupture, la
fusée fera un chute libre sans vitesse initiale (ou MRUD).
- Altitude maximale atteinte

Altitude atteinte aprés 1’arrét du moteur :

2

RIT: Av? = —v? =2az = 29z > Z=:_g
"= 100" =39,36m et
2 T36tx2x0g8 Cooome

Zmax =2 +2z' =139+ 39,36 = 178,36m

2. a)) Altitude atteinte lorsque le moteur s’arréte

L’existence d’une force de frottement sur la trajectoire de la fusée
donne :
TChﬁ+ﬁ+f=ma;

Suivant Oz : —mg — f + F = ma :a=Fm_f_g

2,516 X 10° — 100
N 200

a —9,8=2,28m.s72 (MRUA)

=z= %at2 et le moteur s’arréte toujours a t=10s ,donc : z =

%x 2,28 x 10% = 114m

Donc le moteur s’arréte a ’altitude z = 114m

b)) Altitude maximale atteinte

Altitude atteinte par la fusée apres 1’arrét du moteur :
v=at=2,28x10=228m.s7!

donc la fusée atteinte une vitesse de 22,8m.s™* at = 10s.

RIT: Av? = —v? = 2az' = —2gz’

Zomax =2+ 2" = 114 + 26,52 = 140,

Solution 2

1. a)) Détermination de 1’accélération du solide (S)

Entre A et B le solide est soumis & son poids P , a la réaction R et
a la force de poussée F.

TCIl:P+R+F=md

2

. F 1
suivant AB: F = ma alors a = == 2m.s”

- Expression de la vitesse au point B en f(F,m,l)

R.AT:Av2 = v,2 = 2aAB = 2al = 2 x%x !

2F1 .
= vg = /; ou bien

T.E.C:entre AetB:

Ec(B) — Ec(4) = W(P) + W(R) + W(F),
or: W(P)=0,W(R)=0etE.(A) =0,donc

2Fl1

o 1
E.(B)= WF = Emv,g2 =F.l vy = Y

b)) Vitesse au point C

Comme la force F ne s’exerce qu’entre A et B, alors :
TEC:entreCetB

Ec(C) —Ec(B) = 0= Ec(C) = Ec(B)

2F1 2x1%x1,5 .
> Ve =vp = 7:} Ve = T=2,45ms

2. a)) Expression de la vitesse de S en M en f(F, m, r, I, g, 0)

TEC:entreCetM: E (M) — Ec(C) = W(P) + W(R)

1 1
= Evaz - Emvcz = —mgh,avec h = r(1 — cos )

2F1
Vy =+/Vc? —2gh = \]7— 2gr(1 —cos8)

b)) Expression de I’intensité de la réaction R

TCl: P+R=mad ,

Suivant N : —mg cos 6 + R = ma,, = m22L

2
m
"
Vi
R=m gcosG+T =

R =m(gcos€—2g(1—cos€)+fn—?)

2F1
d'ou: R =m[g(3cost9 —2)+—]
mr

3.Valeur minimale de F pour que S atteint le point D

Pour S atteint le pointD ,ilfautqueR >0 et =1
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2F1 2F1 Solution 3
RZO@m[g(3cosn—2)+—]20=>_259 olution
mr mr

5mgr_5><0,5><10><1

= F. = = = 8,33N
0 21 3
4. a)) Expression de la vitesse de S en M.
L’existence d’une force de frottement f donne 7’
T.EC:entre AetM: R
Ec(M) - Ec(4) = W(P) + W(R) + W(F) 1. Expression de la vitesse de S aux points
1
EvaZ =-—mgh+ Fl— f(L+ CM),avec CM =16 A.B.CetD enf(r,g.h)
Le solide S est soumis a son poids P er la réaction
2Fl 2f(L+ 16 S o
v"”:\/ﬁ_if(m )—Zgr(l—cose) R=Ry+f

T.E.C:entre AetB
b))_Intensité de la force de frottement f

_2FL_ 2f(L+76)

Ec(B) — Ec(4) = W(P) + W(R)

Oon a: vy,? ——2gr(1 - 6 1 1 h
naitu m m gr(1 = cos0) EmvBZ = mgh — fAB = mgh “ 0™ g
2f(L+18) 2Fl 2 ot :
- — = — —
m m Y gr(1 —cos0) vg = gh—ﬁ, orsina =05= vz = Egh
Fl vyu? + 2gr(1 — cos 9)
=f= - .E.C:
f L1710 ( 2L+ 10) TE.C:entreBetC
N o XDS (o,s2 +2x10(1 — cos 30°)> Ec(C) ~ Ec(B) = W(P) + W(R) =
N: f = -0, 1 1 1
3+m/6 2(3+m/6) Emvcz—zmv,gZ:—fBC:—Emngr
f=022N
- Slérati i i 2 2 4 2
Accélération du solide sur la portion AB ve = J_Egr + g2 = J_Egr i ggh _ Jgg(Zh -
TCI:P+Ry+F +f=md,Suivant AB :
F—f 1-022 T.E.C:entreCetD
—f+F=ma sa=—-=——"—=1,56m.52 . .
0,5 Ec(D) — E.(C) =W(P) + W(R)
Comme a > 0, alors le mouvement de S sur la portion AB est - ;vaz _ %mvcz = —mgl’, avec k' = r(1 — cos )
rectiligne uniformément accéléré d’équation :
1 1
x(t) = Eatz = 0,78t? vp =+Jve2 —2gr(1 —cosB),0r 8 = 60°:1—cos @ = 5

c)) Durée mise par S au passage en C

2 1
vp= |=g(2h—r)—gr = |-g(4h—T7r)
x(t) = 0,78t = AB = t,; = /% = 1,38s et ° JS 5

2. a)) Valeur de h si le solide arrive en D avec v, = 2m.s™!

vg = atyp = 1,56 x 1,38 = 2,15m.s !

- Sur la portion BC, le mouvement est rectiligne uniforme : 1 L , 1 b
= |=g(4h—7r) > v,2 ==-g(4h—-7
BC BC 15 vp = |=9( m =yt =cg( r)
— =0,70s

Vp =Vc=7— = lpc=

fre v 215 Svp2 7r 5x4 7x1
= tye = tag + tye = 1,38 + 0,70 = 2,08s =h= 20 T3 w0 t— = 2,25m
- Energie mécanique de S au point C b)) Accélération de S sur la portion AB

E=Ec+Epp =Ec,carausol Epp =0, T.C1:P+R=mad, suivant AB : mg sina — f = ma

alors : E=E, =-mv? =-x0,5x 2,152 = 1,15/ 1
2 2 :mgsina—ﬁmg=ma

a=g(sina—0,1)=10(0,5-0,1) = 4m.s2
- Durée mise par S sur la portion AB

1
x(t) = Eat2 = 2t%,0or aupoint B,  AB = x = 2t 5>

o o_jaB_ | h 225
48~ 127 |2sina |2x05
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3.a)) Expression de la force exercée par S sur la portion CD

TCIl:P+R=md

— 2
Suivant N : —mg cos 8 + R = ma,, = m”%
2

1
R=m<gcos€ +v%)=m<gcose +§g(4h—7r)>

R= [( P 7)]—mg(5 6 + 4h — 7r)
=mj|g\|cos 57‘ 5 _51' T CcoSs r

mg (57 1
R:—(—+4h—7r>,car cos B = cos 60° = -
50 \2 2
D' ‘-R—mg( 9r+4h)
ous K=ol 2

b)) Valeur minimale de la hauteur h pour que S arrive en D

Pour que le solide arrive en D, il faut que R, = 0
mg

R, =0 ( 9r+4h>>0 9r+4h>0
S —(—-— =>——
b= 5 2 = 2 =

9r 9r
:>h2§=> Rpnin =§= 1,125m

c)) Vérifions si S peut toucher le plafond situé a1,5m de C

T.EC : entre D et le point maximal
Au point maximal v,,,,,, = 0 donc :

Ec(f) — Ec(D) = W(P) + W(R)

2

1 - Vp
= —Ec(D) = —5mup® = W(P) = -mgh; = h; = 29
2
Vp 4
=—= = 0’2
r =29 T20° ™

hnax =7(1 —cos0)+ h =05+ 0,2=0,7m
hmax = 0,7m < 1,5m = le solide peut toucher le plafond situé
a 1,5m au-dessus du point C.

Solution 4

1. Vitesse de la bille en B

Bilan des forces : P et R de la piste.
T.E.C:entre AetB

Ec(B) — Ec(A) = W(P) + W(R), OrE¢(4) =0

EmvBZ = mgh = mgAB sina >

vp =+J2gABsina =2 x 10 X 1,6 sin 30° = 4m.s~!

- Durée mise par la bille M pour atteindre le point B

TCl:P+R=md

suivant AB : mgsina =ma = a =gsina

A.N:a =10x 0,5 = 5m.s"2(MRUA)

1
x(t) = Eat2 = 2,5t%,0r au point B,

AB =x =2,5t,5° = t,p = 4B _ 1’6—08
=X = 4ol 48 = 1557 |25 8

2. a)) Nature du mouvement de M sur piste BC

Sur la piste BC, la bille est soumise & son poids P, a la réaction
normale R_N) et 4 la force de frottement f.

T.C.1:P+R =md :Suivant BC :
-f —04
— — = = —= =
f=ma=a=""=508

Comme a < 0, alors le mouvement de la bille M sur la portion BC

—8m.s~?

est uniformément retardé.

b)) Equation horaire de la bille sur la portion BC

At=08s: x(t) = %atz + vt = —4t2 + 4t et

v(t) =at+v,=—-8t+4
c¢)) Calcul de la distance BC

- Premiére méthode :

Au pointC, v-(t) = -8t +4 =0 = tzg; = 0,55
At=0,5s,BC =x(t) =—-4x052+4x%x05=1
ou bien

T.EC:entreBetC

Ec(C) — Ec(B) = W(P) + W(Ry) + W(f)

muvg?

2f

1
= — Emsz = —fBC = BC =
mvg?  0,05x 16
= =1m
2f 2x0,4
3.a)) Expression de la vitesse de la bille en E en (g, r, et 8)
T.E.C:entre CetE
Ec(E) — Ec(C) = W(P) + W(R), OrE¢(C) =0

BC =

1
Emsz = mgh = mgr(1 — sin 9)

vg =+/2g7(1 —sin6)

b)) Expression de I’intensité la réaction R au point E

TCIl:P+R=md ,Suivant N :
vg?
mgsin@ —R =ma, = m——= 2mg(1l —sin6)
Ry =mg(sin@ — 2+ 2sin0) =mg(3sinf — 2)

b)) Valeur de I’angle 8, pour que la bille guitte la piste en E

Si la bille quitte la piste E, alors :
Ry =0 =>3sinb, — 2 = sin6, =§ = §, = 41,81°

Vitesse de la bille au point d’angle 6, = 41,81°

vy = /2971 —sinfy) = 21006 (1—2) = 2m.s7!
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Solution 5
1. a)) Vitesse de S aux points M et A

Le solide S est soumis a son poids Pet

ala tension T du fil.
T.E.C:entre My et M
Ec(M) — Ec(My) = W(P) + W(T)
1 1

= Emvl2 - Emvo2 = mgh

= vy =4/vy% +2gh

Avech =lcosa, —lcosay =1(cosa; —cos ay)

soit vy = \/UOZ + 2gl(cos a; — cos ay)

AupointA: a, =0 = v, = /v, + 2gl(1 — cos a,)

AN : vy = /22 + 20(cos 25° — cos 40°) = 2,6m.s™*

v, = /22 + 20(1 — cos 40°) = 2,95m.s7*
b)) Tension du fil aux points M et A

T.Cl: P+T, =md, SuivantN :

2 2
L1 U
—-mgcosa, +T; =man=mT:>T1 :m<gcosa1 +T>

v, 2
T, = m(g cosa; + 2g(cos a; —cos agy) +%>

vo?
T, =m [g(3 cosa; —2cos ap) + T]
2
AupointA: a, =0 =T, = m[g(3 — 2co0s ay) +"%]
2
AN :T, = 02[10(3 cos 25° — 205 40°) + = | = 3,17N

2
T, = 02[10(3 - 2c05 40°) + % | = 3,74N

¢))) Valeur minimale de la vitesse v,

Si on veut que la sphére fait un tour complet avec fil tendu, il faut

2
T>0 eta=m,doncT, =m[g(3cosn—2cosao)+v%] >0

.UZ
=>g(—3—2605a0)+%2 0

1% = gl(3 + 2¢0s @) SOIt Vominy = +/ gL(3 + 2c0s ap)
A.N : Vominy = /10(3 + 2cos 40°) = 6,73m.s™*

d))_Angle d’écartement maximal o,
T.E.C : entre M, et M,,,4x

Ec(Mmax) = Ec(Mo) = W(P) + W (T),
Or au point d’arrét Ec(Mpq,) = 0

E-(My) = mgh = mgl(cos ayg — cOS @pqy) Car ay > og =

_ Ec(Mo) _ Ec(Mo)
€OS &ty = COS Amay = = =~ = COS Mgy = COS Ay — gl
1,2
A.N : coS Qpuy = cos 40° — Py 0,166 = @4, = 80,44° 2.

a)) Relation entre w et 6

Le solide (S) est soumis & son poids P et a la tension T du fil
T.C.I: P+ T =md, suivant x’x : Tsina = ma,, = mrw?

avec 7 = Isind , alors : T = mlw? (1)

Suivant y’y : Tcos@ —mg =0=T = mg @)

cos @

mg Y
1) = (2),alors :mlw? = > w = ’
M (2), alors :mlw cos 6 @ lcos @
AN:w = ’ 10 = 3,4rad.s™ !
1cos 30°

b)) Valeur de la tension T du fil
mg _ 0,2 %10
cos @ " cos 30°

c)) Valeur minimale de w

w = / 9__ pour la valeur minimale
lcos@

de w, cos® > 1, alors:

10
Wpmin = ﬁ = |T= 3,16rad.s™!

EXERCICE 6

= 231N

1. a)) Energie mécanique E,

2
Ey =E¢co + Eppy = %mvoz —mglcosay, = m(’% —glcos ao)

9
E,=0,2 (E —9,8x0,8cos40 °) =-0,3]

b)) Expression de v, et v,
T.E.C : entre M, et M,

Ec(My) — Ec(My) = W(P) + W(T)

1 1
= ;mvl2 - ;mvo2 = mgh

v, =+/vy® +2gh Avech =lcosa; —lcosa,

d’oii: vy = /vy + 2gl(cos a; — cos ;)

Aupoint M, : a; = 0 = v, = /1,2 + 2gl(1 — cos a,)

A.N:v; = /32 +2 x 9,8 X 0,8(cos 25° — cos 40°)

v, = 3,35m.s71!

v, = /32 +2x9,8x0,8(1 — cos 40°) = 3,56m.s™*

c)) Tension du fil au points M,

T.Cl: P+T, =md ,Suivant N :
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v,? v,?
1 1
—-mgcosa, +T; =man=mT=>T1 =m<gcosa1 +T>

2%

T, = m(g cos a; + 2g(cos a; — cos ay) + ]

T,=m [g(3 cos a; —2cos ay) + #] et
AupointM, :a, =0 =T, = m[g(g — 2cos ay) _|_”tl)_2]
AN : T, = 0,2[9,8(3 cos 25° — 2cos 40°) + %] = 458N et

2
T, = 0,2[9,8(3 - 2c05 40°) + 3—8] = 513N

d)) Energie mécanigue en M,

1 2
E, = E¢y + Eppy = Emvz2 —mgl = m(% - gl)

2

’

E = o,z( -9,8x 0,8) =-03/

Ona:E, =E,=—0,3] =cste,entre My et M, , il a
conservation de 1’énergie mécanique, due a I’absence de résistance
de I’aire ( force de frottement), donc le systéme est conservatif.

e)) Valeur minimale de la vitesse v,

Si on veut que la bille fasse un tour complet avec fil tendu, il faut

T, =0 eta =m,donc

2
T; =m[g(3cosrr—2cosao)+v%] =0

v 2
g(=3 — 2cos ay) + % >0 = vy% = gl(3 + 2cos ay)

= Vomin) = V 9L(3 + 2c0s @)

AN 2 Voaniny = /9,83 + 2cos 40°) = 6,67m.s™*

f)) Valeur de I’angle d’écartement maximal

T.E.C :entre M, et M, :
EC(Mmax) - EC(MO) = W(ﬁ) + W(’F)
Or au point d’arrét E¢c(Mp,.x) = 0

Eqo = Emvo2 = mgh = mgl(cos ag — COS Appay) =

vg? vo?
COS @ty — COS Cppgy = ngz = COS Upgy = COS Ay — ZLgl
9

2X9,8%0,8

A.N: coS Qg = cos 40° — = 0,192
= Upax = 78,92°

Equation horaire du mouvement

Apres la rupture du fil, T=0 , mg = ma alors a = g (Chute libre

sans vitesse initiale)
1
=y= Egt2 = 4,9t*

Solution 7

1. a)) Vitesse v, juste avant le choc

La bille est soumis & son poids P et a la tension T du fil.

1 1
TEC: cmv,® —-mv,® =mgh = v, =,/2gh

b))_Expression de la tension T du fil en fonction de h

T.C.l: F+ﬁ=m5, Suivant N :

v,? 2gh
-mg + T, = ma, =m—- =>T =m(g+T)

2. Hauteur maximale de deux billes aprés le choc en f( h)

a))) Pour une collision inélastique

Dans un choc inélastique , il y a conservation du vecteur quantité
de mouvement :
- Avant le choc : P = mo; + 2mv, = mv, ,car v, = 0
- Apréslechoc: P’ = (m + 2m)v
P=F =>my =(m+2mp=5=17.

T.E.C : aprés le choc

2Bmv? —1@Bmv? = —1mv? = —3mgh

2 f 2 2 g (max)
car au point maximal la vitesse s’annule.

v2 1 2gh 1

h =—=—X
max) =29 297 9 9
Alors les deux billes s’élévent d’une hauteur h (;;45) = %h

b)) Pour un choc élastigue

1l y a conservation de 1’énergie cinétique des deux billes et de la
guantité de mouvement.

- Vitesse de deux billes apres le choc

Le mouvement se décompose & nouveau en 2 étapes.

- Avant le choc :

P =mw; + 2mv; = mv; ,car v, = 0 et E, =%mv12
- Apres le choc :

P = mv', +2mv’, et Ei= émv'l2 + mv,?

Lors d’un choc élastique, alors il y a deux conservations :
- Conservation du vecteur quantité de mouvement :

= P = mv, = mv', +2mv’,

I ~

my, =mv'y +2mv’, = (v; —v'y) =2v', (1)
- Conservation de I’énergie cinétique
r 2 1 r 2 7 2
E.=E; = Emv1 =§mv1 +mv’,
= (vi2 -V ) =2v',°
= W —v' )W +v'y) = 217'22 2
donc% donne: v, +v'; =v', (3)
Dans (1): (v, —v'y) = 2(v, +v'y)

, 1 1 , 2 2
SV = = —5,/2gh etv'y =z 25,/2gh

- Hauteur maximale atteinte par les deux billes

T.E.C : aprés le choc :

1 2 1 2 1 r 2
Emvf — Emv1 = —Emv 17 = —mghy max)

. 112 1 2gh 1
- Pour la bille de masse M @ hy (max) ="2—;=5x%=;h

- Pour la bille de masse 2m :
vr,? 1 8gh _ 4

hz(max)zgzgx s — 5l
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Solutions sur le champ de pesanteur

Solution 1

1.a)) Vitesse de la bille M juste avant le choc

=~ — 1
Avant le choc : P = mv, et E; = Emvo2

Apres le choc :
5 BT 77 ’ 1 ;2 1 1,12
P=mvy+m'v et Ec=zmv0 +5mv
- Conservation du vecteur quantité de mouvement :
mv, = mT’O +mv = my, = mv'y + m'v' (1)
- Conservation de 1’énergie cinétique :
%mvoz = imv’oz + im’ v'? 3my2 =mv',> +m' v'?(2)
(2)
— oy, +vy=v=v,=v —v
(1) 0 0 0 0
1) :myvy =m@' —vyy) + m'v’
(m'+m) . (200 + 50)
2m 100
b)) Vitesse de M juste apreés le choc

= v, = X 1,6 =4m.s~ !

Vo=v —v,=16—4=-24m.s7!

Comme v', < 0, alors apres le choc la bille M recule vers
I’arriére( choc avec recule).

2. a)) Nature du mouvement de la bille M’

Si M’ quitte la gouttiére, alors elle est soumis qu’ & son poids
P=m's. T.C.l . m'g = m'3 = 3 = &, alors le mouvement de M’
est une chute libre avec vitesse initialement horizontale.

b)) Equation cartésienne de la trajectoire

v—c»|vcx==(;’c s d Z;‘ :g ; CM, ;E _ 8 . TM yx:—%'j;;
y = chzxz >y= 2><1—(1),62x2 =y = 1,95x2
¢)) Distance CK
Comme K est un point d’impact, alors :
80
yk = 1,95x2 = h = x,% = Tos = 41,donc

CK = \/xx? + yi? = /41 + 802 = 85,25m

Solution 2
1. a)) Valeur de I’angle
T.E.C :entre Ay et A

Ec(4) =w(P) > %mv2 =mgl(1 — cos a)

_1 v2_1 9
oS = ol T T T 20% 09

2. Vitesse de la bille M, juste aprés le choc

=05 = a=60°

Conservation de la quantité de mouvement
P +P, =P +P, = mu +0=mv, +mu’; =
, _mu—myu';  02x3-01x4
vaz m - 0,2
3. a)) Vitesse de M,en | en fonction de V, g, ret 8
T.E.C:entre Aetl:

1

=1m.s~

— 1 1
Ec(I) = Ec(A) =W (P)+ W(R) = Emvlz - EvaZ = —mgh

v; = \Jv? — 2gh = \[v2 — 2gr cos B
b)) Intensité de la réaction Renf (m,g,r,vetB)

- — 2
T.Cl: myg+ R =m,d, Suivant N : mygcosf — R = mzl%

2 2
R =m,(gcosf + chosB—VT) =m2(3gcosﬁ—v7)

c)) Valeur du rayon r
Quand la bille M,arrive en D,

B=0=v,=v2-2gr

—vp?+v? —1+16
2g 20

vpl=vi-2gr >r= =0,75m

4.a)) Equation cartésienne de la trajectoire

TCl:mg=md = d=g

_|Vpx=Vp L] ay,=0 ——|x,=0
-0 _ ; OM, ;
Vp UDy—O aay——g Oy(]:O
X = th
oM 1,
y=zgt-+r
2
Donc y=——=x*+r =y=-5x*4+0,75
b)) Calcul de la distance OE
EPE= 08 Lo _s0B240755 08 = |22 =0387m
}’E = 0 5
Solution 3
A ¥ f/
R h h
M - 2 R
£ f
a
2 KT\ .

LT

1. Le mobile est soumis & son poids P et a la réaction R
a)) Expression de vy enf (V,, g,1,0)
T.E.C:entre AetM

Ec(M) — Ec(A) = W(P) + W(R) , or W(R)=0
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1 1
= Evaz - Evaz = mgh = mgr cos 6

vy = v + 2grcosf
AupointB, 6 = 0 = vy = /v,2 + 2gr
vg =4/52+ 20 =6,7m.s7!

b)) Expression de la réaction Ry, en f(m, v,, g, 1, 0)

T.Cl:mg+R =md , Suivant N :

vy Uy
—mgcosB+RM=mT = Ry =m|gcos@ +T
v,2 v,2
A A
Ry =m<gcos€+2gcos€ +7>=m(3gc056+7>
AupointB, 06 =0, alors: Ry = m(3g +”:;2)

A.N:Rg =0,1(30 + 25) = 5,5N
2. a)) Valeur de I’intensité f

Le mobile est soumis a une force de frottement f
T.E.C:entreBetC

Ec(C) — Ec(B) = W(P) + W(Ry) + W(f) ,

1 1 m(vs* — vc?)
Emvcz —EmUBZ = —fBC =>f = T
_0105-25)
- 2x3

b)) Nature du mouvement su la piste horizontale

T.Cl: f+Ry+mg=ma, Suivantx’x :

-f -033
—=—-=-3,3m.s"
m 0,1

Comme a < 0, alors le mouvement du mobile su la piste

—f=ma >a= 2

horizontale est uniformément décéléré.
c)) Durée du trajet BC

ve—vg 5-67
Av =v; —vp = atge = tpe = T T 33

d)) Enoncé du théoréme de I’énergie mécanique

=0,52s

<< La variation de I’énergie mécanique entre deux instants

guelconques est égale a la somme de toutes les travaux des forces
non-conservatives : AE = Y, W(ﬁnon — consevative).

- Au point B: Ej = E¢(B) = smv,? =~ x 0,1 X 45 = 2,25]

- Aupoint C : : B¢ = E¢(C) = >mvc? ==X 0,1 X 25 = 1,25]

E(C) < E(B), alors il y a diminution de 1’énergie mécanique due
aux forces de frottement, donc le systéme est : « dissipatif »
3. a)) Equation cartésienne de la trajectoire

TCl:mg=md > d=g

X =vct

—|Vex=Vc Llax=0 —|x,=0 — ¢
-0 ; CM ; CM

Velvg, =07 %a, =g 0|y =0 y:Egtz
Donc:y=zfczx2=>y=2izzx2 =y =0,2x>

b)) Calcul de la distance CD

Comme D est un point d’impact, alors :

(CD):y=ax+b,00:a=tana =tan45° =1 eth=2
(CD):y =x+2=y=02x>=x+2

=02x2-x—-2=0 =A=1+4(0,2)2=2,16
1+1,47 1+ 1,47
S04 S04
Yyp =617+2=8,17m

VA= 147 = x = =xp = =6,17m et

= CD = /xp? + yp2 =/6,172 + 8,172 = 10,23m

Vitesse du mobileen D & |," _ .
- VIlesse du mopiie en vazgt
) xp 6,17
aupoint D,xp, =Votp = tp =—=——=1,23s

Vpxy =Vc =5
Vpy = gt =10 %X 1,23 =123

vp =+4/52 + 12,32 =13,27m.s7!

¢)) Comme entre C et D, il n’y a pas de frottement, alors :

En(D) = E,(C) = 1,25]

—
Up

Solution 4
1. a)) Montrons gue le mouvement est plan

Vox = Vg Sin a xo =0
vOZ = vo CoS ao iOMO y(] = 0
on =0 Zy = 0

- Condition initiale v,

Le ballon est soumis & son poids B = mg
TCl:mg=md = da=4g
VU, = Vo Sina,
v, = —gt + vy cosa, et
v, =0

a, =0
a az:_g,'l_}
a, =0

x = (vysinay)t
oM |z = —%gtz + (v cos ag)t
y=0
Commey = 0, alors le mouvement est plan et a eu lieu dans le
plan (OX, Oz)
b)) Equation de la trajectoire

x=V,singy)t =t =
(0 0) Vo sinag

- Zg, x? +
2V, “sina

cos @,
>y= X —

sin a,
La trajectoire est une parabole de concavité tourné vers le bas.
2.a)) Valeur de v,
Le ballon passe par le point de coordonnées x=6m et z=1,95m,

donc ce point est un point d’impact du ballon :

g ) cos a,
y=- - X X
2vy%sin’a, sin ag
cosa, g 5
>z—x

= — - X
2vy2sin?ay
9 2

— X

2v4%sin ay

sin a
zsinay —xcosay = — =

vo?(2zsina, — x sin 2a,) = —gx?

gx?
= v = - -
x sin 2, — 2zsin?a,
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ANV = 10 x 62
70T |65in120° — 2 X 1,95s5in260°

=12,59m.s7 !

b)) Temps mis par le ballon pour atteindre le mur

Le mur est situé a une distance d=6m, donc

x=(vysinay)t =d,t = = 0,55s

v, sin a - 12,59 sin 60°
¢)) Expression de la Vitesse v, en f(g, h et v,)
TE.C:entreOetB

o 1 1
Ec.(B)—E;.(0)=w(P) = Emvl2 — Emvo2 = —mgh

v, =\/vo2 —2gh ; v; = /12,592 — 20 x 1,95 = 10,93m. 5!

d)) Expression de 22 en fonction de g, h et v,

sinag

Le mouvement du ballon est uniforme suivant Ox, car a, = 0,
alors : vy, = vy sina, eten B, v, = v, sina,

Voy = Vix = VoSinay, = v, sinay

sina; vy Vg
sinag v1\[vy2—2gh
sin a; 12,59

= 1,15

" sinay V12,592 — 20 x 1,,95

- Valeur de o

sina,

- =1,15 = sina; = 1,15sina,
sina,

= q; = sin"!(1,15sina,)
AN : a; = sin1(1,15 sin 60°) = 84,83°

3. Valeur de la distance D, si le tir n’était pas contré

Lorsque le ballon touche le sol, z =0 : alors

—L,x2 +x
2vy%sin?a,

_ vp’sin2a,  12,59%sin120°

- g - 10

cos a,

sina,

D=x =13,72m

Solution 5

1. a)) Accélération du solide (S)

Le solide (S) est soumis a son poids P, a la réaction normale Ry, a
la force de frottement f et & la force de poussée .
TCl:P+f+F+Ry=md

. , F-f _ 5-1 _
Suivantx’x . —f + F = ma =>a=7f=¥=8m.s 2

Comme a >0, alors le mouvement est rectiligne
uniformément accéléré.

- Lois horaires du mouvement de (S)

1
x(¢t) ziat2+v0t+xo;or at=0,v,=15m.stetx, =0

1
x(t) = Eat2 + vt et v =at+ v,

= x(t) = 4t? + 1,5t et v(t) =8t + 1,5
b)) Vitesse de (S) en B

RIT : vg2 —v,2 = 2aAB = vy = Jv,2 + 2aAB

vp =+/1,52+2x8=427m.s!

- Durée mise par (S) pour atteindre le point B

vp =8tg + 1,5 =427 = tup = 4,27-1,5

= 0,35s

- Energie mécanique de (S) en B

1 1
E(B) = Ec(B) = 5mup* ==X 0,5 X 4,27 = 4,56]

2. a)) Longueur de la piste BO = L

TEC:entreBetO: %mvo2 - %mvB2 = —mgLsina — fL
_ m(vp® — v,?)
2(mgsina + f)
0,5(4,27% — 2%)
2(0,5x10sin30°+ 1)
b)) Energie mécanique en O

=L

AN: L=

=1,03m

E(0) = E;(0) + Ex(0) = %mvo2 +mgL sina

vZ
= E(0) = m<%+gLsina>

2

2
AN: E)=05 <7 +10 x 1,03 X sin 30°> =352/

3. a)) Lois horaires du mouvement de (S) dans (Ox ,0Oy)

- Condition initiale
Vox = Vo COSQ

. — %, =10
Voy = Vg Sina ,0M, 0

Yo=10

2

Le mobile est soumis & son poids P = mg

TCl:mg=md = d=g

Lla=0 | Uy = VU COS
Alg =—g Y|v, =—gt+v,sina €1

y =4 y g 0

x = (v, cos a)t

oM 1 .

y = —Egt2 + (vg sina)t
Equation de la trajectoire

— — — _ 9 2

x=(Wycosa)t =t= reosa >y= viteosta + xtana

10
2 X 22¢0s230°
b)) Distance OC

y=- x?+xtan30° =y = —1,67x? + 0,57x

C est un point d’impact de la trajectoire de (S) alors :

(OC):y = axou a =i—z= tan 30° = 0,57
Dans la base (Ox,0y) : a = —0,57= y = —0,57x
Pour calculer la distance OC, il faut déterminer d’abord les
coordonnées du point d’impact C.
ye = —1,67x%c 4+ 0,57x; = —0,57x

= —1,67x%*, + 1,14x, =0

1,14
¥ =167

= 0,68 et y, = —0,57 x 0,68 = —0,39

0C = \/x;2 + y:2 = /0,682 + (—0,39)2 = 0,78m
- Durée du saut

xc 0,68
Vo COS 2 cos 30°

xc = (Wycosa)ty = tc = = 0,4s
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¢)) Energie mécanique du systéme en C

Comme I’influence de I’air est négligeable entre O et C alors :
E(C)) =E(0) =3,52]
4. a)) Equation cartésienne de la trajectoire

Ici, y, = Lsin a = 5,15m ;d’apreés 1’étude précédente,
y =—-1,67x% + 0,57x + 5,15
b)) Distance O’C
ArrivéeenC,y. =0 et 0C = x>0
=y=-1,67x*+0,57x + 5,15 =0
A= 0,57% + 4(1,67)(5,15) = 34,73 = VA= 5,9
—-0,57+59 -0,57-59
EELen T T axer
D'ou: 0O'C =1937m

= 1,937

Solution 6

1. a)) Montrons que les deux fusées ont méme vecteur a

Puisque ces deux fusées évoluent dans un champs de pesanteur

uniforme g, alors elles sont soumises aux poids P, = m,g et

>

Po=mgj. TCl:mg=md = d=g
On remarque que le vecteur accélération est indépendant de la
masse de la fusée, alors les fusées A et B ont méme vecteur
accélération

b)) Lois horaires du mouvement et équation de la trajectoire

- Pour la fusée A

Vyy = V4 COSQ =0
Condition initiale : 7, |vs, = v,sina ,0M, |.°
Yo=0
la =0 Vy = VyC0SQ
alg =—g' Vv, =—gt +v,sina €t
y g y g A
x = (vycosa)t g )
S>y=——39—
oM y=—%gt2+(vAsina)t Y Zoatcosta X T X AN

La trajectoire est une parabole de concavité tourné vers le bas.
- Pour la fusée B

Vg, =0

— 1
Vg |vpy =Vp = ¥ =—5gt*+vpt

La trajectoire est une droite verticale
2.a)) Valeurde a

Xp 30
tpv, 4x514

D’ou: & = cos~1(0,1456) = 81,60°

xp = (v4cosa)tp = cosa = = 0,1456

b)) Distance séparant les deux fusées

1 -1
Ya = —Egtz + (v, sina)t =X 9,8 16 + 51,4 X 4sin81,6° = 125m
1 -1
Vg :—Egt2+v3t=7x9,8x16+50><4: 122m

AB =y, — yg = 3m, alors la distance séparant les deux fusées
a t=4s, est AB=3m

¢)) Sécurité des spectateur

Si la fusée A explose sur le sol, alors y = 0

g
—sz +xtana =0
v,2sin2a 51,42 sin(2 x 81,6°)
X = = =779m
g 9,8

Les spectateurs se trouvent a 10m du lancement. A ce distance les

spectateurs ne sont pas en sécurité car 100m > 77,9m

Solution 7

A
N

1. Le solide (S) est soumis a son poids P et & la réaction K
a)) Vitesse de (S) en B
T.E.C:entre AetB
1
EmvBZ =mgABsina = vy =.,/2gABsina
vp = /2% 10 X 1,6 5in30° = 4m.s™*
- Vitesse de (S)en C

TE.C: émvc2 — imsz = mgh = mgR(1 — cos a)

soit v; =+Jvg? +2gR(1 — cos @)

A.N:v, = \/42 +2x10x0,9(1 — cos30°) = 4,29m.s~!
- Vitesse de (S) en D

TE.C: %vaz - %mvcz = —mgh = —mgR(1 — cos2 a)

soit v, = \/vcz —2gR(1 — cos2a)

A.N:vp = /4,292 — 20 x 0,9(1 — cos 60°) = 3,06m.s~*
b)) Calculde Nen C

. - 2
T.C.I:R+mg =md, SuivantN, R —mg = m%

R; = +sz =0,05 10+4’292 =1,52N
c=mM\IT R )= 09 ) "

’

- Valeur de N en D

TCIl:R+ mg =md, Suivant N,

. vp? vp?
soit R, —mg cos 2a =mT$ Rp=m gc052a+7

2

6 =0,77N
9 - Y

’

R, = 0,05 (10 cos 60° +

’

c)) Caractéristique de vy de (S) au point D

- Direction : vers le haut
- Sens : tangente & la trajectoire faisant un angle de 2a avec
I’horizontal

- intensité : v, = 3,06m.s~!
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2. a)) Equation cartésienne de la trajectoire de (S)

- Condition initiale

VUpy = Vp COS2

) R X =0
Vpy = vpsin2a ,0M,

Vo Yo =h+ R(1—cos2a) =2m

Le solide (S) est soumis a son poids P= mg
TCl:mg=mda =>d=g

Lla,=0 v, = Vp COS 2Q

-

ay=—g; v v, = —gt + vp sin 2a et
., x = (vp cos 2a)t
oM y = —§9t2+ (vp sin2 @)t + y,
- * - 9 2
t—m=y——mx + xtan 2a + y,
10

=———————— x>+ xtan60° +
Y = T 2% 3,06%c0s260° X0 Yo

=>y=-2,13x2+1,73x + 2
b)) Hauteur maximale atteinte au-dessus du sol

Au point maximale, Z—z =0=> —423x, +1,73=0=

1,73
X = 4g = 0AM = Yngr = —2,13.04% +1,73.04 +2

= Hpax = Ymax = 2,35m
¢)) Calcul de la distance OP
P(xp = OP; yp =0) =
yp = —2,130P2 +1,730P +2 =0

A= 1,732+ 4 x 2 x 2,13 = 20,033 = VA= 4,48
op = —1,73 + 4,48 _ —1,73 - 4,48
T —2x213 T —2x213

3. a)) Expression de W(f)

=1,46m

Entre A et D, (S) est soumis a une force de frottement f
T.E.C:entre AetD

AE; =0 =wW(P) +w(f) + w(R)
= W(f) = -W(P) = —-mghw (f) = —mgh = —mgR cos 2a
AN : W(F) = —0,05 x 10 X 0,9 X cos 60° = —0,225]

d)) Intensité de la force de frottement f

W(f) = —fd = —f(AB + BC) = —f (AB +RZ—")

w 0,225
f=- (]2” =- 597 = 746.1072N
AB+=5 16+~

Solution 8

1. La bille est soumise & son poids P et a la réaction R

a)) Vitesse en A
T.E.C:entre AetC
1 1
Emvcz - EvaZ = mgh = mg2rsina
car dans le triangle ACC’ rectangle en C’, h = AC’

AC'  h

sina =E=Z=> h =2rsina = v, = /v:2 —4grsina

A.N: v, =/3,752 — 40 x 0,55in 30° = 2m.s~*
b) Vitesse de la bille en B

TE.C: %mvlg2 - %vaz = mgh’' = mgr(1 + sina)
car " =A'0 + OB
Or, dans le triangle AOA’ rectangle en A’,

A0 A0

sinag = —

T = A'0 =rsina etOB =71

h =rsina+r=r(1+sina) = vy =\/vA2 +2gr(1 + sina)

A.N: vy = /22 + 20 x 0,5(1 + sin 30°) = 4,35m.s*

c)) Valeur de la réaction Rg

T.C.1: mg+R =md, Suivant N :
vig vig
—-mg+Rp=m—= Rg=m|g+—
r r
2

4,35
A.N:Rz=0,05(10+ 05 )" 2,4N

’

2. La bille est soumise a une force de frottement ¥
Vitesse de la billeen C
T.E.C:entre AetC

1 1 .
Emvcz - Evaz =mg2rsina — F.AC ,avec AC =rm

2Frm
= v. = |12 +4grsina —
AN :v, = Jzz +0 % 0,5sin 30° —% =2,78m.s71 3.
a)) Equation de la trajectoire
Vey = Ve Sina JU—
- Condition initiale : U¢ (v, = —v. cosa , OM, y" P
0 =

Le mobile est soumis & son poids P= mg

-

TCl:mg=md => d=g
x = (vesina)t

a, =0 !
y =;gt2 — (v cosa)t

— gV
ay, =g

-

Uy = Vesina ——
v, =gt —vccosa’

Equation de la trajectoire

x=csina)t =t =

Ve Sina
g 2 1
Y= T ovesina” T Ctana
A.N:y = —#xz —x;
2 X 3,75%sin230° tan 30°
D'ou:y =0,077x? — 1,73x
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b)) Coordonnées du point Q

X

Q |yQ =r+ (1 +sina) —QZr sina) =r(2 —sina)
Xq

Q | Yo =1(2 —sina) = 0,5(2 — sin30°) = 0,75m

Yo = 0,07x42 — 1,73x, = 0,75

= 0,07x,2 — 1,73x — 0,75 = 0

A= 1,732+ 4% 0,75 x 0,07 = 3,2 = VA= 1,79
1,73+ 1,79 1,73+ 1,79

=2 """ " o =—————=2514
X T %007 X T %007
s o[Fe = 2514

ou : Q | yQ — 0’75

¢)) Calcul de la distance CQ

cQ = ,xQZ +yo% =+/25,14% + 0,752 = 25,15m

Vitesse de la bille au point Q

xg 2514
veSina " 3,75sin30°

xg = (Vesina)ty, = to = = 13,40s

. Vox = V¢ sina = 3,75 X sin 30° = 1,875
Ve |vQy =gty —vccosa = 10.13,40 — 3,75 cos 30° = 130,75

Vo = [Vox? + Vg,? =+/1,875% + 130,752 = 130,76m.s !

Solution 9

1. (S) est soumise a son poids P et & la réaction R
a)) Vitesse de (S)en B

T.E.C:entre AetB

%mvgz = mgh = mgABsina >

vp = /2gAB sina = /20 X 1,5 sin 60° = 5,09m.s~!
b)) Accélération de (S) sur la piste AB

T.C1: P+ R =md, Suivantx :
mgsina =ma = a=gsina
a =10sin60° = 8,66ms~! = cste > 0
Alors le mouvement est rectiligne uniformément accéléré.
¢)) Lois horaires du mouvement

1
x(t) = Eat2 =4,33t% et v(t) = at = 8,66t

- Durée du trajet AB

Au point B, v = 8,66t; = 5,09 = t; = % =0,58s

2. a)) Expression de vy, en f(r.9.0 , o, vg)
TE.C:entreBetM

1 1
EvaZ - EmvBZ =mgh aveCh =rcosf —rcosa

vy = \/1732 + 2gr(cos 6 — cos a)
b)) Vitesse de (S) aux points O et C

-AupointC: 8 =0, v, = /v +2gr(1 — cosa)

ve = /5,092 + 20(1 — cos 60°) = 6m.s~*

-Aupoint 0,0 = a=>v, = vy = 509m.s7!

c)) _Expression de Ry en f(r, m,g,6 , o, vg)

T.CI:P+R=m3, Suivant N :
UMZ VMZ
—mgcosH+R=man=mT=RM =m(gcos€ +T)
. vg?
soit Ry =m(gc050+2g(c050—cosa)+7)
[N VBZ
D'ou : Ry =m[g(3c050—2cosa)+T]
2
- Aupoint C:60=0:R; =m[g(3—2cosa)+v%]

2

’

A N:R;=0,2 [10(3 —2c0s60°) + ] =9,18N

-AupointO:0 =a: R0=m(gcosa+#)

Ro = 0,2(10 cos 60 + 5,09%) = 6,18N
3.a)) Equation cartésienne de la trajectoire

Vox = Vg COS
Voy = VpSina ,0M,

xXo =0

- Condition initiale : v, Yo =0
0 =

(S) est soumis & son poids P = mg

TCl:mg=md = d=g

o]l a, =0 . V, = VyCOS A
@lg, =—g' Vly,=—gt+vysina ©
., x = (vycosa)t

oM y=—%gt2+(vosina’)t

Equation de la trajectoire

x=(vycosa)t =t =

Vg cosa
soit y = 9, + xtana
2vy%cos?a
10 )
y = x* + x tan 60°

 2%5,092¢05260°
=>y=-077x?+1,73x
b)) Altitude maximale atteinte

Au point maximal :

dy 0 1,54x +1,73 =0 173
—_ = = — = = =
dx EET L X = 154

=1,12

Vmax = —0,77 X 1,122 + 1,73 x 1,12 = 0,97m
c)) Distance sur I’axe OX
Si (S) touche ’axe Oy, y = 0= —0,77x% + 1,73x = 0

x = 0(condition initiale)

’

0,77

et x = =224=d=x=224m

Solution 10
1. Vitesse de la bille en C

. (S) est soumise & son poids P et a la réaction R
T.EC:entre AetB

%mvgz = mgh = mgAB sina

vp = J2gABsina = /20 X 2,5sin30° = 5m.s71,
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Comme les frottement sont négligeable entre B et C, alors : v, =

vg = 5m.s7!

2. Vitesse de la bille B, juste aprés le choc

Appliquons la conservation de la quantité de mouvement P
Pavant = PAprés < mlv_(; = mlv—f +m,v’,
myv, —myv', 02x5-03x%x4
= v, = = =—-1lm.s~
my 0,2

3.a)) Equation cartésienne de la trajectoire

1

- Condition initiale

VUpy = Vp CcOS 6O

) — [%0 =0
Vpy = Vpsin® , OM,

Yo=0

—
Up

(S) est soumis & son poids P = mg
TCl:mg=md > d=g

a, =0 R v, = vpcosf
a,=-g' v v, = —gt +vpsind

x = (vp cos @)t

-

—_—

M y = —%gt2+ (vp sin )t

-9
2vp2cos?6

x = (vpcosO)t >t = >y = x%+ xtan6

vpcosf

10
2 X 3,52c05%45°
D'ol: y =—0,83x2 + x

y = x% + x tan 45°

b)) Détermination de la distance EE’

E’ est un point d’impact de la trajectoire de (B2) :
ygr = —0,83xg2 + x50 ,0ryg = —ED = —(h+ k')

- Détermination de h’

2~ 2 okt = p = 22T
T.E.C.zva Smv” = mgh' = h' = »
w35 01875

~T 20 oM

ygr = —(h+h") = —(1,2 +0,1875) = —1,3875m

—0,83x/2 + x7 + 1,3875 = 0

= A= 1+ 4(0,83)(1,3875) = 5,61 = VA= 2,36
-1+2,36 -1-12,36

. 29l . 20% 0,64 B
=>v;= |vp —Tz 4’47 —T=4,17m5

b)) Nature du mouvement de (B;) sur la piste BC

TCI:f+P+R=m
Suivantx’x : —f =mya > a =—0,1x10=—1m.s™?2
a< 0, le mouvement est uniformément retardé.

- Lois horaires du mouvement

1
x(t) =zat? + vt +x5;0r At =0,v5 = 4,47m.s Letxy =0

x(t) =zat? + vyt etv=at+v, =
x(t) = —0,5t2 + 4,47t et v(t) = —t + 4,47

c)) Durée totale du mouvement : t,. = t 5 + tgc

- Détermination de la durée du trajet AB

T.CIl:f+P+R=md Suivantx’x :
Lo _
To™d tmugsina =ma

a=g(sina—0,1) =10(sin30°—0,1) = 4m.s~?

x(t) = %at2 ,enB:xp = AB = éatZAB

2AB 2%X2,5
= tAB = T = 7 = 1,15

- Détermination de la durée du trajet BC

v(t) = —t+ 4,17, aupoint C : vp = —tge + 4,47 = 4,17m.s71
tpe = 447 — 4,17 = 03s = t,. = 1,14+ 0,3 = 1,45

b)) Vitesse du systéme (S) apreés le choc

Appliquons la conservation de la quantité de mouvement B

- _ . S m
Pavant = Papres © muvy = (my4+my)v = v = m1+1m2 72
—200 4,17 =1,7 -1
v = X 4, =1,/m.s
500

la vitesse du systéme (S) apres le chocest v = 1,7m.s™%.
- Hauteur maximale atteinte
TEC:entreCet M:

Xgt = ———— D xp = —————=2,02m 1 v 1,77

—2 X 0,83 -2 X 0,83 _EM.UZ — _Mgh‘max = hmax — 2_ — 30 — 0’14m
soit EE’ = xp = 2,02m 9
On peut aussi déduire la longueur du fil : - Amplituge maximale

h
n 0,1875 Rmax = L(1 = COS Bpgy) = €COS Oy = 1 — ——&
hl — l 1 _ 6 = l — — — 0,64 max max max
( cos 0) 1—cosf 1—cos45° m l
4. Les frottements sur la piste AC sont équivalents a
P g €0 g = 1= 222 =0,78 = 6, = 38,74°
une force unique f = %mlg’. '

a)) Vitesse de (B;) aux points B et C

3 L1 2 _ . 1
T.E.C:entre AetB: Smvp® = mgAB sina — EmgAB (S)

omax
vp = +/2gAB(sina — 0,1) T u
4
A.N: v =+/20 x 2,5(sin 30° — 0,1) = 4,47m.s™" !
-

T.E.CentreBetC %-"
1 2_1 2 _ 1
Smvue mvp® = —— mg(20)
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Solution 11
1. Calcul de la distance AB

Le solide (S) est soumis a son poids P= mg
et alaréactionR = E\; + E

T.EC:entre AetB:

L AB si AB = AB mu”
—_—— = — —_ —3 =
2 Mva mgABsina = f 2(mgsina + f)
0,05 X 62
AB = 2,03m

~ 2(0,05 x 10sin 60° + 10-2)

2. Vitesse (S)en C
T.EC:entreBetC

1
Emvc2 = —mgrcosf = v, =./2grcosf

T
ve = |20 X 0,5c0s— = 2,66m.s™?
4

3. a)) Equation cartésienne de la trajectoire
Vexy = Vo COSQ
Vey = V¢ sina , OM,

x0=0

- Condition initiale : v; Yo = h
0 =

Ouh = ABsina —rcos6 = 2,03sin 60° — 0,5 cos 45° = 1,4m
Le solide (S) est soumis a son poids P= mg
TCl:mg=md = d=g

a,=0 | Vy=vccosx
v — .
a, =-g'’ vy = gt —vcsina

x = (v cosa)t
y = —%gt2 + (vesina)t +h

-

—_—

oM

X

x = (wccosa)t =t =

Vccosa
:y:—Lx2+xtana+h
2vs2costa
10
=y= x2 + xtan60°+ 1,4

2 X 2,662c05260°
=y =-2,82x%+1,73x + 1,4
b)) Coordonnées du point D

Xp 2 _
D | D = —282x,%+1,73x, +1,4=0
yp=0

A=1,73% +4x 2,82 x 1,4 = 18,79 = A= 4,33

~1,73 + 4,33 ~173-433
=—" "= " Sy =— =
X0 = T(2,82) X0 = T(2,82) om
Dou: DT 1,07
yp =10
Solution 12

1. Montrons que : y = —;'—Szxz +x+2
o

Vox = Uy COS @

. —_— xo =0
Voy = Vg Sina ,0M, 0

- Conditions initiales : v, Yo=h=2
o =h=

Le ballon est soumis & son poids P = mg

TCl:mg=md = d=¢g

S| ax=0
a,=-g"’

Uy = Uy COSQ

v U .
vy = —gt+vsina

., x = (vy cos a)t
oM y= —%gt2 + (vysina)t + yg

x=(ycosa)t = t=

Vo cos @
y= R + xtana + y;
2v42cos?a
— 9.8 2 o
>y= —mx + x tan 45° + 2

9,8
Sy=——x*+x+2
Vo2

2. Valeur de la vitesse v,

Le centre de la panier a pour coordonnées : C(d ;h)

9,8 d? 9,8 d?
h=- +d+2=>—

> =h—-d+2>
Vo Vo

_ [ 98dr | 98x71F o
o= ld+2-n " (71+2-305 °
3. a)) Durée mise par le ballon pour atteindre le point C

d _ 7,1
v, COS ~ 9,04 cos 45°

xc=(ocosa)tc =d = to = =1,1s

b)) Vitesse du panier lorsque le panier est marqué

1 2_1 2 _ I _ 2 _ 7
TE.C: Smue”t —omug” = mgH' = v, =./vy? — 2gH
Ou:H =H—-h=305-2=1,05m

ve =+/9,042 — 2% 9,8 X 1,05 = 7,23m.s7!
c)) Le panier sera marqué si et seulement si les coordonnées du
Joueur B ne vérifie pas 1’équation de la trajectoire:
y=-0,12x2+x+2
B(0,90; 2,70) :
yg = —0,12% 0,902 + 0,90 + 2 = 2,80 # 2,70
Comme le point B n’appartient pas a la trajectoire du ballon.

Alors le panier sera marqué.

Solution 13

1. Equation de la trajectoire
UOX = vo cosa
Voy = Vo Sina ,0M,

XOZO

- Condition initiale : v, Yo = h
0 =

Le poids est soumis a son poids P= mg

-

TCl:mg=md => d=g

la=0 Vy = Vg COSQ
a a,=-g"’ vvyz—gt+vosina
. x = (v cos a)t

oM y=—§gt2+(vosina)t+h

x=(ycosa)t = t= Voeosa

g

g N2
2v02coszax +xtana+ h

y:

2. Expression de v, en fonction de vy, h,x;, g et a

Lorsque le poids arrive en C, y=0 et x = x

— 2 —
=——FFx"+x,tana+h=0
Y 2vy2cos?a’t b
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g

2
—x;" =x,tana+h
2vy2cos?a

= 2vy%cos?a(x, tana + h) = gx;?

it gx,?
soit vy =
0 2(x, tana + h)cos?a

AN-pe = 10 x 19,432 aan s
Y0 12(19,43 tan 45° + 1,80)cos?45° oS

3. Hauteur maximale atteinte
L _ vo2sina he 13,332sin%45°
max —g — 10
Coordonnées du vecteur vitesse au sommet de la trajectoire

5 VU, = VyCosa
v, =0

+ 1,80 = 10,68m

4. Norme du vecteur vitesse du projectile au point C

11 faut d’abord chercher la durée du saut : Or C est un point
d’impact de la trajectoire et le mouvement suivant Ox est
uniforme alors x; = x = (v, cos @)t

Durée de saut :

" X1 19,43 206
= = =2, S
1 vocosa  13,33cos45°
Coordonnées de ¥ a I’instant t;
. Uy = Uy COoSQ
Vv, = —gt, + vy sina
V= [Uq® +vy% = J(vo cosa)? + (—gt, + vy sin a)?

v, = \/(13,33 c0s 45°)2 + (—10 x 2,06 + 13,33sin 45°)2
D'ou: v, = 14,62m.s!

5. Energie mécanique du poidsen A eten C

Ici, il faut comprendre que le niveau de 1’énergie potentielle
sera prise nulle en A.

-Aupoint A: E(A) = E;(A) + Epp(4)

or EPP(A) = 0 (début du mouvement)

1 1
E(A) = Ec(4) = Emvoz =5 %735 13,332 = 653/
-aupointC: E(C) = Ec(C) + Epp(C)

EC) = ;mvcz +mgz = m(vziz—gh) car z=—h

14,622

E(C) = 7,35< —10 x 1,80) = 653/

On remarque que E(A) = E(C) = 653] = cste, I’énergie
mécanique du systéme se conserve, cette conservation est due a
I’absence de I’influence de I’aire et les autres frottement divers.

D’ou le systéme est conservatif

Solution 14

A.l. a)) Valeur de v,
La bille est soumise & son poids P et a la tension T du fil.
T.EC:entre AetO:

N N 1 1
E(0) = Ec(4) = W(F) + W(F) = Lmvy? ~ L mv,? = mgh

vy = /1,2 + 2gl(1 — cos 6,)

A.N: vy = /42 + 20(1 — cos 60°) = 5,09m.s~*
2. a)) Expression de V en f(v,,0.,1,68,, 6)
TEC:entreAetM

Ec(M) — Ec(4) = w(P) + w(T)

1 1
Emvz - ;mvl2 = mgh

v=,v,2+2gh Avech =1lcosf —lcosb,

soit v =/v,2 + 2gl(cos 6 — cos 6,)

b)) Tension du fil au points M

T.Cl: P+T, =md ,Suivant N :

v? v?
—mgcos@+T=man=mT:>T:m<gc059 +T>

172
:>T:m(gcosG+29(cos@—cosBo)+%

2
D'ou : T=m [g(3 cos 8 —2cos 8,) + 1%]

3. Valeur minimale de la vitesse v,

Si on veut que la bille fasse un tour complet avec fil tendu, il faut

T>0 eta=m,donc
2
T, =m[g(3cos7t—2c0590)+1%] >0
2
g(=3 — 2cos 8,) +1% >0 = v,22>gl(3+2c0s6y) =

Vymin) = v 9L(3 + 2cos 6;)
AN : Vygnimy = /103 + 205 60°) = 6,32m.s!

B. 1. Vitesse de la bille a son passage en O

vy = /112 + 2gL(1 — cos ;)

Vo = /6,252 + 20(1 — cos 60°) = 7m.s !

2. Equation de la trajectoire

Vox = Vo —

. .xo:O
Voy =0 oM,

At=0, Ty K
o=

La bille est soumise a son poids P= mg

-

TCl:mg=md => d=g
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Llay =0 ol x—lvot

a,=g"’ y =gt

__9 2 _ 10 2 _ 2
y—2v02 Y= =>y=01x

3. Abscisse du point C

Comme C est un point d’impact, alors :
ye=01x2=h=x; =V10h =V10 x 1 = 3,16m

C. 1. a)) Tension T du fil

Le solide (S) est soumis & son poids P et a la tension T du fil

TCI:P+T =mad

suivant x’x : Tsina = ma,, = mrw? avec r = Isinf ,

T = mlw? = ml(2nN)? = 0,1 x (2w x 1,5)2 = 8,88N
- Valeur de I’angle 6

Suivant y’y : Tcos@ —mg =0 =

m, 0,1x10
cosf =29 =
T 8,88

Alors: 6 =83,57°
b)) Valeur de N si 6, = 60°

T=mi@aN)y?=—2 ny= |—9
cos 8, (2m)?L cos 6,
N = 10 =0,71H
T |@m)2cos60° i

2. a)) Valeur de ’angle d’écartement maximal

=0,112

T.E.C : entre A et M.«
Ec(Mmax) = Ec(4) = w(P) + w(T)
Or au point d’arrét E.(M,,4,) = 0

Ecy = mgh = mgl(cos 6y —cos Opqy) =

Ecy
= c0S Oy = cOS 0y ———

mgl

cos 8, —cos 0, —h
0 max mgl

0,28
A.N: cos 0,,,, = cos 60° i =0,22 = O,,4, = 77,29°

b)) Equation horaire du mouvement

Aprés larupturedufil, T =0,

mg =ma,alorsa=g =>y=§gt2
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Solutions sur le champ gravitationnel

Solution 1

1. Détermination de la masse de la Terre

2
_an?r®  4m?x(42164.10%)
T GT? 6,67x10~11x861642

T? am?
—_——=—
r3 GMT

= 6 x 10%%kg

2. a)) Calculons la masse du planete de mars

GT?
- Pour le Phobos : r = 9380km = 9380 X 103m et
T = 7h39min = 7 X 3600 + 39 X 60 = 27,54 x 103s
412(9380.103)3
6,67.10-11 x (27,54 x 103)2
- Pour Deimos : r = 23460km = 23460 X 103m et
T = 30h18min = 30 X 3600 + 18 x 60 = 109,08 x 103s

412(23460.10%)3
6,67.10711 x (109,08 x 103)?

b)) Pour les deux satellites la masse du planéete masse est :
My = 6,5 X 10%3kg
3. Valeur de la masse de la Lune

_ 4m?(2040.10%)°
L™ 6,67.10711 x (8240)2

My = = 6,52 x 10%%kg

M, = = 6,50 X 1023kg

= 7,50 x 10%2kg

Solution 2

1. a)) Loi de I’attraction gravitationnelle

Q Ji A
- <« < 1
Terre G
= Mr_— Mr —
F = GerTuGO = G(::_—h’l)‘zuco
b)) Expression de F en fonctionde m , g5, Reth
mMy mgoR?
F=6——= 0 l GMy =goR* > F = ———
(R+h)z = ausot B =00 (R + h)?
¢)) Application numérique pour h =hy = 600 km
12 x 102 x 9,8 x (6380.10%)2
= =9,82 X 10*N

(6380.10% + 600.103)2
2. a)) Montrons que le mouvement est circulaire uniforme

En appliquant le théoréme de centre d’inertie :

F=c mMr __, o i=G My

=G——=Ugp=md = d=6G—"=1U
(R + h)? % (R+n)2

Alors le vecteur accélération est radial (porté par le rayon GO) et
centripéte (méme sens que G_G), il n’y a donc pas d’accélération
tangentielle : a; = % =0=v=cste:
Donc le mouvement est uniforme
Par ailleurs 1’orbite du satellite est circulaire, alors son mouvement

est circulaire uniforme.

b)) Expression de la vitesse v

TTindd iMT Or au sol GMy = g,R?

vZ _ GMr

" R+h

v=R

90 _ 6380 x 10 o8
R+h 6380 x 103 + 600 x 103
v=1756x%103m.s!

b)) Valeur de la période de révolution T

2nr 2m(R + h) R+h 2m |[(R+h)3
= = X = — N —
v R 9o R 9o

_ 27 (6380 x 103 + 600 x 103)3
" 6380 x 103 9,8

T =580 x 103s

Solution 3

1. a)) La trajectoire du satellite est définie dans le référentiel
géocentrique (lié a la terre).

b)) Montrons gue le mouvement est circulaire uniforme

F ugo
[ + —<—
(R+h)2° Terre S

En appliquant le théoréme de centre d’inertie :

i mMy My

= — =md > d=6——=1u
(R + h)2 (R +h)? °

Alors le vecteur accélération est radial (porté par le rayon SO) et
centripéte (méme sens que %), il n’y a donc pas d’accélération
tangentielle : ar = % =0 = v =cste MU
Par ailleurs 1’orbite du satellite est circulaire, alors son mouvement

est circulaire uniforme

c)) Expression de v en fonction de R, g, et z

mMr —
TCIl:F= mg = G(R+)2u50:>g G(R+)2uso
mMr T 2
gZGm orausolzzO,g0=?:>GMT=goR
MCU-ae v?  GMy
T R 2T R+ 2)

b= GMT=R 9o
R+7Z T\JR+Z

2. a)) Un satellite géostationnaire est un satellite qui reste fixe & un
point de la terre et dont sa période propre est celle de la Terre.

b)) Expression du rayon de ’orbite en fonction g,, Ry et wr

_ Jdo __ Jdo __ 2 90 _ .2 2
‘U—RT ’E_RT T—erﬁRT T—T wr

Yorr?
wr?

3|goRr*  3]9,8 x (6380 x 103)?
= = = 4,2183 x 107
" J D J (7,29 X 10-5)2 m

soit r3 =

c)) Un tel satellite est utilisé comme relais de

télécommunication (pour transmettre des informations).
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11. 1. Vitesse du satellite et son énergie cinétigue

— , 9o =1 200
v =Ry w1z et E; = _mv“ou
v =6380.10°% | 2% — =750 10°m.57!
6380x10°+705%x10

1
Ec = 5% 2000 X (7,50 X 10%)? = 5,625 x 10'°]

2. Calculons I’énergie potentielle du satellite

E=E.+E,

B G.My.mgg, _ _mgoRZT
r Rr+z
2% 103 X 9,8 X (6380 x 103)2
"~ 6380 x 103 + 705 x 103
E =5,625x% 101 — 1,126 x 10! = —5,63 x 10'°]

Ep =

Ep = = —1,126 x 10'1]

3. a)) Valeur de I’énergie mécanique minimale

mgoR*r
Em:EC+EP:0:>EC:—EP:T carausolz =20
T
_2><103><9,8><6380><103

= 1,25 x 101/

E. . = =
min 7 =C 6380 x 103

b)) Vitesse de libération de ce satellite

1 2E,
— — 2 — m
Epin =Ec = MVt = v = |
S

2x1,25x 1011 N
v, = W =1,118 x 10*m.s

Or pour Ry = 6400km :
v, = 11,2km.s™t = V, = 11,18km.s?!

Solution 4
I. 1. a)) Schéma

Q 4 Fuy
L - - Ll I
Terre S

b)) Expression de g (h) en fonction de G ,M, R, h

S mMy —, mMr — —_—
F==6—3"Uos = —Gmuos =mg(h)
=gh) =-G mvo_s)

GMT

Ausol:h=0= g, = —= = GM; = g,R;*

=
. RZ R,
= gh) = _gomuas =gh) = gom

¢)) Montrons gue le mouvement du satellite est uniforme

En appliquant le théoréme de centre d’inertie :
mMy o o My
ZGWuoszma 4 aszuos

Alors le vecteur accélération est radial (porté par le rayon OS) et

F

centripete (méme sens que §6), il n’y a donc pas d’accélération
. d
tangentielle : a; = d—’t’ =0=v=cste:

Donc le mouvement est uniforme.

3. Expression de la vitesse v et de la période T et de la vitesse

angulaire w

2 GM GM
MCU:aq=-—"2—= I s5p= L
Rr+h (RT+h)? RT+h

Or ausol: GM; = goR;*> = v =R,

T 2nr  2m(Ry + h) Rr+h 2w |(Ry+ h)3
= —= X = —
9o Ry

v Ry 9o
2m 2m 9o
T=—=w=—=R
w 7T T Ry h)?

I11. 1. Application numérigue

9,8
6380 x 103 + 7,8 x 10°

v = 6380 X 103\/

v =746 X103m.s7 !

- 27 (6380 x 103 + 7,8 x 105)3
" 6380 x 103 9,8

T =6,027 x 103s

©=6380x10° |———2% = 1042x 10" rad.s™ 2.
(6380x103+7,8x105)3

Temps qui_sépare deux passages successif du satellite

Les équations horaires du mouvement

{Pour le satellite S: 85 = wgt — 21 — 0 = 0,

Pour la terre: 67 = wqt
= wst — 21 = wyt
2 2m Ts X Ty
Ws — W :Z_H_Z_HZTS_TO
Ts Ty
. 6,027 x 10% x 8,6 x 10*
8,6 X 10* — 6,027 x 103

t =

= 6,48 X 103s

I11. 1. Un satellite géostationnaire est un satellite dont son orbite
est dans le plan équatorial, celui-ci tourne dans le méme sens que
la terre, il apparait immobile & un observateur terrestre. C'est donc
un engin qui a la méme vitesse de rotation que celle de la terre.

2. Calcul de ’altitude h d’un satellite géostationnaire

2w |(Rr +h)3  Ty*R;>  (Rp+h)3
TO = — =1 > =
Ry Yo 4 9o
3 TozRngo 3 TOZRTZQO
=R h= |———>h= |—————R
rt 1' 412 47? T

b= 3\/(8,6 x 10%)2(6380 x 10%)? x 9,8

o= — 6380 x 10°

h=3,55%x10"m
IV. 1. Relation entre h,,., et h,

Si la réduction d’altitude a la fin de chaque tour est supposée égale

au milliéme de D’altitude au début en début de tour , alors :
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ph=to g o oty (1 ! )
= — = —_——_— = —_—
103 e T 1000

Soit : h, = 0,999h,
2. Relation entre h,, et h,
h,41 = 0,999h,, , alors T’altitude se réduit
géométriquement, donc h,, = (0,99)"h,

3. Nombre de tours effectués si h, = 100km

h
h, = (0,99)"h, = In (h—") — 1n(0,99)" = n1n(0,999)

0

h
n_m A.N: n—%—667x102t0ur5
“In(0,999) 7 " T In(0,999)
Solution 5

1. Expression de 1’énergie potentielle

GMm — NN
u ouuest

La force entre la terre et le satellite sécrit : F = — —
un vecteur unitaire.

F est une force qui dérive d’un potentiel, donc :

5 — *GMm _, —, © dr GMm
W=fF.dl=—f u,dl:—GMmf ﬁ=_

r? r
W = —AEpp = Ep(r) — Ep(©) ,en posant Ep() =0

GMm
= Ep(r) = i

2. Expression de 1’énergie totale en fonction de M, G, m, r

GMm v? GMm
Comme: F = ——=ma, =m—=mv’> = ——
r r r
E 1 GMm
=E. ==
€72 7
B =E +E_lGMm GMm_ 1 GMm
r—rc P72 r 2 r

3. Montrons que w?r3 = GM.
_ GMm v?

S = m— = mro?
r r
GMm 5 3
= S = mre® = wr =GM
T

4. Si le satellite ne bouge pas, alors il a méme période que la
terre: T = 24h = 8,64 x 10%s

GMm . 4n? s |GMT?
F = 2 = mrw =mrF=>r=(R+h)= 4—1_[2

3 6,67 x 10711 x 5,98 x 10%* x 864002
"= 42

r=42x10m=r=R+h=h=r—R
h=42x10"m—-6380 x 103 = 3,56 X 10"m
C2m 2mx42%107

= = = 4 x103m.s™ !
v T r 864 x 107 3,05 0°m.s

_ 1GMm 6,67 x107" x 5,98 x 10" x 68
™ 2 r = 2 X 4,2 %107

Er = —3,22 x 108/
5. Vitesse de libération du satellite

1 5 GMm
AE, = mf Epi=—Epm =— (Emvl - T)

Lo [26M _ [2x667x 10711 x 598 10%
sot- = T T 6380 x 10°

v, =1,12 X 10*m.s™?

Solution 6
I. 1. Bilan des forces appliquées z

La fusée est soumise a son poids P et a la

force de poussée F.

""" sol
2. Accélération de la fusée au décollage
T.CI:F+P=md,Suivant Oz :
F —mg
-mg+F=ma >a=
m
Or , pour que la fusée decolle, il faut que
F>P=>F-mg>0=>a>0
alors la fusée a un M.U.A
_ 324107 -2041x10°x98 _ .
= 2,041 x 106 = oAm.s
3. Distance parcourue par lafusée at=2s:
1 1
z=—at?==x%x5,14%x2?=10,28m
2 2
I1. 1. Représentation du vecteur accélération :
Le vecteur accélération est centripéte et radial
Q & F _ Uog
n - - ” l
Terre S
_ Rr
2. a)) Montrons que g(h) = g, Ram)?
S mMy mM; _
F=-6—"Uos = —Gmuos =mg(h)
=gh) = —6——TUps
g (R+h)? %
Ausol:h=0=>go=(;L2T=>GMT=goRT2
T
D) Br o= g(h) = go k-
= = —g,—— = = gy ——
g Yo (R + h)z os g 9o (R + h)z

b)) Application numérigue : h=296km

9,8 x (6380 x 10%)2
(6380 x 103 + 296 x 103)2

3. Montrons que v = +/g(h). (Ry + h)

GMm v?
== = ma, = mg(h) = mT

= v=rgh) =g x R + h)
A.N:v =/895(6380 + 296) x 103 = 7,73 X 103m. s

gh) = = 8,95m.s~?

I11. 1. Calculons le travail du poids du satellite

W(P) = —AE, = RZ( ! ! )
T TN Ryt h, Rrthy
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avec h; = 54,86km et h, = 11,58km

w(P) = —69,68.10%.9,8(6380. 103)2( LU )

6380+11,58 6380+54,86
w(P) = 2,92 x 101
2. Calculons le travail de la force de frottement de Iair
=w(P) +w(f)

= ?(vzz —v,2) —w(P)

TEC: AE. = imvzz - imvl2
= W(f)
m._ 5 -

w(f) = 5 W2 —v?) - w(P)

w(f)=
w() =

69,68 x 103
—(223,52 — 14752) — 2,92.10%°

—1,032 x 101 ,

w(f) _ w()
orW(f)=—f.0h = f =~ At = hoh
A.N 1,032 x 107 2,38 X 10°N
N: f = = 2,38 X
f (54,86 — 11,58) x 103
Solution 7

1. Expression de G(h) en fonction

My Ry . hetK puisen fonction deR;.,het Gy

La force exercée entre le satellite et la terre :

ﬁ: KmMT—>
FookTirg o g T 0]
- yz u=K (RT+h)2 -m
G(h) = —K Mr 4
) = S
R+hm2"

Ausol:h=0:>GO_W:>KMT_gORT
Q) Ri o e R’
= — —_— —1 = —_—
Yo R, +n)2 " 9 R, + h)?

2. Montrons gque le mouvement du satellite est uniforme

En appliquant le théoréme de centre d’inertie :

— —

o] a F Ups
oo < >
< < > 1
Terre S
S mMy My
F = — =md = d=—-6G———TUps
(R + h)2 (R + h)?

Alors le vecteur accélération est radial (porté par le rayon SO) et
centripéte (méme sens que S0), il n’y a donc pas d’accélération
tangentielle : a; = % =0=v=cste:

D’ou le mouvement est uniforme.

3. Expressionde vet T

2
MCU:a= L
Rr+h  (Rr+h)? RT+h
Or au sol GM, = goR;*> = v =R 9o
T = Yo't 'S T Ry +h

_2nr 27r(RT+h)>< Rr+h 2m |(Rr+h)?
s v Ry Yo Ry 9o

4. Application numérigue

9,8

—_ 3 -1
6400 x 10° + 2 x 105 _ 80 x 10%m.s

v = 6400 X 103\/

= 5,32 x 103s

B 27 (6400 x 103 + 2 x 105)3
" 6400 x 103 9,8

5. a)) Le METEOSAT 8 est géostationnaire si et seulement si son
orbite est dans le plan équatorial, celui-ci tourne dans le méme
sens que la terre et il apparait immobile a un observateur terrestre.
C'est donc un engin qui a la méme vitesse de rotation et méme
période T, = 86400s que celle de la terre.

b)) En déduisons le rayon de I’orbite d’un satellite

géostationnaire

2m |(Rr +h)® _ Ty’R;?  (Rp+h)®
Ry Yo 4m? 9o

3|To*Rr%go 31 To*Rr%go
= Ry +h= gz = h = —a —R

_ 3\/(8,64 x 10%)2(6400 x 103)2 x 9,8

Ty =

e — 6400 x 10°

h=3,57x10"m

Solution 8
1. Caractéristique de la force gravitationnelle

mMp

ﬁ= > UOS

La force F est

centripete et radiale.

mMT

Son intensité est donnée par: F =G

2. Expression du vecteur champ Gravitationnel
mMy mMr

F=-6G—fp r2 UOS (R+h)2 mg(h)

3. Nature du mouvement du satellite

En appliquant le théoréme de centre d’inertie :
3 My g = = 6T T
C Ry Uso (R+h)2°
Alors le vecteur accélération est radial et centripéte, donc:
dv
aTZEZO:H):cste

D’ou le mouvement est circulaire et uniforme.
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4, Expression de v et de T en fonction de G, M et r

GMm v? GMm
= =ma, =m— = mv? =

T2 r r
GM T 2nr 5 T ) r3
N A ]
TZ
Montrons que == cste

PPN LA S SO AR .
= _—— = Xe—m s — = — =
T lem )V A Ry VIR

2
= o = cste (Loi de Kepler)

= VvV =

5. Détermination de la masse du planéte P

T? 4nm? 41273

s M= g

ave 185500km et T = 22,6h = 81,36 x 103s

4m? x (185500 x 10%)3
(81,36 x 10%)2 x 6,67 x 10-11

6. Calculons le rayon r’ de I’orbite du planéte P’

AN:M= = 5,70 X 10%°kg

T2 T'Z 3|T2y3
r—3=7=CSt€:>TJ= T
T
, 3 (108,4 x 3600)2 x (185500 x 103)3 — 5975 x 10°
= (81,36 x 10%)2 = m
Solution 9
1. Expression de g en fonction de Ry, g, et h
Fogmr_ , mMr () = g(h) = G —1
= = = —3 = _—
72 R+hz 9 g (R + h)?

GM; 2
Ausol:h=0=>go=F=> GMr = goRr
T

R;*
9o (R + h)?
2. Expression de la vitesse v et de la période T

= g(h) =

Le satellite évolue dans le champ gravitationnel uniforme G, donc
son mouvement est nécessairement circulaire uniforme.

2

mgORTZ v Yo
mg () R +R2 "Rp+h U T Ry +h
T 2nr  2n(Rp + h) Ry+h 2m |(Ry+ h)3
= —= X = —_— —
v Ry Yo Ry Yo
A.N: v = 6400 x 103 o8
Y= 6400 x 103 + 4 x 10°
=768x103m.s7?!
. 27 (6400 x 103 4 4 x 105)3 5 56 % 10°
= =0, X
6400 x 10° 9,8 s

Expression de 1’énergie cinétique

1 mRTZgO
E.=—mv?=—"""-
c= ™ TR + )

_ 1020 x (6400 x 10%) x 9,8

= =3 x 101
€7 2(6400 x 103 + 4 x 10%) J
3. Justification du_signe (-)
La force entre la terre et le satellite s’écrit : F = —Lszsﬁ ouu

est un vecteur unitaire.

F est une force qui dérive d’un potentiel, donc :

TZ
_ GMpmg
h r
W = —AEp = Ep(r) — Ep() ,en posant Ep(0) =0
GMm
= Ep(r) = ———
r
msQoRT2

r=Ry+het GM; = gORT2 = Ep(h) = _7RT —
b)) Expression de 1’énergie mécanique

msRr?gy  msgoRy” msRr% go
E=E:+Ep = — = —

2(Ry + h) Rr+h 2(Rr + h)

1 1
EZEEP:_ECEE:_ECZEEP
4. a)) Nouvelle énergie cinétique
E =—E; = AE = —AE; = —(E; — E¢)
= E¢ = E, — AE
mRz% g, mRrg,
OTEC=m ausolh:O:ECo= 2
mR
—E, =190 _ g
2
1020 X 6400.10% x 9,8

A.N:E; = —5x 108 = 3,148 x 1019

2

E 1 . 2E; 2 X 3,148 x 1010
= — —3 = _— D —
cTMEVE T, 1020

v =17856 % 103m.s~ !
b)) Calculons sa nouvelle énergie potentielle

E=—E =—Ep = Ep = —2E
Ep = —2 % 3,148 x 10'° = —6,296 x 101]

Valeur de ’altitude h correspondant

msgoRT2

Ep(h)=—=R;+h=——"——

»(h) Tt Ep(h)

msgoRT2
=h=-——75—-R
E,(h) "

o= 1020 X 98 (6400 x 10°)° 6400 x 103

= —6,296 x 1010

h =1,031 x 10°m = 103,1km

Solution 10

1. a)) Expression de la vitesse v_en fonctionde g,, de Retder

La force exercée entre la terre et le satellite s’écrit :

GMm _,
u

F
72
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GMm v? GMm
M.CU: F="—F—=m—=mv?=
T

r2

GM
= v= |— orausol:GM = g,R?
T
Don: v= |28 _p[%
' r T

b)) Expression de la période T :

r

_2mr 2m r3

v R (g

AN:T=— 2" Bx10°° _ . 196 x 107
VT 5400 x 103 98 §

2. 4)) Montrer que W= mg,R? (* - 2).

R

La force entre la terre et le satellite s*écrit : F = — GI:I—Zmﬁ'

un vecteur unitaire.

F est une force qui dérive d’un potentiel, donc :

L — TGMm _ .,
W:fF.drr:—f u.dr

2
R T

Tdr 11" 1
W = —GMmJ. - = —GMm [——] = —GMm(——+
e T rli r

W = —-GMm (—;+ %) = mg,R* (% - %) (cfd)

b)) Déduisons I’expression de 1’énergie potentielle

W = —AEp = Ep(R) — Ep(r) = —Ep(r)

1 1
= Ep(r) = mg,R? (—— ;) , car au sol Ex(R) =0

R
4. Expression de I’énergie cinétique

1 Yo mR?g,
E, = —mv? =R ’— = E, =
¢ va orv " c o

Expression de 1’énergie mécanique totale

mR?g, ,(1 1
EZEC+EP= o +mg0R (E—;>

_ R2<1+1 1)_ Rz(l 1)
=mygo o R 7 =mg,

5. Expression de dv
Jo 1.1 1 1 _3
v=R o= Rg¢2r 2 = dv = Rg,2 (—Er Z)dr

1 1.3
dv = —ERgOZr 2dr

Montrons que dv = —%dr

3

2n |r3  2mrz R 1 5 3
=— [—= = go2 = 2mr2
R |90 Rgoz
1 21 3 21
=3= 1T 2=
r2  TRg,2 TRg,2
1 1 1 2
dv = —=Rg,2r 2dr——§Rg02>< Tdr = ——dr
TRgo2
= dv=—"dr
T

Solution 11

I.1.a)) Bilan des forces appliquées

La fusée Ariane dans le référentiel terrestre F
supposé galiléen est soumise & son poids P et B
a la force de poussée F. O

b)) Expression de ’accélération a

TCI:F+P=md,
SuivantOz: —mg+F =ma = a =£_g
2.a)) Application numérique :

F 2445 x 10°
= —— =] = —
M T I T M T 08 % 108

—9,8=195m.s72

b)) Valeur de la masse m,

m, = m,; —m(N,0,) emporté
m, = 208 — 147,5 = 60,5t = 60,5 X 103kg
Valeur de I’accélération a, :

F o 2445 x10°
m, 97605 x10°

La somme des forces est constante mais la masse de la fusée varie

a, = —-9,8 =30,6m.s?

donc la valeur de l'accélération change au cours du temps.

Le mouvement n'est pas uniformément accéléré.

3.2)) Unité de v, = ;- F:

Analyse dimensionnelle: On exprime l'intensité d'une force en
Newtons en utilisant les unités S.1. :

avec la force poids P = mg donc Newtons.

V] =s.kg*.N =s.kg™t.(kg.m.s7?) =m.s!
Calcul de v, :

en At = 145 secondes la fusée subit une variation de masse
|Am| = 147,5 tonnes.

v, =L =5 %2445 % 10° = 2,40 X 103m. 57!

T Am 147,5x103

b)) AA—; est négatif puisque Am < 0 (perte de masse),

donc v, est orienté vers le bas, opposé a la force de poussée F.
Ceci est logique, les molécules de gaz sont éjectées de la fusée,
elles s'éloignent de celle-ci.

c)) D'apres la 3éme loi de Newton, principe des actions
réciproques: les moteurs exercent sur les gaz une force verticale
vers le bas, alors les gaz exercent sur la fusée une force verticale
vers le haut de méme valeur.

Il. 1. a)) Caractéristiques du vecteur accélération pour un

mouvement circulaire uniforme

- — — 2 5
Dans la base de Frenet (T,N) : d = %T +ZN

r

. d - 7 PR
or pour un mouvement uniforme d—’: =0,alors @ =a,N,doule

vecteur accélération est centripete et radial.
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b)) Enoncée la de loi de Iattraction universelle

Deux masses ponctuelles m, et m, placées a une distance r

I’une de I’autre exercent des forces d’attraction directement

opposées, dirigés suivant la droite (OS) d’intensité

proportionnelles aux produits de leur masse et inversement

proportionnelle au carré de leur distance :

2. a)) Expression de g(h)

— mMy
FS = _Gr_ZUOS =

=90 =6 e

GM;
Ausol:h=0=>gO=R—

2

- Ry
=g = ~90 R ¥ )2
T

2

, Ry
soit g(h) = gom

G mMry
(R + h)?

Ups = mg(h)

s
UOS

b)) Expression de la vitesse v et de la période T

Le systeme satellite dans le référentiel géocentrique (supposé

galiléen) subit la force d'attraction de la Terre.

La deuxiéme loi de Newton conduita F; = mqd, Par projection

suivant I'axe radial orienté positivement du satellite vers le centre

de la Terre, il vient:

2

v
msg(h)=m5a=>a=7=

2

b Ry
B = - =
g(h) = go (Ry + h)?

Période de révolution T

US=RT

. 2n(Rr+h) 2m [(Rp +h)?
ST Vs - Ry 9o

¢)) Application numérique

9,8
=780x%x103m.s7!

v = 6400 X 103\/

6400 x 103 + 2 x 10°

= 5,32 x 103%s

T'= 6200 x 10°

2w \/(6400 x 103 + 2 x 10%)3

9,8
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Solutions sur le champ électrostatique

Solution 1
R A
1. a)) Comme g=-e<0, alors E est de 7
sens opposé avec le vecteur vitesse 7. <+« ., %
(o] —muve i N

b)) Valeur de E : 7 F,

—>

_U_800 ey
d o004 M

2.2)) F, = qE = —eE = F, est de sens opposé avec E.
b)) Caractéristique de d

L’¢électron est soumis a la force électrique E = qE

-

TCI:E=qE=md = d=-<E

e
m
- Direction : horizontal

- sens : suivant Ox

_ 1,610719%2.10*
9110731

- Intensité : a = %E =3,15.10%%m. s2

3. Energie cinétique en O’

T.EC:entreOetO’

E. =W(F) = lqlU = eU = 1,6.107*° x 800 = 1,28.107¢]

1,28.1071¢

16.10°0 = 800eV

OrleV =1,6x10"] = E'; =

- vitesse de [ ’électron en O’

O - 2E, |2x1,28.10-16
= — = = — —_—
cTymwm EvE o 9.1.10-%1

=1,67 x 107m.s!

4. a)) Equation horaire du mouvement

1 1
x(t) = Eatz =5 X 3,5.10%5t2 = 1,75 x 1015¢2

b)) Durée du passage
Aupoint O’ x =d = 0,04 = 1,75 X 10%°¢2

t 0,04 4,78 x 107°
= = —_— = X
1,75 x 1055 S

¢)) Déduisons la vitesse en O’

v=at=35x10"%x478x10° =1,67 x 10’m.s~!

Solution 2
1. Valeur de la tension accélératrice U

2

T.E.C: imv? = qlu = u ="
.G -myvt = =>U =
2 K 2lq]
AN U_9,1><10‘31x(16.106)2_728V
T 2x1,6x1079
2. a)) Equation de la trajectoire
y
M
-+ /
ol xals 0
VB L 1D,

m
E. = a, = X = vyt

= eE

EEx _E;(_ia_eE;OMy eEzﬁy_Z 22
vy y I 2m Mo

b)) Condition d’émergence

Si on veut que le faisceau ne rencontre pas I’'une des armatures du

d xs = l
condensateur, il faut que ys < > Sly.=_f _p__eti p
Ys = 2mve2 . 2mdvg?
- d el, 2 < d U < md?v,?
- = _— _
Ys =3 2mdv,? 2 ! el?

c)) Montrons que la déviation verticale du faisceau est

proportionnelle a U, .

tana =% = yy =10"tana = Dtana , Avec

Vs _2ys 2 elU; ., el

l/z l 17 2mdvy2  mdv,?
_ eUsl N _ Del
= yy =D X vt kU, ,Ouk = dve?” alors yy est

proportionnelle a U;.
d)) Valeur de la distance D
U, mdv,® 1
vy = Uk = E= D RS elDs = mdv,?

mdv,?  9,1.107%! x 0,02 x (16.10°)?
els  16.10719% 0,08 X 10

=D = = 36,4cm

Solution 3
1. a)) Equation de la trajectoire

L’électron est soumis a la force électrique F_; = qE

A
Y
<E__) x
(0] R e
c LA
—>
T.Cl Fezqﬁzma:ui:—%ﬁ
S |E, = —E a :ﬁ _|Vox =V N =£f2 t
Bl _gia| > miwg|, _g et OM[ “om + o
y = a 0 0y — y=20

y = 0, alors la trajectoire est une droite mais son mouvement est
uniformément accéléré suivant Ox.

b)) Vitesse de I’électron en A

1 , 1 . 5 2eU
T.E.C: Eva —Emvc =elU = vy, = |y, +7

2%x1,6X10~19x800
9,1.10~31

AN:v, = \/(1,5. 105)2 + = 1,67 x 107m. s

C)) Nombre d’électron capté en Is

It 7x107
e 1,6x1019

Q=It=ne =>n= = 4,37 x 10%%électrons

2. a)) Vitesse en O
Entre A et O, il ne régne aucune champ, donc E=0, alors

E.(0) =E.(A) = vy=v,=1,67x10"m.s*
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b)) Equation de la trajectoire

Par conséquent : Vp — V., >0

3. Equation de la trajectoire

y
. _, [Vox = VgcCosa - =0
M - Conditions initiales : 7, |v?)x _ v(; sing © OM, %o —0
== / Y 4
0 | '/43 P__s5X T.Cl F;=qE=mFl=>d=%§
\1/)5'1 | D
............ > L E,=0 | =0 __ x = (v cosa)t
E E, = -E 4 y = —%'OM y = —%t2+(vosina)t
— aF = ma > __°er eE U
TCIl:E,=qE=md = a= ~ S>y=—-————x?>+xtana ,or E =—
2muv,y2cos?a d
| Fue=0 %= Wx—vct ol
1 —_g-a _€E, _ EE 2 _ 2
Eiy E ay =— y= -t y= 72mdv02coszax +xtana
ek elU, . .
=y= 2 — x2 Alors latrajectoire est un arc parabole .
2muv,? 2mdv,?
4. Valeur de U’
1,6.10719 x 100 ) ) ) o
AN:y= X 91.10 3 x 4102 x (1,67.1002% — 0,788x 0'(L; 0), est un point de la trajectoire, alors :
1 2 2
Alors la trajectoire des électrons a I’intérieur du condensateur est 0=— el 12+ Ltana = U' = Zmdvo“cos”atana
2mdvy2cos?a el
un arc de parabole.
3. a)) Coordonnées de S = mdv,?2cosa X sina _ mdv,? sin 2a
' el el
xs=1=0,1 27 52 ; o
Slys = 0,788x52 = 0,788 x 0,12 = 7,88 x 102 AN:U' = 1,67. 1077 0,07 x (4,37. 107" x sin 60° _ 604V
Ys = RIS =1 ’ ' T 1,6 X 10719 x 0,2 B
b)) Equation de la trajectoire au-dela de S . .
) Eq ! 5. Distance minimale de passage des protons
Au-dela de S, les électrons suivent une droite (T) : y = ax+b e =1
dy Au point de lasortie : S| 7 "
olla = (—) =2x0,788l =2x0,0788 x 0,1 = 0,1576 § 7 Fmin
dx/x= el’ X
= (T):y =0,1576x+ b ¥s == ZmdvozcoszaL +Ltana
Or Se (T) = ys =0,1576x5+b = b =y — 0,1576x; 1,6.1071%.604.0,22
Vs = — — + 0,2tan 30°
b= Vs — 0,1576365 — 7,88 X 10—3 _ 0,1576 X 0’1 2 X 2,67 10-27, 0,07 (4,37 105)2C05230°
=-788x%x1073 Dpin = Vs = 3,2%x 107°m
(T):y = 0,1576x — 7,88 x 1073
c)) Montrons que 1(5;0) € (T) Solution 5
y=0,1576 x5x 1072 — 7,88 x 103 = 0, Alors I € (T) 1. a)) Voir figure
- Valeur de la déviation verticale yy- y
tana = % = yu =I[Ptana, ol tana = 0,1576 P |
z BN %72 T TR
Yy =IPtana = (E+ D)tana =(5.10"2+0,5) X 0,1576 o E; R
vy’ = 8,67 X107%2m = 8,67cm ’ |
Solution 4 b)) Valeur du champ E :
1. Les protons portent une charge +e>0,
lors ¥ a mé E. donc : E=U=50 o5 10t.mtet B| %0
alors vaméme sens que E.donc : Vp, —V, <0 =i om - L .m7e E,=-E
TEC:-mp? =el = v, = [=° 2. a)) Coordonnées de 3
— - R R e = L|%&x= 0
2% 1,6 X 1019 x 103 TCI:F=qE=md > a=—_E; d| e
. — ! — 5 -1 4
A.N:v, = 167.10% = 4,37 X 10°m.s , - ) N l
c)) Coordonnees du vecteur vitesse Vv et position OM;
2.Signede V, — Vg Uy =Ty __ | X =1t 5,
Si le faisceau des protons passent par le point O’, cela signifie v y = %t et OM y = %tz =y= 2mvg?
qu’ils dévient vers le bas. Donc la plaque A(+) et B(-) . N 1,6.1079 x 1,25.10* , a2
VA" = = =
YT ox91.10 x (1072 VT
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3. a)) Coordonnées de S

xXs =1 2
el
S eE el —— =cte
= 1? = I?=UkOu:k = 2
Ys 2mv,? 2mdv,? Zmdv,
ys = kU, alors yg est proportionnelle a U
b)) Coordonnées de vg
Vsy = Vp Vsx = Vo
vy _eE ouxs=vts=1l>tg=—>7 _ eEl
Vsy = Ets Yo Vsy = mu,
- (eEl )2
S v, = |v —
s 0 mv,

- Valeur de ['angle a

tana=£=2ﬁ=zxil2 =e_El
/2 l l 2mwvy?
c)) Valeur numérique de tg, @, ys, Vg

o= L _ 0,08
STy, 107
1,6.1071% x 1,25.10* x 0,08

9,1.10731 x (107)2
1,6.1071° x 1,25.10* x 0,082

Vs = T 2% 9,1.10-31 x (107)?

_ aoryz 4 (161072 x 125.10¢ x 0,08 ’
Vs = 9,1.10-3L x 107

=8x10"%s et

tana = =1,758 =2 a =60,37°

=704 % 107%m = 7,04cm

=2,02x10"m.s!
4. a)) Entre S et I, le mouvement des électrons est rectiligne
uniforme car au-dela de S, le champ E = 0.

b)) Expression de IH en fonctionde |, m,U,l, L, d, v,

IH
tana = —— = IH = I'Htana Avec:

eEl

l
I'H = (L_E) et tana = >

L,
mdvy? 2
¢)) Valeur numérique de IH :
1,6.10719 x 1,25.10* x 0,08
9,1.10731 x (107)2

IH=I'Htana =

A.N:IH = (0,3—-10,04) =0,45m

Solution 6

1. Vitesse de la bille aprés une chute de hauteur h

La bille est soumise a son poids P
T.E.C :entre le début et la fin

1
Emv2 =mgh >v=,/2gh=,2x%98x0,5=23,13m/s

2. a)) Signe de la charge q

La bille est soumise & son poids P = mg et a la force
électrostatique F, = qE.
TCl:mg+qE=md > d=G+2E =

a
m

q

7} aX:ZE>O >qg>0
ay =g
b)) Equation de la trajectoire
E
L *= q_tz y mg mg
oM 21m > -=— Dy=—Xx
2 x qE qE
y=5gt
2
-3
AN:y= %x = 1,225x ; la trajectoire est une droite.
4.1077x10

c)) Valeur de la distance d

Comme B est un point d’impact, alors :
¥g = 1,225x3 = h=1,225d = 0,5 =d =041m

3. @)) Equation de la trajectoire

) y
_ _1 A
oM, =7 ; a|% " mt .

Yo =1 ay =-4g E)

E d g

L | x
oM T N

=——gt?+1

y 29

2 _(, _4d)\zm —__mg(, _4a
:t—(x z)qE:>y_ qE(x 2)+l

mg (mgd )
=—-— —Z 41
y qu+ 2qE+
AN 5.1073 % 9,8 . 5.10‘3x9,8x0,41+005
Y =T 07 x 105 T\ 2 x4 107 x 105

= y=-1,225x+ 0,75

b)) Durée mise par la bille pour passer sur I’axe OX

Si la bille passe sur 1’axe (Ox), alors

L t2+l=0=t 2l 2%05 0,32
= —_—— = —1 = _—= =
y=-39 g 9,8 at

c)) Valeur de U
Si la bille arrive en B, alors y=0 et x=d

m d mgd U mgd
0=——g(d——)+l 5 M98 =2 e
qE 2 2qE d 2ql
mgd?
= U= g
2ql
AN U 5.1073x 9,8 x 0,41° 206 x 10V
.N: U= = 2,06 X
2%4.1077x 0,5
Solution 7
1.Valeurde EetF
Uyp 105 106V

Ona:E=-28—__— ___2x
na d  5x10° m

F = |qlE =1072x2x10°= 2 x 107°N
2. Schéma : le champ électrique est dirigé vers la plaque négative.

Voir la figure ci-dessous.
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(+)

=
=l
<—
tml

=l

(=)
4. Ona:P=mg = 0;1 quO‘ix 10 =107°N
Le bilan vectoriel est : P + F = 0 donc la goutte d’huile n’est pas
en équilibre. Puisque F > P la bille se met en mouvement dans la
direction de la force électrique. Cette derniére est opposée au
champ électrique puisque g < 0.

La goutte d’huile va donc vers le haut.

Solution 8
I.1. En appliquant le Théoréme de centre d’inertie :

L . dv v - S 5
ZFextzmasz orvzctezbaazo :>ZF‘”“:0

D’ou I’ensemble des forces subies par la goutte est égale au
vecteur nulle.

2. Expression de la masse m et de son poids P

La goutte est supposée sphérique de rayon r, alors son volume

4
%4 =5nr3

et p:%:>m=pV=§nr3p
Son poids : P =mg = grrr3pg
I1. 1. En absence du champ électrique, la gouttelette est soumise a

son poids P et a la force de frottement f.

Alors la force électrique doit se diriger vers le bas, pour qu’on ait
la condition d’équilibre.

2. Sens de de la charge g

Ona:ﬁe = qE,:ﬁ;s’opposee‘lE, alors <0

3.Expression de la charge g

Aléquilibre P+ F + f =0
Suivant lavitesse : P+ F,— f =0

%nr3pg —qE = 6myrv, = —qE = —gm‘3pg + 6mnTV,

. 4 5 p 4 v, p
= = —nr. - = —nr. .pg —
q 3 nr.r’pg nrv, 3 nr 209 pg mnr,
6nnr
= qE = 6mnrv, — 6nnrv, = q = — (v, —vy)

Solution 9

1. Vitesse limite atteinte par la gouttelette

En absence du champ électrique, la gouttelette est soumis a son

poids P et & la force de frottement f .

La goutte est supposée sphérique de rayon r, alors son volume

est : V=§1rr3 etp=%=>m=pV=§m"3p

Son poids : P =mg = gnr3pg 7
Aléquilibre : P+ f =0 l
Suivant? :P—f=0=P=f v
4, 2r2 P
57[7" pPYg = O6TNTViymite = Viimite = ng

i _ 2(1,6.1076)2 , .

2. Représentation des forces A.N: Vpimite = m%o x10°x 9,81 =0,27m.s

3. Expression de r 2. Valeur de la charge portée par la gouttelette

A Iéquilibre : P+ /; =0; ! La gouttelette s’immobilise alors : f =0

suivant v : P —f; =0 Pour avoir I’équilibre la force électrique doit se diriger vers le haut

4 v
P=f= §T[r3pg = 6mnrv, (+) A
P F,
, I nv,
=re= >r=3 |— d
2pg 2pg lf
I11. 1. Schéma et légende I
(-) B
=) A T L
- A I’équilibre P + F, = 0 ; suivant lavitesse v: P—F, =0
fo4 P 4 . d
E :Fe=—qE=P=>q=—E=—§r[rng
¢ A.N:q = 4 (1,6.1075)3 x 880 x 103 x 9,81 x 012
V. = TS ©1 7 3950
P q=-281x10"°C
(+) B 4. Valeur de la nouvelle charge q
La gouttelette remonte avec une vitesse

Ona:Vg—V,>0 = B(+)et A(—) i 103
D’autre part le mouvement de la gouttelette reste verticale et =5~ 58 = 1,72 x 10™*m.s™!
ascendant, etv, > v, alors f, > f, =P = f, > P.
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Aléquilibre P+ F + f =0
Suivant lavitesse v: —P+F,—f =0
4 4
—§nr pg —qE —6mmrv =0 = qF = —§nr3pg — 6mnrv

2

Or VLimite = ng = qE = _6nnrvLimite - 671'7]7‘172
6mnr 6mnrd
= q=——— VLimite + V) = — (VLimite + V)
E U
AN oo TX LB X610 X012 () 0y 104y
N g = 3950 ' o
q = —445x10715C
Solution 10

1. Valeur de la tension Uy,g

_ UaB

E soit Uyg = Ed = 2.105 X 0,2 = 4 x 10*V

2. Puisque le fil est incliné vers la plague négative, on en déduit
que la sphére est chargée positivement.

3. Valeur du poids : P = mg = 4107* x 10 = 4 x 1073N

4. Schéma de I’ensemble

|::>
I

A\ 4

La bille est soumise a trois forces : son poids, la force électrique et
la tension du fil.

Ona: P+F+T =0 cestlacondition d’équilibre.
5.Calculde TetF

~l

AY
la E
Ty -
A | a T, B
— I - —
F x
1 4
+ : T, _
| YP
Y d 7

A léquilibre : P+ F+T =0
Projections dans la base (Ox ,0y)

F-T,=0 s _TIx
{Ty_on or sina

=T, =Tsina

I
cosa=—==T,=Tcosa
T

SuivantOx : F — Tsina = 0
P

6. Valeur de la charge g

SuivantOy:Tcosa —P=0=T =

cosa

P
F— sina =0= F =Ptana
cosa
—4 x 107 4,26 x 1073N
= = y X
cos 20°

F=4.10"3tan20° = 1,45 X 103N

F=|qlE = lq| =

Et comme g > 0 alors g = 7,25 x 107°C

F

E

_145x107°

= W = 7,25 X 10_9C
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Solutions sur le Champ magnétique
Solution 01

1. a)) Signe de U,
lons positifs accélérés de la plaque positive

(M) a la plaque négative (N) donc
Vuy>Vy = Vy—Vy>0= Uy >0

b)) Expression de v,en fonction de my, e, Uy

2eUy

M
,0rm, ==
1 N

1
T.E.C: ;m1v12 =el, v, =

_ [2eNU,  [2x1,6.1071° x 6,02.10%% x 2.10*
L VA 20.10-3

v; = 4,39.10°m.s7?
¢)) Montrons qu’en O, , myv;% = m,v,?
T.E.C:entreOetO,
E-(0,) = eU, = cste = E¢, = E;, = Ec(0,) = eU, = cste

1 1
Alors : Eqy = E¢, = ;m1v12 = Emzvz2 > muv, % = myv,2

Déduction de v, :

2 _ 2 () z_ml _ my M,
mv° = myvy,t = v— —m— = VU, =1 m— =V V
1 2 2 2

20.1073

=439.10°5 |———
vz 22.10-3

=418 x 10°m.s~ !

2. a)) Représentation de E et BOn: U = Vo — Vp > 0

Dans cette région les particules sont soumises P

T T

ala force électrostatique F, et a la force

E

P
| {?m o)

%

En utilisant la regle de trois doigts de la mains droit, B est sortant.

magnétique F,,. Ces deux forces s’opposent,
alors: F, +E, =0 = F, = —F,

b)) Voir figure précédente

¢)) Expression de U en fonctionde v; .d , B

ona:Fy, =—F 2F, = F = |qIn,B = |q|E
:le:E:% = U = Bv,d
A.N:U =0,1x%4,39.10° x 0,05 = 2,2 x 103V
d)) Les ions ?2Ne* ont une vitesse v, = 4,18 x 10°m.s™ 1.
Comme v, > v; = vy, alors la force magnétique E,, est

supérieure que la force électriqueF, , les ions 22Ne* seront déviés

vers le bas (vers la plaque Q).

2. a)) Montrons gue les ions arrivent en O avec une méme E,

Les ions sont soumis a la force électrostatique F, = gE.
T.E.C:entreSetO
E.(0) = eU, = cste = E¢; = Ec, = E;(0,) = eU, = cste
Ec1 = Ec, = E¢3 = eU, = cste, alors les ions arrivent en O avec
une méme énergie cinétique.
b)) Déduisons que m,v;% = m,v,? = myv;2
Ona:Eg =Eq =Egz > émlvl2 = %mzvzz = %m3v32

s0it MV % = Myv,? = myv,?

c)) Calcul de v,

1 2eU,
Eq, = Emzvz2 =el, = v, =

m;

=490 % 10°m.s?

_ [2x1,6.10719 x 5.10*
V2= 66,4.10-27

3. a)) Equation cartésienne de la trajectoire des ions

TCI:FE =qE=md = a=-%ﬁ

LIE. = J|ax=0 ___ | x =gt

E|lg"_psd £} OM| _e8 , 2y=—2_x2
y = ay=; y—;t 2muvg

- pour lesions 3°K* : y

_ e , e—
Y= 2myv,? g * /6{3 S
-pour les ions *°K* : gttt

eE P
y= 2m,v,>?

. E
-pour les ions *1K* : °

Y= 2m3v32
Les ions 3°K*, 4°K* et #1K* ont une trajectoire parabolique (arc
de parabole) a I’intérieur du condensateur.

b)) Calcul de la déviation angulaire de ’isotope *°K*

. ¥s _ 2¥s Xs =1
Ona.tanaZV:TorS _ eE 5
2 Vs T 2mw,?
2 2 ek eEl
=>tana=£=£=—x 2=
1/2 l " 2mv,? muv,?

1,6.1071 x 2.10* x 0,02
66,4.10727 x (4,,90.105)2

4. a)) Sens de B

En utilisant la regle de trois doigts de la main

tana = =4x102% = a=0,23°

droite , le vecteur champ B est sortant.
b)) Valeur B -

Comme le mouvement est rectiligne

Solution 02 i Q
. uniforme, alors :
1. Représentation de E,,et déduction de du signe de U, . _
L - Ona:Fy=—F. =2E,=F = |qlv,B =[q|E

lons positifs accélérés de la plaque positive U U

(A) a la plaque négative (B) donc >v,B=E= 7 =>U=Bv,d B = T
2

V>V =2V, =V >0 = Uy>0
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5= 1000
~ 0,05 x 4,90.105

))Ona: m; <m, <mg = v, >V, > Vg

= 0,04T = 40mT

Les ions 39K™* seront déviés vers le bas (vers la plaque Q) car
v; > v, donc la force magnétique supérieure a la force électrique
et les ions 41K *seront déviés vers le haut ( vers la plaque P) car

v3 < v, donc la force électrique supérieure a la force magnétique.

Solution 04

I. 1. Représentation de E et sa norme

R
]

A
[ S
RARASaaszEd
ol Cl g XE_ L Ii.i
1 |. € i
1 £ !

CommeU =V, =V =100>0 = A(+) et B(-)
U 100

d 004
2. a)) Equation cartésienne de la trajectoire

=2,5x103V.m™!

TCl:F,=qE=mi > d=--E
a,=0 __,
__eE; oM
a, =—

X = vyt
eE

= —tz
2m

-

E,=0_,
,a
E,=E

eE 5

Sy=

2mvgy2
m

1,6.107° x 2,5.10*
2% 9,1.10731 x (107)2
- Coordonnées de S

xs=101=0,1
ys = 2,2x52 = 2,2 x 0,12 = 2,2 X 1072

AN:y= x? =y =22x?

S

- Coordonnées de vg

Usx = Vo

N 1
oux5=v0ts=l=>t5=v—0

N
Vs

__eE
vsy - ;ts

Ve = Vo = 107m.s™?

vy eEl 16 10719 x 2,5.10% x 0,1

_ ~ ) ,
9,1.10731 x 107 =4,4x10°m.s

Yy S v,

Vs = |Vge? + U5y % = /(107) + (4,4.106)% = 1,092.107m. s

b)) Equation de la trajectoire au-dela de S

Au-dela de S, E=0 et a=0, alors le mouvement des électrons au-
dela de S est rectiligne uniforme.
Les électrons suivent une droite (T) : y = ax+b
dy
oua= (—) =2%22l=2x%x22x%01=044
dx x=l
= (T):y=044x+b

Or Se(T) = ys=044xs+b = b = ys — 0,44xs

b)) Coordonnées du point |

tan a =%:y, =Dtana =0,5%x 0,44 = 0,22m

X, = é +D =5+50=55cm = 0,55m = I(0,55m ; 0,22m)

c)) Durée totale mise par les ions entre O et |

l 0,1 —
Ona:ty =tps +tg ,avectyg =—=—-=10"8s

v 107
- Comme au-dela de S, le mouvement est rectiligne uniforme,

alors
SI
V=vs =cSte >V =—
tsr

SI
=ty = — ,avec S = VX512 + Y2

x; = 0,55
y, = 0,22

Xg = 0,1

Or S|y = 0,022

et [

SI = \/xg2 + ys,% = /(0,55 — 0,1)2 + (0,22 — 0,022)?
=0,49m

o SI 049

Iy 7 1,092.107

d’oil : ty; = tos + tg; = 1078 + 4,49.1078 = 5,49 x 10785

=4,49 X 1078s

I1. 1. Sens de B N

En utilisant la regle de trois doigts de la ""'"'"""'T"""F _|"'""
o o g fYg =

main droite le vecteur champ B est entrant. E IR E@

2. Condition de passage

Si on veut que les particules passent en O’, il faut que le

mouvement de ses particules soient rectiligne uniforme :

Fn+Fe=0=F,=F = lqlv,B = qlE = v, ==

2,5.10%
Vo =555 o2
7 3,33.10*
Les électrons ayant une vitesse v =v, = 7,5 X 10°m.s™!

=75x%x10%n.s7!

peuvent traverser le filtre et ceux qui n’arrivent pas a remplir cette
condition ne passeront pas en O’ mais ils seront déviés soit vers le
haut ou soit vers le bas.

3. Ce dispositif est appelé sélecteur ou Filtre de vitesse.

Solution 05

1. Valeur de v,

2eU,
m

1
T.E.C: Emvo2 =|qlUy = eUy = v, =

2% 1,6x1071% x 285 .
A.N:vyy = 9.1.10-31 =10"m.s

2.)) Sens de B

En utilisant la regle de 3 doigts de la main droite le vecteur champ

B est entrant (voir figure).

k

b=y;—044xs=22%x10"2-0,44 % 0,1 = —2,2 X 1072 - Montrons que le mouvement v o v, T X
(T):y = 0,44x — 2,2 X 1072 des particules est plan .

= B
3.a)) Valeur de la déviation angulaire o Fin ®

tana = 0,44 = «a = 23,75° N

v
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Conditions initiales

Vox = Vo X, =0
g |Voy =0 etOM, |vo =0

0z = 0 Zy = 0
L’électron est soumis a la force magnétique E,, = |q|v,BJ
TCI:E,=md = Ei—— or, E,, =0 = a, = 0,alors le

mouvement est uniforme suivant OZ, donc : z = vyt +z, = 0,
z = 0, alors le mouvement est plan

b)) Montrons le mouvement est circulaire uniforme

T
T.C.I.F,=md = a=—
m
Dans la base de Frenet (T, N) :F, = |q|v,BN et
. _Fn_lalv
a=—
m m
= - dv. vyt voB
i=a;T+ayN=—"T+ %N lqlm" N

. d .
Soit d—’t’ =0 = v = cte = le mouvement est uniforme

Par identification :

2 B . .
Yo _ laloB b _ ™Y _ 1o —le mouvement est circulaire.
R m lq|B

D’ou le mouvement des particules est circulaire uniforme de

mvg
rayonR = —.
Y lqlB

¢)) Valeur numérique du champ B

mv, mv, mv, m 2eU, 1 [2mU,
=——=—=3B=—"=—X =_ ===
lq|B  eB eR eR m R e

1 [2x9,1.10731 x 285
02 1,6.10-1°

=2,84 X 107*T

d)) Caractéristique du vecteur vitesse en C

- Direction : suivant Ox ; - Sens : méme sens que Ox et
- Intensité : v, = vy = 107m.s7!

3. a)) Equation de la trajectoire

Vox = Vo
Voy =0 OM0

0=0

- Condition initiale : v, y -R
0 =

Au-dela de C, les particules sont soumises a la force

électrostatique F, = qE

=0
—_— =3 > > =3 > X

TCIl:E=qE=md = d=—~E, d ek

m ay=——

m

Vy = Vg X = vyt oF
U E - _ 2 .
vvy=_e_tet0My:_£t2+R:>y P—te +R:

m 2m

la trajectoire est un arc de parabole

't E 2mv,?
Sol =

eR

2eU 2m 2eU, 4U,
Or,v,% = LN — X 0 _-_2°
" eR m R
4 x 285 &7 % 10°V. m-1
=—=),/ X .m
0,2

Solution 06
1. Démontrons que le mouvement est circulaire uniforme
L’électron est soumis a la force magnétique E,, = |q|vgAB

B L
T.C.I.E,=md = d=— e} vo T

m

Dans la base de Frenet (T, N) P @1—;;
Fn = lqluoBN et & = f = lavely N
m 0 m m
. R — dvs v lqlveB -
a=a;T+ayN=—T+—N=—N

T N dt R m

da .
= d—z =0 = v = cte = le mouvement est uniforme

vo? _ lqlveB _m

™o = cte = le mouvement est circulaire.
R m | |B

D’ou le mouvement des particules est circulaire uniforme

de rayon = ¢
y lq|B

2. a)) Démontrons que le mouvement des électrons est R.U

L’électrons est soumis simultanément a la force magnétique
= |q|v_0’A§ et a la force électrostatique F, = gE.

T.Cl: = mad , or I’électron est pseudo-isolé, alors :

E+F, —0 :a—%zO: v = cste ; donc le mouvement

des électrons est nécessairement rectiligne uniforme.

b)) Sens de E : de bas vers le haut.

F_,,1)+F_e)=(_)):>Fm =F, = |q|lv,B

=|q|lE = v, = f—} = cste.

3. a)) Expression de e/m

_ N _
B eB m B RB?
=1,76 X 10*1C. kg™

b)) Valeur de la masse m de 1’électron

e —b:»m—i— 1,6.1071°
m= b 1,76 x 1011

=9,1x 10 3kg

Solution 07

1. a)) Direction et sens de E.

- direction : horizontale et sens : de la plaque P’ vers la plaque P.

b)) Equation de la trajectoire

ri = = - - - S|E,=—-E ==
b)) Valeur numérique de E TCI:F=qE=mi= d-= %E, e —Fa Ay =—
Si le faisceau d’électron traverse le trou D, alors : z a; =
=0 etxp =R f 2 eE
Y P oM ¥ =t sx= 72
ek z = vyt 2mv,
Yp== -3 SR?* +R =0 = 2mv,* = eER 0
MVo b)) Montrons que €/, = 2v,2/EL
Si le faisceau passe en A, alors :
chaambane92@gmail.com Page 170

Electromagnétisme

Solutions sur le champ Magnétique




Physique Terminale S

Champ Magnétique

chaambane92@gmail.com

2. a)) Direction et Sens de B

- direction : perpendiculaire au plan (qv, B)
- sens : en utilisant la régle de trois doigts de la main droite B est

un vecteur entrant.

Montrons que la vitesse est constante

L’électron est soumis a la force magnétique E,, = |q|vgAB

—
=md =>d=-=2

—
m m

T.C.I'F,

Dans la base de Frenet (T, N) :

. __ Fn lqlveB—
E, =|glvyBN = a=—= N
m |q|0 m m
, — . 2,
d=a;T+ayN=2T4+2N o
dt R
. lqlveB - dv
soita = N=>E=0=>v=cte

b)) Montrons que €/, = UO/BL

ona: EZWWOB :mvo
R m lg|B’
or le point A(L ; 0; L) est un point de la trajectoire , alors :
mv v
L=R= eB" = e/sz—"L
c¢)) Déduction de v,
vy 20,° E 4.10*

€ = = = -_—
/m= gL = FL = YT 25~ 7x169.107
vy = 1,18 x 10’m.s7!
- Valeur numérique de €/,

vy  1,18x10"m.s™*
BL ~ 1,69.1073 x 0,04

€/m = =1,76 X 101 C. kg™*
Solution 08

1.a))Sensde E etF,

Ona: q >0,alors E etF, ont méme sens. Sens de E : de bas
vers le haut (de la plaque P, vers la plaque P,).

b)) Expression de v, etv,
T.E.C:entre O, et 0,

Ec(0;) = |q|U = cste = E¢y = E¢, = Ec(0;) = |q|U = cste

1 2 /2Iq|U ,2|q|U
s = - = = = = it
Alors EC1 > myv; |q | U (2 - et v, -
A1 V;
c)) Déduisons que : =+ = /ﬂ
Vo mq

. _ 2lqlU , _ 2lqlU

v et v,° =
m m,

v,? _my U1

m;
= = = = |—=
v omy U, my

- direction :perpendiculaire au plan (qv, B)

2. a)) Direction et sens de B

- sens : utilisation de la regle de trois doigts la main droite ,

le vecteur champ magnétique B est sortant.

b)) Démontrons que le mouvement est circulaire uniforme

Les particules sont soumises a la force magnétique E,, = |q|v,AB

—

— R ., K =
T.C.I:E, =md = 4 = — T @ﬁ
m > B
- — 0
Dans la base de Frenet (T, N) o~
Fm _ lalVvB o G-
= _ — S F_m _lq —
E, = |q|lVBN etd=—==—N
i = oy T+ aghi = 74 Vg 2 1VE
a=a a =— —N =
T N dt R m
dv .
=ar=_—= 0 = v = cte = le mouvement est uniforme
2 B . .
Ona:¥% =48 = l:';—l]; = cte = le mouvement est circulaire
Par conséquent le mouvement des particules est circulaire
uniforme des rayons : R, = 22 et R, = "22
lq|B lq|B

¢)) Montrons que =t = /ﬂ
R, my
2lqlU _ 2mU 2 2mpU

_m12V12_ m,? .
m,  lqIBz % 7 |q|B?

= = X
lqI?B?  |q|?B?

RZ2 m R m M R 107
Lo o 2o 2o 2L AN s [ ——=099
R,2 m, R, m, M, R, 109

d)) Expression de R, et R, en f(U, g, B, m; ou my)

, 2mU 1 [2mU 1 [2m,U
R*’="""=R == etR, = —
lq|B B lql B lql

- Valeur numériques de 0,C, et 0,C,

o —op 2 [EmyU_2z My 2 |2mu
2 =M TR T TBeN 2T |Ten

R,?

ANioc 2 [Px107.100x6100
M T T e 109 x 61028 0
o 2 [2X109.00% x6008
2%277 716,109 x 6.1023 ' >°™

- Valeur de de la distance C,C,
C,C, = 0,C, — 0,C, =0,7382 — 0,7314 = 0,0068m = 6,8mm

3. a)) Temps mis par chaque ions pour atteindre leurs pts d’impact

6 .. .
T= ~, avec 6 = mrad (pour une demi-circonférence)

miv,; myv, eB
R, = oB etvllewlze—Bwl :>(J)1:E

T mmy 1M, M,
T,=—= = etT, =——

o eB eBN eBN
AN-T mx 107.1073 350 x 10-5

.N:T, = = 3,50 x
171,610 x 6.10% s
m X 109.1073
=3,56x 107%s

T, =
271,6.10719 x 6.1023
b)) Composition isotopique d’argent

La composition isotopique représente le pourcentage de ceux

deux isotopes d’argent dans 1’argent naturel.

I I
On: n = 100 etn, = 100
L+ L +1,
61,62.107°

- 100 = 0,5135 = 51,359
™ = $1,62.10-6 + 58,38.10- %
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B 58,38.107°
"2 = 61,62.107° + 58,38.10°5
Masse molaire atomique de 1’argent naturel
M(Ag) =n,M(*7Ag) + n,M(**Ag)
M(Ag) = 0,5134 x 107 + 0,4866 x 109
M(Ag) = 107,97g.mol™*

100 = 0,4865 = 48,65%

Solution 09

1. a)) Caractéristique de F,
Ona: g > 0,alors E etF, ont méme sens. Sens de E : de bas
vers le haut (de la plaque P, (+) vers la plaque P, (-) ).
Par conséquent la plaque P; est chargées positivement.
- direction : verticale -sens : du bas vers le haut
- intensité :
F, = |q|E = Ze% =2x1,6.1071% x %013 =3,2.10"15N

b)) Valeur de 1’accélération a,

— F, 3,2x10715
TCl:F,=ma, 2a =“%=——
m 4x1,67.1027

=4,79 x 10" m.s2

- Lois horaires du mouvement

1
x,(t) = Ealt2 =2,4%x101t2 et v,(t) = a;t = 4,79 x 101t

¢)) Calcul de la durée t,
x,(t) = 2,4 x 1011t

aupoint0,,x, =d = t, = /24";11 =6,45x 1077s

-vitesseen 0, :at =t
v (t) = 4,79 X 101¢; = 4,79 x 101! X 6,45 x 1077

soit v; =3 x 105m.s~?!

2.a)) Sende B
Utilisation de 3doigts de la main droite, le vecteur champ B est
sortant (voir figure).

b)) Démontrons gue le mouvement est circulaire uniforme

Les particules sont soumises 2 la force magnétique F,, = |q|vgAB

T
O
Vo

Fn N

= _ = -~ Fp _ |qlVBy 0,
En=IqlVBN eti="2==—N

i=aT Voo vz vl lalvB o
a—aTT-I—aNN—dtT-I—RN— - N

d .
> d—'t’ =0 = v = cte = le mouvement est uniforme

2 B . .
Ona: 2 =18  p_ % = cte = le mouvement est circulaire

D’ou le mouvement des particules est circulaire uniforme de
mv mv

rayon R = — = —
y |q|B 2eB

4x1,67.107%7 x 3.10°
2%x1,6.10719 % 0,2

A.N: R = =3,13x107%m

. . . d
- Pour un mouvement circulaire uniforme a, = 0 (car d—: =0)

) T B 2eB mm
-duréet,:t, =—, avec w =18 =28 -, t, =—
w m m 2eB

4%x1,67.107%x
T 2x1,6.1071x0,2
3. Représentation graphique de a(t) et v(t) de la trajectoire

A.N: t, =3,28%x1077s

v (mis) i MNa(m.s™?)
| )
: i 0 51 t;
|O t t26)
Solution 10
1. a)) Schéma représentatif
3 [
E >
T1 . T2
7=
VE

a)) Montrons que les ions arrivent en T, avec une méme E.C

Les ions sont soumis & la force électrostatique F, = qE.
TEC:entreT, et T,

E.(T,) = eU = cste = E¢; = E¢; = E¢(T,) = eU = cste

Eqy = Eq, = eU = cste, alors les ions arrivent en T, avec une
méme énergie cinétique.

b)) Vitesse des particules isotopes en T,

TE.C:entreT, etT,

Ec(T) = |qlU = ecste = E¢y = Ec; = Ec(0,) = |q|U = cste

1 2eU 2eU
Ecy =§m1v12 =el = v, = e ’—39m0 (*°k*)

2eU
etv, = (*K")
mo
2.a)) eth)) C Zone 3
2l @F
— '._: ."\.
em \N

c)) Expression des rayons de la trajectoire R, et R,

Comme le mouvement des particules est circulaire uniforme ,

alors le rayon de la courbure est donné par R, = —’El’;l
RZ = m,%v,? _ m?  2|qlU _ 2m, U _ 2m,U _ 78myU
Y 1qlPB?  1qPPB2T my  |qIB? eB?  eB?

2xmyU

1
>R, = —=
B e

etR, =

78m,U
e

x| -
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d)) Application numérique

1 [78x1,67 x 10727 x 103
= 0,285m = 28,5cm

1701 1,6 X 10-1°

3.a)) Points d’impact des isotopes

L'abondance naturelle est le pourcentage en nombre d'atomes,
pour un élément donné, de chacun des isotopes par rapport a
I'ensemble des isotopes (naturels) trouvés sur une planéte.

Comme I’isotope 3°K* est le plus abondant que I’isotope *K *,
alorsm; <m, etR, <R,.Or le point I, est plus lumineux que le
point I , alors le point d’impact de I’isotope 3°K* est I, et celui
de *K* estI,.

b)) Expression des rayons des courbures

R, 78m U e 78 39
—_—= X = —_—= e
R, e 2xmyU 2x x

c)) Détermination de la valeur de x

d
Ona: LI, =d=2(R,—R;) soi1:R2=E+R1

’

R_1
27 2

+ 28,5 = 29,25cm

R, [39 R, [X x (Rp? R;\*
B_ Pk X _=(_) =>x=39(—)

=
R, Jx R, 39 39 \R, R,
29,75\ "
x =39 (—) =41 : il s'agit de l'isotope *'K*
28,5
Solution 11

1. a)) Démontrons que le mouvement de la particule est plan

- Conditions initiales

Vox = Vg COS Xg = 0
v_o) voy =V Sinay 10M0 Yo = 0
Voz = 0 Zo = 0

La particule est soumise a la force F, = qE

E, =0 a, =0
TCl:qE=md > d=21F =E |E,=-E, d|a,=~7E,
E,=0 a,=0
Uy = Vg COS Qg x = (vy cos ay)t
B vy=—%E+vosina0 et OM y=—%t2+(vosinao)t

v, =0 z=0
Comme z = 0, alors le mouvement de la particule est plan et a eu
lieu dans le plan (Ox, Oy).

b)) Equation de la trajectoire

X = >t = .
Ona:x = (vocosayt =t vocosan alors
qE 2
=——————x*+xtana
Y 2muv,y2cos?a, 0

- Démontrons qu’en S : vg = v, et |ag|=|ay|

T.E.C:entreQO et S
Ec(S) —Ec(0)=W(F,) =F,.0S =0carF, L 0S =

1 1
E.(S)—E.(0)=0> Emvs2 —Emvo2 = 0> v = v, = cste

- Suivant Ox : vy, = v, cos a, et Vg, = VU, COS Qg
= 1, COS @y = V, COS Ag = COS Ag = COS Ay = |as|= |apl

2. a)) Expressionde Ecen Senf (q.E, Deta, )

— — - _ qE 2 —
EnS,ys=0etxs =D = ys; = ZmUOZCOSZaOD +Dtanay =0
a
qED = mv,? X 2cos?a,tan a, = mv,? X 2cos?a, ao
0
qED = mv,y? X 2 cos a, sin @y =mv,? sin 2a, =
qED 1 1 qED
2=—$E”=— 2:— 2=7
Mo sin 2a, €72 mos 2 P 2sin 2«
. qED
t Ef=—7—
SOt Bc 2sin 2«
Pour les ions 40Ca%*, q = 2e, alors :
2eED eED
€™ 2sin 2a " sin 2a
1,6.1071 x 10* x 0,05
E. = =1,6 x 1071¢]

¢ sin 30°

b)) Valeur de la tension U

T.E.C:E. =W(F,) =Iq|U =2eU = U =2_Z

y = Lex107
T 2x1,6.1071°
4. Expression de R en f( E; ,m, g et B)

=500V

La particule de masse m est soumise a la

~l

force magnétique F,, = |q|vgAB.

-,

Dans la base de Frenet (T, N)

» _Fm _ lalvoBy2

E, =lq|lvyBN et a = —N
= 0T+ oy = 27 4 2y = 1B
4=ar an T odt R m

. d .
soit d—’t’ =0 = v = cte = le mouvement est uniforme

2
B
Ona; X = Al

> R = ;ﬂ = cte = le mouvement circulaire.

|B

Par conséquent le mouvement des particules est circulaire

uniforme de rayon R = :ﬁ.

0 R muv, g 1 5 2E.'
na: = T = —mv, = V= [— =
IqIB o C 2 0 0 m

_ y2mE(’

mv, m |2E.

“lqlB " lqlBy m — qIB
\2mE;'
Pour les ions 40Ca?** > R = TBC

V2 x40x%1,6.107%7 x 1,6.10716
2x1,6.10719 x 0,116

- Calcul de la distance S’A
S'’A=2R=2x%3938x107%2 =178,76 X 10%m

AN:R =

=39,38 X 107%m

5. Masse atomique molaire de xCa?*
L'=S8'A=2R'" =1,049L = 1,049 x 2R = 2R’ = 1,049 x 2R
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RI L 049 (R/)Z mr Mr M, M (R/)Z
e - = — = = —_—
RV R) T T R
M’ =40(1,049)? = 44g.mol™! = x = 44

1l s’agit de ’isotope **Ca?*

Solution 12

1. a)) Montrons que I’énergie cinétique est constante en O

La particule est soumise a la force électrostatique F,
TE.C:entreOetS

E-(S) =|q|U = eU = cste

E. =1,6.1071 x 1200 = 1,92 x 10716

b)) Expression de v, etv,

1 2 2eU 2eU
= - = = = —_— = _—
Ecq S elU 12 - et v, o~
A %
c)) Déduisons que = = |22 :
V2 my
2 2|q|lU 2 2|q|lU v,?  my, 2t m,
v° = et v,° = 5> —=—= —= |—
my m; Uy my () my

2. a)) Sens de B
En Utilisant la régle de trois doigts de la main droite, le vecteur

champ B est sortant.

b)) - Montrons que le mouvement est plan

- Condition initiale

Vox = Vo Xog = 0 k® N —
. _ N 0 v, T X
Uy [Voy =0 etOM, |y, =0

Vo, =0 zo=0 _

y s O]

L’¢électron est soumis a la force m
magnétique F,, = |q|v,Bj 3’
TCl:Fy=md >d="

Or, F,, =0 = a, = 0 = le mouvement est uniforme suivant
OZ,donc:z =vy,t+2z,=0; z= 0= le mouvement est plan
et a eu lieu dans le plan (Ox,0Oy.

- Montrons gue le mouvement est circulaire uniforme

La particule de masse m est soumise a

la force magnétique F,, = |q|vgAB.

— . .
T.C.I:F,=ma = a=—
m

Dans la base de Frenet (T,N) : F,, = |q|vBN et 3 = %‘“ = WTVbN

- = = dvz v®= |qlvB dv
a=a;T+ayN=—T+—N=—-N =5 —=0 > v =cte
dt R m dt

Alors le mouvement est uniforme

B
_ lalv =" = cte = le mouvement

2
Par identification : =
R lq|B

est circulaire.

D’ou le mouvement des particules est circulaire uniforme

m?v2 m?  2lqlU 2mU 2mU

"~ 1q1?B% " 1qI?B*>” m,  |q|B*  eB?

R 1 [2mU ‘R 1 [2m,U
>R, =— =—

7B e 273 e

- Relation entre R, ,R,, m;, m,

R, 2myU e my

— = X = —

RZ e 2m2U mZ

d)) Calcul de la distance MP
MP = OP — OM = 2R, — 2R, = 2(R, — R;)

. 1 2my,U 1 2mU 2 |2U
SO”MP=2§J z-gj 1 =§£Wz—m

R,*

e e

MP%jS;U(JE—M)

M= — | 220 ([i1167.10°7 - {10.1,6710°7)
= 0,125 1,610~ U o

MP = 1,236 X 1073m

3. Composition isotopique du bore

n, Iy
Ona: —=-=432=n, =4,32n,
oL

or +n,=1=n=1-n,

4,32
soit np = 432(1—n;) = n, = - = 0,812 = 81,20%

etn; =1- 0,812 =0,188 = 18,80%
D’ou le bore naturel est composé de 81,20% du bore 10 et
18,80% du bore 11.
Masse molaire atomique du bore naturel
M(Br) = n,M(*°Br) + n,M(*'Br) = 0,188 x 10 + 0,812 x 11
M(Br) = 10,812g.mol !

Solution 13

1. a)) Signe de U suivant le signe de g

Comme les plaques sont paralléles, alors :

-siqg>0 = E etF, ont méme sens.

Les ions positifs sont accélérés de la plaque positive M(+) vers la
plaque négative N(-): U = Vyy —Vy > 0

-sig<0 = E etF, ont méme sens.
Les lons négatifs sont accélérés de la plaque négative M(-) vers
la plaque positive N(+):: U =V, =V <0

b)) Expression de v en fonction de g, U et m

La particule est soumise a la force électrostatique F,
T.E.C:entre MetN

mv 1 2|q|lU 2|qlU
de rayon R‘E' EC(S):EmUZZkIlU S p= T:UEZUZ —
c)) Expression de R, et R, en fonction de m; oum,, e, U,B
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2. a)) Démontrons que le mouvement est circulaire uniforme

- Sens de la force magnétique F_m’

En utilisant la régle de 3doigts de la main droite F_m’ : de bas vers

le haut.

= o o Fnm
-T.C.I:E,=ma = a=-—=

Dans la base de Frenet (T, N)

—

= _ ~ e_E_lqlvB
E, = |qlvBN et d = =-—N

lqlvB = dv
PN =>Z2=0>3v=
m dt

vz, v
R

&=aT7+aNIV=ET+ N =

cte = le mouvement est uniforme

2
Par identification : — = lavf g = l;"—;; =cte > M.C
D’ol le mouvement des particules est C.U de rayon R = ——

lq|B
b)) Expression de U en fonction de g, m, B, R
po ™ 2=m2172=m2 2qU _2mu =quR2
lq|B q*B?> ¢?B* m qB? 2m
3. a)) Valeur numérique de U pour les ions Sr?*
U= 4B°R” ,avecq =2e = U = eB’R"

2m m
1,6.1071% x 0,1602 x 0,702
87,6 X 1,67 x 10727
b)) Encadrement de nombre de masse des isotopes

eB?R? ~ (RB)?e

— > mi = :
mi Ui

(RB)%e . _ (RB)?e
7, et m, = 7,

U, = 13930V et U, = 14440V
(0,70 x 0,160)2 x 1,6.10~1°

A.N:U = = 1,38 x 10*V

i =

=>m; =

avec :

AN:m, = 950 = 1,44 x 10~25kg
1,44 x 10725
M= 67X 102 008U
(0,70 % 0,160)% X 1,6.107%7 e
m, = 14440 = 1,40 X 107*°kg
1,40 x 10725
M2 = 167 x 102 08U

Orm=876u = m, <m<m; = 83,8u < Au < 86,8u

d'ol: 84 < A < 87, ou A est la masse molaire atomique

Solution 14

1. a)) Caractéristique de la force électrostatique F,

F. = qE = ¢E, alors F, etE ont méme sens.

-direction : perpendiculaire aux plagues

- Sens : du bas vers le haut

-intensité : F, = eE = 1,6.1071 X 1,2 x 10* = 1,92 x 1075N

b)) Caractéristique de la force magnétique F,,

- direction : perpendiculaire au plan ( qv, B)

- sens : du haut vers le bas et intensité : F = quB car v L B

Sens de B : B est un vecteur sortant (voir figure ci-dessous)

c)) Si on veut que les ions passent en 0, sans subir aucune
déviation, il faut le mouvement de ses ions soient rectiligne
uniforme : E+Fj=6 >F,=F.=2>qv,=qE = v0=§
1,2 x 10*
0,2
d)) Les ions ayant une vitesse v > v, seront déviés vers le bas et

A.N: vy = =6x10*m.s?

les ions ayant une vitesse v < v, seront déviés vers le haut.

2. a)) Montrons que le mouvement est circulaire uniforme

La particule de masse m est soumise a la force magnétique F,,

— . . Fy

T.C.I.F,=ma = a=—
m
Dans la base de Frenet (T, N) :
= %1 - Fm lqlvB =
Fn = Iq|vBN eta=:m=TN
i CF e g By LW o
d=artrant =g T RN T Ty acC TvT e
le mouvement est uniforme.
2

Paridentification:%=m'—VB R=|’:—|‘};=cte=>M.C

D’ou le mouvement des particules est C. U de rayon R = g

Calcul de R; etR,

= n:];’o et R, = mezl;’o
10726 x 6 x 10*
A.N: R1 = m = 1,875 X 10_2111
1,76.107%6 x 6 x 10*
= =2,194 x 1072m

27 1,6x10719x0,2
b)) Calcul de 0,C, et0,C,
0,C; = 2R; =2 x 1,875 x 1072 = 3,75 x 10™m

0,C, = 2R, = 2 % 2,194 X 1072 = 4,388 x 10™2m

¢)) Détermination de pourcentage du lithium SLi* et celui du

lithium_“Li* dans le lithium naturel

La composition isotopique représente le pourcentage de ceux

deux isotopes de Lithium dans Lithium naturel.

q1 q2
On: n = etn, =
q1 +q, q: +q;
= 6,60.107° = 0,075 = 7,5%
™M= 560.10-8 + 8,14.10-7 >~ 7
8,14.1078
n, =0,925 = 92,5%

= 6,60.10°% + 8,14.10~7
Dans Lithium naturel, il y a 7,5% de lithium 6 et 92,5% de “Li .
Détermination de la mase molaire de lithium naturel
M(Li) = n,M( °Li) + n,M("Li) = 0,0749 X 6 + 0,9251 X 7
M(Li) = 6,925g.mol™?!
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Solution 15

I. 1. Montrons que E¢; = E¢, = cste

La particule est soumise a la force électrostatique F, = qE
T.E.C: Ec(S) = |qlU = 2eU = cste = E¢q = E¢, = 2eU = cste

2. Expression de v, /v, en fonction de a et b

1 1 vi\) m, bu b
Eci = Eqp @ —mv % = —myv,%2 = (—) =—=—=—-=

2 2 v, m, au a
v, b 2 70
—= |- >—= [—=1,015
2 a v, 68

3. Valeur de U pour
m11712
4e

5 -1 1 2
v; = 10°m.s et Em:Emlv1 =2eU=>U=

_ 68x1,67. 10727 x 10°

i Toos = L76x10°V

v, Lois v, 10°
_— = = —-——=
v, V2= 1015~ 1,015

11. Valeur numérigue du champ magnétique B

=985 X 10%m.s™?!

Dans cette domaine, la particule est soumise simultanément a la
force électrostatique F, et a la force magnétique F,,,.
Le principe d’inertie donne :
F+F =02 F=F,=l|qlvB=q|E
=B = E = ﬂ
2 105

111. 1. Montrons que le mouvement est plan

= 0,04T

Le mouvement des particules dans le champ B est plan, circulaire

mqivy
2eB’

et uniforme de rayon R; = (a démontrer)

2. Valeur numérique de B’

. mivy myv;
Ona:R =—> 2B =—
2eB 2eRq

OP.
avec R, = -5 = Im

68 x 1,67.107%7 x 10°

AN B = s 1019

= 3,55 % 107T

3. Détermination de % en f(a,b)
2
<OP1)2 (2R1)2 (R1>2 m, a OP a
JR—— = | — = | — == 0 — = —
op, 2R, R, m, b  OP, b
- Détermination de P, P,

OP,
P,P, = OP, — OP, = OP, (O—P— 1) = 0P| gp =1

1 -1

0P,

b
PP, = OP; fa— 1]|=2(1,015—-1) = 0,03m

Solution 16

1. a)) -Signe de U,

Les particules sont chargées positivement, alors E et l_?: ont
méme sens. Alors les ions positifs sont accélérés de de la plaque

positive P,(+) vers la plaque négative P, (-)

donc U, = Vp; — Vp, > 0.

- Valeur de la vitesse v, des ions 68Zn2*

4ely

TEC: imu,2=|qlU, = 2eU, = v, =
2 my

=1,68% 10°m.s7*

AN _ 4x1,6.1071° x 5000
LT T8 % 1,67.10-27

b)) Relation entre v,,v,, m; et m,
T.E.C : entre O, et 0,

1 5 4el, 4el,
Ecq =Em1v1 =2elU, = v, = ™ etv, = -

P - %
c)) Déduisons que =X = |22
V2 my

v2_4eU0 etv2—4€U°:vlz—m2:v1— m,
1° = 2" = — = —= |
my m; V2 my (2] my

- Valeur numérique de x

Uy my 68u 68 v1\? 68
7, m, XU X v, (2)
%1
68

= 64

¥ T 108
2. 3)) Sens de B
Si on veut que les ions traversent le dispositif en ligne droite, alors
son mouvement est nécessairement uniforme car la particule est
pseudo-isolée. F, +F, =0 = E, = —F,

Utilisation de la régle de 3doigts de la main droite le vecteur

champ B est sortant. I |
__5_1___ T Po =
It}

b)) Expression et valeur numérique de B

E U
Fm=Fe$qle=qE =1 B=U_1=d_171
1,68.10°
=02 x 168105 205 = 50mT

c))Onav, =1,03v, = v, >v; = FE, > F,, alors les ions
xZn%* seront déviés vers la plague M.

Alors les ions xZn?* ne seront pas déviés vers la plague N.

d)) Valeur numérique de B’

E_ U 1,68.103
v, 1,03v,d 01,03 x 1,68.105 x 0,2

B' = =4,85%x1072T

3.a)) SensdeB, B, estun vecteur entrant.

b)) Expression du rayon de la trajectoire

Le mouvement des ions dans le spectrographe de masse est

circulaire uniforme de rayon
mv

R=——
lq|B,
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i — i mv myv R m m
¢)) Expression de R, — R, en fonction de R, et x. R, = 1V L= 2V1 _ Ro My R, = R, (_2)
2eB, 2eB, R, my my

- m?v? om? 20qlU 2mU

2

X X
Ri=Ry= Ry =Ry |o=R (1- |=

d)) Expression de x en fonction de a et R,

II'=a=2R,— 2R, = 2(R, — R,) = 2R, (1 -

a 1 X X 1 a 68(
_— =1 = [ =1 =y =
2R, V68— 68 2R, ¥

- Valeur numérique de x

mv
 2eB,

aeBo)2

R, :>x=68(1—

myvy

7,20.107% x 1,6.1071° x 0,5
68 x 1,67.10727 X 1,68.10°

x =68 (1
D’ou, dans les deux expériences x = 64 = cste

Il s’agit de ’isotope %*Zn?*

Solution 17

1. Représentation de E, B,, B,

Aﬁn’
E — 5
L?’T%& ®
| YF. *51

2. Calcul de v, pour les ions 204Pb%*

Dans le spectrographe de masse, le mouvement des ions est

circulaire uniforme de rayon

mv; myvy Dy eB,D
R1 = = = — V1 = —
lqIB,  2eB, 2 my
1,6.107%° % 0,249 x 0,64
V=

204 x 1,67.10%7
b)) Valeurde U, et U

- Dans le filtre de vitesse, le mouvement des ions est rectiligne

uniforme de vitesse

v ziziﬁUszd
1 31 Bld 1 171

U, = 7,48 x 10* x 0,225 x 0,058 = 9,76 x 10%V

- Dans I’accélérateur :

1 m; v,
EC1 = Emlvlz =2elU = U = 4—6
204 x 1,67.107%7 x (7,48. 104)2

4x1,6x101°
3.a)) Valeur de U’

U' =

R,“ = = X = et
Y7 |qI2B2 T |q12B2T m,  |qlB? 2

RZ2 m R m m
;2=_1 = L _ —1=>R2=R1 —2=R1—
R, m, R, m; m

2
> =639 = x = 64

=748 xx 10*m.s™!

=2,98 x 103V

_myv? 206 X 1,67.10777 x (7,48.10%)2

4e 4x1,6x10"1°
b)) Expression de R, en fonction de R;, m;, m,

AN: R —32(206)—3231
VR = 2L g0g) T 40

c)) Distance de deux points d’impact

Soita =D, — D, = 2(R, — Ry) = 2(32,31 — 32) = 0,62cm

Solution 18
1. a)) Expression de de v en f( g, m, U)

La particule est soumise a la force électrostatique F,

TEC:entreSetA: E.(4) = %mv2 =|qlU =v= /zl:rnlu

b)) Montrons que v, # v,

Soit v, la vitesse des ions 200Hg?*et v, celle de 202Hg?*

2|qlU 2|qlU
et v, = )
my m,

Par conséquent : v; =

Orm; #m, = v, #v,
2. 3)) Sens de B
En Utilisant la regle de trois doigts de la main droite, le vecteur

champ magnétique B est sortant.

b)) Montrons que v, = g

Dans le filtre de vitesse la particule est soumise simultanément a
la force électrostatique Ft et a la force magnétique E{ Puisque la
particule est pseudo-isolée, alors :

F+F =02 E=F>lqlv,B=IqlE > v, ==

. - E
Seule les particules ayant une vitesse v, = - passeront en A’

La trajectoire de la particule est une droite mais son mouvement

est rectiligne uniforme de vitesse v, = 5 = cste

3. a)) Expression de du rayon R

muvy, m E mE

R= = X ==
lq|B" |qlB"" B |q|B'B

b)) Distance de deux points d’impact

mE  mE my,E

R, = = etR, = ——
17 |q|B'B~ 2eB'B 27 2eB'B

2E
Soita=D,— D, =2(R,—R,) = r(m2 -my)

B'B

_ £ 206u- 200 = ZE
4= BB W= BB
2x1,67.107%7 x 6.10*
a= =6,26 X 1072m = 6,26cm

1,6.1071° x 0,1 x 0,2

D’ou la distance de deux points d’impact est a = 6,26¢cm.

Solution 19
1. Calcul de U

P , . =
L’électron est soumis a la force électrostatique F,

T.E.C:entreCetA:
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1
Ec(A) = 5mv,® = |q|U = eU

g’ _oL10xaon
= = = X
2e 2x1,6.1071° ’

2. Nature du mouvement dans le champ B

Dans le champ magnétique B, les électrons sont soumis  la force

magnétique E,, = |q|v,AB.

— . . _E
T.C.IlE,=ma = a=—
m

Dans la base de Frenet (T, N)

= N - Fm lqlvoB 3
En =1qlveBN et d === TON
. L dvs v? L lqlveB -
d=a;T+ayN=—T+—N =
T N dt R m

ES % =0 = v = cte = le mouvement est uniforme
2

Par identification : 2= = 141"  p _ ™0 _ o o M C
R m lq|B

D’ou le mouvement des électrons dans le champ magnétique B est
circulaire uniforme de rayon R = % .
R 9,1.10731 x 107

T 1,6.10719x 1073

3. Calcul de la déviation provoguée par es électrons

=5,69 X 1072m

L eBL or t Vg Dt
= — = = — =
R mo, r tana D Ve ana
eBLD
Or pour «a plus petit tana ~a = yp =
mv,
1,6.10719 x 1073 x 50 x 1072
Ve = =8,79m

9,1.10731 x 107
4, Calcul numérigue du champ E

Dans le filtre de vitesse 1’électron est soumis simultanément a la

force électrostatique F, et a la force magnétique F,,. Puisque la
particule est pseudo-isolée, alors :
E+F=0=FE =F,=|qlv,B=I|qlE = E =v,B
E =107 x 1073 = 10*V
- En utilisant la régle de trois doigts de la main droite la force

magnétique Fp se dirige du bas vers le haut (voir figure).

—1E
m
17_'

lpj E®

(@]

Solution 20

1..Nature du mouvement des électrons de C vers A

Alors le mouvement des électrons entre A et C est uniformément
accélére.

b)) Vitesse des électrons en O

T.E.C:entreCetA:

1 2eEd
Ec(A) = Emvo2 =|q|lU = eEd = v, =
2x1,6x1071° x5x10*x 0,1 R
vy = 91 x 101 =42%x10'm.s

2. Sens du champ magnétique B et expression du rayon R

Dans le champ magnétique B, les électrons sont soumis a la force
magnétique F,, = |q|7;AB.
Si les électrons décrivent ’arc O, C alors la force magnétique sera

orienté vers le haut. Donc en utilisant la regle de 3doigts de la

main droites le vecteur champ Magnétique B est sortant.

F, = |qlveBN et d =" "":fBﬁ
i =T + oyl = 7 4+ P
a=a a = — —_—

r N T de R

_ |Q|UOB -
m
= % =0 = v = cte = le mouvement est uniforme
2

Par identification :'% = lawB  p % — cte > M.C

D’ou le mouvement des électrons dans le champ magnétique B est
circulaire uniforme de rayon

muv, 9,1.1073" x 4,2.107
= R =
eB 1,6.10719 x 2.1073

=0,12m = 12cm

3. Nature du mouvement des électrons au dehors du champ B

Au-dela de la région 111 le vecteur champ magnétique B = 0
alors son accélération est nul (a=0) : alors le mouvement des
électrons au-dela de la région 111 est rectiligne uniforme.

4, Déflexion magnétigue

- Si la longueur de I’arc est confondue a [ :

mv eBl
et R=—2 = qg=—
eB mvg

Alorsa =+
R
-Pour une déviation angulaire trés petite :
Y eBl
tana~a=— > Y=Da= —D
D muv,

Valeur numérique de la vitesse v, pour Y=3,35cm

. L — o eBl eBID
La particule est soumise a la force F, = qE Y= —D=vy,=
muv, mY
T.C.l: P;, = qE =md = d= %E avecq = —e, 16.10712 % 2.1073 x 1072 x 40.10~2
ot vy = — — — =42 x10"m.s7!
Projection sur le plan (x,y) : 9,1.10731 x 3,35.10
(=o)E
2|Ex=—-E _l|a, =——= (MRUV
E 2—0 ,aax m C )=a=£>0
y = a, =0 m
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Solution 21

1. a)) Accélération des protons
A Les protons sont soumis a la force
1y

électrique F, = qE = eE

TCl:F=eE=md = d=

e =
S __TQ__’ LD f ;E

vz
7 Projection sur le plan (x,y) :
ck Fo. Z|s ] plan (x,y)
B =E . Lla=3
Ey =0 a, =0
ek U el
Donc a=— orE =— alors a=—
m d md
b)) Lois horaires du mouvement des protons
Conditions initiales : a t=0,
|V =0 — lx, =0 e = 842
Ty |, _ o et OM x"_o =>0M‘x amat
Voy = Yo = y=0
1eU .2
xX=-—
. 2md
soit ~ el ev,
V= md

2. a)) Caractéristique de la force magnétique

- Direction : perpendiculaire au plan (evg, B)

- Sens : Comme le vecteur champ B est entrant, alors en utilisant
la régle de trois doigts de la mains droite : la force
magnétique F,, est dirigée vers le haut.

- Intensité : F,, = evyB

Représentation de la force magnétique

b)) Montrons que le mouvement des protons est C.U

3. a)) Nature du mouvement des protons a la sortie du champ B

Lorsque les protons quittent la région ou régne le vecteur champ
magnétique B, alors son accélération s’annule ( a=0) puisque dans
cette région B=0 (le vide): alors le mouvement des protons au-
dela de I’espace [ est rectiligne uniforme.

b)) Déflexion magnétique

- Si la longueur de I’arc est confondue a  :

et R=2 "¢ — ¢ =Bl
B 2mU

1
Alors a = =

-Pour une déviation angulaire trés petite: tan a ~a

or tana ———,M = 0'M ——tana(L——l) = Bl ¢ (L——l)
a I l 2 2mU 2
2

Iy [e [e

c)) Valeur minimale de la longueur [

Si on veut que les protons ressortent sur le plan P, alors :

O'M=2RetL=1=BlI'x I /—e > 2 |zmU
== X -
= e 2mU “ B e
g\/ZmU
BN e 2
=—

_€
2mU

2mU
e 2 2mU 2mU
== |[—X——
€ Bz | e e
2mU

2 |2mu ,_ 22mU 2 |mu
52 ( >=>l’ > I'>

w -

Solution 22

2llZ2

B

=1?>

e B. e

1,67.10727 x 10*

“lex10® =4x107%m = 4cm

1. a)) Equation de la trajectoire

=2 2 _Fm
T.C.I.Fm—ma:a—m y
Dans la base de Frenet (T, N) : Y
+H++H++H
Fm — |q|UOBﬁ et d = Fm — |q|17031v | J’Zn _/‘6;‘:‘8 H_~X
m m F |
N - dvs v o voB - |
T NN=d—T+71v=|qIO L B
t m TCl:F,=qE=mi = d=-_F
=2 =0 = v = cte = le mouvement est uniforme _
dt a, =0 X = yyt
2 ql E=0 &l " ezom eE = ke
. g . _VL_qVOB =m= I a _ _ &5 y
Par identification : = —=>R e cte => M.C E, E ay =— y= th 2muv,
D’ou le mouvement des électrons dans le champ magnétique B est ) . . xs =d
) i . b)) Coordonnées du pointde sortieS: S| _ e
circulaire uniforme de rayon Vs = Zmog?
_ mv, 1 2ell c)) Détermination de yg
R—— orT.E.C: mvo =el =>vy= |— s Zys 2 eE eEd
tana = T - X -d° = 3
/2 d d 2mu, mv,
_mv _ ZeU 2mU t Ve o DeEd
= tana =— = =Dtana =
eB D Ve muvy?
2.a)) Sensde B
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Utilisation de la régle de trois doigts de la main droite, le vecteur

champ B est sortant (voir figure ci-dessous).
b)) Montrons que le mouvement est uniforme

Dans la base de Frenet (T, N)

— — 5 m |qlvoB =
Fn = lqlveBN et 4 =" = %N
- L dv, v? L lqlveB
d=a;T+ayN=—T+—N =
a=ar an dt R m

d R
= d—'; =0 = v = cte = le mouvement est uniforme

¢)) Montrons que le mouvement est circulaire:

ve?  lqlvyB mv, mv,
R = = =——=cte 2> M.C
R m lg|B  eB cte
d)) Déflexion magnétique yy
L eBL Vu
=—=—— 0Ort =—= =Dt
R~ mv, r tana D Yu ana
0 \ tit t eBdD
~ —3 =
rpour a plus petit tana ~ a Vu mo,
3. Comparaison de yg et yy
yg DeEd muy, E E
—_—= =— = -
yu mvy?2  eBdD By, Ve By, Tu
Solution 23

1.a)) Expression de I’énergie cinétique en K’ :

Comme le mouvement de la particule a I’intérieur de Dee est

circulaire uniforme, alors la vitesse au point K’ est égale a la
. . 1
vitesse au point K (v,) : Ec(K') = ;mvoz.

Principe du cyclotron

La source de particules est située au centre de la chambre
d’accélération. Aprés avoir été€ ionisées, les particules sont
accélérées par un champ électrique de haute fréquence.
Simultanément, elles sont soumises a un champ magnétique qui
permet de courber leur trajectoire et de les faire ainsi repasser dans
la zone accélératrice. Elles suivent alors une trajectoire spiralée,
jusqu’a atteindre le bord de la machine.
b)) Expression de R, en fonction de m, g, v, et B.

A P’intérieur de chaque Dee , le mouvement est circulaire

mv

uniforme sur une trajectoire de rayon Rtel que: R = o5

muvg

Dans la trajectoire (C;) ona: R; = B

2. Expression de I’énergie cinétique en L
T.E.C:entre D, et D,
Pour le 2¢™ passage la particule traverse avec une vitesse v,

Ec(L) —Ec(K') = |qlU = Ec(L) = Ec(K") + |q|U

1 1
orEc(K") = Emvoz = E.(L) = Emvoz + |q|U
Expression de v,

S Ll
EC(L)=Emv2 =5 mvo +1qlU = v, = |, +ZT

L’intérét du passage dans la zone ( E)

Dans la zone (E) il régne un champ électrique uniforme E, qui
permet d'augmenter la vitesse de la particule a chaque fois qu’elle
pénétre dans cet intervalle.

3. a)) Expression du rayon R, en fonction de m, a, B, U et v,

Dans la trajectoire (C,) ona:

R mv, m 2_’_2|q|U mv,

= =— |V _—

* 1qIB lqlB"{"° m  |qlB

OTR—%=>R =R 1+2M$R >R
1 |q|B 2 1 mvoz 2 1

b)) Durée du demi-tour LL’

lglU
mu,?

La durée du parcours dans un dee vaut une demi-période de

rotation T dans le champ magnétique B; cette rotation s’effectue a

vitesse constante v le long d’une trajectoire circulaire de rayon R

Longueur du trajectoire  2mR, . 2nR,
v, = ~ - = soit T =
Durée de rotation T v,
muv, 2 mv, 2mm
orRy=—-"=2T=—.—F-=—"
lq|B v, lq|B  lqlB
D’ou de passage dans un dee est :
L) = F = T (L) = 6 (KK = 2
= = = [ —
; 2 lqlB "7 ; lq1B
c)) Fréquence de la tension alternative U
T 1 1 lq|B
tP === [ .
2 2N 2tp  2mm

Solution 24

I. 1. Le champ magnétique B qui permet de courber la trajectoire
des particules et de les faire ainsi repasser dans la zone
accélératrice.

2. Expression de la force magnétique :

La particule est soumis a la force F,, = q¥AB avec F,, = |q|vB
Comme la force magnétique ﬁm reste perpendiculaire a la vitesse
¥, alors cette force est perpendiculaire a trajectoire la particule.
Donc cette force ne travaille pas et, selon le théoréme de 1’énergie

cinétique, sous I’action de cette force 1’énergie cinétique de la

particule ne saurait varier.
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3. L’augmentation de la vitesse de la particule dans un

accélérateur est due au champ électrique uniforme E régnant
dans cet accélérateur (Une tension alternative de haute fréquence
est appliquée aux électrodes en D, ce qui accélere les particules a
chacun de leurs passages de 'une a ’autre).

A chaque demi-tour on doit inverser la polarité des dees afin que
les particules puissent étre accélérées a nouveau vers le dee
supérieur.

Il. 1. Energie cinétique de la particule en D’

TECentreDetD’:

2|q|U

1
E;, = Emvl2 = |q|U soit v, =

A.N:E¢; =3,2.10719.10°% = 3,2.1071%
Or leV = 1,6.1071°] et 1MeV = 1,6.10713]

5 3,2.10714
17 1,6.10-1°

2x3,2.10714 A
v = W =4,40.10°m.s

2. a)) Montrons que le mouvement de la particule dans le dee D’

= 2.10%V = 0,2MeV

est circulaire uniforme

La particule est soumise a la force E,, = q¥AB
La force E,, est centrale donc E,, = |qlvBN

- > 5 F vB =
TCl:E, =md > d==11"y
m m

Donc I’accélération de la particule est donc centripéte :

L vio dvT, IqIUBN, dv 0 .
= — —_— = - — = = =
TR A m dt v ste

D’ou le mouvement est uniforme.

Expression du Rayon R

v?  |q|vB mv ;
= —_—= — = —— = (CSte
R m lq1B
Le mouvement est donc circulaire uniforme sur une trajectoire de
rayon R, tel que: R, = %

b))_Expression du rayon R, :

R _mv1_1 2mU
' lqlB B lql

2% 0,33.10726 x 105 —
A.N: R, = 32,100 =454.10"*m = 4,54cm

¢)) Durée mise par la particule pour effectuer un demi-tour

. 2mR,
Ona: v, = soitT =
41

mv, 2t mv; 2mm

OrR = — =T =" — L=

lg|B v, lqIB  lq|B
5 N T mm
D’ou le temps de passage dans un dee est : tp = Z = B

Ce temps ne dépend pas de la vitesse v, acquise par la particule.

D’ou a Iintérieur de chaque Dee, la durée de passage de la

mTm

particule est : t, =

" lalg
mm 1 x0,33.1072¢
tp = W = W = 3,24 10_85
d)) Valeur de la fréguence N
T 1 1 1
tp=o=oy=N-= 2 = Ix32A 105 1,54.107Hz

3. a)) Expression de la vitesse v, :
T.E.C:entre D’ etD
Pour le 2°™ passage la particule traverse avec une vitesse v,

1 1 2|q|lU
Emvz2 —Emvl2 = |q|U soit v,>2 —v,? = %
2|q|lU
Or v,? = —ljnl = 1,2 — 1,2 =1, = 1,2 = 2v,°
1 1 2|q|U
Ec, = Emvz2 = Em.Zvl2 =mv,? = m.% =2|qlU

Soit v, = 1,V2 et Eg, = 2|q|U
b)) Expression du rayon R, en fonction de R,

V2=R\2 =R, =R2

mv, mv,
RZ = =
lqg|lB  |q|B

c)) Expression de R,, en fonction de R,

- Pour le 3°™ passage la particule traverse avec une vitesse v

1 1 . 2|q|U
Emv32 —Emvz2 = |q|U soit v32 —v,% = -

1,2 = 21,2 = 132 — 21,2 = 1,2 = v;? = 3,2
- Pour le 4%™ passage la particule traverse avec une vitesse v,
1 1 2|qlU

2 2 P 2 2
—mv,® — =mv3® = |q|U soit v,* — v,
2 2 m

Or v32 =312 = 1,2 - 31,2 = 1,2 = v,% = 4v,?
- Pour le n®™ passage la particule traverse avec une vitesse v,

vt =2 = v, = vVn

muv, muv.
=—"=—Vn=RVn =R, =Rn

R. = =
" qB gB

4. a)) Expression de v, et R,

A chaque demi-tour, I’energie cinétique est incrémentée de la

valeur qu :émvk2 = kqU , On en déduit :

’quU my, 1 ,kaU
vk = - et Rk === -
m gqB B q

b)) Expression de I’énergie cinétique E.,en f(q, B, m et k)

L’énergie cinétique : E;, = kqU

mU woit :RDZBZq = :RDZBZqZ
qB? 2muU ck

et Rp =

2m

_(04)? x (3,2.1079)?

Ec = = 2,48.1071%] = 15,5MeV
ck 2% 0,33.10726 J ¢
Nombre de tours effectués par la particule :
Rp\* 40 \2
» = Rivn soitn (R1) (4’54) 77 demi tours
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’—n—77—385t
n =5;=75=38 ours

Soit 38 tours le nombre de tours effectués par le proton.

Solution 25

1. a)) Nature du mouvement du proton entre les deux Dees

Dans I’intervalle étroite, il existe une un champ électrique

uniforme E constant pendant la durée courte de la traversée.

La particule est soumise a la force électrique F = gE = Cste
T.C.l: ﬁ=q§=m&za=%§=cste

La vitesse initiale étant nulle, alors la particule est animée d’un

mouvement rectiligne uniformément accéléré.

b)) Valeur de la vitesse v,

T.E.Centre D, et D,: E;y = imvlz = |q|U soit v, = %
2x1,6.1071° x 4.103 s 1
A.N: v, = 167.107 = 8,75.10°m.s

2. a)) Montrons gue le mouvement du proton est circulaire

uniforme dans D,

La particule est soumise a la force E,, = q¥AB
m

La force F_m) est centrale donc E,, = IquBIV

LT F lqlvB =
TCI:E,=md 2> d=2="2-N
m m m

Donc I’accélération de la particule est donc centrale :

v, dv. lqlvB_ dv

d:RN—l_E = :E:Ozv=ste
D’ou le mouvement est uniforme.
Expression du Rayon R
v?  |q|vB mv
= R = m = W = cste

Le mouvement est donc circulaire uniforme sur une trajectoire de

mvq 1 [2mU

rayon Rtelque:R =~ SOitR; =~ =- [Z—

lalB eB B e
AN: R 2%x1,67.107%7 x 4.103 914.10-3
R 1,6.10-1° TR
b)) Temps de transit
TR, . 2mR,
Ona: v, = soitT =
41

mv, 2t mv; 2mm
orRi=—ST=——=—+

lg|B v, 1q|B  Iq|B

D’ou le temps de transit dans un dee est: T = g = 7:—::

Ce temps ne dépend pas de la vitesse v, acquise par la particule et
non modifié par le champ électrique accélérateur.

mX1,67.107%
=T 1610
3.a)) Vitesse v, du proton
Pour le 2°™ passage la particule traverse avec une vitesse v,

=3,28.1078s

1 , 1 2 — ol soit 1.2 ,  2elU
SMvy* —omv,® = el soit v,* — v, = —
2|qlU el mu,
Or v;? =——=v,2 =2v,°soit v,=2 |— et R, = ——
! m 2 ! z m ? " lqIB
b)) le temps de transit dans D, est: ' = %

mm
Donct =1 =—
eB

4. a)) Expression de R, en fonction de R, etn

Pour le n®™ passage Le proton traverse avec une vitesse v,

v,2 = nv, 2 = v, = v;vn (& démontrer)
my, muv,

R, = B qB\/—=R1\/ﬁ = R, = Rjvn

b)) Nombre de tours n’ effectuer par le protons :

R, = R;\n soit —(R“)Z—( 0.14 )2—234d it
n = Riyvn soitn = R, =\912.103) = emi tours

Soit 117 tours et la vitesse v, correspondant est :

v, = v;Wn = 8,75.10%V/234 = 1,34.107m.s~!

¢)) Ddp U’ appliquer au proton pour lui communiquer cette vitesse

T.E.C: ! Z =gy’ 'tU'—mv"2
LE.C: van =elU’ soi = e

1,67.10727 x (1,34.107)2
A N: U =

2x1,6.1071°
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Solutions sur La loi de Laplace et

Induction Electromagnétique
Solution 1

1. a)) Expliguons pourquoi il y a mouvement de rotation

Lorsqu’on baisse I’interrupteur K, le courant va traverser le rayon
plongeant dans champ magnétique uniforme B, ce qui donne
naissance a la force électromagnétique ( force de Laplace),
perpendiculaire B etau rayon considéré. Son sens est vers la droite
et puisqu’il existe toujours un rayon qui plonge dans le mercure, si
I’un sort du bain du mercure un autre y pénétre : ce qui assure la
continuité de ce mouvement, d’ou le mouvement de rotation.

b)) Sens du champ magnétique B

En utilisant la régle de trois doigts de,

le vecteur champ B est entrant.

Mercure c)) Valeur du champ magnétique B

Par définition : P = M(F).w ou
M(F)=F.2=IRB.2=1IBR? et w = 27N
2 2 2

1 p

P =-IBR? X 27N = nBINR? = B = —
=73 =T = P T ZINR?
54 %1073 x 60

T X 8,5 %X 75 % 0,092
2. a)) En permutant les bornes du générateur, le courant va circuler

AN:B = =2x107%T

dans le sens inverse que précédemment, mais puisque le champ
magnétique reste toujours perpendiculaire au plan avec le méme
sens que précédemment, alors en utilisant la regle de trois doigts,
la force de Laplace est dirigée vers la droite, d’ou on a méme sens
de rotation.

b)) Expression de la puissance de la force de Laplace

Par définition : P’ = M(F).w ou

R R R 1
— =]-B.—=-IBR?

M(F)=F3=1383=3

1 1
w=2nN = P' = ngRZ X 2nN = ZHBINR2

3. a)) Expression de la surface dS pendant un temps dt

Le mouvement est circulaire uniforme, alors la position de la roue

— 2
est repérée par ’angle 6 = wt = 27Nt. {Zne__,gR

s=trg =B _Lpegg L R22nN) = nvR?
= = — = — = — = — =
2 dt 2 e =T

b)) Valeur de la f.6.m. apparait dans chaque rayon.

do
eZ—EOl‘lCD:B.SﬁdCDZBdS

o _
S efe=——=—p— =
©T Tt dt

A D’instant t=0s, e = TNR?B

ds
—nNR?B

75
AN: e= nx@x 0,092 x2x 1072 = 6,36 x 107*V

c)) Intensité du courant traversant chaque rayon
e 636x107*
R~ 012
Caractéristiques de la force de Laplace

e=Ri=i= =5,3x 10734 =5,3mA

- point d’application : au milieu du rayon entiérement plongé dans
le champ magnétique B,
- direction : perpendiculaire au plan formé par (B, R)
- sens : de la gauche vers la droite (sens trigonométrique),
- intensité : F = iRB
F=5310"3%9.10"2x2.1072 = 9,54 X 107°N

Solution 2

1. Position de I’aimant :

L’aimant doit étre placé pole Sud vers le haut (voir figure).

M

Sud

b —
B

Nord

N
2. Sens et intensité du courant

Le sens de | est donné par le sens de E de M vers N.(voir schéma)

La tension aux bornes du générateur est nulle ( court-circuit) :

U=E-rl =0 soit 1=§ =§=1A

3. Caractéristigue de la force de Laplace

- Direction : perpendiculaire au plan formé par (I,B)

- Sens : D’aprés la régle de trois doigts, la force F est dirigee
vers la gauche.

-Intensité : F = BId = 01 x 1 X 41072 = 4x 1072 N

4. a)) Détermination du flux coupé de la barre

= B.S avecS = dx

( x = longueur du déplacement de la barre)
®=Bdx=0,1Xx4x10"2x6x 1072 =24 %x10"*Wh

b)) Travail de la force de Laplace :

W(F)=F.x=4x102x6x107%=24x107Y
5. Valeur de la f.6.m. induit :
A 24x107% 0247
Y T T e

6 . Le circuit barre-rails-générateur étant fermé, la force
électromotrice induite engendre un courant qui va s’oppOSer aux
causes qui lui ont donné naissance, en I’ occurrence ici le
déplacement de la barre .Donc le courant induit i va étre dirigé
dans le sens inverse de | ; ainsi le sens de la force F , force de
Laplace engendrée par i, sera opposé au déplacement de la barre
et a la force F. On retrouve dans les machines étudiées en classe

i 8 s 8 « réacti induit ».
de terminale ce phénomeéne appelé « réaction d’induit
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On peut également ajouter que i, courant induit par le
déplacement de MN, crée un champ induit Bi qui s’oppose au
champ B, crée par I. Ces champs sont faibles devant le champ B
crée par ’aimant.

On peut également noter qu’en se déplagant vers la gauche

(selon F) , le flux magnétique diminue ( la surface grisée

diminue ) , la force f crée par le courant induiti a, selon la loi
de Lenz , tendance au contraire a augmenter le flux en
augmentant cette surface en gris.

Solution 3

1. Calcul de la f.é.m. induit e

e= —% ou d® = BdS (car la tige est orienté de N vers M).

dS=surface du rectangle de c6té [ et vdt (distance parcourue
pendant le temps dt de vitesse constante v), donc :
dS = lvdt = d® = Bvldt
B d_(D _ Bvldt
dt dt
e=-0,02x08x01=-1,6x1073y
= |le|] =1,6 x 1073V

= —Bvl = e = —Bvl

— e =

2. Sens et intensité du courant induit

. Bvl R . .
i= % = —7" < 0 = alors le courant induit circule de M vers N.
. 1,6x1073 _
i=2=-—"""=-16x10734

R 1

3. Calcul de la puissance électrique P, :
P=ei=16%x10"3x%x16Xx10"3 =256 x 107°W

M

A~

S
F
—t

a)) Caracteéristiques de la force de Laplace

- Point d’application : au milieu du conducteur MN

- Direction : horizontale et perpendiculaire au plan (§, if)

- Sens : de la droite vers la gauche,

- Intensité : F = ilB
F=16x10"2%x0,1%x2x10"2=3,2%x10"°N

b)) Caractéristiques de la force FE,, exercée par le manipulateur

- Point d’application : au milieu du conducteur MN

- Direction : horizontale et perpendiculaire au plan (§, if)

- Sens : de la gauche vers la droite,

-Intensité : F +F, =0 = F,, = F = 32X 107N
c)) Calcul de la Puissance mécanique

P,=F,v=32x%x10"°%x0,8=256x10"°W

On remarque que P,, = P, = 2,56 X 107°W/

Solution 4

1. a)) Existence d’une f.é.m. induit

@ = BS = Blx ou x (longueur du déplacement de la tige)
tel que : x = vt = ® = Blvt, comme le flux varie en fonction du

temps t, alors le voltmétre détecte une force électromotrice

. . do Bvldt
induite: e= — = = — 2= = _pyl
dt dt

b)) Suivant le sens du champ magnétique

euyn > 0=V, —Vy >0
e=Bvl=05%x2x%x10"2x%x0,04 =4x%107*V

2. a)) Expression des intensités induits i, et i,

Les résistance R, et R, sont placés parallelement, alors elles sont
parcourues par une méme
tensione. le| = e, = Ryi; = |iy] = Ri (de C vers D) et
1
e=e,=Ryi, = |iy| = Ri(deAvers E)
2

b)) Relation entre R, ,R, et i

Soit i la résistance du conducteur MN, donc

il = i+ il = 4 - = T e
c)) Calcul de i, ,i, et i
~le] 4.107* lel 4.107*
I11I=R—1= 0.02 = 0,024 ; |12|=R—2= 0.0 =0,014 et

li] = |iy| + |i,] = 0,02 + 0,01 = 0,034

Solution5
1. Expression de la f.6.m. induite e

e=—22 o0 dd = BdS
dt

dS = lvdt = d® = Bvldt
do Bvldt

—e=——=— = —Bvl = e = —Bvl
dt dt

e < 0 (en sens inverse du sens positif choisi ).

2. Valeur de I’intensité i et la vitesse v

F iR
F=ilB=i=— et |le]=iIR=Bvl=>v=—

1B Bl
__610° o 0ax012 o
"TT2107x05 VT 0s5x12.102 S

3. a)) Calcul de la f.é.m. induit et de ’intensité induit

dans chacun des cas suivants

al)) — On déplace le conducteur vers la droite

a la vitesse v = 0,6m. st

e=—-Bvl=-0,5x%x0,6x0,12=—-3,6 x 1072V
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, Bvl _ -3,6x1072
eti=2=-2="20 = 034

R R 0,12
. e Bvl : . ..
i=2=-—< 0 (ensens inverse du sens positif choisi,

¢’est-a-dire de de N vers M)

— On déplace le conducteur vers la gauche

a la vitesse v = 0,6m.s?!

Si on déplace le conducteur vers la gauche, alors :

dd
dd = —-Bvldt = e = TS = Bvl

e=Bul=36x10"2Veti=-=034
(le courant induit circule dans le sens positif choisi).
a2)) On déplace le conducteur initialement arréter
d’un M.U.A puis d’un M.U
Phase 1 : MUA :

v=at+vy, or at=0,v,=0=v =at =0,5t
e=—Bvl=-0,5%0,5tx0,12=-3x 102t (V) et
l__e_ 3x107%t

R 0,12

A Dinstant t =6s, |i| = 0,25t = 0,75 X 6 = 1,54 ;

= —0,25t (4)

la courbe de i(t) = |i| = i(t) est une droite partant de 1’origine
et passant par le point (t = 6s; |i| = 1,54).
Phase2: MU:at=6s,v=0,5%X6 =3m.s! = cste
e=—-Bvl=-05%x3x%x0,12=-0,18V et

e —0,18
{=o=—r=—154= il = 154 = cste

b)) Quantité d’électricité induit pendant la premiére phase

Par définition : |q| = 'A% avec A® = B.AS = Blx
Or pour t € [0; 6s], le mouvement est uniformément accéléré,
donc: x = %atz = % X 0,5t2 = 0,25t A t = 65,

x=0,25%X6%=9m

I l_|A<D|_le_0,5><0,12><9_45€
N="p "R~ o012 ©

¢)) Calcul de la puissance électrique et mécanigue du conducteur
At=6s,v=3m.s'; |e| = 0,18V et |i| = 1,54
P,=ei=0,18%x15=0,27W
B,=F.v=|i|Bvl=15%x0,5x3x%x0,12 =0,27W

=P, =P,

Conclusion et remarque

La puissance mécanique développée par I’expérimentateur
(conducteur) se trouve dans le circuit sous forme électrique, alors
le systéme transforme avec un rendement de 100% , de 1’énergie

mécanique en énergie électrique.

Dans les phénomenes d’induction par déplacement, I’énergie

électrique apparait au détriment de 1’énergie mécanique.

Solution 6
1. Inventaire des force appliguées a la barre

et leurs caractéristiques

Dans la région 1, la barre de masse m
est soumise &
- Son poids P = mg , verticale de haut

vers le bas et d’intensité¢ P = mg ;

- La force de Laplace F = IIAB ,
horizontale et dirigée vers la droite telle que F = IIB
- La réaction R verticale et dirigé vers le haut d’intensité R = P

b)) Calcul de I’accélération a,

T.C.1:F+P+R =ma;, suivant x’x :

F=ma;, = IIB =ma, =

1B, 5x0,1x6x1073 _2
G =—= a, = S0 X< 10=3 =0,06m.s
c)) Vitesse de la barre a la sortie de la région 1
M.UA: RILT:

2 —vy? =2a,d, otrat =0,vy = 0= v, =,/2a,d,

A.N:v; =/2%0,06x5x1072=775% 10"2m.s7*

2. Nature du mouvement de la barre dans la région 2

Dans la région 2, le champ magnétique est nul, or
F=I1B,=ma,=0,carB,=0= a, =0
D’ou : la barre traverse la région 2 avec un mouvement rectiligne

uniforme de vitesse

o _ & _dy dy
V=V =cste 2 v, =—=Dt, =—=—
t, v, v
AN:it,=——— =1,29
27 775% 102 s

3. a)) Valeur de ’accélération a,

Comme le champ magnétique §3 est sortant, alors en utilisant la
régle de trois doigts, la force de Laplace est horizontale et dirigée
vers la gauche :
T.C.I: F = md, ,suivant x'x: — F = mas,
—F _ IlB, 11B,

= a;=—= = =—aq
m m m

a, = —a; = —0,06ms™2 = cste < 0, alors le mouvement de la
barre dans la région 3 est uniformément décéléré.

b)) Date de passage a sa position initiale

La durée de passage d’aller et retour est définie par :
T = 2durée d'aller = 2(t; + t, + t3)
Dans larégion1: M.U.A:

1 2d, |2x005
x=d1=5a1t1 =t = a—= W=1,295
1 )
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Or ty=t, =T =22t +t,) =2(2x 1,29+ 1,29) = 7,74s

Solution 7

1. a)) Flux magnétique a travers le circuit OMN

MN x OP

—

=OPtana + OPtana = 2P0 tana
MN X OP 20P X tana X OP

-T2~ 2
avec OP = x = vt (Mvt Uniforme).

® = BS = BOP?tana = B(vt)?tana = Bv?t®tana

d =BSavec S = et MN = MP + PN

= OP?tana ,

b)) Expression de la force électromotrice e

8 g
e=——r=-(Brit’tana
dt?
= e = —Bv? tanaﬁ = —2Bv?ttana

2. a)) Temps mis par la tige pour atteindre la position AC

Suivant Ox, le mouvement est uniforme, donc :

Ox
Ox = vt or cosa:Rz Ox =ACcosa =lcosa

lcosa

=lcosa=vt=1t=

Déduisons la valeur absolue de la f.6.m. induite maximale

lcosa

lemax| = 2Bv?ttana = 2Bv? X tana = 2Bvlsina

b)) Valeur de la longueur | de chaque rail

— . |e |
|emax| = 2Bvlsina =1 = %
0,5

A.N: |l = 1

2X05x1x05
3.a)) Expression de la résistance totale du circuit

Rr = Roy + Ryn + Ryo = pOM + pMN + pON

Ry = p(OM + MN + NO) = 3pMN

MN = MP + PN = 20P tana«

= Ry =3p X 20Ptana = 6p0OPtana = 6pvttana

3 V3
avec tana = tan 30° = 3 = Ry = 6pvt X 3 = 2pvt\/§

= R, = 2pvt\/§

b)) Déduisons que I’intensité du courant

qui traverse le circuit est constante

le] = Ry|i| = 2Bv*ttana = (6pvttana)li|
05x1
3x1

. _Bv . .
= |i| ==— =cste soit: |i| = =0,174
3p
Solution 8
1. a)) Pour que la force électromagnétique F soit verticale, il faut
que le vecteur champ magnétique B soi horizontal puisque F L B.

Le sens de B qui crée une force électromagnétique verticale et

dirigée vers le haut (déterminée par la régle de trois doits de la

main droite), deux position de I’aimant correspondent a cette
disposition du champ magnétique B.

- 1¥ cas : Le plan de I’aimant est horizontal et ses branches
paralléles a (BC).
En utilisant la régle de trois doigts, F est dirigée vers le haut
On suppose que toute la barre BC est plongée dans le champ

magnétique B.Alors I’intensité de la force de Laplace est F = IIB

—
—

y; F

B c
p

- 28™ cas : Le plan de I’aimant est vertical et perpendiculaire a
(BC). Alors dans ce cas, seule la position de MN de la barre de

longueur d est plongée dans le champ magnétique B, donc

F =1dB. .
18O

N |

I

b)) Calcul du poids P de la barre

2
- Volume d’un cylindre : V = nR*h = nDTl
2
- Masse de labarre: m =Vu = ,thTl

- Poids de labarre : P = mg = ;urDTzlg

(1,5 x 1073)?

P = 8,85.10% X x0,1x9,8=1,53%x10"2N

¢)) Valeur de I’intensité minimale du courant

Le systeme est pseudo-isolé :

L P
P+F=0=P=F=IB= lyn=15

On distingue deux cas :

1% cas:

Lo_ b _1s3xi0
mn TR T 0,1%0,05
28me cas

| P 1,53x107?
™" dB T 0,04 x 0,05
Dans les deux cas, 1’intensité minimale cherché est :

Lnin = 3,064

= 7,654

2. Pour que la force électromagnétique F soit horizontale, il faut
que le vecteur champ magnétique B soit vertical.

Si de plus B est dirigé vers le haut, la déviation se fait comme

I’indique la figure ci-dessous.
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Calcul de X :

La barre est soumise a son poids
P alaforce de Laplace F et a la

tension T du fil qui rencontre

I’axe de rotation.

A I'équilibre : ¥ M(F.y,) = 0
M(P) +M(T) + M(F) = 0 or M(T) = 0 = M(F) = M(P)
Avec M(F) = FAH = IdB x Lcosa = IdBLcos a et

M(ﬁ) = PLsina

sina IdBL
= IdBLcosa = PLsina = =—
cosa PL
. IdB  0,1x0,04%x5.107?
= ==
ameE="p 1,53 x 102

soit tana =1,3%x 1072 = ¢ = 0,75°
Comme « est plus petit, on en déduit que
ﬁ={=E=X=Ltana=%
AC L P P

AN: X=1%x13%x10"%m = 1,3cm

tana ~sina =

3. BC ne subit aucune action, si la force de Laplace est nulle
Alors F = [IBsina =0 & sina =0 = a = kn avec k € IN
D’ou I’angle formé par le vecteur champ magnétique B et BC est
kmetF=0

4, Expression de tan aen fonction de 0

A Iéquilibre M(F) = M(P)
Avec
M(F) = FAE ol AE = AB cos 8
et M(P) = PAH = PLsina

Or B se trouve autour des angles

alternes internes, donc § = 6 — «a
AE = ABcos 8 = Lcos(8 — a) = M(F) = FLcos(8 — )
Alors : PLsina = FLcos(f —a) = Psina = F cos(6 — a)
Remarque : cos(a — b) =cosacosb —sinasinb

Alors : Psina = Fcos(f —a) = Fcosf cosa — Fsinfsina
(P + Fsin@)sina = F cos6 cosa

F cos @

T P+Fsing
Ici F = IdB, puisque seule la longueur d est plongée dans le

sina

cosa

tan o

champ magnétique B.
IdB cos @
P +1dBsinf

5. Montrons que le fil peut se déplacer et calculons I’intensité I

tana =

F = IIBy, or d’apres la question 3,
F X 1B, X

= =
P L P L

PX
I =
B, LI

By
Et tanl = — = B, = By tanl
By

PX
=]=———— telquel = 64° et By = 2.1075T
ByLltanl
1,53 x 1072 x 1073
I = 3,734

T 2,105 x 1 x 0,1 X tan 64°

Solution 9

1. Inventaire des forces appliquées a tige

La tige MN de masse m est soumise & son poids P, a la réaction R

et a la force de Laplace F. .
R
En utilisant la regle de trois doigts , 5
v

vl

X

la force électromagnétique F est
horizontale et dirigée vers la droite. P

2. Accélération a de la tige MN

T.C.1:F+P =md, suivant x’x :
F F IIB 3x%x01x0,2
= —1 - — = P
me=a=y 20 x 103

Comme a>0, alors le mouvement de la tige MN sur les rails est

— — -2

= =3m.s
m

uniformément accéléré.

3. Equations horaires du mouvement

MUA :v(t) = at + v, et x(t) = %at2 + vot + xq
orat=0,x=0etv, =0
1 3
Alors: v(t) = at = 3t et x(t) = Eat2 = Etz =1,5¢t2

4. Vitesse de la tige a t=0,5s
At=05s; v=3t=3%x05=15m.s7?*

5. Valeur de I’inclinaison « dans les deux cas d’équilibre

a)) B est perpendiculaire aux rails

La tige est soumise & son poids P, & la force électromagnétique F
et a la réaction de la piste R.

A léquilibre P+ R+ F =0

Suivant x’x : —F + mg sina = 0

= mgsina =F =IIB

Lo_lB_ 3x01x02 _ .
S = g T 20x 103 x10
= a = 17,45°

b)) B est vertical

Si le champ magnétique est vertical, la force électromagnétique est
toujours horizontale. A 1’équilibre P + R + F = 0

Suivant x’x : —F cosa + mgsina = 0

= mgsina = [IBcosa

= a = tan"1(0,3) = 16,70°
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Solution 10

1. Calcul de la longueur L

La barre est soumise & son poids P = mg et a la réaction de la

piste R.
2
TEC: 2mv? =mgh =mgLsina = L = —
2 2gsina
AN:L= 2,87 =1,17
T o x98xsimz0e ™
2.a)) Valeur de lintensité I,
e= —% or ® = B.S = B.AiS = B.7ilx = Blx cosa
dx
e =—Blcosa— = —Blvcosa
dt
Bvlcosa
At=0,eyy = Bvlcosa = RIl, = I, =—

1x2,8x%x0,1Xcos20°

AN: I, = >

=1,314

I, est dirigé suivant MN

b)) Caractéristique de la force de Laplace

La tige est soumis a la force
F, = ,MNAB
En utilisant la regle de 3 doigts de la

main droite : F, est horizontale et

dirigée vers la gauche.
Fo=ILlB=131x01x1=0,131N

¢)) Inventaire des forces

A P’instant t=0s, La barre est soumise a son poids P= mg,ala
force électromagnétique F, et a la réaction de la piste R.

T.C.l: FO) + P + R = mad ,suivant X’x :

. . Fycosa
—Fycosa + mgsina =ma = a = gsina — -
0,131 cos 20°
A.N:a=98sin20°— ——— = —2,76m.s?

20 x 1073
a = cste < 0, alors le mouvement est uniformément décélérg,

d’ou le vecteur accélération d est de sens opposé avec .

Explication de la variation de I’intensité du courant

guand la barre se déplace

Le mouvement est uniformément varié, i esten fonction de la
vitesse. La vitesse décroit , la force électromotrice induite e,y et
I’intensité induit i diminuent de méme que la force
électromagnétique F. L’accélération peut s’annuler et le
mouvement devient uniforme et v = cste.

3. a)) Valeur de la force F,

—F,cosa+mgsina =0 cara=20

sina

=F =mg =mgtana

cosa
A.N:F, =20%x 1073 x9,8tan20° = 7,13 X 1072N

b)) Valeur de lintensité I; et de la vitesse v,
F; 713 x107?

F, = LIB I, =—= =0,7134

1= =h =0 01

_ Bv;lcosa _ LR _ 0,713 x 0,2 — 152 .
T R 1= Blcosa 0,1cos20° m.s

c)) Puissance dissipée par ’effet joule dans le conducteur
P, =RL*=02x0,7132=0,1W

Puissance fournie par le pois

B, = mg.?; = mgv, sina
A.N: P, =20%x1073%x9,8 %X 1,52sin20° = 0,1W
La Puissance fournie par le poids est transformée en chaleur par

I’effet joule.

Solution 11

1. a))_Intensité de la force de frottement

La barre est soumise a son poids P = mg , a la réaction de la piste

R et a la force de frottement f qui

-

N 5 oppose le vecteur vitesse v.
MN TEC: %mv2 =mgLsina — fL
Py a v2
x =>f=f(—7+gLsina')
AN: f =20 (L1298 0,155in30°) = 6 X 107N

b)) Calcul de I’accélération prise par la barre en son mouvement

T.C.l :f+ﬁ+§ = md ,suivant X’X :
—f+mgsina =ma=a=gsina——
m

6.1073
60 x 1073
Comme a = cste > 0, alors le mouvement de la barre est

A.N:a =9,8 X sin30° — =48m.s™?

uniformément accéléré.

c)) Lois horaires de son mouvement

1
= x(t) = Eatz =24t?etv(t) = at = 4,8t

1,2
=48t=12=t=-—=025
orv = 18 s

y

2. Valeur de la f.6.m. E du générateur

At =0,E = Bvl car le champ magnétique B est

perpendiculaire aux rails

E=12x%x01=012V etl E_012
=1,2X ,1 =10, = — =
T RT 120

Le courant circule dans le sens positif choisi.

=0,14

3. a)) Expression de la f.é.m. induite et de I’intensité induite

do dx
e=——or®=Blx=e =—-Bl— = —Bvl

dt dt
(B est perpendiculaire & la surface considérée).
e Bvl
TR TR
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Alors le courant induit a un sens opposé au sens positif choisi.

b)) Caractéristique d la force de Laplace

La tige est soumise a son poids P,
a la force électromagnétique F et

a la réaction de la piste R.

En utilisant la régle de trois doigts de la

main droite, la force de Laplace F est
tangentielle a la trajectoire et opposée au vecteur vitesse, on trouve
F =ilB

Expression de 1’accélération a

T.C.I:F+ P+ R =md suivant X’x :
. B
—F+mgsina =ma=a=gsina ——
m

¢)) Intensité maximal du courant induit

Si la barre atteint une vitesse limite, alors son mouvement devient

uniforme et son accélération s’annule a cet instant :

. ilB ] mgsina
azgsma—?:O:nmax :T
60 x 1072 x 9,8 x sin 30°
A N: o = = 2,944
0,1

Vitesse limite atteinte par la barre en son mouvement

Byl R" 0,20 x 2,94

tmax = ~pr~ = Vimitée = g tmax = Txo1l 5,88m.s™t

Solution 12

1.1. a)) Expression du flux @ : & = BS = Blx

b)) Champ électromoteur : E,, = A B

¢)) Sens du courant induit

- Le courant induit doit étre a I’origine

d’une force de Laplace :

F = i ABA B, qui, selon la loi de

modération de Lenz, s’oppose au

mouvement de la barre.
Cela implique que i est négatif.
- Nous pouvons tout aussi constater que le champ électromoteur
E,, = B,A B est dirigé selon BA et donc i est négatif.
- I1 est également possible d’argumenter a partir de la loi de

Faraday : e = L —Bol%.

dt
La vitesse étant positive, e est donc négatif et donc i est négatif ;
do dx Bylv
Tt dt R
d)) Caractéristique de la force de Laplace

e= —Byl—=—-Bylv=Ri=>i=—

En utilisant la régle de trois doigts de la main droite, la force de

Laplace F est horizontale et dirigée vers la gauche et d’intensité
By*1%v

F = illBy =——

2. a)) Equation différentielle liant la vitesse v

T.C.I: F =md ; suivant le déplacement de la barre,

v By*1%v dv dv +Bozlz
_— = - — - _—— —
ma R Mar dt T mR

Déduisons 1’expression de v(t)

v=20

La solution générale de cette équation différentielle linéaire du
premier ordre est une solution exponentielle. En posant :
mR
B
Cette Solution générale s’écrit : v = Ke =
Il reste a déterminer la constante K. A t=0, v, = Ke® soit K = v,

242
e
= er T

v(t) = voe_<
b)) Allure de courbe v(t)

v(t)

¢)) Influence de R

La constante de temps t est proportionnelle a R.

Diminuer R revient a ralentir la vitesse de la barre d’autant plus
rapidement.

Il. 1. a)) Le flux &’

@' = B.S = B,.7iS = B,.7lx’ = Bylx' cosa

b)) Intensité du courant induit i’

) ao’ dx' , .
e = - = —Bolcosa’ﬁ = —Bylv' cosa = Ri
. Bylv' cosa
V=R

2. a)) Inventaire des force appliquées a la barre AB

La barre de masse m est soumise a :

- La force de Laplace F’ orthogonale a B, et 4 4B : elle est
horizontale et dirigée vers la gauche et son point d’application au
milieu de AB,

- Son poids P vertical et appliqué également au milieu de AB ,

- La réaction R appliquée au milieu de AB et inclinée d’un angle a

par rapport a la verticale.
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b)) Expression de la force F

By*1%v' cosa

F'=1i'lB, = R
T.Cl :F+P+R=md,suivant x’x :
—Fcosa +mgsina = ma =m(Z—vt,
dv' ) By212v' cosa
=>m5=mgsma—T

¢)) Expression de v’(t)

, mR dv’ N v’ ]
T =—— S —+—=gSsIlna
By2l2 cos? a a oY
Il apparait immédiatement une solution particuliére constante :
Vpare = T'gsina

La solution générale de cette équation est donc :

t
v =1'gsina+Ke v

La constante K est déterminée en utilisant les conditions initiales :

v'(0)=0=1'gsina+ K=K = —1t'gsina
t t
v'=1'gsina—1'gsinae ¥ =1'g sina(l - 6_7)
,  mgRsina ) By?1% cos? a .
vV =— —ex e —
By%l2cos? a P mR

Déduisons la vitesse limite atteinte par la barre AB

mgR sina
By%l2 cos? a

Allure de la courbe v’(t)

I '© , mgR sina
imv'(t) = Viimitee = =55
too e Bo2I2 cos? a

mgh sin o

BDEIZ cos & F,

Solution 13
1. Le champ magnétique B vertical et dirigé vers le bas (du pdle
nord vers le pole sud)

2. Direction et sens de la force de Laplace

Le courant sort du pole (+) du générateur, donc le courant circule
de B vers A. En utilisant la régle de trois doigts, la force de
Laplace F est horizontale et dirigée vers la gauche.

3. Valeur de la masse M en équilibre

Le conducteur est en équilibre lorsque la tension T du fil est égale

et opposé a laforce F. A I’équilibre : P+ T =0

IIB
=S>P=T=F=F=P=Mg=IlB=>M=—
g
6x0,06x0,1
=T=3,67X10_3kg=3,67g

4. a)) Nature du mouvement sur OO’

En permutant les bornes, la force électromagnétique F est dirigée
vers la droite.
TCl:F+P+R=md =>F=ma cr P+R=0,

F 1B

donca=—=—>0
m m

Alors le mouvement est uniformément accéléré.

b)) Equation de la vitesse v(t)

v(t) =at+v, orat=0,v, =0

(O —a B, _6X006x01_
= = =t=—=
v * = 0,008 ’

c)) Equation horaire du mouvement x(t)

x(t)=%at2+v0t+xoorét=0,v0=Oetx0=0

1 IIB
= x(t) = —at? = —1t% = 2,25t2
2 2m
d)) Vitesse du conducteur en O’
v?2 =2a00"' = v =+2a00' = /2 X 4,5% 0,04 =0,6m.s~!
e)) Durée d’aller en O et O’
-Temps t, d’allerdeOen O’ :

d = 0,04 = 2,25t,% soit t; =

- Temps t, pour allerde O’ a O’

Au-dela de O’ le mouvement est uniforme de v = 0,6m.s~t

o'o" 0'o" 01

itt) =——=—
, 4T, 06
Soit T la durée d’allerde O a O’ :

T=t +t,=013+0,17 = 0,30s

v= =0,17s

Solution 14

1. a)) Montrons qu’on observe le phénoméne

d’induction électromagnétique

Comme il y a déplacement de I’induit (le courant) et de
I’inducteur (la tige) et que le circuit est entiérement plongé dans le
champ magnétique uniforme B, alors le circuit est le siége d’un
phénomeéne d’induction électromagnétique.

b)) Expression de la f.é.m. en fonction de B, v, |

ad . d
e =—="avec® = BS = Blx soite = —Bl = = —Bvl
dt dt
. e Bvl . . .
i=—=-—< 0 , alors le courant induit circule en sens

inverse du sens positif choisi.

c)) Caractéristique de la force de Laplace

En utilisant la regle de trois doigts de main droite, la force de

Laplace F est horizontale et dirigée vers la gauche soit F = ilB.

2. a)) Expression de ’accélération aen f (M, m, v, 1, B, g, R)

- La tige est soumise a son poids P, a la réaction R et a la force

électromagnétique F et a la tension du fil T,.
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N RAA A B
R‘. M
T, T, v F_
» il » R
I
Q D" P

TCA:T,+F+P+R =md suivant x'x :
—F+T,=ma =T,=F+ma(1)
- Le solide de masse M est soumis a son poids P et a latension 7_‘1
du fil :
TC.I: T, + Mg =Ma ,suivantz’z :
Mg—T, =Ma=T,=Mg— Ma (2)
- Pour la poulie de masse m’ :

R.F.D (en rotation) :

.1 a ma
T'hyr=T';r =],0 = Emrrz; =T,-T,= N 3)

m'a
orT, =T, etT2=T’2=Mg—Ma—F—ma=T
m' B?l%v
a(m+M+7)=Mg—F=Mg—IlB=Mg— R
|_l_Blv
car |i| = R
B?1%v
Mg -—5 MgR — B?1%v

a= py = py = cSte
m+M+o R(m+M+5)
Alors le mouvement est uniformément varié :
Accéléré sia > 0 et retardé si a < 0.

b)) Expression de la vitesse limite de la tige

Lorsque la tige atteint sa vitesse limite, son accélération s’annule

et son mouvement devient uniforme.

=0 & MgR — B*[*v = 0 soi _ Mok _
a = (=1 gn — v = 0 soit Viimite = Bz—lz = cSte
3. a)) Intensité du courant induit
il Bv)l Bl MgR Mg

= —=—X - =
"TTR TR B2 T B
b)) Puissance consommée dans le circuit

. o L (Mgy?

P, = eiore = iR soit P, = Ri®* = (ﬁ) R

¢)) Puissance développée par le poids

2
P(P) = Mgv, = Mg X Mok _ (M) R

B21? Bl

MgR\?2 R
On constate que P, = B, = (T) R, donc le systéme transforme,

avec un rendement de 100% de 1’énergie mécanique en énergie

électrique.

D’ou ,dans les phénoméne d’induction, par déplacement de

I’énergie électrique apparait au détriment de 1’énergie mécanique.

Solution 15

I. 1. Comme le courant induit s’oppose toujours au déplacement
de la tige, d’apres la loi de Lenz. Alors pour avoir un courant
induit positif, il faut orienter le circuit dans le sens opposé du

déplacement c’est-a-dire i doit circuler de C vers D.
. ad . ao
Commei>0 = d<0 et E<Osottem=—z>0

2. Intensité du courant induit

dod dx
e =——— avecd = BS = Blx soite = —Bl— = e = Blv
dt dt

e Bvl 05%x4x0,1
=

R R 2
3. Puissance de la force de Laplace

=014

P,=ei=iXxiR=Ri*?=2x0,12 =0,02W
4, Expression de la f.é.m. induit

e = Bul = Bl X 4 cos 2mt = 4Bl cos(2mt) = e,,4, cos(2mt)

= enax = 4Bl

2 2w
Cmax =4%05%x01=02V etT =—=—=15s
w 2r
Expression de ’intensité induit
i= % = Oz%s(zm) = 0,1 cos(2mt) = ipq, cos(2mt)
imax 0,1
SOit i,,p =——=—== 10,074
eff \/E \/E

Il. 1. Valeur de I’accélération a de la tige

- La barre est soumise a son poids P, a la réaction R et 4 la force
électromagnétique F horizontale et vers la gauche et a la tension

du fil T5. o

F a

T.C1:T,+F+P+R =md suivant x'x:
—Fcosa+mgsina+T, =ma
=T, =Fcosa—mgsina +ma (1)
- Le solide de masse M est soumis & son poids P et a la
tension T, du fil :

TCA:T, + MG = Md , suivant 2’z :

chaambane92@gmail.com

Page 191

Electromagnétisme

Solutions sur la Loi de Laplace et I’Induction Electromagnétique




Physique Terminale S

Loi de Laplace et Induction Electromagnétique

chaambane92@gmail.com

Mg—-T,=Ma=T,=Mg— Ma (2)
- Pour la poulie de moment d’inertie :

R.F.D (en rotation) :

, , . a , , a
T'y7r=T 27"=]A9=]0;:T1_T2 =]01j (3)
OT Tl = T’l et TZ = T’z

a
=>Mg—Ma—Fcosoc+mgsina—ma=]0r—2

a<m+M+1{—Z>=Mg+mgsina—Fcosa

Mg +mgsina —Fcosa

= a 7
m+M+:%
r
) (M +msina)g —ilBcosa
soit a = Ji = cste
m+M+:3%
r
(0,1 +20x 1073sin 10°) X 10 — 0,1 X 0,1 X 0,5 cos 10°
a =
10
-3
20 X 107 + 0,1 + 5552

a=257x10"*m.s?
Comme a > 0, alors le mouvement est rectiligne uniformément
accéléré.

Equations horaires du mouvement

1
x(t)=Eat2+vot+xoorét=0,xo=Oetv0=0

1
= x(t) = Eat2 etv(t) = at

2,57 x 107*
x(t) = —

etv(t) =257 x10~*t

t? = 1,285 x 10*¢?

2. Distance parcourue par la tige at=10,3s
d=1,285x10"%t? =1,285%x 107 x 0,32 = 1,156 X 10~ 3s
v=257x10"%t=257x10"*%x03=771x10"m.s~!

Nombre de tours effectués par la poulie a t=0,3s

.. .. 4tna  v?
w? =200 = 4mbn soit ==
r
V2 (7,71 x 1075)2

SOU M = o rar ~ 4w x 2,57 X 10-* X 0,05

n = 3,68 x 10 5tours.
3. a)) Moment du freinage :
My = —Fr = —0,74 x 0,05 = =3,7 X 1072N.m

b)) Valeur de la décélération angulaire

R.F.D : (en rotation) : M; = J,8 soit 6 = ? <0
)

Alors le mouvement de la poulie apreés la rupture est circulaire
uniformément décéléré.
M;  —3,7x107?
Jo 10

¢)) Nombre de tours effectués par la poulie pendant cette phase

=-3,7% 1073rad.s?

v: o (7,71 x 1075)2
4mr2d  4m x 0,052 X 3,7 x 103

soitn = 5,11 x 10 5tour

soit n = —

Durée de la phase de freinage

.. Aw —w v
Aw = 0At soit At =——=—=——
(7] (7] ro
At = TAXI0T 0,417
T T T005x37x103 78
Solution 16

1. a)) Représentation du vecteur moment magnétigue

M,
(B) ’/(

Le sens du vecteur moment magnétique M est donné par le bras

M

vl

gauche de I’observateur Ampére, en regardant I’intérieur du

circuit, ou bien, on utilise le fait que le le vecteur M sort de la face
nord du circuit. Son intensité est défini par :

d 2
M = NiS = Ninr? = Nin%

2
)

A.N:M =10 X 6m = 0,1184.m?

Remarque : Caractéristiques du vecteur moment magnétique M:
- origine : le centre du cadre ; ;
- direction : normale au cadre ;
- sens : il sort de la face Nord du circuit ;
- intensité : M = NiS.
b)) Inductance L de la Bobine et ’intensité du champ B

2
&, = NBS avec B = uo% = Op =y0¥i
2 2
- par définition @p = Li = Li = po~=i =L ===
_aq? _ NZ%ma,?
OTS—T[T iL—‘uO—‘”
AN:L=47x1077 x 107 xm X 0,057 5,48 x 10~7H
SNL= AT %045
Valeur du champ magnétique B :
B N 47 x 1077 10x6 1,67 x 107*T
=Uy—i=4mrx X =1,67 x
Hopt=nm 0,45

2. Valeur du flux maximal

Comme le flux est maximal, alors S et B ont méme direction et
méme sens donc

- o - o 2
mes(B,S$) = 0, @0, = NB.S = NBS = NBr =

Or B =po~I = ponl = 4w x 107 x 103 X 12 = 1,5 X 1072T

2

’

AN: @ =10X 1,5 X 1072 X 7T X = 2,65 X 1073Wb
v? N ..
Aw? = —w? = — = 260 = 4mnb
r
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3. a)) Expressions littérales du flux , du moment du couple

¢électromagnétique I'(t), de la force électromotrice inductance dans

la bobine e(t) en fonction du temps.

- Expression du flux :®(t)

& = NB.S = NBScosf ot 6 = mes(§,§) = wt = 2Nt
® =NBScoswt orat=0,0(t =0) =Py, = D,
= O(t) = Dy, cos(2mnNt)
®(t) = 2,65 x 1073 cos(40mt) (Wh)
- Expression de du moment du couple

I = MAB = MB sin6 = MB sin(2nnNt)
['=0,118 x 1,67 X 10~* sin(407t)
I'(t) = 1,97 x 1075 sin(40mt) (N.m)

- Expression de la f.6.m. induite :

do .
e = - = 2,65.1073 x 401 x sin(40mt)

e = 0,33 sin(40mt) (V)

b)) Déduisons les valeurs de @.,.(t) et de e,

O] 2,65 x 1073
Qyp = \’/"7‘”‘ =—05 - 1,87 x 1073Wh
emar 0,33
eeff = W = W = 0,23V

¢)) Angles caractérisant la position d’équilibre

Le moment du couple électromagnétique est défini par :
[ = MAB = MBsin6
A Téquilibre' = MBsinf =0 =sinfd =060 =nouf =0
- Pour 6 = 0, le flux entrant par la face sud est maximal
D = Py = 2,65 x 1073Wh

Cette position correspond a I’équilibre stable de la bobine.

- Pour 8 = m, le flux entrant par la face sud est minimal

(®=

correspond a I’équilibre instable de la bobine.

= —2,65 X 1073W), alors cette position

_(Dmax

Solution 17
1. Position d’équilibre du plan MNPQ

A I’équilibre le cadre est soumis a son poids P verticale et a la

réaction R de I’axe normale et verticale. Comme ces deux forces

sont verticales, alors le plan MNPQ sera dans le plan vertical.

2.a)) B est paralléle 3 QP

Le cadre est soumis aux forces électromagnétiques :
- Sur la face (MQ) : F, = IMQAE , donc E, est perpendiculaire
au plan sortant.

- Sur la face( QP) : F, = IQPAE = 0
- Sur la face (PN) : F; = IPNAB, donc
perpendiculaire au plan entrant.

OrFy+ Fy = 0, alors le cadre reste dans sa position initiale
Comme les deux forces s’opposent, alors il n’y a pas d’inclinaison

par rapport a la verticale.

b)) B est perpendiculaire au plan vertical

. S B,
F—) — .
41_ B F3I

vli
Q me P
F,

- Sur la face (MQ) : ﬁl = IbAB, est horizontale et dirigée

vers la gauche en utilisant la régle de trois
N

doigts.

- Sur la face( QP) : F, = IdAB , est verticale

et dirigée vers le bas
QP

- Sur la face (PN) : Fy = IbAB, est horizontale

et vers la gauche
Comme F, + F; = 0, F, tire le cadre vers le bas.

c)) B est vertical de bas vers le haut

Si le champ magnétique est vertical, donc le coté PQ s’écarte
d’un angle a par rapport a la verticale et le cadre se déplace vers

I’avant.

3. a)) Caractéristiques des forces de Laplace sur chacun des cotés
-Sur (MQ) et (NP) F =0
-Sur (PQ): F' = IbB

b)) Somme algébrique des moments

M(ﬁ) = —mg%sina
soit M(P) = —ya;gsina car m = pa
M(F) =-—m'gasina

soit M(F) = —pabgsina car m' = ub

M(ﬁ) = Facosa = IBab cosa

A Péquilibre : Y M(F) =0 = M(P) + M(P)+M(F) = 0
aZ
= —Z,u?g sina — pabg sina + IBab cosa = 0

ug(a+b)sina = IBbcosa

) sina IBb
soit tana = =
cosa ug(a+b)
3x0,6 x0,05

=1 = a=45°

t =
A% = 0,05 x 10(13 + 5)10-2
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Solution 18

1. a)) Représentation des forces

eAr; 1 M

Q
Y : Fy
N
N e
P h
P ‘F—é

Chacun des c6tés du cadre est soumis a une force de Laplace
appliquée en son milieu. Ces forces ont les propriétés suivantes :
FT = —E) et Fj = —FT} ce qui implique que I’ensemble des
forces n’imprime pas un mouvement de translation de cadre.

F, =F, = laB

F,=F,=45103%x25%x1072x1,2.1072 = 1,35 X 107°N
Ces deux forces ne sont pas paralléles a I’axe A, elles ont donc un
effet de rotation du cadre autour de 1’axe A.
F, = F; =1bB
Fi=F,=45%X103x4x10"2x1,2x1072 =2,16 x 107°°N
Ces deux forces sont paralléles a I’axe A, elles n’ont donc aucun
effet sur la rotation du cadre autour de I’axe A.

b)) Position d’équilibre stable du cadre

sens de rotation

du cadre /\

H r

F,
D’aprés la question 1. a)) , le circuit est soumis & un couple formé
par F, et F, et dont le module est égal & :

I'=F,MH avec MH = MPsin8 = bsin = T = [abBsin 8
Un circuit comportant N spires de surface S, parcouru par un
courant I, le moment du couple électromagnétique s’écrit :

I' = NlabB sin6 = NBIS sin 6
ATl¢équilibre T =0 sind =0=60 =m ouf =0
Pour 6 = 0 (équilibre stable) et 6 = w (équilibre instable)

- - >

B S,

<
» » «

équilibre stable équilibre instable

¢)) Flux magnétique du circuit

® = NB.S = NBScos8 = NBab cos 8
A I’équilibre stable 8 = 0

= & = NBab = ®,,,, = & = d,,,, = NBab
@0 =100%x1,2X 1072 X 2,5 X 1072 X 4 X 1072
soit @, = 1,2 X 1073Wb = 1,2mWb

2. a)) Expliquons pourquoi le cadre est le siége d’une f.é.m. induit

Le mouvement du cadre est circulaire uniforme, 8 = wt = 1007wt
® = NB.S = NBS cos @ = NBab cos 6 = D, 0 COs(wt)

soit ® = ®&,,,, cos(100mt)

Le flux magnétique varie en fonction du temps, donc le cadre est

siége d’une phénomeéne d’induction électromagnétique de f.é.m.
do
S dt
e=1,2%x 1073 x 100m sin(100mt) = 0,377 sin(1007t)
€ = €emay Sin(1007t) = 0,377 sin(1007t) = epq, = 0,377V
b)) Expression du couple électromagnétique

e= = @, 0,0 sin(wt)

I = MAB = MBsin@ = NlabB sin 6 = I, sin(wt)
= [hax = NIBab
Tax = 100 X 4,5.1073 X 1,2.1072 X 2,5.1072 X 4.1072
s0it Tpgy = 5,4 X 107°N.m

3. a)) Condition d’équilibre du cadre

A 1’équilibre le couple électromagnétique est égal et opposé au
couple de rappel M, = —C8, exercé par le ressort.
= [pax = —M, = NIBab = C0,

b)) En déduisons la constante du torsion C

NIBab T,
NIBab = C6, = C = ==
6o 8o
54 %1076
€ =—"—F—=1031%x10"°N.m.rad™!
6
Solution 19

1. a)) Détermination de la phase ¢
6 = 0,, cos(wot + @) at=0, 6(t = 0) = 6,,

=0=0,=0,co0sp =>cosp=1=¢=0

b)) Vitesse angulaire au passage d’équilibre

TEC:jw? =-C0," = 0 =0, §

T 108
AN:w=-X

2 W = 0,88rad.s‘1

2. a)) Existence d’une f.é.m. induit

® = NB.S = NBS cos 6, comme 6 varie en fonction du temps,
alors le flux varie également. La variation du flux implique a une
existence d’une f.é.m. d’induit
b)) Expression de f.6.m. induit e

do

e= ~ I = NBS@sin6 = NBab6 sin 6

c)) La f.é.m. induit change de signe si et seulement si sa dérivée

par rapport au temps t est nulle :
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de . T T
— = NBab6?cosf =0 =cosd =0 == ouf =——
dt 2 2

d)) Valeur absolue de f.é.m. au passage de sa position d’équilibre

e = NBabf sin§ a1’équilibre :
[sing| = 1 = |e| = NBab® = NBabw
A.N:le| =100.1072 % 2,5.1072 x 4.1072 x 0,88 = 8,8.107*V

Solution 20
1. Valeur de la force électromotrice induite maximale
do - o
e= TS ou ® = NB.S = NBScos0 = NBLI cos wt

= e = NBLIlw sin wt

e = 2nfNBLLsin(2nft) = e, sin(2nft) = ey = 2fNBLL

3000
AN: epoy =21 =0 250x0,1X12x1072x 6 X 1072

Soit egg = 56,54V

2. Relationentrei ,t, R, retL

La loi d’ohm permet d’écrire : e — Lz—i —ri=Ri
SiL=0etr=0,alors:e(t) =u(t) =Ri or

u U,

u(t) = U,, sin(wt) = i(t) = R Tmsin(wt)
E, 56,54
=——=10,564
100

3. Expression du moment du couple électromagnétique

Iax = F

I = MAB = MB sin6 = NiSB sin(wt)
or i = I4, sin(wt) = ' = NBSI,,,,sin?(wt)
Sa valeur moyenne sur une période

1
oy:f

T 1 T
T, f rdt = f NBSI, g, sin?(wt) dt
0 0

1 (7 1
Fmoy = NBSImax?f sin? (wt) dt = ENBSImax
0

1
—NBLU

l—‘moy = >

1
Doy = > X 250X 0,1 X 12.1072 % 6.1072 X 0,56 = 0,05N.m

4. Valeur de la puissance moyenne

Expression de la puissance instantanée qu’il faut fournir au cadre :

P(t) = u(t).i(t) = Upaxlmaxsin®(wt)
Valeur moyenne de la puissance :

1 (T 1 1
Pmoy = ff P(t)dt = Elmaxumax = Elmaxemax
0

1
AN: Prgy =5 X 056 X 56,54 = 15,27W
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Solutions sur [’ Auto Induction
Solution 01

1. a)) Caractéristique de B au centre du solénoide

- direction : paralléle a I’axe du solénoide

- sens : de la face sud vers la face nord

250%5

- intensité : B = po i = 4m X 1077 X =393 x 1073T

b)) Inductance L du solénoide

N2S

&, = NBS avecB=uo¥i = d’p:#oTi

2 2
- par définition @, = Li = Li=py"=i =L=py~—,
2 2
OorS=mnr? = L=u0N7:r
250% x r x 0,022
AN:L=4rx1077 x — """ — 246 x107*H

0,4
¢)) Calcul du flux propre :
@p=Li =246 x107*x5=1,23x1073Wh

2. a)) Expression du flux en fonction du temps t

@ = NB.S = NBScosf o8 = mes(ﬁ, §) = wt = 2Nt

® =NBScoswt orat=0,0(t =0) = Dy = Py

= O(t) = Ppax cOswt = 1,23 X 1073 cos(100mt)

b)) Comme le flux varie en fonction du temps, alors la bobine est

le siége d’une f.é.m. d’auto-induction :

do
e=-—-= 1,23.1073 X 1007 X sin 1007t = 0,39 sin( 1007t)

¢)) Valeur efficace de la f.6.m.
e(t) = epqy sin(100mt) = 0,39 sin(1007t)

S e = 0,39 et Ceff = fmax _ 239 0,28V

vz V2
Période T: T = ~ = — = 0,02s
N 50
Solution 02
1. a)) Calcul d’inductance L
NZ2S N (nD)?s
L=puy— 07‘T=n=>N=nl=>L=,u0 = pon?lmr?

l l
A.N:L =41 x 1077 x 2500% X 0,12 x X 0,12
L =296 x10"%H
b)) Calcul du flux propre
N Bl B LB
Sp=Li or B=py—i=si=—=—= @p = —
l MoN  pon Hom
2,96.1072 x 1072
41 X 107 x 2500
2. a)) Calcul du flux @,

AN: @, = =9,42 x 1072Wb

@ = NB.S = NBScosf or at=0,0=0
= @, =NBS =Ll = ®, = 9,42 x 102Wb

b)) Expression du flux en fonction du temps t

@ = NB.S = NBScosf ot 0 = mes(§,§) = wt
® =NBScoswt orat=0,05 =Dy,
Soit @(t) = @, cos wt = 9,42 X 1072 cos(4mt)

3. a)) Comme le flux magnétique varie en fonction du tempes,
alors la bobine est le siége d’une phénoméne d’induction
électromagnétique.

b)) Expression de la f.é.m. :

ao
e=-—-= 9,42.1072 X 47 x sin(4mt) = 1,18 sin( 4mt)

- Valeur efficace de la f.é.m. :
e(t) = epqy sin(4mt) = 1,18 sin(4nt) = eq, = 1,18V
emax 1,18
I

=0,83V

Solution 3
1.Calcul de la longueur du cuivre

2
" orA=2mrN = N =

2nr
- m'zNz_ nrzx A2 B A2
TR T R X ez T Ho gy

N2m
L=y, i

=922m

Soit 1= 4nlLAN-/1— 4mx1x85x%x 1073
o A= u T 41 x 1077

2. a)) Valeur moyenne de la f.é.m.

Pourt € [0; 50ms], i es t une fonction linéaire du temps :

i=atolla=—=40 = i(t) = 40t
0,050

di

e=-L—=-40x85107 = =34V = ey, = —34V

3. a)) On observera une étincelle aux bornes du générateur.

b)) On peut annuler cette inconvénient en plagant une diode et un
conducteur ohmique, associé en série, en dérivation aux bornes du
diode constitué par la bobine et le conducteur ohmique.

c)) Le réle du conducteur ohmique dans cette modification est de
protéger la diode lorsqu’elle est parcourue par le courant de
rupteur.

4. Energie électromagnétigue libérée

Enax = %leaxz = i X 85.1073 x 22 = 0,17]
Solution 04

1. Phénomeéne produit dans la bobine

Dans la bobine se produit le phénomeéne d’induction
électromagnétique.

2. Devant le pole sud qui s’approche la bobine crée une face sud,
en créant un courant induit i. D’aprés le sens de bobinage des
enroulements, on en déduit le sens de i dans la bobine.

Comme la bobine se comporte comme un générateur, la tension
induit e apparait et a méme sens que 1.
D’aprés le schéma ,ona:u = —e donc u < 0.

3. Loide Lenz : le courant induit, par ses effets, s’oppose a la

cause qui lui a donné naissance.

Loi de Faraday : La f.é.m. induite e dans un circuit soumis a un
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flux variable ®(t) est égaled e = —Z—f .

4. Lorsque I’aimant est immobile, il n’y a pas variation du flux
dans la bobine, donc pas de f.6.m. induite e, pas de circulation
de courant induitietu = 0.

5. Si on ne connecte pas la résistance, il ne peut y avoir une

circulation de courant dans la bobine donc i = 0. Par contre il

aura apparition d’une f.é.m eton aura u = —e < 0.

Solution 05

1. Expression de I’inductance L

2
&, = NBS avecB=u0¥i = ¢P=u0¥i

NZ2S

2
- par définition @, = Li = Li = uo?i = L=

(10%)? x 40 x 10~*
G =1H

2. a)) Expression du champs B en fonction du temps

A.N:L =41 x 1077 x

B=y0¥i , avec i=atoﬁa=?:2:>i(t)=2t

10*
B =41 x 1077 x o= X 2t = 0,05t = B(t) = 0,05¢

)

b)) Calcul de I’intensité du courant induit i

do dB
e =— ou® = NBS = NBnR?> = e = —NnR?* —
dt dt
e 1dd  NmR*dB
= —1 == - = —-—
e=n : r dt r dt
] 500 x T X 1072 x 0,05
i =— =-3,92x 10724
20
Solution 06

1. Représentation graphigue du courant i

ilma)

NAVAR

2. Expression de la tension u aux bornes de la bobine

(=]

) '+Ldi
u=ri—e=ri —
dt

3.Tension d’une bobine idéale
Bobine idéaler =0 = u = LZ_;'

4. Représentation graphique de la tension u de la bobine

Pour 0 <t < 250us:
Ai =80 — (—80) = 160mA et At = 250 x 1075s

160.1073

= X _3)(—
u=220x10 550, 10-6

= 141V

Pour 250 < t < 500us :
Ai = —80 — (80) = —160mA et At = 250 X 107%s

= 220 x 10-% x 0% 107 _ 141V
w= 250.106
ul )
141
o t{ns)
2fn 5S¢0
—1414

Interprétation

La tension u est variable, alors le champ magnétique a 1’intérieur
de la bobine est variable : alors il y a apparition d’une f.é.m. qui,
d’apres la loi de Lenz, s’oppose a la cause qui lui a donné
naissance. Ainsi lorsque la tension u(t) passe de la valeur zéro a
141V, le courant ne peut croitre instantanément car la f.é.m. qui
prend naissance s’oppose a cette croissance.

C’est le phénoméne d’auto-induction : la bobine est a la fois

inducteur et induit.

Solution 07
1. a)) La bobine est parcourue par une courant continue d’intensité

constant I, alors le solénoide n’est pas le si¢ge d’une f.é.m.
d’auto-induction (car e = —L% = 0).

b)) Schéma du solénoide

AN

& N
< e >

Caractéristique de B au centre du solénaide

- direction : paralléle a I’axe du solénoide

- sens : de la face sud vers la face nord

1000x2

- intensité : B = py =i = 4 X 1077 x =222 = 12,56 X 107°T

c)) Expression de I’inductance L

N N2S

&, = NBS avec B=u07i = ¢P=,uoTL'
2 2

- par définition @, = Li :Li:yo”Tsi :L:yo”Ts,

2 2
OorS=mnr? = L:‘uON;W

1000 X 7 X 0,052

AN:L =41 %1077 X =493 x 10°H

20 x 1072
2. a)) Intervalles du temps ou il y a phénomene d’auto- induction

Dans les intervalles [10; 20ms] et [30;40ms],
il y a phénomene d'auto — inductio car dans ce deux
intervalles le courant varie en fonction du temps.
b)) Expression de i(t)
-Pourt € [0;10ms]: i = cst = 0,44 et
-Pour t € [20;30ms],i = cst = —0,4A
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- Pour t € [10; 20ms], i est une fonction affine du temps :
i(t)y=at+»b

{ t=0,01s;i = 0,44 { 04=001la+b - {a = —804.5s7*
t=0,02s;i =-0,44 -0,4=0,02a+b b =124

soit i(t) = —80t + 1,2
- Pour t € [30; 40ms], i est une fonction affine du temps :
i(t)y=adt+b’

{t =0,03s;i =-0,44 {—0,4 =0,03a" + b’ {a’ =80A4.s71
t=0,04s;i = 0,44 0,4 =0,04a"+b' b'=-2,84

soit i(t) =80t —2,8
c)) Déduisons e(t) et u(t)
-pourt € [0;10ms] et t € [20;30ms] ,e=0etu=0

-pour t €[10;20ms] ,e = —LZ—;' = —(50.1073(—80)) = 4V
etu=—-e+Ri=—-e ,carR=0 > u= -4V
-pour t € [30;40ms] ,
__ydi_ -3 _ _
e=—L—=—(50.107x (80)) = —4V et u=4V
d)) Expression de I’énergie emmagasiné dans le solénoide
1
Em = ELl2
-pourt € [0;10ms] et t € [20;30ms] ,
E, = §Li2 = % X 50.1073 x 0,42 = 4 x 1073]
-pour t € [10;20ms] ,E,(t) = %x 50.1073 x (—80¢t + 1,2)2
E,(t) = 160t* — 4,8t + 3,6 X 1072
- pour t € [30;40ms] ,E,(t) = %.50.10‘3.(80t —2,8)2

E,(t) = 160t? — 11,2t + 19,6 X 1072

Solution 08

1. Caractéristique de B au centre du solénoide

- direction : paralléle a I’axe du solénoide

- sens : de la face sud vers la face nord

- intensité : B = o i = 4 X 1077 X 7222 = 6,28 X 1073T
2. a)) Calcul de I’inductance L
2 2 -3
L=p= =L =4m.107. 20— = 5101
b)) Expression de la f.é.m. :
di
e=—L—=-5x10"*(4t-2) = -2x 107t +107°

at=05s, e=-2x103x5+10"%=-9x1073V

¢)) Energie magnétique emmagasinée a t=5s

1
Em=§Li20rét=55;i=2><25—2><5=40A

: _1 —4 2 _
soit Em—2><5><10 X 40% = 0,4

3. a)) Expression de la f.é.m. induit

avec i = 2v/2 cos(100mt)

e(t) = =5 x 10™* x 2v/2 x (—1007) sin(1007t)

soit e(t) = 0,44 sin(1007t)
b)) Valeur efficace de la f.6.m.
e(t) = epmqy sin(100mt) = 0,44 sin(1007t)
emax 0,44
vz V2

SOit epa, = 0,44V et e.pp = = 0,31V

Solution 09

1. Caractéristique de B au centre du solénoide

- direction : paralléle a I’axe du solénoide

- sens : de la face sud vers la face nord

103200

- intensité : B = po i = 4w X 1077 X =0,25T

2. a)) Expression de I’induction L en fonction de N, I, R
N2S

N
&, = NBS avec B=u07i = <I>P=,uOTL

2 2
- par définition @, = Li :Li=y0¥i =L=y0¥
N2mR?
OrS=nR? = L=y, 7
10° x T x 0,22
A.N:L:4nx10‘7xf:0,16H

b)) Augmenter L, revient & augmenter le nombre de spires N, car
I'espace au milieu des spires s'appelle le noyau. Il peut étre vide ou
inclure une piéce en matériau ferromagnétique favorisant
I'induction électromagnétique, afin d'augmenter la valeur de
I'inductance.
¢)) Calcul du flux propre : @, = Li = 0,16 x 200 = 32Wh
3. a)) Schéma de la bobine

A (L) B
° nmm °

b)) Expression de la f.6.m. et de la tension u

- pourt € [0;10s], iestune fonction linéaire du temps :

i(t) = atolla = 2950 = i(t) = 20t et P
d _
L at ou a 10 L e ¢ 5

di .
e= _LE etup(t) =—e+ri

e =—0,16 X 20 = —3,2V et u,z(t) = 3,2 + 200t [V]
-pour t € [10;20s],i = cst = 2004
= e=0etu =ri=2000V
- Pour t € [20; 40s], i est une fonction affine du temps :
it)y=at+»b
22 = P =
= i(t) = —10t + 400

%:—10 —=e=016x%x10 = 1,6V et

s (6) = —1,6 + 10(—10t + 400)
w,s(t) = —100¢ + 39984 (V)
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¢)) Energie magnétique maximale

1 , 1
Emax = 5 LInax” = 5% 0,16 X 200* = 3,2 X 109

Solution 10
1. Expressions de upy , Ugy €t Uapp

En tenant compte de I’orientation du courant choisie sur le
schémaona:

di di
= =Ri i +L—=(R i+ L—
Upy = Ug + Uy i+ri+ It (R+r)i+ It

Ugm = Ug + Ug, = —Ri — Roi = —(R + Ry)i

di
Uapp = Upy +Ugy = Ugpp = (r — Ry)i + LE
di

2. Montrons qu’il existe une valeur R, tel que u,pp, = L =

Ona:upp = (r_RO)i+LZ_i

di
uADD=LE=>r—RO=0=>RO=r

3. a)) Justification de la forme graphiques de w,pp

On a: ugy (t)est périodique triangulaire. Comme u gy, (t) est
proportionnelle & i(t) donc i(t) est périodique triangulaire.
Par conséquent % est périodique et en créneaux.

i

d - . .
Or uypp =1L e alors uypp, est périodique et en créneau (car uypp
. . L di
est bien proportionnelle & d—; ).

b)) Valeur de la période T et de la fréquence N

La période de i(t) est égale a celle de gy :

T=6%02=12ms=12x10"3s
Fréquence N: N == = —-— = 833,33Hz

T 12x10°3

L dugm
R+Ry dt

¢)) Montrons que u,pp =

di L Uom
Ona: upp=L— etuQM=—(R+RO)L=l=—R+R0

dt

Ld< uQM)_ L dugy
dt\ R+R, R+R, dt

SOt Uypp =

Calcul de L

o L duQM:L__uADDx(R+RO)
APD R+ R, dt dugy
dt

D’aprés la courbe (1) :
Dans I’intervalle At :
Augy = —=7x1=—=7V etAt =3x0,2=0,6ms =6.10""*s
Ceci correspond a uypp = 2V
_ 2(100+9)
—1,17 x 104

=1,86 X 1072H

/\

/ N

N

\’1

At

Courbe 1

chaambane92@gmail.com

Page 199

Electromagnétisme

Solutions sur 1’ Auto Induction




Physique Terminale S

Dipéle (R.L)

chaambane92@gmail.com

Solutions sur le Dipdle (R.L)
Solution 1

1. Schéma du montage (voir le cours)

2. a)) Relation liant i et <
di
0na:E—ri=uL=—e+r’i=LE+r'i

di
Donc E = LE-I- (r+r')i ,enposantR =r +71r’,

Eer ok,
H = —_— - —— - —
ona a VT Ra TR

b)) Intensité du courant en régime permanent :

S di E
En régime permanent, d—i =0= [, = =

3. Constante du temps t = % :est le temps au bout duquel

I’intensité du courant atteint 63% de sa valeur maximale

4. a)) Valeur de la résistance totale du circuit

La courbe donne : I,,,,, = 504 soit

Iy=1 ———E=>R=—E=—6 0,12Q
=
0= fmax = I 50

b)) D’aprés la courbe, la constante du temps vaut : T = 5s

Valeur de I’inductance L :

L
TZE = L=1R=5x%x0,12=0,6H

Solution 2
A. 1. Réle de l’interrupteur k

L’interrupteur K permet :
soit de relier R, et L a une source de courant continue de force
électromotrice E, soit de les mettre en court-circuit

2. Le phénomeéne physique produit dans le circuit est le

phénomeéne d’auto-induction, car lorsqu’on baisse 1’interrupteur

K ala position 1, une f.é.m. d’auto-induction apparait dans le
circuit et conformément a la loi de Lenz, cette force s’oppose a
I’augmentation du courant dans le circuit.

De ce fait le courant ne s’établit pas instantanément.

3. Expression de R

T= R ,R = resistance totale du circuit = R =R, + R, +1
- En régime permanent : I, = g =R = IE = % =80
0 y

- valeur du constante du temps :

L 0,04

T=—=——=5X%X10"3s = 5ms
R 8

4. a)) Equation différentielle liant R, E, et i

En appliquant la loi d’additivité des tensions :

di

E—7ri=u; +ug, avec u;, = LE+R2i et ug; = Ryl

) di ) ) di )
E—T‘lZLa-l-Rzl-l—Rll ﬁE:L&+(R2+R1+r)L
por s bd E(l)
—1 = —_ - —— = —
at "' Rdt 'R

b)) Détermination des constantes a, k,

di
it)=ae ™ +p= T —kae kt

|

L
= E(—kae‘“) +ae M +p =

e (1) 4 (5-E) =0

s ae"“(l—%)=0et [)’—§=0

ae"“#:0=>1—k—L=Oet [)’—£=O $k=5etﬁ=E
R R L R
Condition initiale : A t=0,
E
it=0)=a+p=0= a=—,8=—§
R t

o E & E E R ¢
dou: l(t)=—Ee L +E=E(l_e L)=Imax(1—e r)

c)) Expression de u,g(t)

_di . (RE _t E _t
UAB(t)—LE+R21—L(ZEe r)+R2x§(1—e r)

t t
= Up(t) =Ee =+ %(1 - e'?)
it Uyp(t) E(l RZ) ‘£+—R2E
= - — T
soit Uy = )¢ 2

En régime permanent :

Ups = —— li E(l——2> - =0
T
n car lim e

t—oo

Influence de la bobine :

la bobine s’oppose a I’établissement du courant dans le circuit
électrique.
d)) Allure des courbes u,g(t) et i(t)

,.Uﬂf[tj
RaE b

R

- On remarque que le courant électrique ne s’établit pas
instantanément,

- La bobine s’oppose a I’établissement du courant dans le circuit, elle
s’oppose a I’augmentation de I’intensité du courant dans le circuit.

- Elle s’oppose a la variation de I’intensité du courant dans le circuit.

B. 1. Equation différentielle liant R, L, i

Lorsqu’on met I’inverseur en position 2, on court-circuite R, et L.
En appliquant la loi de mailles:

di
Uyt Upy = 0= Lo+ Ryi+ Ryi = 0

di
= LE+(R1+R2)i=O : Enposant: R' =R, + R,
SLI+RI=0= 55 +i=0

dt R" dt

2. Détermination de A et
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Ld FRi=0 di R di Rldt
_ = S —e— S — = — —
a tRi=0=="71=7 L

i R’
Alors jf=——-[dt=>1ni=——t+cste
i L L

I

at=0,Inly=cste >Ini=——t+1nl,
1 Inil, = ,t 1 (l) ,t i— L
—3 - —_ = [ J—— - — = L
ni—Inly = n T I e

! I !

. R, E R, . E
soiti(t) =Ie T =ze L d’ou:A=ﬁ et f=—

3. Expression de u,p(t)

di ) R'E R, E _Rr,
UAB(t)zLE-i-RZl:_L IE@ L +R, XR—e L

R,E ® R R
Uyp(t) = _Ee 't + —; e Tt =E (R—z - 1) eIt

4. a)) Variation du flux dans le circuit

A® = p — @y = —D, =Llo.car¢f=0=>Aq>:_;_€
po = - SOTXZ_ o hgu
Ry + R, 2+4
b)) Valeur moyenne de la force électromotrice :
Ad 0,08
emoy =~y “00z2 -V
Solution 3

1. a)) Description du comportement du circuit

En fermant I’interrupteur K, le courant qui traverse la résistance
R commence a augmenter :

- En absence de la bobine, le courant atteint rapidement sa valeur
déquilibre Ip =

- Toutefois, en présence de la bobine, une f.¢.m. d’auto-induction
apparait dans le circuit et conformément a la loi de Lenz, cette
f.é.m. s’oppose a I’augmentation du courant.

De ce fait, le courant ne s’établit pas instantanément.

Le phénomene responsable est le phénoméne d’auto-induction.

b)) Equation différentielle liant I’intensité i du courant

En appliquant la loi des mailles au courant :

i
— etugp =Ri

E =u; + ug, T

avecu;, =L
E Ldi'+R' E = d. + Ri Ld+ E(l)
= —_ =7 =/ — = —— = —
act T L tR=gat!

- Vérifions que i = ?U (1 — ?t) est solution de (1)

di U 1 t U
I =—X-eT=—X
dt R 71 R
LUt Ut U EE
- X — T —_— T = — —_ ==
L TTRTUVCTTRIY R TR

Alorsi = ;U (1 —eT ) est solution de 1’équation (1)

- Calcul de la constante du temps :

L 0,03
IT=—=——=75%x10"3s = 7,5ms
R 4

2. a)) Expression de Uy et U,

UR=Ri=RxFU(1—e_Tt)=U(1—e_Tt) et
di U & ¢
UL:LE=LxIe t=Ue

b)) Valeur de I’intensité i du courant aux dates suivantes

20 05 _
-At=0,i=0, at=0,5s,i = T(l —e 7'5><10'3> = 4,9934

—pourt=1,i=5(1—e') =3,164
—pourt = 57,i = 5(1 —e™>) = 4,9664
- En régime permanent : I = % = ? =54
- Détermination du temps t pour U;, = Uy
=t t _t
Uy=Upg= U(1=e7 )=UeT=U=2Ue

o1 t t
Soit e t=—=e1=2=-=1n2
2 T

=t=1tIln2=75%x10"3%1n2

U 20
soit t =52%X10"3s =52ms et U, = Uy = 55 = 10V
3. Energie stockée dans la bobine :
1
E, = EL12
. ;. U 20
-At=0,i=0etenrégime permanent : / =o = = 54

-At=0, E,, = 0 eten régime permanent :
1 2
m = 50,03 x 5% =0,375]

Solution 4

1. Il faut attendre un certain temps avant d’ouvrir I’interrupteur K
car en présence de la bobine, une f.é.m. d’auto-induction
apparait dans le circuit et conformément a la loi de Lenz,
cette f.é.m. s’oppose a I’augmentation du courant.

De ce fait, le courant ne s’établit pas instantanément.
. , di .
2. Expressionde: U U, =—e+ri= Ld—; +ri

3. Equation différentielle liant I’intensité du courant

En appliquant la loi des mailles au courant :
di

uL,‘r + Uy, = E

0,avec u,, =L—+rietu,s =r'i

L—di+ i+7r'i=0 =L—di+( +r)i=0
g Fritri e P+

Ldi
R= = —— 01
en posans r+r’' Rdt+L @9)]

4. Expression des constantes A et K

Ona:i=Ae ™ =% = —Ake™*t dans (1) :

—ﬂke"“ + de7*t =0 :A(l—%)e‘kt =0
R R
Y P Ly
R L
Conditions initiales : at=0,U, = E eti=1I,

E
it=0)=lh=A=A=l=7
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5. a)) Expression de i(t) en fonction de I, et t E 1 -_:+(R+r) E (1 —_r) E
—er —erT = —
E R L R+rzt L R+r L
i(t)=Ae"“=EeL,0rT=EetIO=—=>i(t)—Ioer 112 1 - 1 1
= —er——er=0=>er[———]=0
b)) Expression de Uy , R+re L (R+7r)t L
- 1 1 L
_E R _E t Or T #0=—————-=0 soit =
i=pe erﬁ T r e ®R+or 1 soit T =
i di E R ¢ E _t 40.1073 B
UL’T=LE+Tl,aU€C a=—ﬁxze T=—Zer A.N!T=40—+10=8.10 N

Uy, =Lx—-Cetyrlett (r 1)E -+
= X —— T — L =(—— T
Lr e ree 7 e

Représentation graphique de i(t) et U ,

$i(t) UL
| — £ 0 R
Tax R -
T
T [— - 1) E
h Y
Solution 5

I. 1. Phénomeéne physique responsable du retard.

Explication bréve

11 s’agit d’un phénoméne d’auto-induction : lorsqu’on ferme

I’interrupteur pour établir le courant électrique dans le circuit, il
se produit une variation du flux a travers la bobine, entrainant
une f.¢.m. d’auto-induction qui tend a s’opposer & la cause qui
lui donne naissance (Loi de Lenz).

2. Equation différentielle de 1’évolution de i, :

Appliquons la loi d’additivité des tensions :

di
E—u —uz—u, avecuLzLd—t1 ,Ugp = Ri;, u, =ri;
E Ldi1 Ri _o di1+(R+r). E
-] — — — = = — = —
g thTTh dt L 171

3. Valeur du courant I,

Apres un temps suffisamment long, le régime permanent est
établi. Le courant traversant le circuit devient constant ('Z—i; = 0)
et a pour valeur I, . En remplacant i, par I, dans I’équation

différentielle établi précédemment on obtient :

R+r), _E 1 2
= — = — [
L 0T O T R T T 10

4. a)) Détermination de 7 en f(L,r,R)

= 0,244

La solution de I’équation différentielle a pour expression

iy =Ip(1—e7)
Pour trouver I’expression de la constante de temps  , nous allons
remplacer i; par son expression dans 1’équation différentielle
établie précédemment.

L na -]+ B0 (1- %) =2

Iy, -+ (R+71) -t E E
?er+ I 10(1—er)=z or Iy =

b)) Signification physique de 7 :

T est la constante de temps du circuit. C’est la durée au bout de
laquelle I’intensité i; vaut 63% de sa valeur en régime permanent.
Elle caractérise aussi la rapidité de 1’établissement du courant.
D’autant que cette constante est grande d’autant que le régime
permanent est atteint rapidement.

5.a)) Expression de e,

L’auto-induction est la propriété électromagnétique qu’a un
conducteur parcouru par un courant électrique, de s’opposer aux

variations de celui-ci. L’expression d’auto-induction est :

e, :L%:—L%[lo(l—ﬁt)] :—LIO%eTt
E L
Or IO:R—-l—r et T=R+r
E R+7r - . -t
zelz—LR+r. I et soite, = —Ee~

b)) Valeur algébrique de e; at, = 0
Aty=0: e =—Ee®=-12V

I.1. Sens de i,

Dans un circuit inductif, I’intensité ne varie jamais de fagon
discontinue. La bobine est donc parcourue par un courant
d’intensité i, de méme sens que celui de i;.

2. Equation différentielle de 1’évolution de i, :

Appliquons la loi d’additivité des tensions :

di
u, +up +u, =0 avec y;, =Ld_t2 ,Uup = Ri,, w,. =7i,
di, . . di, (R+r),
LE+RL2+TL2=O=>E+ L 12=0

‘g -t , .
3. Vérifions que i, = I,e™ est de cette éguation

d - R+71)
:>E(10€T)+ lIyeTm =0

I, - R+r _
_?oeTf_I_( ) -t

X =t
i, =Ile

avec I, = R

( E )(R+r) —_t+(R+T')( E )—_t_o
rR+r/\ L )T RV ETI AN

-t E —t
eT<—z+—) =0=e7(0)=0

Donc i, est la solution de I’équation différentielle établie a la

question 2.
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4. Valeur algébrique de e,

La f.é.m. d’auto-induction :

di, d -t 1 -

e=L—’= —La[loer] = Lly—e*
E R+7r - . -t
zez=LR—+r. I et soite, = Ee™

Aty=0:e,=Ee’° =12V
I11. Interprétation
On remarque que e; = —e,
La f.é.m. d’auto-induction s’oppose a la variation du courant dans
le circuit. Ainsi lors de 1’établissement du courant ( i; augmente),
e; =—12V < 0.
La bobine se comporte comme un générateur en opposition.
Lors de I’annulation du courant ( i, diminue), e, = 12V > 0.

La bobine se comporte comme un générateur.
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Solutions sur le dipdle RC
Solution 01
1. 1. a)) Equation différentielle Up

En appliquant la loi d’additivité des tensions :
, . _dq
E = Upc + Ui ,or Uy, = Ri avec l=E etq=CUpc
it +—=Upc ===
a % dt ~ RC °° " RC
b)) Détermination de A, B et B

dt

E=A+ pBBe Pt —RCABe Pt =
(~—E+A)+ (1 —=BRC)Be Pt =0 = A—E=0et(1—BRC) =0

=i=C

(1)

—BBe~ Pt ,dans (1) :

1
car Be #t +0,A=E etl—ﬁRC=0=>,8=R

At=0,Up =A+B=0=B=-A=-E
Upc(t) = E — Ee"Rc = £ (1 — ¢ 770)

¢)) - La constante du temps t du dipdle RC est le produit de la

résistance R par la capacité du condensateur C :

=RC=10*%x100%x107° =1073s = 1ms
- La constante du temps T représente le temps nécessaire pour
que le condensateur atteint 63% de sa charge totale.
2. a)) Expression de i (t) en fonction du I, et t
dUpc E t E _t

=(CX—e RC =—e RC
dt rc® R®

i=C
E _t
avec RC =1 et =z ;soit i(t) = et

b)) Représentation graphique de Upc(t) eti(t)

$Up (L) i)

L Y

] T

3. L’énergie emmagasinée dans le condensateur est dissipée par
I’effet joule a travers la résistance ohmique R :
Eo=2CE?=-x100x 107 x 52 = 1,25 X 107/

11. 1. Equation différentielle liant Up a la décharge

t t
soit Upc(t) =Ee Re =Ae T=A=F et t=RC

b)) Expression de i(t) en fonction de I, et t

= ¢ Wec CE( ! ) wr =L — ot
—_ — - —_—— = — = T
! dt rC)¢ R® o€
c)) Allure des courbes Up(t) et i
Inclt) ie)
I
t 0 3

Solution 02
1. a)) Charge initiale Q,
Qo=CU=CE=200x10"°x6=12x%x10"3C

b)) Energie initiale emmagasinée

Ey==CE?2 =2%200x 1076 X 62 = 3,6 x 1073]
2 2

2. a)) Relation entre Uc et Uy et ietUs Uc = Ui =Ri
b)) Equation différentielle liant U (t)
dq aUc
U: =Ri aveCL——E ou q—CUC:n——C?

dUc

=>UC=—RCdd = RCZE4+U, =0 (1)

t
Soit Us(t) = Ae ™= solution de I’équation (1)

- Détermination de A et t

dau A L
d_tc_——e-r:} —RC X = €T+A€T—0

A(1—E)e‘?= 0 ordes#0=1-" = r=RC
T T
Condition initiale : at=0,U,(t =0)=A=U, =E
t
etUcs(t=0)=A=U,=E = U,(t) = Ee RC
¢)) Calcul dut:7 = RC = 2000 X 200 X 107 = 0,4s
- Expression de i(t) en fonctiondet, R, C, E
i(t) =—

d)) At=0, I, ==

t

_t_ —C(—ie RC) :Ee_ﬁ
=3x%x1073s =3mA
= 2000

3.a)) Limitesde uc et isitooco: sit—oo0 tuc=0eti=0

b)) Allures des courbes uc(t) eti(t)

Voir la solution 2

UDC—UR—RlaUECl_—d—qZ— 4Unc .
at a Solution 03
dUp, dUpc : e
et Up. = —RC pn = RC — +Upc=0 1.a)) Tensionde Uyg : Uyg = E = 15V
2. a)) Détermination des constantes A et t charge du condensateur :
=CUu =47 x107¢ x 15 = 7,05 X 107*C
RCdUDC = —Up, = RCAUpe = —Upedt = 226 = — L gt Q s
Unc Re b)) Energie emmagasiné dans le_condensateur

dUpc _ _i _ _L
J s = gt = InUpe = — -+ cste Ec = 1CUu° =2 x 47 x 107 x 152 = 529 x 107
At=0,Uy=E = InE =cste = InUp, = _LC_,_ InE = c)) Valeur de la résistance R :En régime permanent :

t U t U ¢ I E R E 15 5x 10%Q
A, = — = = = ——= X

anDC—lnEZ—Eﬁln%Z—Eﬂ%Ze RC = 07 R I, 30x10°°
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2. a))) Equation différentielle liant la charge g,

d
Uy = Ri aveci:—ﬂ ou q, =CUyp = Uy =q_A =
dt C
Usp =2 =Ri =—RZA = RC=A 4+ g, =0
o 4 +og,=0
soit — S =
b)) Solution de I’équation différentielle
dq,
RCE =—(qy = RquA = —qut
d 1 d 1
VR P e .
qa RC qa RC

=Inq,=——=+cste; at=0,q, =Q = InQ = cste
t
= lnqA=—E+an
t t t
Ing, — an——Eﬁln(IQ—A:—qu—A:e_ﬁ

t 1
t) = “RC K= t = —
= qu(H) = Qe = K =Q et f = 7=

c)) Expression de Upg(t) :

60
-4
47 X 1076 In (7'05 x 10 )

47 x 10-°
e)) Expression de i(t)
, dQA 1 _ & Q _t
— = — X —— RC = — RC
L= = 0% xc* RC®

En régime permanent : I, =

A.N:R = = 4,7 x 10°Q

Solution 4
1. a)) position 1 : charge du condensateur position , le
condensateur se charge grace au générateur
position 2 :décharge du condensateur dans R,
le condensateur libére I'énergie qu'il a emmagasinée.
b)) Figure 1 : charge du condensateur : la tension aux bornes du
condensateur augmente au cours du temps.
Figure 2 : décharge du condensateur dans R : la tension aux
bornes du condensateur diminue au cours du temps.
2.a))Charge Q = 1.t =10.107%.40 = 4.107*C
b)) Energie emmagasinée: Pour t=40s , U=4V

1 1 , 1
E, =5CU*=2QU soit E, =X 4107 x 4 =8.107

Car le U correspond & Uy, que I'on peut lire sur la courbe de

ladécharge: at = 0,U = U,y = 4V at=0 ;U=Una=4V

dq cU

c)) Valeur du condensateur C

-4
Q = UC soit c=§=%=10—4F

3.a)) Méthode pour déterminer t:

- La Méthode de tangente sur la courbe de décharge
Abscisse de latangenteat=0: ueld
= 10s, abscisse du point
correspondant a : 3
Ue = 37%. Upgy = 1,48V
- Méthode numérique 0 L

0 10 20 30 40 50

T=RC orlo=%soitR=£

_vc_@_ 1wt
T, T, T 1010

b)) Valeur de la résistance R

r=RCsoitR=—— =10%Q

104

c)) Energie dissipée par I’effet joule
Egissip = RI* = 10°.(10.107%)2 = 107°]

Solution 5

1.a)) Calcul de la charge acculée sur _les armatures

Ona:Q=1t=060x107535 ‘.
Q =2,1.107%C = 2,1uC 7 :

- Charge accumulée sur I’armature
positive est: g4 = 2,1uC

- Charge accumulée sur I’armature

négative est: qp = —2,1uC
A chaque instant : g, = —qz = 2,1uC
b)) Valeur de la tension aux bornes du condensateur
Uy = g _ 2,1.10°° — 42V
c 05x10°°

c)) Valeur de la résistance R

=7x10%Q

L . u . U 4,2
En regime permanant I = - soit R =—= —
R 1 0,60%x10

2. Equation différentielle liant la charge q

En appliquant la loi d’additivité de tensions on a :

dq dq
E=Ugz+ Uy avecUr =Ri aveCL—E soit UR_RE
et q=CUyp = Uyg = :>E—R—q+g
dt C
dg 1 E dq
soit E+—q——ouEC RCd—+q

t
3. Soit q(t) = CU (1 - e_?) — CU—CUe+

a)) Vérifions que q(t) est solution de I’équation différentielle

a . . o .
il % remplagons d—z et q dans I’équation différentielle

CcU RC
Uc = RC—er+CU CUer:e ;(7—1)=0

_t RC )
Or e r¢0:>7—1:0 soit T = RC
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On retrouve la constante du temps caractéristique du circuit RC.
D’ou la solution proposée est bien solution de 1’équation
différentielle .

b)) Signification des terme de la solution

- q(t) charge du condensateur en Coulomb ( C)

- U constante qui présente la valeur de 1’échelon de tension
en volt( V).

- Temps t en seconde (s)

- Constante de temps du circuit RC t en seconde (s ).

- Capacité du condensateur C en Faraday ( F)

c)) Valeurdeg(t) at=0s ? Lorsque t — o et
état du condensateur :

q(0) = CU (1 - f%) —CU1-1)=0

q() = CU(1-e77)=CcU-0)=CU
Lorsque I’on ferme I’interrupteur K au tempst=0s, le
condensateur se charge.
d)) Expressions de u(t) et de i(t)

c C
] dg d _t CU t CU _
l(t)=E=E[CU(1—6 r)]=—e T=E

e)) Valeur de I’intensité en régime permanent

q=Cusoitu(t)=@=GCU(1—e'%)=U(l—e_%)
c
e

T

Valeur de I’intensité en régime permanent : ¢’est-a-dire lorsque
le régime permanent est atteint.
Dans I’expression trouvée précédemment, on fait tendre le
> . . U _ o
temps t vers infini : (o) = P 0
En conséquence, lorsque le condensateur est chargé, 1’intensité

du courant électrique dans le circuit est nulle.

Solution 6

1. Tension qui permet de connaitre les variations de I’intensité du

courant en fonction du temps et justification

Avec ’orientation choisie, on peut écrire la loi d’Ohm aux bornes
du conducteur ohmique : uyp = ug = Ri

La tension aux bornes du conducteur ohmique de résistance R
permet de visualiser les variations de ’intensité du courant en

. . s N . 1
fonction du temps ceci a une constante pres : i = —upg

2. Identification des deux courbes

- La courbe 1: visualise les variations de la tension u R en fonction
du temps (c’est-a-dire les variations de i en fonction du temps).

- La courbe 2 : visualise les variations de la tension u du

condensateur C en fonction du temps.

- Lorsque I’on charge un condensateur avec un échelon de tension,
I’intensité dans le circuit diminue et s’annule lorsque le
condensateur est chargé.

- La tension aux bornes du condensateur augmente et devient
maximale et égale a E lorsque le condensateur est chargé.

b)) Circuit et connexions a réaliser avec 1’oscilloscope

E
Yg VoieZ B

UBM

q
| | Voie 1

M
e 1
- Alavoie 1 (Y,) de I’oscilloscope, on visualise la tension 4y
C’est la tension aux bornes du condensateur de capacité C.
Avec ’orientation choisie : , on visualise aussi les variations de
la charge g en fonction du temps ceci a une constante pres.
- Alavoie 2 (Yp) de ’oscilloscope, on visualise la tension ugy,.
Avec ’orientation choisie : uyp = —uz = —RI.
Pour visualiser les variations de i, & une constante pres, il faut
appuyer sur la touche — B ou B « inversée ».
Cela revient a visualiser : uyp = —ugy = Ri.

c)) Déterminer a I’aide de I’oscillogramme

y=2;div
oV Lith courbe 1

‘ ' courbe 2
OV y =2 div

-Tension E entre les bornes du générateur :

uAM(maX) :E:ky:2X2:4V
- La valeur maximale I,,,,, de I’intensité du courant qu’il débite :
ky 2x2

"~ 200 - 20m4

UpB(max) — Rlpax = ky S0it gy, =
3.a)) Valeur de la constante du temps t

Ona:q(t) = 63%Qmnax Soit uc(t) = 63%E = 0,63.4 = 2,5V

Graphiquement : y = % = 1,25div
T~ k'y =0,5x%1,25 = 0,625ms
Cette méthode a 1’aide de 1’oscillogramme n’est pas treés précise

mais elle donne un ordre de grandeur de la valeur de 7.

chaambane92@gmail.com

Page 206

Electricité

Solutions sur le Dipéle (R.C)




Physique Terminale S Dipéle (R.C)

chaambane92@gmail.com

b)) Valeur approchée de la capacité C du condensateur

R soip ¢ L 0625107
T= N —R— 200

c)) Charges déposées sur les armatures.

=3,125.107°F = 3,125uF

K

®P 1o 2
i A
3
G Voie 1
C)’E=4V B
q e o
B
u [
AB Iy
N
M

4. a)) Les grandeurs E, I,,,,. et T sont-elles modifiées

- Lorsqu’on augmente la valeur de la résistance R du conducteur
ohmique, la valeur E de I’échelon de tension reste inchangée.
- La valeur I,,,,, diminue et la constante de temps T augmente.
b)) L’oscillogramme ci-dessous représente ’allure de la tension
aux bornes du condensateur pour R pour une augmentation
de R et pour une diminution de R. a quel cas correspond
chacune des courbes ?

courbe 1
courbe 2

courpe

- La courbe 2 correspond & R = 200 Q.

- La courbe 1 correspond a R <200 Q, la constante de temps est
plus petite, le condensateur se charge plus vite.

- Lacourbe 3 correspond a R > 200 Q, la constante de temps est
plus grande, le condensateur se charge plus lentement.

5. Lorsque I’on augmente la valeur de 1’échelon de tension E,

I max augmente et la constante de temps t du circuit ne change pas.
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Solutions sur les Oscillateurs Mécanique
Solution 1

1. Allongement du ressort

Le solide S de masse m est soumis a son poids P et a

- T
la tension T du ressort.
o
Aléquilibre: P+T =0 = P =mg =T = kAl .
mg 0,2x10 X
sk=—=—"__"=25N.m!
Al 0,08 m

2. a)) Equation différentielle du mouvement

T.C.l1:P+T =md suivant Ox :
mg — k(Al+ x) = ma = mg — kAl — kx = ma
Or a I’équilibre : mg — kAl =0 =

d%x d?x | k k
—kx=m— = —+=x =0 enposant wy? = —,
dt? dtz " m m
d’ol ¥ + wylx =0 (1
0

b)) Loi horaire du mouvement

La solution de 1’équation différentielle (1) est de la forme
x(t) = x, cos(wot + @).

At=0,xy =x, =xpcos¢0 >cosp=1= ¢ =0.

k 25
x(t) = x,,, cos(wyt) avec wy = —= loz= 11,18rad.s™!

soit x(t) = 0,04 cos(11,18t)
¢)) Equation horaire de la vitesse

v =2 = —x,w, sin(wot) = —0,04 X 11,18 5in(11,18t)
v = —0,45sin(11,18t)

La vitesse maximale atteinte par S est : v,,, = 0,45m.s™1.

Solution 2

1.a)) Expression de I’énergie mécanique :

En =Ec+ Ep, = %mvz +%kx2 = %ma’cz +%kx2

b)) Déduisons I’équation différentielle

Puisque les frottements sont négligeables, alors E,,, = cste :
1 1 dE, 1 dx* 1 dx

En=-mx*+-kx*=cste 2 —=-m——+-k—
o2 2 a2 dt 2 dt

1 1 k
soit Em(ZJ’cic') +§k(2x5c) =0=>mi+kx=0= % +Ex =0
2. Détermination du raideur Kk :
2E, 2X3,6x1073

E,=-kx,? >k=—5=————-=952N.m™!
m = o m X2 (2,75 x 10-2)2 m
3. a)) Vitesse de la masse m au passage en x=0
1 1 1 2E
Em=§mvz+§kx2 pour x = 0: Em=§mv2 Sv= Tm

4m2 To k

2w [2x36x107
V=06 9,52 = Bevm.s

m To2k . 2w |2E
orTy =2m ’; >m=-" soit v== [=2

b)) La vitesse de la masse m a I’instant t
E,=E.+Ey, = E.=E,, — Ep
Ec=36%x103-2.10"2=1,6x107%

N 2E, 2m |2E,
= — =3 = —_— | —

cTEMEVE T, Tk
_2m 2><1,6><10—3_0192 .

V=06 952 oems

Solution 3

1. a)) Valeur de la masse m :

T, =21 | To'k _ 042° x 45 0,198kg = 0,2k
= —_— = = = =
0T Ak T T 4 T Tax10 LIOKG = Dhekg

b)) Allongement du ressort & 1’équilibre

Le solide S de masse m est soumis & son poids P et ala tension
T du ressort.

Aléquilibre: P+T=0 2 P=mg=T=kAl =
_mg 0,2x 10

Al =
k 45
2. a)) Equation horaire du mouvement

=4,44.10"%m

- Equation différentielle du mouvement

T.C.1:P+T = mad suivant Ox :

<~ 5 =

mg —k(Al+ x) = ma = mg — kAl — kx =ma
Or a I’équilibre : mg — kAl =0 =

d%x d?x | k k
—kx=m— =>—+—x=0 enposant wy? =—,
dt? dtz " m m

dou I x+wy?x=0
La solution de cette équation différentielle est de la forme
x(t) = x,, cos(wot + @).
At=0,x) = x, = x,cos@ =cosp=1= ¢ =0.
2

soit x(t) = x,, cos(wyt) avec wy = == 02% = 14,96rad.s™!
0 )

d'ou: x(t) = 0,06 cos(14,96t).
b)) Vitesse du solide a I’équilibre

Appliquons la conservation de I’énergie mécanique :

1, 12 kX, k
Eizzkxm :Efzzmv0 = Uy, = - =X m
0,06 45 0,9m.s™!
=0, X =0, .
VU 0.2 m.s

3. Calculons au points d’abscisse x = 0,03m :

a))) L énergie cinétique du systéme :

1 dx )
E. = SMVEor v = = — X, sin(wyt) et

1 T
x = 0,06 cos(wyt) = 0,03 = cos(wyt) = > = wot = grad.
0
Soit v = —0,06 X 14,96 X sin (5) = —0,77m.s71

1
E. = 3 % 0,2 % 0,772 = 5,93 x 1072J
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b)) L’énergie potentielle élastique du systéme
1 1
Ep, = Ekx2 =3 X 45 x 0,032 = 2,025 X 107%]

¢)) L’énergie potentielle de pesanteur :

Epp = —mgx = —0,2 x 10 X 0,03 = —0,06/
d)) L’énergie mécanique du systéme :
En = Ec + Epp + Ep,
En =593.10"2 - 0,06 + 2,025 X 1072 = —3,382 x 107%]

Solution 4

1. Valeur numérique de I’amplitude, de la pulsation,

de la période et de la fréguence

s
x(t) = 5,0.1072 cos (25t + Z)

= X = 0,05m; w, = 25rad.s™?!
2w o 11
0_0)0_25_’ se O_TO_

Remarque :
Le mouvement effectué pendant une période est appelé une

oscillation. La fréquence propre N, est le nombre d’oscillations
effectuées en une seconde.

2. Calcul de x, ,v, et ay at=0s:

x(t) =5,0.107% cos (25t + E) ,

_dx . T
v = Frin 1,25 sin (25t + Z) et

= 3125c0s (250 + 2
a—E— , cos( t+Z)

/[
At =0s,x) =50.1072 cos () = 353 x 10~?m
4
vy = —1,25 sin (E) = —0,88m.s1
o f 4 f .
n -2
ay = —31,25 cos () = —22,01m.s 2.

R

|
=l

do %0 O

-~ I

X

=l

3. Inventaire des forces appliguées

Le solide S de masse m est soumis a son poids P alatension T du
ressort et & la réaction R.
Al’équilibre:ﬁ+ﬁ=6 =>P=R
R=P=mg=01x%x98=098N

Valeur de la constante K :

wo? = —=k= mwy? = 0,1 x 25% = 62,5N.m™!

4. Energie mécanique du systéme :

1 1
Skt =2 (62,5) X 0,05* = 7,81 X 107%]

E —
mo2

Solution 5

1. Allongement du ressort a 1’équilibre

Le solide S de masse m est soumis a son poids P alatension T
du ressort et & la réaction R. A
Péquilibre : P+ R+ T =0
Suivant Ox’ i mgsina —T=0=T =

kAl = mgsina

mgsina 50%x 1073 x10x 0,5
Al — —
k 5
=0,05m
2. a)) Equation différentielle du mouvement

T.C1:P+R+T=md,suivant Ox’ :

_ . dx?
mgsina—T =ma=m—
g dtZ
2
= mgsina —k(x +Al) =m—
2
= —kx=m—— carmgsina — kAl =0
de? g
2
:>d—f+£x=0 enposantwozzi,ona Tk 4 wePx =0
dt m m

b)) Loi horaire du mouvement

La solution de 1’équation différentielle précédente est de la forme :
x(t) = x,, cos(wot + @).

At=0,v=0 = xy =X, =X c0s0 =cosp=1= ¢ =0.

’ 5
x(t) = x,,, cos(wyt) avec wy = 005 = 10rad.s™!

Soit x(t) = 0,05 cos(10t)

3. Montrons que 1’énergie potentielle totale est : Ep = lkx? +C

T2

Ona:Ep = Epg + Epp = %k(x + AD? —mgxsina
Ep = %kx2 + %kAl2 + (kAl —mg sina)x
or kAl — mg sin a = 0 ( position d’équilibre ), alors :
1 1 1
R A R 2 _ 1,2
EP—ka +2kAl ka +C
Avec € = ~kAIZ =~ X 5 X 0,052 = 6,25 X 1073]

2

4. Montrons que 1’énergie mécanique du systéme est constante

E=E.+Ep= %mv2 +§kx2 +C: x = x,, cos(wyt) et

d :
v= d—’: = —X,, W, sin(wyt)

1 , 1,
Donc : E = memzwozsmz(wot) + Ekxm cos?(wot) + C
Or wy? = % = E = ikxmzsinz(wot) + %kxmzcosz(wot) +C

1
=E= Ekxmz(sinz(wot) + cos?(wet)) + C

:>E:§kxm2+C=cste

1
AN:E = EX 5% 0,052+ 6,25 x 1073 =12,5 x 1073/

5. Calculons x, vetaaladate t = %s
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s
x = 0,05 cos(10 x E) =353 % 102m

v = —x,,w, sin(wyt) = —0,5 sin (10 X %) = —0,35m.s™!

= 5 os(106) = —5c0s(10 X %) = —3,53m. 52
a=—-=-5co0s = —5cos( 40) = -3,53m.s
Solution 6

1. Raideur k du ressort a 1’équilibre

Le solide S de masse m est soumis a son

poids P a la tension T du ressort et a la

réaction R. A I’équilibre: P+ R +T = 0

Suivant Ox’ i mgsina —T =0 =T = kAl = mgsina

j = mg sina _ 200 %X 1072 x9,8% 0,5 — 16.33N.m-1
Al 0,06 ’

2. a)) Equation différentielle du mouvement

T.C1:P+R+T=md,suivant Ox’ :

) dx?
mgsina —T =ma = m_dt2 =

) x? dx?
mgsina — k(x + Al) = m—dt2 = —kx = m—dt2

carmgsina — kAl =0

d?x | k 2 _ k 2
—+;x=0 enposant wy® =—,0na :x + wy“x =0

dt? m
2 m 0,2
To=—=2n |—=2m |—=10,7s
wo \/ k \’ 16,33

b)) Lois horaires du mouvement

La période propre :

La solution de 1’équation différentielle précédente est de la forme
x(t) = x, cos(wot + @).

At=0,v,=0 = x, =x,,c05¢ cosp=1= ¢ =0.

16'33—9036 d.s!
0.2 = 90,36rad.s

x(t) = x,, cos(wyt) avec wy =
x(t) = 0,05c0s(90,36t) et v = —x,,w,sin(wyt)
v(t) = —0,05 X 90,36 5in(90,36t) = —4,5185in(90,36t)

3. Calculons 1I’énergie totale du systéme :

E=E;+Epp+Epp ==

= Emv2 + %k(x + Al)? —mgxsina

1 1 1 _
E= Emv2 + Ekx2 + EkAl2 + (kAl — mg sin a)x

or al'équilibre: kAl —mgsina =0
E= %mv2 + ikx2 + %kAl2 avec x = x,, cos(wyt) et

dx ) 5
V= or = T Xmo sin(wgt) et mwy? =k

_ - 2. 22 1 2 2 1 2
E = 5 M Wo*sin (wet) + kam cos?(wyt) + 2kAl

1 1, 1
E = Ekxmzsin2 (wot) + Ekxm cos?(wyt) + EkAl2

1
AN:E = 3 x 16,33(0,052 + 0,062) = 4,98 x 107%]

Remarque : S’il s’agit de calculer tout simplement 1’énergie
mécanique, vous pouvez directement poser la formule sans la
démontrer. Mais s’il s’agit d’une démonstration, suivez les
démarches ci-dessus.

3. a)) Nature du mouvement de (S)

Le se détache du ressort, alors il sera soumis a son poids P

et a la réaction R de la piste.
T.C.1:P+R+T=md,suivantx’x : mg sina = ma

a = gsina > 0 = le mouvement de (S) apres le détachement
du ressort est uniformément accéléré.
a=gsina=98x0,5=49m.s?

b)) Loi horaire de ce mouvement :

1 1
x(t) = Eatz =3 X 4,9t% = 2,45t2

c)) Energie mécanique de (S) a t=2s

1
E=E;:+Epp= Emv2 —mgxsina avec v = at = 4,9t

et x =245t% : At =2s,

v=49%x2=98m.s7' etx=245%x4=98m
1
EZEXO,Z><9,82—0,2><9,8><9,8X0,5=0

Remargue et conclusion

- Lorsque le ressort se place verticalement, 1’ énergie mécanique
N . 1 1

du systeme est donnée par :E,, = Ekxm2 + ;kAl2 = cste

- Lorsque le ressort se déplace horizontalement, son énergie

. . . 1
mécanique est donnée par : Ej, = kx,,* = cste.

Solution 7

1. Equation différentielle du mouvement

Le solide S de masse m est soumis a son poids P a la tension T du
ressort et a la réaction R.
TCI:P+R+T=md,suivant x’x :

dx? dx? N k 0 1)
m—=—+—x=

dt? dt> m
2. Equation horaire du mouvement

-T =ma = —kx =

La solution de I’’équation différentielle est de la forme :
dx
x(t) = x,, cos(wot + @) etv = Jp = TXm®o sin(wyt + @)
- Valeur de I’amplitude : Appliquons la conservation de 1’énergie

mécanique :

_1 2 _ _1 2 1 2 _1 2
Ei—gmvo —Ef—gkxm :>5va —Ekxm

mv,®  0,1%0,4?

1 1 = = -3
E = Ekxmz(sinz(a)ot) + cos?(wot)) + EkAl2 = *m k 10 L6 X107 m
1 1 1 - Pulsation propre des oscillations :
E = —kx,,2 + —kAlI? = —k(x,,% + Al?) = cste
2 2 2
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|k 10_10 gt
Wy = | = 01 rad.s

- Phase initiale ¢ :

At =0s,xy =0 = x,cos(p) = cos(p) =0

T —
= (p=50u<p=7etvo = —Xpw, sin(p)
)
<p=5=>v0=—xmwo -
T =><p=—icarét=0,vo>0
(P__E=> Vo = XmWo

x(t) = 1,6 x 1073 cos (10t - g)

3. a)) Expression de I’énergie mécanique du systéme

en fonction de k,m, x et v.

E=E;+Epg +Epp =%mv2 +%kx2 car Epp =0

b)) Expression de I’énergie mécanique en fonction de k et x,,

1 1
E= ;mvz + ;kxzavec X = X, COS (wot - g) et

_dx
T dt

1 T 1 T 1
=_ 24, 2gin2 ) i 2,052 — )+ Z kA2
E mem wo“sin (wot 2)+2kxm cos (wot 2)+2kAl

. T
v = —Xp, Wy SIn (wot - E)

E= %kxmzsin2 (a)ot - g) + %kxmzcos2 (a)ot - g)

E= %kxm2 (sin2 (a)ot - g) + cos? (a)ot — %))

E= %kxm2 = cste

¢))) Retrouvons 1’équation différentielle

Puisque les frottements sont négligeables, alors le systéme est
harmonique et E,, = cste:
1 1 dE, 1 dx* 1 dx

E =—mi?+—kx’=cste > —" = -m— 4+ _k—=0
m =Mt ot =cste == oM Yo 4

1 1 k
:>§m(25c5c')+§k(2x5c)=0m5c'+kx=0:> 5c'+ax=0

Solution 8

1. a)) Expression de v en fonctionde R, g et 8

Le solide (S) est soumis & son poids P et & la tension T du fil

TCI:P+T=mid

suivant X’X : A
Tsinf = ma, = mrow?

avec r = Rsin@ , alors :

Suivant y’y : Tcos@ —mg = 0
. _ mg
soit T = p— 2
m
(1) = (2); alOTS:meZ = g = RwZ — g
cos @ cos 6

Or v =rw = wRsinf = v?> = w?’R X Rsin?0
sin@

in o
Osesm

g .
2 = X Rsin?0 = gR x
v cos sin g

Alors: v2 = gRtanfsin = v = ,/gRtan 0 sin 6

b)) Valeur de v, en M, si SA, =§

- . SA4; R 1 .
v; =, /gRtanf;sinb; avec sinb,; =0_Ml=ﬁ=§: 6; = 30

AN: v, = \/10 X 0,8 X tan 30°sin 30° = 1,52m.s" ! et
v 1,52
“1= Rsin 0, 1

0,8><7

2.a)) Expression de la vitesse au point M en fonction de g, R, 6

= 3,8rad.s™ !

La masse m est soumise a son poids P et ala tension T du fil.
T.E.C:entre M, et M

Ec(M) = W(P) + w(T),

~muy? = mgh = vy = \[2gh
Avec h = Rcos 8 — R cos 8,

Soit h = R(cos 8 — cos 6,)

d’ott vy = /2 gR(cos 0 — cos 6;)

Intensité de la réaction R au point M.

TCIl: P+R=m3d

_ 2
Suivant N: —mg cos 8 + R = ma,, = mv%

v 2
Ry=m <g cos 0 + %) =m(gcosB +2g(cosB —cos ;)
Ry =mg(3cos8 — 2cos6,)
b)) Application numérique de v er R au point S

Aupoint = 0 = v = \/2gR(1 — cos 6;)
vs = /20 X 0,8(1 — cos 30°) = 1,46m.s!
Rg = mg(3 —2cos6,)

Rs = 50.107% x 10(3 — 2 cos 30°) = 0,63N

3.a)) Valeur de I’angle 6, = mes(5§, M)
4. _8
oM, 80
b)) Nature du mouvement de S

sinf, = =0,1= 0, =sin~1(0,1) = 5,74°

R.F.D (en rotation ) : M(R) + M(P) = Jé
= —mgRsinb =] = mR*§ =6 +%sin0 =0
Comme @ est plus petit,alors sin0~0 = 6 + %0 =0

C’est une équation différentielle du second degré sans second
membre ou sans amortissement, elle caractérise un mouvement de
rotation sinusoidal.

Période propre des oscillations :

2w g R 0,8
To=— otwy= |= =T,=2n |—=2n |—=1,78s
wq R g 10

b)) Energie mécanique du systéme au point M

Ep = Ec +Ep avec Ec =2]0? = ~mR?6?

et E, = mgz = mgR(1 — cos )

chaambane92@gmail.com

Page 211

Meécanique

Solutions sur les Oscillateurs Mécanique




Physique Terminale S

Oscillateurs Mécaniques

chaambane92@gmail.com

E, = %mRzéz + mgR(1 — cos )

Retrouvons 1’équation :

N - . dE.
Le systéme est isolé donc : E,, = cste = d—;” =0

b _1 deé2+ rLq 6) =0
de 2 Tae T Mg costr=

imRZ(Zéé) +mgROsind =0 = sinf~0 = @ +%0

¢)) Equation horaire du mouvement de la projection en A

L’équation différentielle admet comme solution :
6 = 0,, cos(wot + @)
At=0s,6,=0, = ¢=0= 0 =0, cos(wyt)
Or x = RO = RO, cos(wyt) et RO, = SA,

soit x(t) = SA, cos(\/%t)

x(t) = 0,08 cos (\/g t) =0,08 cos(3,54t) (m)

Vitesse maximale de A
dx
v= i —0,08 x 3,54 sin(3,54t) = —0,28 sin(3,54t)

V = VUpygye SIN(3,54t) = Vg, = 0,28m.s71

Solution 9

1. a)) Valeur de I’angle « en degré

P

-Pour lamasse m, : T.Cl : P, + T; + R,+=m,d
Suivant x’x :

mygsina —T; =mya =T, =mygsina—mya (2)
-Pourlamassem: T.CI: P+ T =md

Suivant z’z: —mg+T =Ma =T =mg +ma (3)
Or T, =T alors: m,gsina —mya =mg + ma
a(m+my) =mygsina —mg = sina =w
mg
2,5(0,1 4 0,7) + 0,1 X 10
0,7 x 10

b)) Travaille de la tension T, entre A et B

A.N: sina = =0,43 = a = 25,38°

W(ﬂ) =T, XAB ,avec T, = my(gsina — a)

T, =0,7(10 X 0,46 — 2,5) = 1,47N
RIT:vy? = 2048 = AB = 22— = ¥
s = ed ~2a  2x25

W(T,) = 1,47 x 3,2 = 4,70]

=3,2m

-Durée de laphase AB : vp = atyp = typ = 2 = 2= 16s

a 25

2. Valeur de la masse m, et le racourssiment maximale X,,

- Aprés le choc , les deux solides s’accrochent donc il y a
conservation de la quantité de mouvement, c¢’a dire la quantité
de mouvement avant le choc est égale a la quantité de
mouvement apres le choc.
(my + mp)vg = mvg = myve = my (Vg — v5)
my (vg — vg) _ 70004 —2)

soit my =—— = m, =
Vg 2

= 700g
- Comme les deux solides glissent sans frottement sur le plan
horizontal, alors le systéme est conservatif, il y a alors
conservation de I’énergie mécanique :
Eng = Emi = Ecp + Epy = E¢; + Ep;

or EpiZOEtECf=0$EPf=ECi

1 1 (m; +my,)
=>§kxm2 =E(m1 +my)ve? = x,, = vg %

(0,7+0,7)
400

X = 2 =0,118m = 0,12m

3. a)) Equation différentielle du mouvement

E, = %(m1 +my)x? + %kx2 = cste

dE,, 1( . )dx2+1kdx .
> — = — RN —Je— =
dc 2 T T T R

1 1
= E(m1 +m,)(2x%) + Ek(Zxa'c) =0

k
=Sm +my)i+kx=0=>i+—x=0

Posons w?, = = X+ w?yx , c’est une équation

m1+m2
différentielle du second ordre sans second membre caractérise un
mouvement rectiligne sinusoidal.

Valeur de la période du mouvement

k my+m 0,7+0,7
w0=’ =>~T0=21r\/1 2=21'[\/ =0,37s
my+m; k 400

b)) Loi horaire du mouvement

La solution de I’équation différentielle (1) est de la forme
x(t) = x,, cos(wot + @).
At=0,x) =x, =x,cosp =cosp=1= ¢ =0.
2m 21

x(t) = x,, cos(wyt) avec wy = Pl 16,98rad.s™ !,
0 )

x(t) = 0,12 cos(16,98t).

Solution 10

1. a)) Le bilan des forces : le poids P et la réaction R

b)) Calcul de la vitesse v au point B

TE.C:entre AetB: %msz =mghy soit vy = \/2gh,

A.N: vp=+/2x10x 31,25 X 102 = 2,5m.s!
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2. a)) Vitesse v, du solide juste avant le choc

Comme sur le trongon BO les frottements sont négligeables, alors
TEC:entreBetO:

1 1

Emvoz —EmvBZ =0=v,° =vg? = vy =vp = 2,5m.5"
b)) Energie mécanique de (S) juste avant le choc

1

1
Eqm(0) = Eco + Epp(0) = E¢o = ;mvoz car Epp(0) =0

1
E,(0) = 7% 2 x 2,52 =6,25]

3.a)) Valeur de ’amplitude x,,

En appliquant la conservation de I’énergie mécanique on a :

1 2 1 2 1 2
En(0) = Epy = Ekxm = Ekxm =E,,(0) = > ™Mo

2E,(0) m 2 %X 6,25
= Xy, = =v |[—=x, = [——=0,25m
m k k m 200 ’

b)) Equation différentielle du mouvement de ( S)

Comme les frottements sont négligeables, alors le systeme est
harmonique et E,,, = cste :

oot b s B 1 dE? 1 dx
= — — = > — = — _— — =
m =M R = oste e 2" ar T2%ar

1 1 k
:Em(chjc')+Ek(2x5c)=0m5c'+kx=0=> 5c'+;x=0

wel=— = ¥+ wy’x=0
m

Pulsation propre w, = \/% = [2%0 = 10rad.s™?!

Loi horaire du mouvement de (S) : x(t) = x,,, cos(wyt + @)
Orat=0,x=x,=0etv=vy,=25m.s1>0

dx
v(t) = T = —X,, W, sin(wyt + @)

Vo

v(0) = vy = —x,w, sin(p) = sin(p) = —

! =-1
0 m k
Vo & *\m
T

=sin(p) =—-1=¢ = —Erad

XmWo

sin(p) = —v

T
D'ou : x(t) = x,, cos(wyt + @) = 0,25 cos (10t - E)

¢)) Instant auquel le solide repasse en O, apres ’instant initial

Au pointx = x, = 0, donc

xo = 0 = 0,25 cos (10t - g) = 0,25 cos (10t — g) =0
cos (10t — g) =0 © cos (10t —g) = cos (g)

T T
10t — — ==+ 27k
T T
cos (10t——) = oS (—) = nZ 27.[
2 2 10t —— = — > + 2mk

. T 2nk

{lOt =7+ 2nk {wot =7+ 2k T wy W
10t = 2wk wot = 21k Lo 2k
=

( 2 2w

t=——+—k T,

:{ 2‘Uozﬂ Wo {t =?+kTo
Wy

Or pour la premiére fois k = 0, alors
T, =« T

t=2=" =" —017=0314
2w, 10 TTURMS

Solution 11
Partie A :
1. a)) Masse du solide ( S)

Ona: Ny,=960trs.min™! = % = 15,8Hz

La fréquence d’un oscillateur harmonique est définie par :

1 |k , k k
= — |— = —3 [
7 2m mg 42 mg mn 42N,?
A.N: = 300 = 0,03k
T T TR

b)) Energie mécanique E,

Eo = Zkxo? = 2 X 300 X (5.1072) = 0,375]

2. Vitesse du solide en B

Conservation de I’énergie mécanique donne :

1 ) 1
E,=E, = ;msvsz soit E, = Emsvsz

26, _ [2x0375 _
= = _— —_— .
Vs = g~ J30.10-8 O™

3. Valeur de ’intensité de frottement f

Le systeme est soumis, apres le choc, a la force de frottement f
,s0n poids P et la réaction &.
TEC: EC, — EC, = W(P) + W(R) + w(f)

or W(P)=W(R)=0 et EC,=EC; =0

1 m,v,2
—EC, =w(f) = —omyny® = —fL=f = ;L”
AN 10.107 x 7,5° 1072 x 7,57 it 56,25 x 1072N
.N: f= = x 10~
f Ix05 SOt f=56
Partie B :

1. Expression de v,, en fonctionde g, r, 8,, 6

La bille est soumise & son poids P et la réaction R

TEC:entreCetM

1
=>Eva2 =mghouh =z; —zy, =rsinf, —rsinf

Ec(M) — Ec(C) = W(P) + W(R)

Soit vy = \/Zgr(sin 6, —sin6)

2. Expression de I’intensité de la force F

TCl: P+ F =md , projection sur N :

mgsin@ — F = ma, soit: F =m(gsinf —a,)
vy?
F=m(gsinf —a,) =m gsinB—T

D'ou : F =mg(3sinf — 2sin6,)
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3. Valeur de 8, pour que la bille quitte la piste :

La bille quitte la piste CD signifie qu’il n’est plus en contact avec

le plan CD, donc F=0, alors:

2
3sinf; —2sinf, = sinb; = §sin60

2 2
= 0, =sin~?! (gsin 90) =sin™! (gsin 60°> = 35,26°

vp = \/Zgr(sin 6, — sin6,)

A.N: vg = \/2 x 10 x 6(sin 60° — sin 35,26°) = 5,88m.s~!
Partie C

1. Equation cartésienne de la trajectoire

Equations horaires du mouvements :
Condition initiale

Vg, = Vg COS 6
Ex E 1 x0=0

Vg |vgy, = vpsin®; , OMg Yo =0
) =
=0 =0
TCl:mg=mid =d=g donc: § g"_g, a Z"_g
y - y =

Vgy = Vg COS 6, x = (vg cos 6))t

v Vgy =g +vgsind, OM| y=gt?+ (vysinf)t

Equation de la trajectoire

. — — X .
Ona:x = (vgcosf)t =t = reosoL alors :
9 2
=—————x“+xtanf
y 2vg2cos?6, !
10
AN:y = x? + x tan 35,26°

2 % 5,882 X c0s2(35,26°)
Soit y = 0,251x% + 0,708x

2. Cordonnées du points d’impact

I1(x;; vy =h) = 0,251x,2+ 0,708x, = 5
= A=0,708%+ 4% 0,251 x5 =552 soit VA= 2,35
_ —0,708 +£2,35 — —0,708 + 2,35 297
T T %0251 SO M T T 0251 T
Dot : 1|x’ = 3,27m
Yy =5m

3. Vitesse de la bille en E
TEC entre E et I:

Ec(I) — Ec(E) = W(P) = %mv,2 - %msz = mgh

Soit v; = \/vg2 +2gh =4/5882 +2x 10 x 5 = 11,6m.s™*

Solution 12
1. 1. Montrons que J, = gmL2

Appliquons le théoréme de Huygens :

A G B

1 o ]
2 1 2 L ’ 1 2
]A=]G+mAG ZEmL +m(5) ZEmL

2. a)) Equation différentielle des oscillations de faibles amplitude

Le barreau est soumis a son poids P et a la réaction R

R.F.D (en rotation) :
M(R) + M(P) = J,6 = —mgAG sina = J,i
mgAG mgL

3
sina =0 =>d+——X——=sina=0
Ja 2 mlL?

a+
Soit: & + 3—gsinac =0 , faible amplitude sina = a

D’ou: a+ a—O

b)) Equatlon horaire des oscillations
La solution de cette équation différentielle est de la forme :

. \ 3
a = a,, sin(wet + @) ouw, = ﬁ

T
At=0s,qp=a, =a; =6° = (p:E

30

=>a'=amsin(w0t+— mt

2) = ﬁsin

a = 0,1sin(7,07t) et

L[, pxoso_
B Y I

c)) Vitesse de ’extrémité B au passage par la verticale

Au passage par la verticale, la vitesse maximale est :

T T
V=& = a;wy COS (wot + E) = ap, COS (wot + E)

or alaverticale |COS (wot +-)|=1

L=al 3g
= —1 = = e
a = a1Wo Up = a1 Wy aq 2L
o T [30X030
.N: vy = 30 > =0,222m.s

3. a)) Energie potentielle de la pesanteur

Epp = —mgz = —mg (écos az) =-10 (wcos—) = 1,30/

b)) Vitesse de ’extrémité B au passage par la position d’équilibre

Le systéme est isolé (frottements négligeables, donc il y a

conservation de I’énergie mécanique :

L
E, =Ep; = —ngcos a,
1 L
et Ey = Ecy +Epy = E]sz - mgz
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g g L 1 5 L
= = — — = — J— —
1 2 mgzcos a, ZjAw mg2
L 1
—mg 7 cosa; = gmLzou2 - EmL = Lw? =3g(1 — cos ay)

Orvg =Lw = vg? =L X Lw? =3Lg(1 - cosa,)
= vg =+/3Lg(1 —cosa,)

Vs
AN: vy = \/30 x 030 (1- cosg) =1,098m. s~

1. Vitesse de rotation du barreau

La puissance du moteur est définie par : B,, = WT = W, = P,t

Applicationdu T.E.C: E; = ijAwZ =W, = Bt

1 y 5 24Pt
:Exﬁme =Pt >w= L2

24 % 1,5 x 4 B
A.N: w = W= 40rad.s

I11. 1. Durée de la phase d’arrét et le nombre de tours effectués
R.F.D :(en rotation) :

ﬁ S ) 1
M(R)+M(P) + M; = J,60 = M, = 7m0

Aw  wy; —wy it d’ . 0
=—=——— ,aupointd'arret w, = 0,
At At p z

—w; 21N,
At~ At

1 21N, TN mL?
MC:—mLZ(— >:>At=—7
12 At 6M,
7 % 1400 x 0,1 X 0,32
AN: At = — =2,2s
—6x60x5x1072

- Nombre de tours effectués par la barre a cet instant

j

= 0=

02 _ 9] 2 — —w1
RIT: —w,? = 2600 = —w,? = 2(=2) 0

26 2 NoAt
:a)l:E:)ZnNO:ExZnn:n: >
1400 x 2,2
A.N: n= W = 25,67t0u7"5

2. a)) Equation différentielle de alentissement
R.F.D :(en rotation) :

. . o d
M(R) + M(P) + Mc = J,0 = ]Ad—‘:

1 do  do 12K
=>MC=—Ka)=EmL Ez E-I-mLZw:O
b)) Solution de I’équation différentielle
do 12K dw 12K dw 12K
@ tmr? 0T o T T o=
K
S lhw= i t + Cste

At =0s,0 =w, = cste =Inw,

12K 12K
S>hw=—-—t+howy=hw-lhw, =——t
miL2 mL2
w 12K (22K,
In—=-——t=w=we " m?
Wy mL

12K 12x1,5.107*
ml2 0,32
At

enposant 1 = =2x1072
d'ol: w = wye”

w

c)) Tempstol w = 7°

W 1
w =7°= wee™ = —=eM —In2=-2t

2
. In2  In2 3465
—3 = — = =
A 002 0%
d)) Valeurdew a t =10s
1400
w = woe M = 2nNye ™ = 21 x We—o,ozmo = 120rad.s!

Solution 13
1. Equation cartésienne de la trajectoire de la bille

- Condition initiale

Vo = vy sin %o = 0

Vo Vgy = Vg cos § et OM, Yo =0

La bille est soumise & son poids P = mg

TCl:mg=ma => d=¢g

Lla =0 L] vy =Vysinf
a a,=-g"' V|vy=—gt+vcos[3
x = (v sin Bt
oM 1
y= —Egt2 + (vy cos Bt

x=ysinflt =1t =

vy sin 8

g ., 1
>y=- x* + x
Y 2vy2%sin?f tan B

2. a)) Caractéristigue de la vitesse juste avant le choc

- point d’application : A ;

- direction : horizontale ;

- sens : vers la droite ;

- intensité : v, = vox = vy sinff =5 X sin30° = 2,5m.s7!

b)) Hauteur maximale atteinte par la bille

En A la vitesse est horizontale, alors V,y = 0

R.L.T : suivant Oy :

vAyZ - voyz = Zay(YA —Yo) = _onz = =29y, =
vy2cos?f 5% X cos?30° i
Hypax = Ya = 29 = 20 =297 x107“m

3. Angle atteint par la bille et la cible aprés le choc

Si la bille et la cible reste solidaire, alors le choc est avec
accrochage
- Conservation de la quantité de mouvement :

10

= X 2,5
m+M"™ " 10 +30

mv,=(m+M7V=v=

Soit: v = 0,625m.s !

Quand le systéme atteint la hauteur maximale, sa vitesse s’annule.
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A kl—i
g3
2 (+)
B
A P=(m+Mg

- Conservation de 1’énergie mécanique donne : E, = Ep
1
Ey=Eq4 = E(m + M)v? et

Ep = Ecg + Ep = >C6,,> + (m + M)gh ol h = I(1 — cos 6,,)

Or pour 6,, plus petit :

2 2

) 1
c0s Oy ~1 — % = Ep = Ecemz + (m+ M)gl%

1 , 1 O,
E(m+M)v =EC9m +(m+M)ng

0 m+M
=0, =vX | ———
m =V C+(m+ Mgl

40 x 1073
0,96 +40.1073 x 10 x 0,1

A.N:6, = 0,625\/ = 0,125rad

4. Nature du mouvement de I’ensemble

Le systéme est soumis ason P = (m + M) et a la réaction R
R.F.D:(en rotation) : M(R) + M(P) + M, = J,0
= 0—(m+M)glsin — CO = (m + M)I?6

, . ((m+Mgl+C)
Or sinf~0 = 9+W =

_(m+Mmgl+0)
= T e Mi

Alors : 8 + w,?6 = 0, alors on a un mouvement

0

Posons: wg?

de rotation sinusordal.

5. Equation horaire du mouvement

La solution de I’équation différentielle est de la forme :

0 = 6,, cos(wot + @)

A
At=05,90=0 :COS(p:Oﬁ(ng;

6(t) = 6, cos (a)ot + g)

alors si on augmente la masse M la pulsation, la période et la

fréquence diminue.

Solution 14
1. a)) Nature du mouvement du pendule

1
E,=E;+Ep =§]d2 + mgh,

avec ] =ml? et h = (1 — cos a)

1
En = Emlzd2 + mgl(1 — cos @) 4o

N - . dE
Le systeme est isolé, donc E,,, = cste = d—:" =0

dbp 1 o4 d o
dar 2™ Tar T cosa) =

1
= Emlz(de) + mgl(a¢ sina) =0
i +%sina = 0 or pour a plus petit sina ~a = & +%a =0
Cet équation différentielle caractérise un mouvement de rotation

sinusoidale.
b)) Equation horaire du mouvement

La solution de I’équation différentielle est :a@ = a,, cos(wyt + @)

At=0s,aqp=a, = =0

. g 10
= a = q,, cos(wyt) ot wy, = 7= los= 3,54

Soit a = 0,2 cos(3,54t)

€)) Valeur maximale de la vitesse et de 1’accélération

@ =% = -0,2(3,54) sin(3,54t) = —0,708 sin(3,54¢)

dt
@ = dy, cos (3,54t +2) = d,, = 0,708rad. s et
&m = 0,708(3,54) = 2,5rad.s 2
2. Vitesse de la masse m et la norme de la tension

du fil a I’équilibre :

a)) Si la masse m est abandonnée sans vitesse initiale

La masse m est soumise a son poids P
et a la tension T du fil.

T.E.C:entre Aet 4,

1 (7]
Emvo2 =mgh = mgl(1 — cos 6)

= A
_ ((m+M)gl+C) 7 ™
Wy = (m + M2 = vy =+/29l(1 —cos 8) —
A.N = JZO 0,8(1 z %F
AN e [10X107x10%014096 Nz wo = 20X 081~ cos )
@0 = 40 x 1073 x 0,12 - oTrads soit v, = 2,83m.s™?
T . D T o_ = H A -
6(t) = 0,125 cos (50t + E) T.CIA:P+T =ma,suivant N :
2% %
6. Variation de la fréquence si la masse de la tige augmente -mg+T = m% =T=m (g + %)
o 1 [((m+Mgl+C) 2,832
= 2 N =3 N = ——— . — -2 ’ =
w=2m 5 = o ’ i DE A.N: T=5.10 (10+ 08 ) 1N
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b)) Si la masse m est lancée avec une énergie E, = 0,24]

Appliquons la conservation de 1’énergie mécanique entre A et 4,

1 ) 2E
E0=ECO=Emv0 =E = vy, = Py

2%0,24 .
A.N: Vg = W = 3,10m.s

2 3,102
T=m(g+—|=510"2(10+ 08 =1,1N

l

)

3. Valeur de la vitesse v,

T.EC :%mvl2 - %mvo2 = —mgh = —2gl

= v, =+v2+4gl =V/4+40%0,8 = 6m.s7?

Solution 15
1. a)) Moment d’inertie du systéme S

Ja =Jo + MOI? + md? + m(d + R)?

_1MR2+M(R)2+ (R)Z+ (R+R)2
=3 2) TTZ) T3

3 2 1 2 9 2 1 2
Jo =3 MR® +7mR* + 2mR? = = (3M + 10m)R

1 -2 -2 -3 2
AN: ]y =3B x01+10x107)107 = 107kg.m

b)) Equation différentielle du systéme S

Détermination du centre d’inertie du systéme S

(my + my, + M)OG = m,0B, + m,0B, + MOI

R R R R
2m+ M)0oG = —m—+m(—+R>+M—=mR + M=
2 2 2 2
R 1
2m+ M)0oG = (2m+M)E= oG =ER
Le systéme est soumis a son
R
(0]
a
(+)
G
P

P =(@2m+ M)g et laréaction R
R.F.D:(en rotation) :

M(R) + M(P) = J,d
= 0—-(2m+ M)gOG sina = J,d

Or pour a plus petit sina~«a

"+(2m+M)gR 0 ,  (@m+M)gR
= d+—————a=0; posons: wy* = ————
2 ’ 2J

(2m+ M)gR
2]4
(2x10.1072 +0,1)10 x 0,1 .
A.N:wy = > X103 =7,74rad.s

Alors: ¢+ wyla=0=d& + 60a =0

Equation horaire du mouvement

La solution de I’équation différentielle est :a@ = a,, cos(wyt + @)
At=0s,ap =, = ¢ =0= a = a,, cos(wyt)
= a = 0,1 cos(7,74t)

2. a)) Expression de I’énergie mécanique

1
Eyn =Ec+Epp + Epp g, = E]A“Z-

1
Epp = (2m+ M)OG(1 —cosa) = E(Zm + M)R(1 — cosa)

1 1
Epr = =Cix? +=C,x? ,or C =

2 2 ap 6=

04
1
= CAB = C,0A= Cl=5Gl=C =2C
1 1
Epp = 7 X 2Cx? +E>< 2Cx? = 2Cx?
1 1
=E, = E]Aaz +E(2m+M)R(1 —cosa) + 2Cx?

- Déduisons I’équation différentielle

N - . dE
Le systeme est isolé, donc E,,, = cste = d—:" =0
0(2

1 d d
+E(2m+M)gR%(1—cosa) +2CW= 0

dE, 1 da?
dt ~ 27% dt

1 1
E]A(de) + E(Zm + M)gR(&sina) +2C(2aa) =0
or a plus faible alors: sina ~a
1
Jad +§(2m + M)gRa + 4Ca =0

. (@m+ M)gR +8C
=d+ a
2/a
(2m+ M)gR + 8C
Posons: wy? =
2/a

Cet équation différentielle caractérise un mouvement de rotation

= d+ wyla=0

sinusoidale.
b))Valeur de la constante de torsion C
, Am? 412 X 2],
=T, = =
Wy we?  (2m+ M)gR + 8C
8m2 X J,

T— (Zm + M)gR
0

2n
Ty =—

= 8C =

1 <87t2 X Ja

=C=z
T,?

8
AN_C_1 8% 10 x 1073
T 0,52

Soit C =2,5%1072N.m.rad "

—(2m+ M)gR>

— (20 +100) X 1073 x 10 x 0,1>

Solution 16
A) 1. Energie totale du disque

Roulement sans glissement :
1 5 1 5 1 ) 1 ) v: 3 )
E;. = EMU +E]Aw = EMU +§MR Rz = ZMU
2. Accélération linéaire du disque

Le disque est soumis a son poids P et a la réaction R.
2
TEC:3Mv? = Mgxsina = ML = MgsinaZ
4 4 dt dt
3 . .
= ZM(ZUU) = (Mgsina)v

2 2
=>a=§gsina =3 10 x 0,5 = 3,33m.s72
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3. Expression de v aprés un parcours de longueur |

3 . 4glsina
T.E.C:ZMUZ=Mglsma =v= )

B) 1. Centre de gravité du systéme

m

Ona:(m+M)0G =m0A = a=0G6 =
M+m

l

0,2
A N: a= Ex 0,6 = 0,08m = 8cm

’

2. Vitesse de G a la position

L’ensemble (disque + masse) est

(o]
soumis a son poids P = (m + M)g et
a la réaction R P
T.E.C:entre GetA A

1 1
E]sz =(m+ M)ga avec J, =], + ml? = EMRZ + ml?

1 -2 2 -2 2
Ja :EXLleO +02x0,6°=785%x10"kg.m

=553rad.s™?!

_ [2m+M)ga (2002 +13).10 x 0,08
@= A = 7,85 x 10-2

0,44m

v=aw = 0,08x%x553=

3. a)) Nature du mouvement du systéme

R.F.D (en rotation) avec sin 6 ~0

M(R) + M(P) = J,6 = 0 — (m + M)gOG sin 6 = J,0

. (m+M)ga m+ M)ga
] +¢9 =0; posons: wy? = (m + Mga
Ja Ja
(m+ M)ga 1,5x 10 x 0,08 391rad
= (‘)0 = = — =
JA 7,85 x 102 s

Alors: 6 + w,20 =0 =6 + 15,280 = 0
Cet équation différentielle caractérise un mouvement
de rotation sinusoidale.

b)) Vitesse angulaire a la position d’équilibre

La solution de 1’équation différentielle est de la forme :

0 = 6, sin(wyt + @)

6 = 6,,w, cos(wyt + @) or al'équilibre |cos(wyt + @) | =1
=0 =6,,0, = 60 =0,1x391=0,391rad.s™*

C) 1. Nature du mouvement et la valeur de la période T,

La masse m est soumise & son poids P et & la tension T du fil.
R.F.D (en rotation) :

M(R) + M(P) + M = ],6

. . C
=>—c9=1A9=>9+]—9=0
A

C’est une équation du différentielle du second

degré sans amortissement, caractérise un

mouvement de rotation sinusoidale de

. C
pulsation propre w, = /1—.
A

Le mouvement est périodique de période propre :

Ia MR?
Ty =21 [= =2
0 ”j: Tl 2c
AN: T, =2 13 X107 =6,28
e = AT 565,103 4%S

2. a)) Expression de T en fonction de ( Ty, L, X)
R.F.D (en rotation) :

M(R) + M(P) + Mgy + Mg, = Jo6 = —C,0 — C,0 =,

. (€ +C
=>9+M9=0
Ja

CL CL
OrCX=GU-X)=CL=C=— etl=7"

L—X

9’+CL(1+ ! )9 0

=3 — — _ =
Ja\X L-X

6+ Gy L
= = w° =
JaX(L = X) JaX (L = X)

cL? cp o2 X X)
= = |— = —= -
= xa—-x) ¢ w T cre

=T= Zn\/]% X %./X(L -X) = %,/X(L -X)

b)) Valeur de X si la période T est maximale

La période T est maximale si et seulement si
dr 0=L-2X X
R— = —_ = =
dx

La période maximale est :

p Tl L _To_628

Solution 17

. 1. Equation différentielle du mouvement

La masse m est soumise a son poids P et a la

tension T du fil.
R.F.D (en rotation) :

M(R) + M(P) + M = J6

. . C
= —C0=J,0=0+—0=0
Ia

C’est une équation du différentielle du second degré sans

amortissement, caractérise un mouvement de rotation sinusoidale

H C
de pulsation propre w, = /}—
A

2. Valeur de la période T,

Le mouvement est périodique de période propre :

s MR? 0,2 x 0,22
T0=27T ?=27T 7=>T0=21T W=3,97S
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1. 1. Montrons que /', = a + pd?
1 M M
J'y =Jo + myd? + myd® =§MR2 +7d2 +7d2
=)'y = MR? + Md? = a + pd?
Avec (l=]0=%MRZetﬁ=M

2. a)) Expression de la nouvelle période T :

T MR? + 2Md?
Ty=2m [ =21 [——

b)) Sid=0,alors: T, = 2x [ =T, =3,97s

3.a)) Equation horaire du mouvement

L’équation horaire du mouvement est de la forme
0(t) = 6,, cos(wot + @) et 6 = —B,,w, sin(wet + @)
Orat:0,9=O:>cos<p=0:><p:§rad
T c
= 0(t) = 0, cos (a)ot + E) Avec wy = \/%

2

’ 1 2 2 1 2 R 3 2
avec]A=EMR + Md =EMR +M(E) =ZMR
ANe A€ [ w20
N @0 = Rz T [3x02x022 oA

s
= 0(t) = 2 cos (1,29¢ + 5)
. Vs
= 0(t) = —2 x 1,29 sin (1,29t + E)

. s
= 0(t) = —2,58 sin (1,29t + 5) = 2,58 cos(1,29¢)

b)) Accélération angulaire lorsque 1’élongation est maximale

b = —2,58 x 1,29 cos (1,29t + ) = —3,33 cos (1,29t + 7
2 2
L’¢élongation est maximal si et seulement |cos(1,29t)| = 1,

alors 6 = —3,33rad.s™2

¢)) Montrons que 1I’énergie mécanique du pendule

est constante et la calculer

1 .1
E, =Ec; +Epp = E]A’ez +§C92
or 8(t) = 6, cos(wyt + @) et = —0,,w, sin(wyt + @)

_l 2, 20in2 l 2 2
E, = ZjAer we*sin (w0t+<p)+2C9m cos?(wot + @)

. Cc
or wy? =—
Jar
1 2
E, = ECBm [sin?(wot + @) + cos?(wot + ¢)]
1, 1
Ep=5C0p’ =cste, AN:E,=2.107x22=2x10"
Remargues:

- L’énergie potentielle de pesanteur du pendule de torsion dans le
champ de pesanteur terrestre est constante (nulle ) du fait que son
centre d’inertie reste dans un plan horizontal ( z = cste).

- On peut établir I’équation différentielle du mouvement & partir

de I’expression de 1’énergie mécanique :
En effet, E,, = %]Aéz +1Cl92 = cste
dE, 1 d6* 1 do*
- — = = A +
dt 277 dt dt
Alors: J,6 +CO =0 = 9+]—9=0
A

]A(zaa) += c(ae) =0

I11. 1. Montrons que T, = TL—",/L1 X L,
R.F.D (en rotation) :
M(R) + M(P) + Mg, + M, = Job = —C160 = C,6 = J,6
C,+C
PRCEION

Ja
OrCL=CL,=CL=C =2 etc, =<
Ly Ly
CL 1
9+—(— )9—0
Ja \Ly
i+ CL? 6 =0 ) CL? CL2
— =0 D w:=—mro = [——
JaLly X Ly JaLy X Lz JaLly X Ly
2m Jaly X L, Ja 1
T2=Z=2T[ T=2 —XZ1/L1XL2
. Ty
Dot T, =L X L,

2. Application numérique
L, =80cmetlL,=L—L; =120 —80 = 40cm
3,97
T, = 120 X +/0,8x%x 0,4 =1,87s
=L=2L, =T, = —w/L1
, Ty L T, 397

TZ =— X—=—=
L 2 2 2

D’ou Si L, = L,, la période des oscillations est maximale.

3.SiL, =L, A

= 1,985s

Solution 15

I.1. Relation donnant 1’allongement a 1’équilibre

A Péquilibre :M(T) + M(T'}) = 0
= -Tr+T'ir=0
orT',=T,=P=Mg

Mg

=T=kM=T,=Mg=A=—

2. a)) Montrons que le disque va prendre un mouvement de

rotation sinusoidal

T
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- Pour le disque en mouvement :
R.F.D (en rotation) :

M(T)+M(T7)) =)

= -Tr+T'r=J0 = —k(x+AD)+T'; =]g €))

- Pour le solide de masse M
T.C.\:P+T, =Md suivantz'z:Mg —T, = Ma = Mré

T,=Mg—Mré (2)

—k(x+Al) + Mg — Mrf = |6

= —kx — kAl + Mg = (Mr+£)9',orx=r9 et
A l’équilibre : —kAl + Mg =0

kr?

=>—kr9=(Mr+£>(§=(§+79=0
r Mr? 4]

soit 6 +

6=0,
J
M+ =
r
C’est une équation de second degrés sans second membre,
caractérise un mouvement de rotation sinusoidal.

b)) Relation donnant la période T,

D’apreés 1’équation différentielle précédente

M+r]—2
k

et Ty =2m

I1. 1. Expression de la nouvelle période T,

wels
T, =2m kr ou J; =] +mud?* +mgd? =] + 2m,d?
M+w
=T, =2 L
1 n k
J
L
2.5id=0,alors: T, =Ty, = 2m 2 = om Z’ZZ"‘
1 2x25+1
car] =omr? AN: Ty =Ty =2m |=——C——=1,088s

111. 1. Equation différentielle liant la vitesse v

La masse M est soumise & son poids P= Mg et a la force de

>

frottement visqueux f =—Kv

= v= % + Ce™*t/M est solution de cette équation

différentielle.

2. a)) Expression de C en fonction de vy, M, g et k

Mg

Conditions initiales : 2t=0s: v, = —2 + Ce® = C = v, — .

b)) Montrons que la vitesse de M atteint une valeur limite
dont on précisera :
tl_i)r+noo v(t) = tl_i)grnm (% + Ce_’“/M) = % = cste
D'ot: vijmire = %
Solution 19

1. a)) Valeur de I’angle a en degré

- Pour le disque :
R.F.D (enrotation ) : X M(Fop) = J6 = T'yr +T'r = J =]%
T, —T = 12 “Iurl s T, =T = ha (1)
r 2 r? 2
- Pour la masse m,
TCI: P +T; + Ri+=m,d
Suivant x’x :
mygsina —T, = mya =T, = mygsina —mya (2)
- Pour la masse m
T.Cl:P+T=md: Suivant 2’z
—-mg+T =Ma = T =mg +ma (3)
OrT,=T'y et T=T' alors:

1
m,gsina —mpa —mg —ma =5Ma

M
a(5+m+m1)=m1gsina—mg

M
. 2 LT — - . . 7 a—+m+m1 +mg
T.CIl:Mg—kv =Ma ,suivant x: f s sing = (2 )
i dv mg
Mg—-—kv=Ma=M— .
dt P 25(02—2+01+07)+0,1x10
dv k X A.N: sina = =0,46
E-}-—U—gzo 0,7X10
Vérifions que la solution de 1’équation différentielle est de la Soit « =27,38
Mg b)) Travaille de la tension T, entre A et B
forme: v ==7+ Ce /M .
W(Tl) =T, XAB ,avec T, = m,;(gsina —a)
W_ ok prerm ¢ X gmierm +g+ Che 0 A 0,7(10 X 0,46 — 2,5) = 1,4
— = —0L—= - —(C — _— = = = — =
it Me Me g 7 g N: =T, ,7(10 x 0, ,5) 47N
2 2
RIT:v;2=2a4B = AB=22="2_=32m
2a 2X2,5
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AN :W(T)) = 1,47 x 3,2 = 4,70]

- Durée de la phase AB v = atyp = tyz = %B = % =1,6s

- Nombrez de tours effectués

Vg 2 .. a Vg2
R.I.T:w2=(—3) =200 =2—x2mn > n=—2
r r 4mar
42
AN:n=————=>5¢
n 4Tt x 2,5%0,1 ours

2. Valeur de la masse m, et le racourssiment maximale X,

- Aprés le choc , les deux solides s’accrochentdonc il y a
conservation de la quantité de mouvement, c’a dire la quantité de
mouvement avant le choc est égale a la quantité de mouvement
apres le choc.

(my + my)vg = mvg = myvg = my(vp — vg)

_ my(vp — vg) _700(4—2)

:>m2—7:

A.N:m,
Vg

= 700g

- Comme les deux solides glissent sans frottement sur le plan
horizontal, alors le systeme est conservatif, il y a donc
conservation de 1’énergie mécanique :

Emf = Emi = ch +EPf = ECi +EPi or EPi = Oetch =0

1., 1 ,
= Ep; = Eg =>§ka =E(m1+m2)vc

m;+m 0,7+0,7
:>Xm:v6\/( ! 2)=2\/( )=0,118m=0,12m

k 400

3. a)) Equation différentielle du mouvement

E, = %(m1 +my)x? + %kx2 = cste

dEn 1o, )dx2+1kdx .
> — = — JEE— —f— =
T R P PR S

1 1
= 3 (my + my)(2%%) + Ek(Zx)'c) =0

=M +m)i+kx=0=i+——x=0
m; + m,

Posons w?, = = i + w?yx, c’est une équation

mq+my
différentielle du second ordre sans second membre caractérise un
mouvement rectiligne sinusoidal.

Valeur de la période du mouvement

@0 = I+ m, L e T T

b)) Loi horaire du mouvement

La solution de I’équation différentielle (1) est de la forme
x(t) = x,, cos(wot + @).
At=0,x, =%, =xpcos@Q >cosp=1= ¢ =0.

® (o) 2m _ I 1698rad.s!
X = X,, COS(w avec Wy = —=——= B rad.s -,
m 0 °T T, 7037

D'ou: x(t) = 0,12 cos(16,98t).

Solution 20

1. a)) Accélération du cerceau par rapport a son centre d’inertie G

Roulement sans glissement :
2

1 o1, 1 1
EC=5MU +§]A(J) =5MU +EMR F=

Le disque est soumis a son poids P et a la réaction R.

Mv?

2
T.E.C: Mv? = Mgxsina = Mddit = Mgsina%

= MQ2vv) = (Mgsina)v
1 1
a =Egsina’ =§>< 10 X 0,5 = 2,5m.s™2

b)) Expression de v aprés un parcours de longueur |

T.E.C: Mv? = Mglsina = v = ,/glsina

2. a)) Moment d’inertie du cerceau par rapport a (A)
Théoréme de Huygens :
Ja=J; + MR*> = MR? + MR? = 2MR?
AN:J, =2 % 0,22 = 0,08kg.m?

R
O
Om )(+)
G
P

amplitude, sin 6 ~ 8 = Mgo0G = J,0 = 6 + ?009 =0
A

b)) Equation différentielle du mouvement

Le systeme S de masse M est soumis a
son poids P = Mg et & la réaction R
R.F.D (en rotation) : ¥ M(Foy) = J,0
M(P) + M(R) =J,8, or M(R) = 0
Alors : —Mg sin6 0G = J,0
Pour des oscillation de faible

posONs wy? = ?OG = 04+ w?0=0
A

C’est une équation différentielle du second ordre a coefficient
constant, caractérise un mouvement de rotation sinusoidal.

- Pulsation propre et la période propre des oscillations

wz:@ :Mngizmz g
° T, 2MR? ~ 2R 7 N2R
1 2n 2w
A N:wy = 2x0’2:5rad.s et Tozw—0=?=1,25$

- Equation horaire du mouvement

L’équation différentielle admet comme solution :

0 = 6,, sin(wyt + @)

T . T
At=0s,6,=6, = ¢=E=9 =9msm(w0t+5)

[7) _100_1011_01 d 6 =0,17sin(5 n
m = —M— ,17rad = 6 = ,751n(t+5)

- Vitesse angulaire du cerceau a son passage de 1’équilibre

6 =5x0,17 cos (St + g) = 0,85cos (St + g)
or al'équilibre |cos (5t + g)| =1

d’ou lorsque le cerceau passe a sa position d’équilibre aeve une

vitesse = 6,,, = 0,85rad.s™!
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¢)) Longueur I du pendule simple synchrone de ce pendule

wWo

- La période du pendule composé est : T. = L ZnE

- La période du pendule simpleest: Tg = Zn\/g

2R _

T, =T; 4:»;_;—]=>1=2R=2x20=40cm.

3. a)) Moment d’inertie du systéme { cerceau + bille}

par rapport a I’axe A

M
]’A =]+ m(ZR)Z = 2MR? + 4mR? = 2MR? + 4 x 3R2
soit J', = 4AMR* = 4 x 0,2* = 0,16kg.m”

b)) Loi horaire du mouvement du systéme

L’équation différentielle du systéme {cerceau +bille} est de la

. !
forme:e+MJg#9 =0
A

Centre d’inertie du systéme OG’ :
(M +m)0G’ = MOG + mOA

=>(M+%)0_G"=MW;’+%ﬁ

3 M X 2R 4
= ZMx0G' = MR+ = 06" =3R
. Mgx 3R g

b+— 3 9=0= B+-20=0
TS = 9*3p

a)oz\/zz / 2 — 408rad.s™?
3R 3x0,2

L’équation différentielle admet comme solution :

0 = 6, sin(wyt + @)

_ . _T[ _ . Vs
At=0s, 6y =6, = <p—E:>0—0msm(w0t+§)

. 10w _ _ . T
b = 10° = 725 = 0,17rad = 6(t) = 0,17sin (408t + E)
T 21

c)) Valeur de la période T’y : T’y = Z— = o5 = 1,54s
0 )

4. Intensité de la force F
R.F.D (en rotation) :

Y M(Fer) =J',8
M(P) + M(R) + M(F) =], 8 ;

orM(fi) =0

—Mgsin®0G’ + FOG'sing =J’,0
= (F —Mg)oG's"? =',6
Pour des oscillation de faible amplitude, sin® ~ 6
. Mg — F)OG'
L Mg —Boa”

donc: 0 - =
Ia
, (Mg—F)0G' (Mg—F)x4R Mg—F
POSONS ®om =7 T T T3 amMR? | 3R
3R 3R 2R
To =21 |——=,or T'y = 2T, = 21 =41 |—
Mg —-F Mg—-F g
3R 8R 8(Mg — F) = 3
= = — = — =
Mg—F g g g

3 10
=F=Mg—cg= F=10-—=875N

Solution 21

1. a)) Equation différentielle du mouvement

Le solide S de masse m est soumis a
son poids P = mg et a la réaction R
R.F.D (en rotation ) :
M(R)+M(P) =6 =

—mgLsin@ = J§ = ml* = @ +%sin9

b)) Pour des oscillations de faible amplitude,

sin9~6:§+%9=0

En posant wy? = % = 6 + 0,20 = 0, le pendule est

harmonique car le solide a un mouvement de rotation sinusoidal.

Ce mouvement est périodique de période T,

Tozi—”=2n\/;ig=2n\/9:18=25
0 i

c)) Loi horaire du mouvement

La solution de 1I’équation différentielle est de la forme
6(t) = 0,, cos(wot + @)
At=0,6, =6, =6, cosp =cosp=1= ¢ =0.

0(t) = 0, cos(wyt) avec wy = ZT—n = 2771 =nrad.s™},
0

x(t) = 0,2 cos(mt)
d)) Energie mécanique du systéme

1 .
E,=E;+Ep =§]92 + mgh,
avec ] =mlL? et h = L(1 — cos 9)
E, = %mLZH'Z + mgL(1 — cos 6) or pour 8 plus petit :
2 2

1 .
cosf =1 - = En, =EmL26’2 + mgL—

2. a)) Nouvelle équation différentielle

R.F.D (en rotation) : M(R) + M(P) + M(f) = Jé

= —mgLsin 0 —h6 = J6 = mL?*§

. h
= +W6 + gsin9 =0,enposant A =

L 2ml?
d?o dg g .
:>W+ ZAE—I—ZQ =0(1),car sinf ~0

b)) Montrons qu’on a un mouvement oscillateur amorti

Le mouvement est oscillatoire si le discriminant réduite de

I’équation (1) A'= A2 — wy? < 0.

A’—( h )2 g—(0’36 )2 98=-899<0
~ \2ml? L \2x0,.2 R

Comme A’< 0, alors le mouvement est oscillatoire amorti
Ce régime oscillatoire est dite pseudo-périodique

Calculons la pseudo-périodique T :
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2T g h \?

T=50““=V‘*’02‘”=ﬂ/r(m)
Q=[98 (0’36 )2—3 d.s™! tT—ZT[—ZT[—2094
= B ZxO,Z_ra'Se =g -3 % S

¢)) La loi horaire est de la forme
0(t) = 0,,e~* cos(Qt + @) avec Q) = 2?71
Déterminons 6,, et ¢
La solution générale de 1’équation (1) avec A< 0, s’écrit sous la
forme :
0(t) = 0,,e~* cos(QUt + @) Avec Q2 = wy? — A%
Les conditions initiales s’écrit :
(t=0)= 6, et(t=0)=0
0(t=0)= 0, =0,cosp et
6(t =0) = —16,,cosp — QB,,sinp = 0
= 1 0,,cos@ = OO, singp et 6, = 0,,cosp
2 _pg 2.2
= {Azﬂmzcosgzqu = anlefnozssizz(p
2 _ 2 2
- {129m2c0520<p = Tnzcz)czo;p— A®)sin?¢
{ 0,% = 8,,%cos?¢p

226,,% = 0,,% w,2sin*@
6,° = 6,,%cos? ge 2
2 A Hm 2 2
= /129m 2 .o :>—2+00 =0m
oo? =0,,” sin“¢ Wo
A2 wo? — A2
2 _ 2 2 0 _ 2
= O (1—w—02)—90 = O (w—oz)—Ho
2 2 2
2 aafw” =A%\ L, Q
= o=t =0 (5
Q
0 18 Q0. sin g A A
—_ = —3 N —
r mCOSQ | Sing cos 0 Iy
A
Alors tan ¢ = — ———
wOZ _/12
Pseudo- périodique du mouvement:
. 2m 2w B 2w _ T,
Q wo? — 22 22 22
Wy 1- w_oz 1- w_oz

Remarque :
Pour un mouvement oscillatoire amorti :

- L’amplitude maximale est donnée par la relation :
0 Jwe? — A2
6,, = 6, (—) =0y | ——
Wo Wo
- La phase initiale ¢ est donnée par la relation :

A A
tang = ——=

0T a2

- La pseudo-périodique T est donnée par :
2m 2m 2m T,

=H= woz_/12= 2 2
wfi-@ @)

Application numérique:

T

3
6, =0,2 (—) = 0,19rad et
i

o A___h 036 _
MO =0T " omiza” 04x3
Soit ¢ = tan~(—0,3) = —0,29rad

D'ou: 8, = 0,19rad et ¢ = —0,29rad

-0,3

Solution 22
Partie A
1. Allongement et I’énergie potentielle a 1’équilibre

M N
AT—Z» AT,
A O B
P
X

TCA:T, + T, + P =md oral'équilibred = 0, alors

71)+72)+13=6 ssuivantOx: =T, =T, + Mg =0

M
= —kAl — kAl + Mg = 0 = 2kAl, = Mg 2A1E:2_f
A.N: Al —0’1X10—002 =2

Aty =25 =0 m = 2cm

Energie potentielle du systéme a 1’équilibre :

1 1
Epp = Epp + Ep, avec Epp =0 = Ep; = EkAzZE + EkAzEZ

Epp = kAl;? = 25 % 0,022 = 1072

2. a)) Energie mécanique du systéme 4 ’instant t

E,, =E;+ Epp + Ep,
, 1 1 1
soit E,, = EMx2 + Mg(—x) + Ek(AlE + x)? +Ek(AlE +x)?2

1
Ep = EMJ'CZ — Mgx + k(Alg + x)?

b)) Montrons gue le systeme {barre + ressort + terre}

_est conservatif.
Le systéme n’est soumis aucune force extérieure, donc le systeme
est isolé. L’énergie mécanique du systéme se conserve, on dit que
le systeme est conservatif.

Déduisons I’équation différentielle du mouvement de la barre

Systéme isolé :

dE, . .
E,, = cste :>? =0=MxX— Mgx + 2k(Alg + x)x

chaambane92@gmail.com

Page 223

Meécanique

Solutions sur les Oscillateurs Mécanique




Physique Terminale S

Oscillateurs Mécaniques

chaambane92@gmail.com

MX — Mg + 2kAlg + 2kx = 0 avec — Mg + 2kAl; =0

. 2k 5 2k . )
=>x+ﬁx=O,Posonsw 0=M=>x+a)0 x=0

La solution de cet équation différentielle est de la forme
x(t) = x,, cos(wot + @)

At=0s,x =x, = ¢ =0 = x(t) = x,, cos(wyt)

2k 2% 25
= |=——== = 22,36rad.s™ !
M 0,1

= x(t) = 0,04 cos(22,36t)
¢)) Expression de la tension T du ressort

TC.A: T, + T, + P = Md suivant Ox :
-T,—T,+ Mg = Ma = MX =
—2T + Mg = MX avec x = —x,w, sin(wyt) et

% = —Xwe? cos(wyt)
M N _M
—T= ?(g —%) = ?(g + X wo? cos(wot))

T=0& g+ x,w? cos(wyt) =0
g Mg -1 1

=3 t) = — = — = = ——
cos(@ot) = = T = T ax 2k 004x50 2

= cos(w t)—cos(n—z)znu t—z—n+2kn
o 3 T3

2m /1
—t=""(5+k)
wo \3

2. a)) Nouvelle équation différentielle

-

La barre est soumise & une force de frottement f =—hv
TCI: T, +T, +f, + f, + P = Md suivant Ox :
=Ty, —T,—fi —f, + Mg = Ma = Mi
= —2T — 2f + Mg = M% = —2k(Alg + x) — 2hx = M¥
= —2kAl; + Mg — 2hx = M
2k

2h
Or — 2kAl Mg =0 X+—x+—x=0
r gt Mg = x+Mx+Mx

=S X+ 2+ we?x =0
Comme A" = 22 — w,? < 0, alors cet équation différentielle
caractérise un mouvement oscillatoire (rectiligne) amorti.

Valeur de la pseudo période T

27r 2m 2m 2m
T=— =0,282s
Q \/(u oy Zk h 2(25) 0,44
0,1 0,1

b)) Déterminons la loi horaire du mouvement

L’équation différentielle du mouvement est :

d*x + 2/1d
dt? dt

Le mouvement est oscillatoire car le discriminant réduite de

+we?x =0 (1)

I’équation (1) A'= A2 — wy? < 0.

Ce régime oscillatoire est dite pseudo-périodique.

La solution générale de 1’équation (1) avec A< 0, s’écrit sous la
forme : x(t) = x,e Mcos(Qt + ).

Avec 0% = wy? — A%

Les conditions initiales s’écrit :
x(t=0)= x, etx(t=0)=0
x(t =0) = xy = x;,CO5¢ et
x(t =0) = —Ax,cosp — Qx,,sing =0
= A x,c05¢ = Qx,sing et x, = X,,COSQ
{ Xo% = X208
Ax,%cos%p = O%x, 2 sin%@

2 — oy 2,002
{ Xo“ = Xp°Ccosc@
2 2 2 — 2 2 2 in2
A X 2coS° @ = X1 ° (wo” — A°)sin“@

{ Xo2 = xp,2cos?
/12

Xm? = X2 Wo2sin?e
2 2 2
Xo~ = Xy~€COS™Q 22y 2
2 2 m 2 2
= Ax, N —tx" =xn
oz = Xm’ Sin%g Wy
0
2 2 _ 92
we* — A
2 — 2 2 —
= X" (1- ) =x" = X" ( 2 ) = X
0 Wo

Wo
0 a Q ingp A A
- = _—_— = =
r X, COSQ X SN s 0 Iy
, ~ 2
T a2
AN: Q—?”=E—2228rad st etA:E_OOﬁ_MuSI
X = ( ) 3,98 X 107%2m = 3,98cm
t A 44 —-0,197 0,194rad
= —_—= - = —
MY =0T 2228 ¢= ra

La loi horaire s’écrit:

x(t) = 3,98 X 1072e~** c0s(22,28t —
Partie B
1. a)) Détermination de la masse m

0,194).

- Le solide (S) est soumis a son poids P et a la tension T du fil.

TCl: YFou=m3 = P+T=md
Suivant OZ: mg-T = ma = T=m(g—a) (1)

- Pour le systéme (cylindre + masselottes) :

REDM(T) =T.r=),8 = 1 =4 2 (2)
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avecjy =Jo+2ml? = J, = %erz + 2ml?
Js=3%05x02%+2x0,080 X 0,12 = 1,08 x 10~kg.m?

_ _]A_é _ J26
M=@2)=> m@g—a) = " zm_i(g—a)r

1,

At =152s,n=3tourset 6 = EQtz = 2mn

4mtn _ 4T X 3
t2 ~ 1,522

a=r0=02x16,31=3,262m.s"2 et

_ 1,08 x 1072 x 16,31
" (10 —3,262) X 0,2
b)) Montrons que k = —ax? + bx + ¢

=0 = =16,31rad.s 2

m = 0,13kg = 130g

W b1 (g
G-ar (g-—ro)r m J\0
1
=k=——r2+i..r=ax2+bx+c
Ja Ja0
tas—to— "1 _ g6
oMa=T T Togx102 Y
g 10
b =56,77etc=0

T 76 1,08x102x1631
Valeurde msir=25cm

k = —92,6x% + 56,77x

A.N:k = —92,6 X 0,0252 + 56,77 x 0,025 = 1,36
1

k1,36
2. a)) Déterminons les forces dont les effets permettent au systeme

= 0,735kg

(S) d’étre en équilibre

B/A
\(ﬂ
P

T
T
T
m
P
R
Q

Les forces exercée par (S) a 1’équilibre

- La Force magnétique (force de Laplace) F = I0A A B
- Poids de la masse m’ P’ = m'9

- Latension du fil 77

b)) En utilisant la regle de 3doigts de la main droite, le

vecteur champ B entrant (voir figure)

Valeur de I’intensité I du courant a 1’équilibre

A équilibre : M(P") + M(F) + M(T") = 0

0A
= —m'g0Asin 6, + I0AB ><7+ T'r=0o0rT =mg

1
= —m'g0Asin 0, + EIOAZB +mgr =0

(m'0Asin 6, — mr)

[=2
=1=49 0AZB
(0,1 x 0,1 0,5 — 0,13 X 0,025)
AN:T =2 %100 x > =074
102 x5

Solution 23 :

1. a)) Représentation des forces

Chacun des c6tés du cadre est soumis a une force de Laplace
appliquée en son milieu.

Q
Iy F,
S\
N
7
P N

Ces forces ont les propriétés suivantes :
E) = —E et Fz) = —E) ce qui implique que I’ensemble des
forces n’imprime pas un mouvement de translation de cadre.

F, =F, =laB

F,=F,=45.10"%x%25102x1,2.1072 = 1,35 X 107°N
Ces deux forces ne sont pas paralléles a 1’axe A, elles ont donc un
effet de rotation du cadre autour de 1’axe A.
F, = F; =IbB
F,=F=4510"3%x4.10"2 % 1,2.1072 = 2,16 X 107N
Ces deux forces sont paralléles a 1’axe A, elles n’ont donc aucun
effet sur la rotation du cadre autour de ’axe A.

b)) Position d’équilibre stable du cadre

sens de rotation

du cadre /—\ 7,

o

Schéma vue de dessus
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D’aprés la question 1. a)) , le circuit est soumis & un couple formé

par F, et F,, et dont le module est égale a :

I'=F,MH avec MH = MQ sinf = bsin8 = I = labBsinf
Un circuit comportant N spires de surface S, parcouru par un
courant I, le moment du couple électromagnétique s’écrit :

I' = NlabBsin68 = NBIS sin @
ATéquilibre T=0sinf=0=60=mouf =0

Pour 8 = 0 (équilibre stable) et @ = w (équilibre instable)

— — — —
s, B & S5
—> < >

équilibre stable

équilibre instable

¢)) Flux magnétique du circuit

® = NB.S = NBS cos 6§ = NBab cos 6

A 1’équilibre stable 8 = 0 = ® = NBab = ®,,,,,
= b =7o,, =NBab
@ay =100 1,2 X 1072 x 2,5 X 1072 X 4 X 1072
®pe = 1,2 X 1073Wh = 1,2mWh

2. a)) Expliquons pourquoi le cadre est le siége d’une f.é.m. induit

Le mouvement du cadre est circulaire uniforme, 8 = wt = 1007t

@ = NB.S = NBS cos 6 = NBab cos 6
O(t) = &,y cos(wt) = D4, cos(1007t)
Le flux magnétique varie en fonction du temps, donc le cadre est

siege d’une phénomeéne d’induction électromagnétique de f.é.m.
do

S dt

soit e(t) = 0,377 sin(1007t)

€ = €4, Sin(1007t) = 0,377 sin(100nt) = epa, = 0,377V

e= =@, 5,0 sin(wt) = 1,2 x 1073 x 1007 sin(1007t)

b)) Expression du couple électromagnétique

' = NlabB sin 6 = T4, sin(wt) = [a = NIBab
Tpax = 100 X 4,5.1073 x 1,2.1072 x 2,51072 x 4.1072
s0it Tpex = 54X 107°N.m

3. a)) Condition d’équilibre du cadre

A 1’équilibre le couple électromagnétique est égal et opposé au
couple de rappel M, = —C8, exercé par le ressort.

Donc Ty, = —M, = NIBab = C6,

En déduisons la constante du torsion C

NIBab T,
NIBab = C6, = C = ==
6o 6o
54 % 107°
AN:C="—"—=1,031x10"N.m.rad"?
6

b)) Equation différentielle du mouvement

Les frottements et le couple de torsion étant nuls, le couple

d’inertie est équilibré par le couple magnétique :
I'=—NIabB sin 0

Le couple s’oppose toujours au déplacement.

R.F.D (en rotation) :

.. .. . NlabB
['=J6 = —NIabBsinf =J0 = 6 +

Or 6 est plus petit donc
NlabB

. Dnax

0=0=0+

sinf~0 = 6§ + =0

C’est une équation différentielle du second ordre sans second
membre caractérise un mouvement de rotation sinusoidal.

Calcul de la période T

21 )
T=— olw?*="2 =T=2n /
w ] Fnax
—4
AN: T=2 =43
Tl5ax106  °
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Solutions sur Les Oscillateurs Electriques
Solution 1
1. a)) Calcul du flux propre : ®, = Li = 0,1 X 0,3 = 0,03Wb

b)) Caractéristique de B au centre du solénoide

- direction : parall¢le a I’axe du solénoide
- sens : de la face sud vers la face nord

- intensité : B =y, — 1(adeterm|ner)

Calcul du nombre de spire N

_  N%s, _  N?mR?, _ | opL
Pp=po—l =po— L =N= HoTR2i
A.N: N = 003x15 = 1,93 x 103spi
T X107t x 102 %03 spires
1,93 x 103
A.N: B=4mx1077 XT x 0,3 = 4,85 x 107T
¢)) Tension aux bornes de la bobine
) di ) ) di
U=—-e+ri=L—+ri ori=Il=cst =>—=0
dt dt

=U=ri=5%x03=1,5V

d)) Calcul de la tension aux bornes de la bobine a t=t;

U=L3—i+ri —U=01x2+15=17V

¢)) Energie emmagasinée dans la bobine a t=t;

Ep =2Li? =% 0,1x 032 = 45x107%]

2. a)) Dans le circuit, il y a naissance des oscillations électrique
sinusoidale (harmonique) car la résistance interne de la
bobine est négligeable.

- Calcul de la charge initiale : Q, = CU = 107° x 10 = 107*C

b)) Equation différentielle liant u

- Aux bornes du condensateur : u, = % i:
- Aux bornes de la bobine : u; =L 4 J—C -
dat u : L

Ona:u=uc=u;: | I
Le condensateur se décharge : i = — Z—‘z

. dq_ _du di ¢4 d du c d?u

= _——= — —
S T e T T T T
d*u  d*u 1
Su=-L—5=—=+—-u=0(1)

dt? dtz ' LC
- Pulsation propre du circuit

1 1
Wy =—7—=—F———== 103Tad.s_1

vLC /0,1 x107°

- Equation horaire du mouvement

L’équation (1) a pour solution wu(t) = Upygy cOs(wot + @)
A t=0, Uy = Upax = Upnax cos(@)
= Uppax €0S(@) = Uppgy = cosp=1= ¢ =0
u(t) = Uy cos(wet) = 10 cos(103t) (V)

- Expression de ’intensité i(t) en fonction du temps t

Enposant I, = CUyw, = 1075 x 10 X 103 = 0,14
i(t) = Lyax sin(wet) = 0,1sin(103t) (4)
c)) Energie électromagnétique totale

1 1 .
E=E,+E, ==Cu?®+=Li*=cste
2 2
Les oscillations sont harmonique, alors 1’énergie totale se

dE
conserve : E = cste = e 0

dE 1 du? 1 di? 1 du 1 di
Ezfcﬁ 2Ldt 0= ECXZud—+2L><ZLE 0
u di du di d?u

=>Cu5+Lla—OorL _CE et &=— P
:Cud—u-i-L(—Cd—u)x(—CCiz—u):O
dt dt dt?
:Cud—+LCZdu d—u2=0=>Cd—u<u+LCd—uz>=0
dt dt  dt? dt dt?
du du? , du? 1
oer—thz u+LCﬁ—0 d'o 'dt2+_u:0

Solution 2

1. a)) Caractéristique de B au centre du solénoide

- direction : paralléle a I’axe du solénoide

- sens : de la face sud vers la face nord

2500%X5

- intensité : B = ,uO—L =47 X 1077 x =——=3,92 x 107%T

b)) Inductance L du solénoide

N2

&, = NBS avec B=u0§i = <I>P=,uoTSi

2
- par définition @p = Li = Li = po==i =L ===

N2mr?

OrS=mnr? = L=y,

2500%xmx0,022

A.N:L =41 x 1077 X =246 X 1072H

c)) Calcul du flux propre :
®p=Li =246%x 1072 x5 =0,123Wb

2. —Charge maximale :
Qy=CU=25%x10"°%20=5x10"°C
- Energie emmagasiné :

1 1
Ey=5CU%=2x25x107x20° =5x 107

3. a)) Equation différentielle liant u(t)

- Aux bornes du condensateur : u, = %

. di
- Aux bornes de la bobine : u;, = Ld—;

-}

Ona:u=u;=u C lu L
Le condensateur se décharge : i = —% u
dq du di d?u
=== —=—(— =
dt dt dt dt?

N S, 10
= e —
U=t dt2 acz et

du b)) Soit u(t) = Upyex cos(wyt + @) solution de 1’équation (1
= _CE = —CUy(—wy) sin(wyt) = CUyw, sin(wyt) ) @) max C0S(@ot + ) d W
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Condition initiale : a t=0, Uy = Upq, = 20 et
Unax = Unax cos(p) = cosp=1= ¢ =0
1 1

VLC /0,025 x 2,5 X 10-6
u(t) = Uy cos(wyt) = 20 cos(4.10*t) (V)

wg =4 x 10%rad.s™!

€)) Montrons que 1’énergie totale e est constante

1 1
E=E6+Em=ECUZ+Ele

du
dt

oU i = —C— = CUpuw, sin(wgyt)

1 1
E = 2 CUppar’cos?(wot) + 2 LC?wy? Uy *sin®(wot)

or LCwy? =1

1 2 1 2 ;
Alors: E = ECUmax cos?(wyt) + ECUmax sin?(wyt) =

1 1
== cos“(wpt) + sin“(wyt) ) = = = cste
E ZCUmaxz( Z(wot) in®(w, )) ZCUmax2

1 , 1
E = CUnax’ =5 % 25X 107 x 202 =5 x 107/

Solution 3
1. a))Schéma du circuit (L,C)
La décharge du condensateur de capacité C dans

la bobine d’inductance L et de résistance interne

négligeable donne naissance a des oscillations C |y
électrique sinusoidales.

b)) Calcul de la charge maximale du

condensateur :
Qmax =CU=6%x10"°x1=6x10"%C
2. Equation différentielle liant la charge q

Loi d’additivité des tensions :

q_ . di . dqg _di d’q
Uc = U =)E=LE ortcu:—E:)E:_F
q d’q q d%q o d¥q 1
1 2t 20 soit ety — =01
(Tt Tt T st gt =0 @
3. Calcul :

a)) de la pulsation propre wq

L’¢équation (1) a pour solution q(t) = Qpay cos(wet + @)

i=- % = WoQpmax SIN(Wot + @) = L0y sSin(wot + @)
-3
Imax = ©oQmax = Wy = ét:j; = % = 400rad.s™!
-Période propre :
T, = m_am 1,57 X 1072s
w, 400
- Inductance L de la bobine :
. 1 1
wo = e = L=z T s 10e a0z - MO

b)) Intensité du courant, charge et tension en fonction de t

Condition initiale : a t=0,

AL,

Qo = Qmax = Qmax COS@ = cosp=1=¢ =0
q(t) = Quax cos(woet) = q(t) = 6 X 107° cos(400¢t)
i(t) = Ly sin(wgt) = 6 X 1076 sin(400¢)

et u(t) = % = U, cos(wyt) = cos(400t)

c)) Energie emmagasinée par le condensateur

et par la bobine en fonction du temps

1 1
E; = ECu2 =3 X 6 X 107°c0s2(400) = 3 X 10~%cos%(400)

1 1
E, =5 Li% = 2 X 1,04 X (2,4 X 107)cos?(400¢)

E, = 3 X 107%c0s%(400¢t)

- Energie totale du circuit

E=E,+E, =3x10"%0s%(400) + 3 X 10~%cos?(400t)
E =3 % 107%(cos?(400) + cos?(400t) = 3 x 107¢]

Solution 4 ;
1. a)) et b)) >
CE:E u 3 ur,
2. a)) Tensions
- Aux borne de la bobine :
L di ] dq di d?q Ldzq
= —_ = e = -] —
o=t ot dt ~dt dez dt?
-Aux bornes du condensateur : u, = %
b)) Equation différentielle liant la charge g
q d’q  d’q 1
Uc = UL :E= _LW soit W-l-ﬁq =0

3. a)) Solution générale de I’équation différentielle
Cette équation admet une solution de la forme :
q(t) = Qmax cos(wot + @)
Qmax - @amplitude ; wyt + ¢ : phase de la charge q(t) & la date t
@ : phase initiale de la charge q(t) a la date t=0.
b)) Expression de la période propre

. 1 1
Soit wy? = ¢ Solt wy = 7=

La période propre est: T, = i—” = 2mVLC
0

c)) Expression de g(t) en tenant compte des conditions initiales

A t=0, on enregistre les variations de q dés qu’on

branche le condensateur préalablement en série aux bornes de

la bobine : q¢(0) = Qmax

q(0) = Qmax €05(¢) = Qinax c0S(9) = Qmax

=cosp=1= ¢ =0 donc: q(t) = Quax cos(wyt)

c)) Expressions numérique de q(t) , u(t) eti(t) :
q(t) = Qmax cos(wot)
1 1

— = =3x103%rad.s™ !
VvLC +9.103x 12.10-¢

avec w, =
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Omax = CUp = 12.107° x 12 = 1,44 x 10~*C
q(t) = 1,44 x 10™* cos(3.103¢)

U(t) = Upax cos(wot) = 12 cos(3.103t)
dq

i(t)y=——

~1=1,4432107* x 3.10% sin(3. 10%)
i(t) = 0,4sin(3.10%t)
Solution 5
1. Valeur de la charge maximale du condensateur
Qmax = CUp = 6,28.1076 x 50 = 3,14 x 1074C

2. a)) Equation différentielle liant la charge g

Loi d’additivité des tensions :

q di dq di d?q
Uc =Yg :E=LE+” orl=—E=a=—W
q d’q  dq d’q dq gq
Lt —-r—=L—+r—4—==0
C az Ta T taetTacte
‘td2q+rdq+ =0 i+l 4—q=0
SO Gz T T T M AT AT 1=
b)) Expression de I’énergie totale
1> 1,
E = Eel +Emag =E?+§LL
€)) Montrons que I’énergie totale varie
1> 1
: E==—+-Li?
Ona 2C+2 i
dE 1qdg 1 di gq d%q
— =2X-m— 42X = Li—=—i+Li|—
dt 2cac T M e T T ae
dE (q d?q
R (I A
dt <C+ dt?
d? q q K dq
L—+r—+-q=0= —+L— = —1—= —
0 dt2+r t+Cq =C+ a0 rqt ri
dE d?
E=<%+Ld—t3>i=—ri2<0=>E;tcste

Donc E est une fonction décroissante du temps

Alors le systéme n’est plus conservatif ; ceci est di aux pertes par
effet-Joule dans la résistance .

Par conséquent 1’énergie totale varie en fonction du temps t.

d)) Nature des Oscillations

Comme |’énergie totale varie en fonction du temps, alors

la décharge du condensateur dans une bobine de résistance r,
donne naissance a des oscillations électriques amortis.

Au bout d’un certain temps suffisamment longs, le condensateur
sera préalablement déchargé et 1’énergie électromécanique totale
du circuit sera quasiment nulle.

€)) Nature des oscillations si r=0

r
Ona (j+zq+(u02q=0 sir=0= {§+wy?qg=0
D’ou : si la résistance de la bibine est nulle (r = 0), la décharge du
condensateur dans une bobine idéale, donne naissance a des
oscillations électriques libre et harmonique, de pulsation propre

1
Wy = —
° " JIC

Fréquence propre des oscillations

1 1
Wy =2MNy = —— = Ny = ———
0 " JIC ° " onvIC
1
N, = 112,62Hz

21 x,/0,318 x 6,28.10-°

Solution 6

1. a)) Capacité du condensateur

TO = 2_71 avec wy = = TO = 27T\/LC - TOZ = 47T2LC

L

wo VIC

Ty> (2 x107%)2

4m2L ~ AmZx 1072
b)) Calcul de la charge maximale du condensateur :

Qmax =CU =107 x5=5x1077C

2. a)) Equation différentielle liant la charge g

soit C = =10""F

Loi d’additivité des tensions :

q i dqg di d?q
Uc = U EE:LE OTLCLLZ_EzE:_W
q d’q _q d%q Cd¥q 1
c-ltaE Tt tae =0 ot et =0 @

b)) Equation horaire

L’équation (1) a pour solution q(t) = Q. cos(w,yt) avec
_ 1 _ 1

“VIC Jooix 107

= q(t) = 5% 1077 cos(3,16 x 10*t)

wg = 3,16 X 103rad.s™!

3. a)) Energie emmagasinée dans la bobine :

1 1
E= ECU2 =X 1077 x 252 = 3,125 x 1079

b)) Valeur de ’amplitude maximale I .,

1 2
E :ECUmax =

2% 3,125 x10°5
AN: gy = |=—00—— = Inax = 7,90 X 10724

Solution 7

1. a)) Equation différentielle liant U du condensateur

<> E, = constante

chaambane92@gmail.com

Page 229

Electricité

Solutions sur le circuit (L.C)




Physique Terminale S

Oscillateurs électriques

chaambane92@gmail.com

En appliquant la loi d’additivité des tensions :

E=U;+ Ug,or U, = Ri avec

dq dUpc
i=— etq=CU, i =C
L dt etq C=>l dt
SoitE=1U +RCdUC dUC+ Ly = £
= _— s — —_ = —
ot ¢ dt dt  RC ¢ RC

Valeur de U,
A linstant t = 10,5s, 1 = 22uA

1=%=>Q=It=22><10_6><10,5=2,31><10_4C

Q=CU, = U, =Q=—2'31X10_4= 7,7V
c 30 x 10-¢ ’
b)) Détermination de A, B et 8
du,
T —BBe Pt \donc: E = A+ fBe Pt — RCBBe Pt
= (—E+A)+ (1 —BRC)Be Pt =0 orBe Pt +0

S A—-E=0et (1-BRC)=0

1
soit A=E etl—ﬁRC:ozg:R

At=0U,=A+B=0=>B=-A=-E

Ona:u=uc=uy,

Le condensateur se décharge : i = —%
] dq c du di c d*u
= — = —(— =
ERRNPT: e dt dt?
L di L d*u d*u N 1 0
= = e —_— = — —_— =
YEM =g dt? aez " Lc”

c)) Equation horaire
Soit u(t) = Upax cos(wgt + @) solution de 1’équation
différentielle
Condition initiale : at=0, Uy = Upqx
u(0) = Uy = Upax c0s(@) = cosp=1= ¢ =0

_ 2m _ 21

T, 6.1073
uU(t) = Upgx cos(wot) = 7,7 cos(103t)

wg = 10%rad.s™!

d)) Energie emmagasinée dans la bobine :
1

1
E= E“’”‘”‘Z = ECUO2 =89 x107*

Valeur de I’amplitude maximale I,,,,,

1 1 2E 2%8,9x107%
_t _t _t E= ECUma"z - ;leaxz = Inax = \/; == 0,:3
dot: Ug(t) =E — Ee Re =E(1—e Rc) = Uo(l—e Rc)
soit Ipae = 0,244A
¢)) - La constante du temps t du dipdle RC est le produit de la
résistance R par la capacité du condensateur C :
T=RC =2.10%x30x%x107% = 0,065 = 60ms
- La constante du temps T représente le temps nécessaire pour
que le condensateur atteint 63% de sa charge totale.
d)) Expression de g (t) et i(t) en fonction du I, et T
_t
q(t) = CUy = CUy (1 - e7F7)
. _dq cu 1t U &
= —= X — RC = — R
"Sar T F0 ke ® R ¢
Uy . _t
avecRC =t et ]y = " ;soit i(t) =le =
En régime permanant ¢’est-a-diret =0 =i =10
e)) L’énergie emmagasinée dans le condensateur est dissipée par
I’effet joule a travers la résistance ohmique R :
1, 1
Ee =5 CU" = 5% 30 1076 x (7,7)2 = 8,9 x 107%J
2. a))_Valeur de ’inductance L de la bobine
T, 2n ! T, = 2nVLC = T, = 4n%LC
=— avec Wy =— = T, =21 = =4n
0 (1)0 0 \/’E 0 0
it L= L' __(6x107) = 0,03H = 30mL
SO M = ymec T amEx30x 106 o0 T oM
Charge maximale :
Qmax = CUp = 2,31 x 107*
b)) Equation différentielle obéissant u(t)
- Aux bornes du condensateur : u, = %
- Aux bornes de la bobine : u;, = L %
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Solutions sur le circuit (RLC)
Solution 1

1. a)) Caractéristique de B au centre du solénoide

- direction : paralléle a I’axe du solénoide

- sens : de la face sud vers la face nord

- intensité : B = p, %i =47 x 1077 x 1°0°§:2 =5,027 x 1072T

2. a)) Schéma de la bobine
A (L,R) B
—YYT"—9g

- Facteur de puissance de la bobine

P, =Ul = 81 0,49

= = = =
m cosg cos¢ Ur 110x1,5 ’
b)) —Calcul d’impédance Z : Z = % = % = 73,33Q

- Valeur numérique de Ret L :

R
cos@ = 7 = R =Zcose =73,33x0,49 = 35,93Q

Par définition : Z = \|/R? + (Lw)? = Z? = R? + (Lw)?

VZ?—R? 7?2 -R? /73,332 —3593?
2N 2w x50

Soit L =

¢)) Expression de i(t)
i(t) = IV2sin(2rNt — @) avec cosp = 0,49 = ¢ = 60,66°

=0,2H

¢ = 60,66° = 0,33nrad = i(t) = 1,5V2sin(1007t — 0,337)
i(t) =2,12sin(100xt — 0,331)

Solution 2
1. la tension maximal de la source est :

Unax = UV2 = 220V2 = Uy, = 311,13V
2. a)) Détermination de Zp ,Zg et Z

ZRzﬂz 140:409 ; ZB:%:120:34289 et
I 35 ’ I 3,5 ’
U 220
= T = 3’—5 = 62,86Q

b)) Valeurde R, retL. R =Z; = 40Q ;
Pour la bobine B :

Zp =2+ (Lw)? = Z5° = 2 + (Lw)? (1)

Pour I’ensemble bobine +conducteur ohmique

Z=yJR+7r)2+Uw)2=2Z?>=R+71)?*+ (Lw)? (2)
@RQ-1D)= 22-Z =R+1r)? -1 =R*+1r24+2rR — 12

Z* —Zp* — R?

Z? -7z =R*+2rR = r =
B T r 2R

62,86% — 34,28% — 402
2 %X 40

1D:Zz% = r* 4+ (Llw)?* = Lw = fZBZ —r2

\/ZBZ_ r? _\/ZBZ —r?

AN:r=

=14,7Q

v/ 34,282 — 14,72

100w
c)) Déphasage entre u et i :

Lo  9,86.107% x 1007
R+7r 40 + 14,7

d)) Expression de i(t)

A D’instant ou la tension est maximal,

AN:L = =9,86 X 1072H

tang = =0,566 = ¢ =0,52rad

i est en retard par rapport a u, donc :

i(t) = IWZsin(2zNt — ¢)

i(t) = 3,5 x V2sin(1007t — 0,51) = 4,95 sin(1007t — 0,51)
Solution 3

1. a)) Expression de I’impédance Z du circuit : Z =

R% + (Lw - 5)2

b)) Expression de I’intensité efficace du courant : Z = % =>]= %

c)) Expression du déphasage de u(t) par rapport & i(t) :

1
Lw—+#
Cw
t =—"
an @ R
2. Calcul numérique de Z, l et ¢
Lw = 0,3 X314 =942
1 1
= 159,23

Cw  20x10-5x 314
= 7 =,/102 + (94,2 — 159,23)2 = 65,800

LU0 o 942-15923
TZ 6580 At tane= 10 =T

= ¢ =—-1,42rad

3. a)) Calcul des tensions U; etU,

- Aux bornes de la bobine :
U, =27, = Lwl =94,2 X 1,52 = 143,2V

- Aux bornes du condensateur :
1
U, =21 = C_ X | =159,23 x 1,52 = 242V
w

b)) Expression de instantanées de u, et u,

u, = U2 sin(wt + @) et u, = U2 sin(wt + @,)
- Détermination de ¢, et ¢,

tang@, = %’ = % =942 = ¢, = 1,46rad et
Pour la capacité pur ¢, = _g

s
w, = 242V sin (314t - E) et u, = 143,2VZ sin(314¢ + 1,46)

s
u; = 342,24 sin (314t — E) et u, = 202,5 sin(314¢ + 1,46)

Solution 4
1. Vérifions que Z = 33Q

142 1 \2
Z= |R? (L ——) - |Rr2 (2 NL——)
j T~ te j +HemNL =5 Ne

=L =

w 2nN
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27NL = 27 X 60 % 0,20 = 75,39 "
= - _10610$ 0rw02=i$0—’2=15+ (E) + 4w,y?
2TNC ~ 2w x 60 X 25 x 10~6¢ LC 2|L \/ L

Z = /127 + (75,39 — 106,10)2 = 32,972 = 3302

2. a)) Montrons que /w;. w, = wq
_ 120

b)) Calcul de I’intensité efficace | : Z = % =>1=-=-—=3630
1(R /
c)) Détermination de @, Wy =5 Z + 4w,? ]

1 R 12
NL< —— > <0 > =—=—=0,3636
TESoane T 4 OSP1=7 =33 R e,
Wy W =T= W =w,—T =S+ +4(u0 -
donc ¢, = —0,348rad
2. a)) Calcul de U,y 11r R\2 R R 1 |/R\2
w, ==|—+ (—) +4we? |——=—+2 ()+4
Uy = Zypl = JRZ+ 2aNL)? 17201 L 0 L~ 2172 o’
Uy = 122 + 75,392 x 3,63 = 277,11V . 1 .
b)) Calcul de ¢, Wy X Wz = (‘Z"’E () + e’ )([Z JG) oy D
R Rl _12x363 _ . 1/ B2 R
COS¢2—E—E—W—O,172$¢Z—1,407'(1 wlwa:Z((Z) +4w02>_m=w02 = Jw, X w, = w,
- Expression de Uyp(t) : ugr(t) = UapV2 sin(2nNt + ®2) b)) Calcul de w, et w,
e (t) = 277,1132 sin(1207t + 1,40 R
4r () ( ) wy =10* = wy? =108 etw, —w; =2x%x10%rad.s71 =—
soit uye(t) = 391,89sin(1207t + 1,40) L
Solution 5 1|R R\? 1
) - w, ===+ (—) +4w? | = —(2000 ++/2000% + 4. 108)
1. a)) Déphasage ¢ entre U(t) et I’intensité i(t) 2L L 2
A
i(t) = V2 cos(wt) et u(t) = UV2Cos (wt + Z) w, =11 x 10%rad.s™ ' et w, — w; =2 x 103rad.s™?

Soit w; = 11X 10* —2x10% =9 x 103rad.s™?

s
=@ =-rad
4 c)) Valeur de L et C

b)) Impédance Z du dipble MN : R A , R 20 001K
R R 20 I8 T a0 T 2000
cosp=—=7= = — = 28,280 L Aw 2000
g 0 cosy t gl == €= — . 107°F = 1uF
= — = = = =
e @0 =T Lwg?  107% x 108 K
¢)) Calcul de l et U
Solution 6
La)—i (La)——)l U . . N
tan ¢ = Cw _ Cw/)” _UYpn 1. a)) Expression de I'impédance Z du circuit
R RI RI . -
— 2 Y - 2 1
U e 2= @4+ (b= ) = [+ + (2w - 20)
Rtang  20tan4s° ! 27NL = 27 x 100 X 0,8 = 502,65
1 1
1(r R\?2
_1(R R = = 361,715
d)) Montrons que w; = ; <L +J() + 4‘”02> 2nNC 21 x 100 X 4,4 x 10-°
Pulsation a la résonance w, = \/L_ = Wl =— Z = /(345 + 55)2 + (502,65 — 361,715)2 = 424,10Q
LC LC
b)) Expressions numérigues de Uy etiyg
7= R+ (lo-~) =22 =R + (Lo —L) ;
= + ( Ok a) =4°=R"+ ( Ok a) = Uap = Usp,,,, cos(wt + @) etisg = Lygy cos(wt)
(RV2)" = R? 1y? 2 _ p2 1y Lo — 2 502,65 361715
RV2) =R +(La)——) = 2R?—-R =(Lw——> “Cw 00— 964,
tan g = = =0,3523 =
Cw Cw Ml =Ry 345 + 55 ¢
1y’ 1 1 = 0,338rad
(Lw—c—) =R =lo---=3tR= lo---=R =0,338ra
w w w
LCw? —1 = RCow = LCw? — RCw —1 = 0 Uyp = U2 cos(wt + @) et iz = IV2 cos(wt)
RC — JROTTILC Uys = 4V2 cos (2007t + 0,338) et i,z = IV2 cos(wt)
A= (RC)*+4LC >0 = w, = <0 et U U 4
2LC =~ s [=—= =943 x 10734
1 Z 424,10
RC +/(RC)? + 4LC —
W, = SLC =3 [L LCvR C*+4LC ] = iz =943 x 1073v2 cos(200mt)
_1R+ R2C2+4LC _1R R2+4
W2 =TT e Teer | T2\t T 1E T Ic
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2. Valeur de I’intensité & la résonance

1 1
Ala résonance wy = 2nNy = — = Ny = ——
° T JVIc 7’ 2mIc
1
A.N: N, = = 84,83Hz

2m,/0,8 X 4,4 x 107°

3. La bande passante en pulsation est I’ensemble des pulsations de
I’intervalle [w,; ; w,] OU w; et w, les limites de la bande
passante.

- Détermination de w; et w,

Z=\/(R+r)2+(Lw—$>

1
=>ZZ=(R+r)2+(Lw——)
Cw

2

2

(R+1)V2 2=(R+r)2+ Lo —— 2
( ) Cw
1 2
m

1 1
(Lw——) —(R+71)? = Lw——=+@R+7)
Cw Cw

:>2(R+r)2—(R+r)2:(La)—C—

{Laol2 +R+7r)Cw,—1=0 (1)
Lw,2—(R+1)Cwy —1=0(2)

A= ((R+7)C)* +4LC >0

—~(R+71)C+ J((R +7)C)" +4LC

w =
! 2LC
2
(R+7)C + \/((R +7)C)" +4LC
w —
2 2LC
—(345+55)x4,4x10‘5+J((345+55)4,4x1o—6)2+4.0,3><4,4.1o—6
Wy = 2X0,8X4,4X10~6
(345+55)><4,4><10_'5+\/((345+55)4,4><10‘6)2+4.0,8><4,4.10‘6
(Uz = wy; =

2%0,8X4,4x107°

338,72rad.s™! et w, = 838,72rad.s™!

4. Montrons que Aw peut s’exprimer en fonctionde R, ret L

_ (R+r)C+(R+r)C:2(R+r)C:R+r
2LC 2LC 2LC L

5. Calcul du facteur du qualité Q

Aw = w, — wy

Wo Wo N
=—=—" 0ol Wy =
Aw  w,; —w;

Q

sl
o

1

Wy = ——
0 10,8X4,4x10~6
Puissance consommée dans le circuit

R+r (R+1)
P =Ulcos¢ avec COS(pZT =P =Ul

- 533
=533rad.s tetQ = ——
838,72—-338,72

= 1,066 6.

U U (R+7r) U2R+71)
OrZ=— === =>P=UX—=X =
i Z A A 72

7. Puissance moyenne recue a la résonance

Alarésonance R+r=Z et ¢ =0

o UR+71) U2 4
N 72 T Z T 42410

=3,77 X 1072W

Solution 7

1. a)) Expression de u,p(t) en fonction de Z;, I,,.,, w et @,

U
Uy (t) = Uppmax Sin(wt + @) orZ; = —ABmax
max
Usgmax = Z1lmax = Wap(t) = Z1lpay sin(wt + ¢1)

b)) Expression de ug.(t) en fonctionde R, 1., et w

UBCmax i

Ugc(t) = Ugcmax Sin(wt) or Z, =R =

’
Imax

UBCmax = leax = uBC(t) = leax Sin(wt)

2. a)) Diagramme de Fresnel

b)) Calcul de @ et @,
Dans le triangle ABC :

AB? = AC? + BC? — 2ACBCcos¢p =
Uap? = Upc” + Upe? — 2UycUpc cos @

= cos@ = —UACZ = Yac
T 2aUse  2Upe
703 V3 m d
= = — = —
SC=3x70 2 7976

BC? = BA* + AC? — 2BAAC cos p, =

U
UBCZ =Up,® + UACZ — 2UgaUyc cOs @, = cos @, = ZU‘;;
7043 3 T et
= = — = = -
OS2 =o%70 2 PTEE
. _n+1r_1r J
Y1 =9 §02—6 6—31"61
3.a)) Calcule Z, r, L
UAB = 121 ’UBC =RI et UAB = UBC
< I1Z, =Rl = Z, =R =100Q
. Lwl, Lw Zysin ¢,
= [
sin ¢, Zl, - 7 -
100 X sin 60°
AN: L=——=0,275H
1007
_rIm_r B B .
oS, =———=—>>1r =27Z;cosp; = 100 cos 60° = 500
Zil, Z,

b)) Expression de U, (t)

Upc(t) = ZI, sin(wt + ) ou: Z = /(R +1)? + (Lw)?

AN : Z=./(100 + 50)% + (1007 x 0,275)? = 173,100
Use 70
Im—I\/E or I—T—m—o,’b‘l

et ZI,, = 173,07 x 0,72 = 171,33V

s
Usc(£) = 171,33 sin (1007t + g)

chaambane92@gmail.com

Page 233

Electricité

Solutions sur le circuit (R.L.C)




Physique Terminale S

Circuit RLC en régime sinusoidal forcé

chaambane92@gmail.com

Solution 8

2
a)) Calcul de I'impédance Z = [R? + (Lw — i)

1 1
Cw 40 % 1076 x 250

= Z = /502 + (100 — 100)2 = 50Q = Z =R = 50Q

Lw=10,4x250 =100
{ =100

D’ou le circuit est a la résonance et
la pulsation a la résonance est w, = 250rad.s™!
b)) Déphase entre u(t) et i(t)

7= JRZ + (Lw - %)2 = JRZ + (ZnNL - ﬁ)z

! 2nNL = 2mr x 50 X 0,4 = 125,66

1 1
2TNC ~ 2m x 0,4 X 40 x 10-6

= 79,58

= Z = /502 + (125,66 — 79,58)% = 680

cos<p=§=2—§=0,735 or2nNL<ﬁ:> <0

cosp = 0,735 = ¢ = —42,69° = —0,745rad
¢)) Expression de i(t)
i(t) = V2 sin(wt + @) = [V/2sin(1007wt — 0,745)
I = g = g =0,29 = i(t) = 0,692 sin(1007t — 0,745)
d)) Calcul de la puissance moyenne :
P =Ulcosp =20x0,29 X 0,745 = 4,32W

2. a)) Valeur de la capacité C a la résonance

2_ _1 1

Alarésonance N = N, = m2Le = N

-
2nVLC
1 1

C= - = 2,5x 105 = 25uF
4m2LN? 4% 10 X 0.4 X 502 K

b)) Puissance moyenne & la résonance

Broy = Ulcosg oralarésonancep =0 = cosp =1

Proy = UI =20 X 0,29 = 5,8W

- Tension efficace aux bornes de la bobine

U, =Z,I = Lwyl = 2nLNyI = 2w X 0,4 X 50 X 0,29 = 36,44V

Solution 9
1. Calculde R, L Cet w,

Alarésonance Z = R = % = % = 1004

- La largeur de la bande passante est définie par :
R R 100
- Le facteur de qualité est défini par

L L

Q== |-30*==—>C=

R2C ~ Q2R2
1,59
C=—7——
1002 x 1002
Pulsation a la résonance :
1 1

VIC /159 x 1,59 x 100

=1,59 x 1078C

= 6,29 X 103rad.s™?*

Wy

2. a)) Tension efficace aux bornes du condensateur :
U.=Z: =QU =100x 10 = 1000V

b)) Puissance Moyenne consommée dans le circuit

P =Ulcose etalarésonance p =0=>cosp =1
=P=UI=10x0,1=1W
Solution 10
1. Schéma du circuit (RLC)

| c
|
X -

N

Voie y; : on visualise la tension aux bornes de la résistance R.
Voie y, : on visualise la tension aux bornes du dipole RLC.
2. a)) Calcul de I’inductance L

1 1 1
Nozm = 1\/02=m :>L:41T276N02
L= ! = 0,345H
4x10x33x1076x 1482
b)) Valeur de ’intensité I
Uc

- =1 7= - Yc _
UC_ZCI_CwOI_LwOI :>I_L(u0_27rN0L

15
2m X 148 x 0,345
c)) Valeur de la largeur de la bande passante
AN=R+r= 47 + 15
2nl  2m % 0,345
3. a)) Calcul de I'impédance Z du circuit

AN: 1= = 46,75 x 10724

= 28,60Hz

7= \/(R +7)2 + (Lw - i)z = \/(R +1)2+ (2nNL - anNc)z

{ 2nNL = 2m x 200 x 0,35 = 439,82
1 1

27NC 27 x 200 x 3,3 X 10-6

= 241,14

Z = /(47 + 15)% + (439,82 — 241,14)2 = 208,13Q
b)) Valeur de I’intensité efficace du courant
U U 2,2
I=—=]l===
I Z 208,13
c)) Valeur de la tension aux bornes de la résistance :

Up = RI = 47 x 0,01 = 0,47V

=0,014

d)) Déphasage entre la tension et I’intensité

R 47
cosg=_ == 0,225 = ¢ = 1,34rad
Solution 11

1. a)) Schéma du circuit
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b)) Equation différentielle du circuit (R ,L,C)

En appliquant la loi d’additivité des tension, on a :

u=U,+U;+ Uy avec UL=L%+ri,UR=Ri etUC=%
. _dq , di . . .
1=E=>q=-fldt=>u=La+Tl+Jldt+Rl

d'ou: l'équation dif férentielle :
u=(R+r)i+L%++fidt

¢)) Construction de Fresnel du circuit (R,L,C)

14 Lo
Cog b~ R+r -
V4 Lw ¢ i
Cw
z
P
R+r ”

> 0 = u en avance sur i N .
@ @ <0=uenretard suri

2.a)) ueti sonten phase, alors le circuit est a 1’état de résonance.

- Construction de Fresnel du circuit a la résonance

A

b)) Montrons que I’équation différentielle s’écrit : LZ—i + % fidt=0

Ona:u= (R+r)i+L%+%fidtoralarésonance:

u di 1
Z=R+r)=—==>u=R+1r)i :>L—+—fidt=0
i dt C

¢)) Valeur de I’inductance L

Posons i = I,;,,, sin(2mNyt)
d 1
LE (Lpax Sin(2mNyt)) + Ef(lmax sin(2nNyt))dt = 0

Imax

2N,

1
21Ny LI, . cos(2mNyt) — I cos(2mNyt) =0

(ZnNOL - ﬁ) Imax€0os(2mNyt) = 0
1
Or Ipecos(2mNyt) # 0 = 2nNyL — m =0
M=0=4ﬂ2N2LC—1=O:N _
2Ny C 0 0 2mVLC
Et L ! =0,1H

T 4n2CN,2  4x 10 x 1 x 106 x 5002
3. Etude d la courbe de résonance d’intensité

a)) A partir de la courbe N, = 500Hz

b)) La bande passante d’un circuit (RLC) désigne 1’ensemble des
fréquence pour lesquelles la réponse en intensité est supérieur

a 71% de la réponse & la résonance.

Calculons la largeur de la bande passante

AN = N, — N, : la courbe done respectivement

Ona:0,71l, = 0,71 x 100 = 71mA

Trmm

100 N
i
0,711, ke
S0
AL
e ™
kun NN
MNiH
0 T e

300 400 Ni500 N.600 700

N; = 460Hz et N, = 540Hz = AN = 540 — 460 = 80Hz
c)) Calculons le facteur de gualité du circuit
= & = 50—0 = 6,25
AN 80
d)) Calcul de Ry, LetC

A la résonance I’impédance du circuit est minimale et égale a la

résistance totale du circuit.

IzgavecZ:RT:> IO:£:>RT:H: 2 = 20Q
R, I, 01
Rr Ry 20
AN = = L= = =397 X 10720
2 1
Mo~ omiic ™ Tawie 7T weny
1
=252 X 107°F

C =
412 x 3,97 x 1072 x 5002

4. a)) Montrons que tan¢ = Q (wi - %)
0
1

Lo=¢5 Lo 1
tane = R—r =R+r_(R+r)Cw
Lw, 1
0TQ:R+r:(R+r)Cw0
Low, 1 X w, w Wy
tango:(R+r)w0_(R+r)wa0=Qxc¢)—0_sz
W Wy
:tan(p=Q(w—0—Z>

2
- Montrons Que Z = (R + r)\/l + Q2 (mi _ﬂ)
0

Z:\/(R+r)2+(Lw—$)

3 , . [(R+1)Lww, R+mMw, \
z —\/(R+r) +< (R + 1w, _(R+r)Cwa)0>

2

w N ’
Z= [(R+1)? +<(R+r)Qw—— (R+r)QU)
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Wy

J(R 1+ (R 410202 (o —)

w

Wy, W

z=(R+r)j1+Q2(3—ﬂ)

¢)) Montrer que le facteur de qualité Q = Ri\[%
T

_La) _ 1
Q—RT avecwo—\/_
=

Q= w/— RTJLC RTf
AN _1 3,97><1O‘2_664

' 'Q_zo 2,25x10°6

d)) Expression de U en fonction de Q et U

U 1
— X — =
Cwy Ry RiCw,
Q est appelé coefficient de surtension a la résonance.
Solution 12

Ue=Zcl =

U=QU

1. a)) Calcul de la charge Q, :
Qo =CU=10%x10"%%10 = 107*C

- Equation différentielle du circuit (L,C)

En appliquant la loi d’ohm pour un circuit fermé :

q di
uc+uL—0:> +LE:0

dq di dg? q dq?

=124 1,0
T T dt aer ¢ ae

dq 1 1 dq?
dt2 +_q =0 en posant a)o =E:W

b)) Expression de g(t) en fonction de t

+we’q =0(1)

La solution de 1’équation différentielle (1) est de la forme :
q(t) = Qmax cos(wyt + @) Condition initiale :

Qo = Qmax = Qmax COS @ :>COS(p =1l=¢=0

q(t) = Quax cos(wot) ol wy, = \/_ \/W = 1000rad.s™!
q(t) = 107* cos(1000¢)

- Intensité maximal du courant

d—E=1Cdi 1Ldl =0= 1C><2ud—+1L><ZL£=O
dt 2 dt 2 dt 2 dt dt

=>Cufi—u+LL%—0 OTL——%Q g; %etu=%
o L0 (41 20)
%;to 2+LZ—Z§=O=>Z—ZZZ+%(Z=

2. a)) Intensité efficace du courant

1
Ue=Zcl =1 =1 =Colc = 2tNCU,

=] =2nrx50x%x10"%x 60 =0,1884
b)) Calcul de ’impédance Z du circuit :
U 120
zZ = 7 = m = 638,290

- Valeur de la résistance R

Z=JR?+ (lw)? = Z? =R*+ (Lw)? = R = /2% — (Lw)?

R =./Z2 — (2rNL)? = /638,292 — (27.50.0,1)% = 637,50

c)) Tensions aux bornes des composantes

- Aux bornes de la résistance R:
Up = RI =637,5% 0,188 = 119,85V
- Aux bornes de la bobine :
U, =Z,] = Lwl = 2uNLI = 2 x 50 X 0,1 X 0,188 = 5,9V
d)) Valeur du déphasage entre i et u

1
Lw——
Cw
t =—=%
an ¢ R
Lw = 2nNL = 2 X 50 X 0,1 = 31,41
=1 1 1 _ 2183
Cw 2mNC 2mx50x10-5 ~

1
SLlo<<— =>¢0p<0
@ Cw ¢

31,41 - 3183

fang =—77

=—-0,45= ¢ =—1,10rad

Solution 13
1. Valeurde U, w et @

u(t) = 12v2 cos(100mt +0,92) =2 U = 12V, w =
1007trad.s™t et ¢ = 0,92rad

2. Calcul de I’impédance Z du circuit :

z=2=2-100
1 1,2

3. a))_ Expression de cos@ et tan@ : cos ¢ :% et tang = LTw

b)) Valeur numérique de ret L

r
cosqo=z=>T=ZCOS§0= 10 cos 52,7° = 6Q

Lw rtang 6tan52,7° -
. 4 4n3 3 3 tangp =—=L = = =25%x10""H
i = _E =10"*10°%sin(10%t) = 0,1sin(10%t) = I, = 0,14 r W 1007
d)) Retrouvons I’équation différentielle 4. Valeur de la capacité C a la résonance

1 1 A larésonance wy = — = w2 = — = C = —
0o — 0o - -
E=E +E, =§Cu2+§Li2 = cste VLC Lc Lwo?
1
— — -4

Les oscillations sont harmonique, alors 1’énergie totale se ¢= 2,5.10-2 x (1000)2 4,052 X 107*F
conserve . E = cste = Z—f =0
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5. a)) Valeur maximale de Pintensité : I, = g = % =24

b)) La tension efficace aux bornes du condensateur
2

U-=Z=—XI= = 15,915V
€T T Cwy 400 x 106 x 1007
¢)) Calculons le facteur du gualité Q :
1 1
Q= =1,326

~rCw, 6x400x 10~ x 1007

6. a)) Expression de I’inductance

N 2
&, = NBS avec B=u07i = &, =uOTi

P . . NS
— par définition @, = Lyl = Lyl = ﬂoTl
NZ2S
= Len = to E
b)) Valeur numérique de L,
500% x 3,18 x 1072
Ly =41 X 1077 X =2,5%x1072H

0,4
c)) On remarque que L = Ly, = 2,5 X 1072H

Solution 14
1. a)) Valeur de la période T

Une période correspond a 10cm, alors T = 10 X 2 = 20ms

- LafréquenceN: N = 1= —50H2

T 0,020

- La pulsation w : w = 2zN = 100wrad.s™*

b)) Amplitude de chaque tension

- La voie y,donne les variations de la tension uyy;.
La valeur maximale de uyy, correspond a 5¢cm, donc
(UNM)max =5x1=5V

(UNM)max 5
Uyy =———=—=—==3,53V
NM \/E \/’E

- Sur la voie y, apparait la tension Uqy,sa valeur maximale

correspond a 8cm, donc :

U 8x3=24et U, Unax _ 2% _ 1697y
= X = e = = —= )
max oM \/E \/7
c)) Intensité efficace aux bornes du générateur
(Unm) 5
(Unm)max = Rlnaxy = Inax = w = E =0,334

| = Iﬂ _ (UNM)max _ 5 =0,2354

V2 RV2 15v2

2. a)) Déphasage entre u et i

Par définition : @] = 271% : La longueur correspondante a une
période est :L=10cm et le décalage entre les deux courbes sur
I’axe horizontal vaut : [ = 1,50cm : @ = 21'[% = 0,3mrad

La tension u est en avance sur i, donc : ¢ = +0,3mrad
b)) Expression de i(t) en fonction du temps

i(t) = Lyax cos(wt + @) = 0,33 cos(100mt — 0,31)
3. a)) Impédance Z du circuit

Z—U—16’97—722m
T 10235 7

b)) Valeursderet L

cos @ = % = R+r=7Zcosp =7221cos(0,37) = 42,44 Q

r=42,44 — R = 42,44 — 15 = 27,44Q

Lw (R+r)tang
tan<p——r+R=Lw— (R+r)tan(p=L——w
42,44 tan 0,31
A.N: L =———=0,186H = 186mH
100
EXERCICE 15

1. Schéma du circuit correspondant

“uoiel
] HO
C
@
Ug
—
m— L~ | 3

voie 2

2.a)) Calcul de la période, fréquence et la pulsation du signal

Sy AV o

\ e \\J s QY

|
|

_[4//

1

[ T
-
N

La période correspond a une longueur L=4cm=4div
T=1x4=4ms=4x10"3s

Fréquence N: N = 2= =250Hz

T 4x10-3

Pulsation :

w=2nN =2m X 250 = 1,57 X 10%rad.s™!
b)) Détermination des valeurs efficaces U et Up
Upax =2 X3 =6V et Uppax =1X2 =2V

URmax

U= Unax _ 4,24V et Uy = = 1,41V
V2
Valeur de I’intensité I du courant
. Ug 141
Up = RI soit] = =330 6,4 x 10734
c)) Déphasage de u(t) par rapport a i(t)
2ml
lp| = I

Une période correspond a une longueur L = 4div = 4cm

Le décalage horizontal entre les deux courbes : I = 0,8div = 0,8cm

2m x 0,8
lo| = — - 0,4nrad

La courbe u(t) est en avance sur ug(t) donc sur I’intensité i(t).
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3. Déduisons :
a)) I'expression de la tension u(t) et de I'intensité i(t)
u(t) = Upygy sin(wt) = 65sin(1,57 X 103t)

i(t) = Ipgy sin(wt + @) = IV2 sin(wt + @)

i(t) = 6,4 x 1073y2sin(1,57 x 103t — 0,47)

D’ou:i(t) =9,1 x 1073sin(1,57 X 103t — 0,4m)

b)) La tension aux bornes d'un condensateur est en retard sur
I'intensité ; la tension aux bornes de la bobine inductive est en

avance sur l'intensité. L'intensité i(t) étant en retard sur la

tension u(t), le dipdle est inductif.

¢)) Valeur de I’impédance Z du dipéle RLC

U 4,24
Z = —-=
I 6,4x10~3

= 662,50

d)) Valeur de la capacité C du condensateur

Z= R2+(Lw—£)2=22=R2+(Lw—i)2=>

12 1
<Lw——> =72—-R*= Lw——=+Z2-R? =
w Cw

C
Lo e- ZZ—RZzC:lx(;)
Cw w " \Lw—-+Z2 - R?
AN: €= x( ! )
157 x10% " \0,45 x 1,57 x 103 — /662,52 — 2202

Dou:C =7,8x107F = 7,8uF
4. a)) Comme les deux tensions visualisées sont en phase, alors le
phénomene observé est la résonance d’intensité.
b)) Retrouvons la valeur du condensateur C
A la résonance d’intensité : LCwy? = 1

1
472Ny°L

1
Soit C = Lay? or wy =2nN, = C =

1

= =7,5%x10"°F
412 x 86,52 x 0,45

b)) A la résonance, I”'impédance est minimale, égale a la
résistance R du circuit: Z = Z, = R = 220Q

Déduisons la valeur de | correspondante :

A la résonance, U étant constant, Z étant minimale, I'intensité est

=22 1,93 x 10724
220

maximale : I = E =
Solution 16

1.a)) Caractéristique de B au centre du solénoide

- direction : paralléle a I’axe du solénoide
- sens : de la face sud vers la face nord

- intensité : B = 0,04T

b)) Valeur de I’inductance L

N NZ2S
&, = NBS avec B = MoTl = ¢, —,uoTl
2 2
par définition @, = Li = Li = ,uo¥i = L=y, ls
15002 x 5,4.1072
AN: L=41Xx1077 X ————— = 0,2H

0,75

Valeur du flux propre de la bobine

N Bl Bl

@p =Li or B=py— ] i ﬁl—'uO—N soit (DP_LHO_N
0,04 x 0,75

41 x 1077 x 1500

2. a)) Equation différentielle liant i

®p =02 % = 3,18Wb

On aun dipdle (R ,L), alors en fermant I’interrupteur, la tension
appliquée est donnée par la relation :

di di
0 : E = =- Ri=L—+Ri=E=L—+Ri
na u, + up e+ Ri dt+ i dt+ l

£(-e%)

e _di _E - E -

Vérifionsque i =

a = E et = Ze T
On remplace dans 1’équation différentielle est ¢a donne:

_E_E
"“RTR®

E - _
E=1L xzeTt+E—EeTt ,S0it E = E(cqfv)

b)) Calcul de I’énergie maximale emmagasinée

Eax soit Epu ==

1 2 E
= ;Umax avec Lyg, = 7

2

1 10
Emax =5 % 02 (§> =0,156]

3. a)) Equation différentielle liant la charge g

_ di _ =t _ di_d’q =4
uc+uL—0=>u+L —Oavecl—qt=>dt_dt2 etu—c
q+Ld2q 0 d2q+1 0 t !
— — =0 = —q =0 enposant wy,* = —
¢l ae acz et P o =1c

dZ

= —+wy?q =0
dt?

S0it q(t) = Qmax cos(wot + @) solution de I’équation différentielle
Condition initiale : at=0, Q, =

Qmax
= Omax = QmaxCOS((P) =cosp=1=¢=0
1

q(t) = Quax cos(wet) ol wy = TC

B

I
C_L(’”“") tTo—w——Zﬂ\/

Uo

b)) Calcul de C et T,

Iax = CUpwo = CU, X

_C (Imax>2
Solt — =
L

0

0,036\2
C = 0,2( 0 ) =2,6 x1075F = 2,6uF

Ty = 2m,/0,2 X 2,6 X 1076 = 4,53 X 1073s = 4,53ms

€)) Montrons que 1’énergie totale est constante

E=E +E,= §Cu2 +§Li oui= —% = CUpax®o Sin(wyt)

et u= % = U,ax cOs(wot)
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1 1
E= 2 CUppar’cos?(wot) + 7 LC?wy? Uy’ sin®(wot)

or LCwy? =1

1 2 1 2 ;
Alors: E = ECUmax cos?(wyt) + ECUmax sin?(wyt) =

1 1

E = ECUmaxz(cosz(wot) + sin?(wot)) = ECUmax2 = cste
1 2 1 -6 2 -4

E =2 CUne’ =5%26x107 x 10° = 1,3 X 107

4. a)) Calcul de I’'impédance Z du circuit RLC

1
Z = |R? (L — —)
\/ +|Lw o

2

{ Lw =0,2x 100 =20

= 1 1

_—_— = X 3
Cw 2,6x107%x100 38510

Z = \[# + (20 — 3,85 x 10%)2 = 3,83k
Calcul de I’intensité efficace | :
Z - 1 v___20 5,22mA
= — = = —= =
I Z 380x108 M

Valeur de déphasage :

1
Lo —7w _20-383x10°
R 4
¢ = tan™1(—9,575 x 102) = —90° ( circuit capacitif )

= —9,575 x 102

tan @ =

b)) Puissance moyenne consommée
Pnoy = Ul cos @ = RI?
Pnoy = 4% (5,22 x107%)? = 2,088 x 1072W

¢)) Valeur de N,
A la résonance

_ 1 _ 1

B 2nVLC B ZHW
Valeur de la largeur de la bande passante :
AN:NZ—leiszmsﬂz

2l 2w x 0,2

Valeur du facteur de qualité Q

Wy 1 L 1L 1 02 — 69,33
= =—X—_—-=— [— —_ —
¢ Aw ILC R R,C ~a

Puissance moyenne consommeée a la résonance

= 221Hz

P =Ulcos¢ ,oralarésonance p = 0= P = Ul
P =20x%522x10"% =0,1044W
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Solutions sur I’Energie Nucléaire et Atomique
Solution 1

1. a)) Equation de désintégration de cobalt 60

89Ca — 83X + _%e comme z =28; X = Ni

b)) Calcul de la constante radioactif A

In2 _ In2

1l=—==—"=0,13année?!
T 5,3
2. a)) Calcul de N,
mo _ No

m,
=2= N, =N,
M~ Ny M

AN: Ny = =x 6.02.10 = 0,1 x 10 Noyaux

b)) Nombre de noyau contenu a I’instant t;=1anné

En utilisant la loi de décroissance radioactive : N = Nye ™
A.N:N; =0,1.10% x ¢ 013%1 = 0,088 x 12 Noyaux

3. a)) Définition de I’activité radioactive :

C’est le nombre de noyaux désintégrés par unité de temps.

b)) Calcul de pourcentage Alty)
Alto)

0,088 x 13

Alty)) A, AN, N,

=—=-——=—=——————=10,88 = 889
A(t,) A, AN, N, 0,1.x 1023 o
Solution 2
1. Energie de liaison par nucléon de a

e Amc? (Zm, + Nm,, — m(a))c?

A A
(2x1,00728 + 2 x 1,00867 — 4,0015)

A.N: E= 2 X 931,5
_ 7,0794MeV
" nucléon

2. Composition du noyau de 227Th
Z=90etN=A—-Z7Z=227-90=137

Le noyau de thorium contient :
Z = 90protons et N = 137neutrons
3. Réaction de désintégration a
Z'Th — 4X + 3He
Conservationde A : 227 = A+ 4 = A =223 et
ConservationdeZ:90 =72 +2 = Z = 88

L’élément dont Z = 88 est la radium ,donc X =Ra,ona:

227 223 4
50Th — “G3Ra + 5He

4. a)) Définition de la T d’un radioélément

C’est le temps T ou la moiti¢ du nombre de noyau initial

disparait.

b)) Encadrement de la valeur de la période T

Ona: at=0s,N/Ny=1=at=T,N/N,=0,5
soit 15 <T < 20j

5. a)) Etablissons la loi décroissance radioactive
dN dN
——=AN=I—=—AJ-dt=1nN=—At+K
dt N

Ort=0,N=N,= K =1InN, soit InN—InN, = -t =

Int = -1t = N = Nye
No

b)) Valeur de la constante radioactive A

N N 1 N
N = Noe"“ =5 —=e M= In—=-At=>1=—-In—
NO N() t NO

1
AN: A= —Zln 0,86 = 3,77 x 1072j1

Déduisons la valeur de la période T
B In2 B In2
T 1 3,77x 1072

= 18,38jours

Solution 3

1. Valeurde x, v, X’ et y’.

80 — 228Ra + xiHe + y_le
Conservation de mase : 238 = 226 + 4x = x =3
Conservation de charge : 92 =88+3%x2—y =y =2
D’ou I’équation globale s’écrit : 233U — 228Ra + 33He + 2_Je
L’équation globale de la transformation du radon s’écrit :
226Ra — 235Pb + x'$He + y'-1°
Conservation de A : 226 = 206 + 4x' = x' =5
ConservationdeZ:88=82+52—-y' = y' =4
D’ou : 228Ra — 235Pb + 5%He + 4 e
2.a)) Equation de désintégration de 1’uranium 238.

2380 — 4Th + 3He

Conservation de masse : 238 = A+ 4 = A = 234
Conservationdecharge: 92 =7Z4+2 =272 =90

D’ou: 233U — ZiTh + iHe

b)) Calcul de I’énergie libérée lors de la réaction nucléaire :

E = Amc?

Valeur de la perte de masse :
Am = (mg, +mg) — my = (234,0781 + 4,0026) — 238,086
Am = —0,0053u
= E = —0,0053 X 1,67.107%7 x (3.108)2 = —7,96 x 10713/

—7,96 x 10713
1,6 x 10713
E < 0 = laréaction de désintégration de I’uranium 238 est

E=-796x10"13] = = —4,975MeV

exothermique.

c)) Vitesse d’émission de la particule «

2|E|

Mgy

1
E. = |E| =Emav2=v=

=154x%x10"m.s7?!

ANy | 2X796x 10713
NVE 120026 x 1,67 x 10-27

Solution 4

1. Equation traduisant les deux désintégrations

Désintégration de type « : 23Po — 4Pb + 3He
Conservation A: 214 =A+4 = A=210et
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conservationdeZ:84 =7Z+4+2 =27 =82

D’ou: %3P0 — 219Pb + %He

Désintégration de type f~: 235Pb — 4Bi+ _Se + 5o
Conservation A : 210 = A4 et
conservationdeZ:82=Z72—-1=Z =83
D’ou: 39Pb — 233Bi+ Je+ v

2. Type d’émission et cause

La deuxiéme désintégration s’accompagne d une émission des
particules y trés énergétique. Elle provient de la désintégration
d’un noyau instable en un noyau stable.

3. Nombre de désintégrations x de « ety de B~

2380 — 235Pb + x3He + y_Je
Conservation de mase : 238 =206 + 4x = x =8
Conservationdecharge : 92 =824+ 2x8—-y =y =6
D’ou ’équation globale s’écrit : 235U — 23SPb + 84He + 6_Je

4. Comparaison de I’activité

131, + Ay = 4N, = 2N,
1
In2 In2
Pour 132, : A, = A,N, =—N, =—N,
T, T,
4 B e 4 =164
—_———_—= — = —1 =
AZ T1 8,1 4 1 4 2
Solution 5

1. Proportion massigue de chague isotope dans le rubidium nature

{x1M1+x2M2=M=>{ x,=1—-x;

X +x, =1 x My —x;M, + M, = M
=x,(M,—M,)=M—-M,

_M-M, 8547-8691_ _ .
Ty M, 8491-8601 I CT4N°€
x,=1-0,72=10,28=28%

2. a)) Equation de désintégration :

8Rb — 81Sr + 4X
Conservationde A:87 =874+A4A=A4=0 et
ConservationdeZ: 37=38+72=27 = -1

L’élément dont Z = —1 et A = 0 est un particule 8~ ou _%
D’ou: $7Rb — 8iSr+ e

b)) Calcul de I’activité initiale :

Ay = ANy = mTZNo , €N supposant que a t=0,
N 1 4 In2
= = -
0 0 T
—_nz _ TR . i
Ao = X100 1,47 X 10~ désintégration par année.
Solution 6

1. Nombre des désintégrations a et 8

238y — 26Pb + xiHe + y e

Conservation de mase : 238 =206+ 4x = x =8

Conservation de charge : 92 =824+2x8—-—y =y =6

D’ou : I’équation globale s’écrit : 235U — 255Pb + 8%He + 6_%

N(Pb)
N{U)

2.a)) Valeurder =

D’apres la loi décroissance radioactive, le nombre de noyau N(U)

présents a I’instant t est :

N(Pb) = Ny(U) = N(U) = N(U)e? —
N(Pb)

=— =M _1
=r N e

N(U) = N(U)(e* —1)

b)) Age t;_du minerai

m N m
=—=—=N=—N,

M~ N, M

_N(Pb) _m(Pb) M)  _,, .

T NW)  M(Pb) m@U) B

M_1=r=At=In(r+1)=I (

Soi t; = %ln <m(Pb) X M + 1)

m(Pb) M(U) 1)
M(Pb) " m(U)

M(Pb) " m(U)
m(Pb) M)

t, = — X X—=+1
RATY) n(M(Pb) m@) "
A.N:t 4’5'1091 10~ 7,45 x 107 anné
N:t;, =———— =7,45 x

1 In2 206 annees
Solution 7

1. Equation de la réaction nucléaire

UN+in — %C+1X = X =P =proton

2. a)) Montrons que A = 22

D’aprés la loi de décroissance radioactive : A = Ayje ™

La période est le temps T ou la moitié de I’activité initiale

In2

disparait: T = — = 1=—
_In2 n2

A=Aje™ =Age 1" Aoe_Tx""T = Agje k2

it A= Aget?t = 2kay = 4 = 20
soi = Aye = 0 =2k
Déduisons Activité a la date t = 11200ans=2T

Ay /1N0 In 2 m0
T2 4 T M0 4
In 2 7.1073

A.N: A= X X 6,02 x 10%3

5600 x 365 X 24 X 3600 4 x 14
A =294 x 10%Bq
b)) Age approximatif du bois préhistorique
In7 In7

A
=—°=e'“=7=>t=7=ﬁ

A=A

In7
A.N: t =—x 5600 = 15600ans
n2

Solution 8

1. Equation de la réaction nucléaire

La désintégration du carbone 14 : 1¥4¢ — N + %
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Le bombardement de 1’atome d’azote sous I’impact d’un neutron :
UN+in — %C+1iH
2. Etablissons la loi de décroissance radioactive

dN dN
——=AN=>JW=—Afdt=>1nN=—At+K;

dt
Ort=0,N=N,= K =1InN,

N
soit InN —InNy = At = lnN— =—At = N = Nye ™
0

Démontrons que A = Age™
dN .
A(t) = — = ANge ™ orat=0,A4(t = 0) = 4, = AN,

= A(t) = Aje™
3. Durée coulée depuis le dernier feu, dans la grotte

1,60

A linstant t, A = = 0,0266Bq etat=0,
L 0,193B
0= g0 T~ 7oRd
A, A,
AD) =Ape™ = ——=eMt = At =1 (—)
(=A™ =2 = ¢ "ao

; 11(A0> TI(AO)
=] = — —_— ) = _
2" a@/) "2 M\a@
5570 <0,193
n

Nt = X
ANt In2 0,0266

) = 15918,95années

Solution 9

1. Equation de la réaction nucléaire :

UN 4 ln — 40 +1P

2. Equation de désintégration du carbone 14 :

14 14 0 0.
€ — TN+ _Je+ v

Calcul de I’énergie libérée lors de cette réaction de désintégration

E = Amc? = (m(N) + m(e) — m(14C))c?
E = (14,003074 + 0,00055 — 14,003241).931,5 = 3,074MeV

3. Etablissons la loi de décroissance radioactive

dN dN

——=lNﬁf—=—lJ-dtﬁlnN=—/‘lt+K;

dt N

Ort=0,N=N,= K =InN,

soit InN —InN, = —At:)lnNﬁ= —At = N = Nye ™™
)

Relation entre la période T et la constante radioactive A,

La période T est la durée nécessaire pour que la moitié de noyau
initial disparait :
N 1
At=T,N=70=N0e"1T:e"1T=§ = el =
In 2

= AT=n2 =21=—
A n A T

A.N: 2 _ln2 1,21 x 107* b1
N = =1, X - -
5730 annee

4. Détermination de la date de décés de I’individu

N =0,78N, = Nye ™ =5 0,78 = ¢4 = e =2

78
At =1 (100) . 11 (100)
—1 = —_— ] = = — _
"\78 7 "\78

1 100
ln( ) = 2,053 x 103années.

ANt=———In|—==
1,21 x 10~* 78

Solution 10
1. Equation de désintégration
8K — fhar + 4

Conservationde A:40 =40+ A= A=0c¢t

conservationdeZ:19=2+18=272=1

particule dont Z = 1 et A = 0 est u positon (: % : %) ;d’ou:
K — 13Ar + e

2. a)) Constante radioactive du potassium

_In2 0,69
T T T 1,5.10° x 365 X 24 x 3600

b)) Etablissons la loi de décroissance radioactive

=1,4586 x 107 ¥7s~1

dN dN
——=/’lN:>f—:—Afdt:>lnN:—At+K;
dt N

Ort=0,N=N, = K =InN,

N
soit ImN —InNy = —At = In--= -t = N = Nye
0

N(Ar)
N(K)

40 40 0
10K — 1gAr + je

Déduisons la relation entre

Nombre de noyaux d’Argon formé est égal aux nombres de noyau
de potassium désintégre.

N(Ar) Ny —Noe™ Noe (e’ —1)
NK) ~ Nee 2 Nee Rt °©
c)) Age de ces roches

La masse du potassium (K) restante est m(K) = 1,66 X 107¢g et

lt__l

le nombre de mol d’Argon (Ar) formé est :
vV 82x10™*

A R ———
AN == A x 100

= 3,66 X 107~"mol
Nombre de mol de potassium désintégré est : 3,66 x 10~"mol
Nombre des noyaux de potassium (K) restant :
m(K) y _ 1,66 x 107°
MEK) " AT 40

soit N(K) = 2,498 x 10*noyaux

N(K) =n(K) x N, = X 6,02 x 102

Nombre de noyaux de potassium désintégré :
N(Ar) = n(Ar)N, = 3,66 x 1077 x 6,02 x 1023
soit N(Ar) = 2,20 X 10" noyaux
N(Ar) _ 2,20 x 107
N(K) 2,498 x 1016
= e* =9,80 = At =In9,80
‘- In 9,80 _ In 9,80

=880 =et —-1=2880

A In2
l )
AN:t = = X 1,5 X 10° = 4,94 x 10°années
n
3. a)) Ages des ossements
N(Ar):4N(K):>LM24:>e’“—1=4:lt=1n5
N(K)
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In5 In5
=St=—=—
A In 2
In5
t=—x15x10° = 3,48 x 10%°années
In2
Solution 11

1. Calculde AetZ
H+ 7L — YHe+4x
Conservationde A:1+7=4+A=A=4
ConservationdeZ:1+3=2+Z=2=2
L’élément dont Z = 2 est I’hélium ( He), alors :
H 4+ 7L — 2%He
b)) Calcul de la variation de la masse en u

E=Amc2zAm=£=3'—7
c?2 931,5

2. a)) Equation de désintégration du césium

=2,972x1073u

Cs est radioactif g~ alors : 131Cs — 4X + _Je
Conservation de A :137 = A4 et
conservationdeZ:35=72—-1= 72 =156
Comme Z = 56, alors X = Ba et I’équation devient :
1B1Cs — BBa+ le

b)) Energie libérée en MeV au cours de la désintégration

du césium 137
E = Amc? = (mgg + m, — M) c?
E = (136,9750 + 0,0055 — 136,8773) X 931,5 = 91,52MeV
3. a)) Activité initiale 4,

. n2 my, Ny . m,
Ay = AN, ou AzTet n:ﬁ:N_ASOLtN":ﬁNA
In2 m,
:A":T'ﬁ N
0,69

1
A, = X — X 6,02 X 1023
730 x365x 24 x 3600 137

= 3,2047 x 10'2Bq

. 3
b)) Temps sim = Mo
En utilisant la loi de décroissance radioactive, on a :

3
At = Zop

m = mgye
4

At —_ i At _ —
e soit e n

. 1l 4 (In4- ln3)T

—1 = — _——
273 In2

AN: t= (”1‘1‘11;;"3)(30) = 12,45ans

Solution 12

1. Nombre de désintégration « et 8

L’équation globale de la transformation du radon s’écrit :
228Ra — 235Pb + x3He +y_Je

Conservation de A : 226 = 206+ 4x = x =5

ConservationdeZ2:88=82+5x2—y=y=4

D’ou: %25Ra — 235Pb + 5%He + 4 _%e

2. a)) Masse du radon restant a la date nT

mo N L s
m=_ d'ou la masse désintégrée a cette date est:
]
m=mg -

. . . 3
b)) Durée nécessaire pour gue m' = 2 Mo

En utilisant la loi de décroissance radioactive :

4

m =my—mee M = g™Mo

4 4 5
my —moe ™M = gMmo=1- e~ = 5= eM = 5

9 1
= et = o soit t = zlng
) (In9 —In5) (In9 —1n5) )
soit t= T = % 3,825 = 3,243jours
In 2 In 2

3. a)) Equation de désintégration

Z28Ra — Z2Rn + 42X
Conservationde A:226 =222+ A=>A =4 et
conservationde Z:88=82+72=>72=2

L’élément dont Z = 2 est I’Hélium (He),

alors la particule émise est a.

L’équation devient : 228Ra — 232Rn + %He

b)) Calcul de I’énergie libérée lors de la désintégration

du radon 226

E = Amc? = (mg, + my, — Mpy)C?
E = (222,0869 + 4,0026 — 226,0960).1,67.10727 x (3.10%)?
soit E = —1,328 x 1071%]

c)) Vitesse émise par les particules a

2|E|
Mye

E‘:E‘:1 2 =
c || ZmHev =v

=2x%x10"m.s7 !

2% 1,328 x 10712
A.N: v =
4,0026 x 1,67 x 10727

La valeur trouvée justifie I’application de la mécanique classique
carv < 0,1c.

c)) Valeur réelle de la vitesse de la particule a

|El =Ec+E(y) = Ec=|E[—-E(y) or

3.108
10—12

c c

E(y)=hfavef = 3 soit E(y) = hi =6,6.1073* x
=1,98x10713)

E;=1,328x10"2—-1,98 x 10713 = 1,13 x 107?]

1 5 2E.
E. = EmHevo = vy = —

=1,84%x10"m.s™?!

AN 3 2% 1,13 x 10-12
NP0 = 120026 x 1,67 x 10-27

4. a)) Démontrons gue le mouvement de la particule a est

circulaire uniforme
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o 7 La particule & dans le champ magnétique B

uniforme, est soumise a la force magnétique

%
©F

E, = |q|vgAB , elle est verticale et

=| ;J

dirigée vers le bas.

—

—_ . .
T.C.IlE,=ma = a=—
m

Dans la base de Frenet (T, N)

— P A
E, =|q|lvyBN et a=—= N
m |Q| 0 m m

. R - dvs v~ |qlveB -
a=aTT+aNN=ET+TN=—N

= v = cte donc le mouvement est uniforme

dv 0
= — =
dt

_ lqlvoB - R =™

2
Par identification : 2 =
R lq|B

= cte >

le mouvement est circulaire.

D’ou le mouvement des particules a est circulaire uniforme
mvg

derayon R = s

b)) Calcul de I’intensité du champ E

Az Dans cette nouvelle zone, la particule «
T I;i T est soumise simultanément a la force
© l > électrostatique F’;, et a la force
Fn @B magnétique F,,.

Puisque la particule est pseudo-isolée, alors :
FE+FE=0=F=F,=|qlv,B=I|qlE =E =v,B
E=184x10"x10"3=1,84 x 10*V.m™*

Solution 13
1. a)) Valeur de la puissance de la pile

E ] Amc?
P =— avec E = Amc? soit P =
At At

b 0,1 x1072x 0,4 x (3.108)2
B 24 x 3600
b)) Vitesse de chaque neutron

= 4,167 x 108W

. 2E
EC=E=§mnvO = Vy = m—n

2x1
——— =4,63%x1072¢ = 1,389 x 10’m.s™!

A.N: vy = 9315

2. a)) Vitesse d’un neutron aprés le 1% choc

Comme le choc est parfaitement élastique : il y a conservation de
quantité de mouvement et de

1’énergie cinétique.
Avant le choc : P = m, ¥, et E; = %mnvo2
Aprés le choc : P = m,, 7', + m,, et E; = %mnv’l2 + imcv’c2
- Conservation de quantité de mouvement :

N Sy - , ,
m,vo =muv,+muy, = m,vy=m,v,+myurv, =

I _ I

mn(vo -V 1) =mgv . (1)

- Conservation de 1’énergie cinétique :
1 1 2 1 2
;mnvoz =-muv'y" +omev',

= mn(Voz - vrlz) = mCU'CZ(Z)

Q=> vo+v',=7v.03)

(1) 0 1 c

dans (1): muvy = muv'y + me(vy +v'y)
(mn - mc)

v, =—""7,
m, +m,

b)) Vitesse du neutron aprés le 2°™choc :

D’apres la question précédente

(mn - mc) (mn - mc) (mn - mc)
v, = v, = X Vo
m, + mg m, + mg m, + mg
2
. (mn - mc)
soit v, =(—— ] v,
m, +m,
(m, —m)
Posons k = —— = v, = kv,
m, + m,

Apres la troisiéme choc : v; = k3v,

. (m, —m,)
Aprés le n®™ choc: v, = k™v, ol k = ———=

m, + m,
c)) Nombre de choc effectué par le neutron :
Au n®™e choc : E = 0,1MeV ; alors :

1 , 2E
EC:EZEmnvn =V, = m—
n
x 0,1 2 6 1
AN:v = [T = 1465 X 107 = 4395 X 10°m.5
(% (%
v, = k" = k" === nlnlk| = In|=
) Vo
v,
omRE gy
"= Tnlk| “1+12 13
293
v, 4395x10° 293 In |m 1392k
—_—_ = = = =
v, 1389x107 926 ' . |§ oacnocs
12

Solution 14
1. a)) Définition de la réaction de fission nucléaire

C’est I’éclatement d’un noyau lourd par bombardement d’un
neutron lent pour donner deux noyaux légers.

23U + In— % Zr +3Ce + 3 in + 6 %e.
Conservationde masse : 235—-1=914+a+3 = a = 144
Conservation de charge : 92 = b+ 58 —6 = b = 40

b)) Définition de unité de masse atomique :

C’est le douzaine de la masse du carbone 12.
¢)) Energie de liaison par nucléon de I’uranium 235.

e E, _Amc? (zm, + Nm,, —m(U))c?
AT A A
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(92 x 1,00728 + 143 x 1,00867 — 224,9934)
E = 23E X 931,5

7,589MeV
nucléon
d)) Energie libérée au cours de la réaction de fission

E = Z E, (apres) — z Ecavant)

E = E,(91Zr) + E,(14Ce) — E,(235U)

soit E =

or E' =2 = E, = AE'
E =91x88+ 14 x 8,45 — 235 x 7,59 = 200,15MeV
E = 200,15 X 1,6 X 10713 = 3,2024 x 10~1]

¢)) Vitesse acquise par les neutrons

L’énergie libérée par les neutrons est :

E((neutrons) = 100 — 90,5 = 9,5%F
E (neutrons) = 0,095 x 200,15 = 19,01425MeV
2E(n)

Myt

AN 2 X 1001425 11665 x 107
LIV = | = X
= T3x93s ‘

Vyr = 1,1665 X 1071 x 3 x 108 = 3,50 X 10"m.s~!

1
E.=EMn) = EmnTan = v, =

La vitesse totale de trois neutrons produites est :
3,50 x 107m. st
La vitesse moyenne d’un neutron est :

Vpr 3,50 x 107
v= %T =——F—=1167x 107m.s™?

2.a)) Valeurde A, et Z,

U — FPu+2p” = %U — JPu+2 e
Conservation de nombre de masse : 235 = 4,
Conservation de nombre de charge : 92 =7, —2 =7, =90

Etablissons la loi de décroissance radioactive

dN dN
——=AN:[—=—AJ-dt=1nN=—)lt+K;
dt N

Ort=0,N=N, = K =InN,

N
soit InN —InN, = —At = lnN— =—At = N = Nye ™
0

b)) Ages de ces roches

Nombre du noyau de thorium restant est :

N(Th) = mNA = 7 x 6,02 x 1022 = 1,816 X 10?2noyaux
M 232
soit Nye™ = N(Th) = 1,816 x 10*?noyaux
Nombre de noyaux de plombe formés est égal au nombre noyaux
de thorium désintégreés.
N(Pb) = TNA = L %X 6,02 x 102 = 2,894 x 10?2 noyaux
M 208
Soit Ny, — Nye ™ = N(Pb) = 2,894 x 10*'noyaux
N(Pb) _No—Noe ™™ Noe (e’ —1)

= et —1
NTh) ~  Nee X Noe 7t

N(Pb) 2,894 x 10?!
N(Th) ~ 1,816 x 1022

= eM —-1=0,159 = e* =1,159

= 0,159

In 1,159 In1,159
At =1In1,159 soit t = =T
A In2
In1,159
AN: t=14x = 3 millads d'années
In 2
Solution 15

1. C’estune réaction de fission caril y a éclatement d’un noyau
lourd par bombardement d’un neutron lent pour donner deux
noyaux légers.

2. Valeursde aeth

233U + Gn — 11 + 50 +34n
Conservation de masse : 235—-1=139+b+3 = b =92
Conservation de charge : 92 =a + 39 = b =53

3. Calcul de I’énergie libérée E, par la réaction en J et en MeV

E = Amc? = (m; + my + 3m,, — my — m,)c?

Am = (138,897 + 93,890 + 3.1,00867 — 234,99332 — 1,00867)
soit Am = —0,18898u

E =-0,18898 x 1,67 X 1727 x (3.10%)%2 = —2,84 x 10711
Conversion de 1’énergie en MeV

po 280 5MeV
T o1,6x10713 e
4. Calcul de I’énergie totale produite par les réacteurs
Er =nE =2.103(-2,84 x 10711) = —5,68 X 1078

5. Puissance électrigue produite

E. E. _nEr
=—2=E,=nE p=—=-_
n ET e NEr OT Le At At
—0,4 % 5,68 x 1078
A.N:P, = =7,1x10"16W

3,2 x 107
6.a)) Valeurde Aet Z
2BU — GPu+2B" = 2P[U — jPu +2 Je
Conservation de nombre de masse : 235 = A
Conservation de nombre de charge : 92 =7 —2 = Z7Z =90

b)) Etablissons la loi de décroissance radioactive

dN dN
——=/1N=f—=—/1fdt=lnN=—/1t+K;
dt N

Ort=0,N=N, = K =InN,

N
soit InN —InN, = —At = lnN— = —At = N = Nye ™™
0

c)) Nombre de noyaux restant

vl £_25_ N M
= — = = — = —1 = —= = —
n NI TT S 25 320

d)) Calcul de m,

— =M _ M =N, =2
Ao—/lNoorno—M—NA:>N0—NAM et?\—T
In2 mg A,TM
Ay=—XN,—=my =
T M N,In2
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2% 10% x5x 60 x 235
6,02 x 1023 x In2

my = 3,38 x 1071%g = 3,38 X 10~ 3¥mg

A.N: my =

Solution 16
1. Valeur de Pactivité 4,

_ AN 45x10'S
O 7 At T 24 x 3600

=521 x 10'°Bq

=3,38x 10716

5,21 x 100 )
0= —3’7 <1010 =1,41Ci
2. Nombre des particules initiales N,
In2 In2 A, T
Ay = AN, or A=T =>A°=TN0=>N°=E
5,21 x 101° x 500 x 24 x 3600
A.N: N, = =3,25x 108
In2
D'ou: N, = 3,25 X 10*8Noyaux
3. Valeur de la masse initiale de la particule :
—%—z—z =>%=11:—Z=>m0=Mg—:
A.N: my = 235 XM =127 x1073g
6,02 x 1023 ’
D'ou: my=127%x10"3g = 1,27mg
4. Valeur de la masse restante
m=mye M or/lzlnTz et%zlsso—o(?:3:>t=3T
=>m= moemTZX3T =mye 3% = moe# =m, x% = %
1,27 x 1073
AN:m=—"———=159x10""g
5. Activité restante au bout de 2500jours
t 2500 A,
T=m=5=>t=5T =>A=?
5,21 x 1010
AN:A= T= 1,63 x 10°Bq
6. Temps au bout duquel A = 30%4,
A=At =2y = eMt=25en=00
100 10 3
Ine’t = lnE > At = lng: t= 1lnE = LlnE
3 A 3 In2 3
500 10 .
AN: t= mln? = 8,68 X 10%jours
7. Temps au bout duquel m — my, = 70%m,
Soit m’ la masse désintégrée : m’= my — m
— 70 — —At At — 70
mo—m—mmo or m =mge = my —mgye —Wmo
:1—e‘h=1—70=>e"”=13—0=>e’“=?=
Inet = lnE > At = lng: t= 1lnE = LlnE
3 3 A 3 In2 3
500 10 _
AN: t= mln? = 8,68 x 10%jours

LES PARTICULES A GRANDE ENERGIE
Solution 17

1. Montrons la particule est relativiste

E. 1285 E — 1)mc?
a=E—Z=ﬁ=1,37 ora=E—Z=%=y—1
=y—-1=137=y =237

Comme y € [1,1; 10], alors la particule est relativiste.
2. Expression de P
ymv yv

P
P= tE;=(y — Dme? = — = -
ymo etbe =@ =Dme = = o e = G- e

ora=y—1soity=a+1

1 1 c? c?
_ 2 2 _ 2 _ 2
y —vzﬁy 1_v_2:y —CZ_U2=C v )2
1 —'Ef CZ
1
Donc : v=c¢ 1—]7
P yv y 1 1 y:—1
it ——=——— = —— 1——=— 2
Soit E. (y—1)c? aczxc\} 2 ac 4 y?

1
ac

1 1
Vr2—-1=—J(@+12-1=—a? +2a
ac ac

:P:%\/a2+2a

A pe 1285
N Pe=T37

D'ou:P =2x103MeV.c™?!

o hoio ol o 0,9
— —_——_— —_ = —3 =
c V2 2372 0 VTR

3. a)) Montrons gue le mouvement est C.U

P
—_ — =
Ec

1,372 +2.1,37 = 2 X 103MeV

Supposons que le proton pénétre dans le

champ magnétique B uniforme

(perpendiculaire au plan et sortant ), est

O
N

, elle est verticale et dirigée vers le bas.

soumise a la force magnétique F,, = |q|5AB

R.F.D: E:=d—ﬁ= dym?) =ymd—ﬁ=ym& > d =E
dt dt dt ym
Dans la base de Frenet (T, N)
E, =l|qlvBN et d= % = lc)l/l:lBIV
. R - dvs v . |qlvB- dv
a=aTT+aNN=ET+EN= ym N =>E=O
= v = cte donc le mouvement est uniforme
Par identification :
v?  |q|vB ymv
R = - = W = cte =

le mouvement est circulaire.

D’ou le mouvement des protons est circulaire uniforme

Pc
300B

b)) Montrons que R =
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ymv P
R ="

lqlB  1qlB
= P = |q|BR = Pc = |q|cBR

P
or |q|B = cste = |q|B = = cste

Pour |q| = e;BenTesla (T) ;R en métre (m) et P en MeV

Pc
Pc =300BR R =
= e — "= 3008
A.N: R = 2x10° = 8,89m = 889
T 300 0,75 - 00 T oeTAm
Solution 18
1. a)) Montrons que la particule incident est relativiste
0 ‘PC_2017_215
nat g To3g ~ “~
Pc ymvc yv
Or —= =—
E, mc? c
1 1 2 2
_ 2 2 _ 2 52 —
14 = =7 1_v_z=>V 2z TV
1 _C_Z CZ
1 1 Pc yv vy 1 1 yz—-1
—1 = —_—_— _—— = — —_—_—=
v y? Ey, ¢ ¢ AT

Pc

Pc ’ Pcy’
:—:,/y2—1=>y2—1=<—> =y= 1+<—>

Ey Ey Ey
A.N:y=41+215%2=237

Comme 1,1 <y < 10, alors la particule (proton) est relativiste.
b)) Calcul de P, et P,
P P, P

P RP1 t P RP1
= = — = = [— — J—
R, R, R, 2 PR © TR

AN: P, =180 x 2 = 9,45 x 102MeV.c™?

b — 90 2017
= X
3 384

¢)) Caractéristique du vecteur champ magnétique B

= 4,73 X 10*MeV.c™!

- direction : perpendiculaire au plan (ﬁm ,et)
- sens : utilisation de regle de trois doigts : le vecteur champ B
est sortant.
- intensité : a déterminer
P;c 2017

Pc = 300RB soit B = -
¢ sot 300R, 300 x 3,84

= 1,75T

2. Représentation graphique des vecteurs B
Echelle : 1cm — 103MeV.c™!

. = = 9,45x102
soit : P, =2cm,P, =

=0,95cm et ﬁ3 =0,47cm

103
Construire ces vecteurs et remarquer que P, # B, + P,

Donc, comme 1’équation 1’indique il existe une particule 4 qui n’a
pas laissé des traces dans la chambre a bulle.

3. Déduisons la valeur de P,

La conservation du vecteur quantité de mouvement donne :

P, =P, +P, +P,

DOﬂC.ﬁ4=ﬁ1—(ﬁz+ﬁ3)

yﬂ R

P,, = P, — (P, cos 6, + P; cos6;)

PBv=|"p, = p,sin6, - P,sine,
B = P,, = 2017 — (9,45 X 102 cos 38° + 4,73 x 10% cos 70°)
+T P,, = 9,45 x 102 sin3 8° — 4,73 x 102 sin 70°
P = P,, = 815MeV.c™ 1!
* 7 |P,, = —860MeV.c™?

P, =|B| = /P4x2 +P,,% = /8152 + 8602

D'ou: P,=1,18x 103MeV.c™?!

4. Etude énergétique

Ona: E2 = (Pc)? + E,? soit E = /(Pc)? + By’
AE =E, + Es +E, — (E, + E,)

Pour I’hypothése 1: (1) p+p - p+n* + n

E = /(Plc)2 + Ey2 =+4/20172 + 9382 = 2,22 x 103MeV

E, = E, = 938MeV
E, = |(Pyc)? + Ey2 = /9452 + 9382 = 1,33 x 103MeV

E; = |(Pyc)? + Ey* = 4732 + 1392 = 493MeV

E, = [(P,o)? + E,% = /11802 + 9392 = 1,51 x 103MeV
AE = 1,33 x 103 + 493 + 1,51 x 103 — (2,22 x 10 + 938)
AE = 175MeV
Pour I’hypothése2: (2) p +p—> p+ p +7°
E, = 2,22 x 103MeV, E, = E, = 938MeV
E, = 1,33 x 103MeV

Es = |(Pyc)? + E,2 = /4732 + 9382 = 1,05 x 103MeV

E, = /(P4c)2 + Ey? =+/11802 4+ 1352 = 1,19 x 103MeV
AE = 1,33 x 103 + 1050 + 1190 — (2,22 x 10% + 938)
AE = 412MeV

B) p+p-ont+p +n

E, = 2,22 x 103MeV , E, = E, = 938MeV

E, = |(Pyc)? 4+ E,* = /9452 4+ 1392 = 955MeV
E; = 1,05 x 10°MeV et E, = 1,51 X 103MeV

AE =955+ 1050 + 1510 — (2,22 x 103 + 938)
AE = 357MeV

Pour I’hypotheése 3 :
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D’ou : la bonne hypothese est I’hypothéese (1)
WDp+p > p+rt +n
Solution 19
1. a)) Sens du champ B
Utilisation de regle de trois doigts :

le vecteur champ B est sortant

b)) L’orientation des courbures aprés le choc montre que les

particules ne peuvent qu’étre chargées positivement :

D’ou:gq >0
c)) Calcul de P; et P,
P, P, P P P
L=t p =R, et P,=R,—
Ry R3 R Ry Ry
AN: Py =113 x 22 = 534MeV.

P, = 185><2033—875M V.c™?
) = 230 - eV.c

d)) Valeur de P

La conservation du vecteur quantité de mouvement donne :
B, =B, +B,+5; donc: P, =B, — (B, +P,)

yu N
Py

Ay

A &L
Vs

a3

=

Ps

-

Py, = P, — (P, cosa, + P;cosas)
Ps,, = Pysina, — P3sina;

5 =

P = Pg, = 2033 — (875 c0s27° + 534 cos 55°)
57 Pg, = 8755sin27° — 534 sin 55°
_ 5 o |Por = 947MeV.c
* 7 |Psy = —40MeV.c?

Py = |Py| = m = V9477 + 402
D'ou: P; = 948MeV.ct
2. Etude énergétique
Ona: E? = (Pc)? + E,? soit E =+/(Pc)? + E,*
AE = Ey + E, + Es — (E, + E,)
Pour I’hypothése 1 : p +p—> p+ p + n°

E = /(Plc)2 + E,% = /20332 + 9382 = 2240MeV

E, = E, = 938MeV
Es = [(P3c)? + Ey? = /5342 + 9382 = 1079MeV
E, = [(Pyc)? + Ey* = /8752 4+ 9382 = 1283MeV

Es = [(Psc)? + EOZ = /9482 + 1352 = 958MeV

AE = 1079 + 1283 + 958 — (2240 + 938)
AE = 142MeV

Pour I’hypothése 2: p+ p->nt +p +n

E, = 2240MeV, E, =E, = 938MeV
Es = [(Ps¢)? 4 E,? = /5342 + 1392 = 552MeV
E, = [(P,c)? 4+ Ey = /8752 + 9382 = 1283MeV

Es = [(Psc)? 4 Eo? = /9482 + 9392 = 1334MeV
AE = 552 + 1283 + 1334 — (2240 + 938)
AE = —9MeV

Pour I’hypothése3: p+p - p+nt + n

E, = 2240MeV ,  E, = E, = 938MeV
E; = |[(P3c)? + E,? =+/5342 + 9382 = 1079MeV

E, = [(P,c)? + E,* = /8752 + 1392 = 886MeV

Es = 1334MeV
AE = 1079 4+ 886 + 1334 — (2240 + 938)
AE = 121MeV

D’aprés les calculs, I’hypothése 2 est la plus bonne .
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