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ANALY SE FONCTIONNELL E

1- PRESENTATION DU SYSTEME

Le systeme GISY S (Globd Ingpection SY Stem), développé par lasocété HY TEC (Montpdlier),
est un systeme moduaire destiné a I’ingoection de tousles types de candisationsdort le diametre
est compris entre 80nm et 1200mm, sur unelongueur maximale de 300m.

Ce systeme permet de nombreuses gpplicationstelles que:
e L’observation ck I'intérieur detrongonsde pipe-line (recherche de traces de corroson) ;

* La vérification de la qudité des soudures lors de la fabrication de conduites pour
I"indwstrie nudéaire ;

e La déection d'anondlies dans les réseaux de «tout-al’égout» pour les collectivités
locales (conduites obgruées, effondrées...).

* Etc....

Pour cela, onfait pénérer dansla candisation un chariot motorisé sur lequd est fixé un puissant
systéme d’éclairage ains qu’une caméra orientable a distance. On transmet au véhicule |’ énergie et
les commandes atravers un éble ombilical relié a unerégie de contrble via un dérouleur de céble.

» Ce denier est équipé d' un appareillage de mesure de la longueur de cordon déoule,
assurant and uneconneissance précise du postionnement du chariot dansle tuyau.

* Enretour, le cordon véhicule un signd vidéo andogique (de I’ ordre de 2MHz) traité par
larégie et enregistrable sur cassette vidéo ougravé sur DVD.

* Unefois|'opé&ationterminée, on est en mesure de générer, un rappat de télé-ingection,
viaunPC al'aidedun logiciel dédié "CANASOFT".

Véhicul e photograp hié vue de face dans une c analis ation
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Présent ation du systéme en situ ation
‘ Touret motorisé

Guide cable et
cordon ombilical

2 - CARACTERISTIQUESTECHNIQUES DESDIFFERENTS
ELEMENTSDU SYSTEME GYSYS

Le véhicule édledrique VSCE 200

» |l est livré de fagon moduaire pou permettre une utilisation dans
des diamétres compris entre 80 et 1200mm (la caméra devant étre
postionnée au centre de la candisation afin de powoir visudiser
toutes les paties decelle-ci).

e La caméra est multi-directionrelle (dowble motorisation
indégendante).

e L’étanchéité duvéhicule est garantie jusgu’a 30md’immersion.

* Lapropusion est assurée pa 2 moteurs de 1000V, lui permettant
unevitesse de déplacement de0 a15 metre par minute.

Remarque: pou I'ingection des candisationsde petit diametre (80 mm), on utilise uniquement
la caméra paussée par un joncdefibre deverre ou pa unombilical semi-rigide

Le touret motorise TM O 250

» Capacité: 300m decéble ombilical.
» Déroulement et enroulement du céble asservi alapostion du véhicule.

» Doté d'un affichage éectronique de la distance parcourue pa le
véhicule.

Bac Génie Electronique

Session 2009 Etude d’un Systéme Technique Industriel

Page A2 sur 4

9IEELAG1 Analyse Fonctionnelle




s Fomesoutra.com

CR SCUlrR .
Docs a portée de main

La régie VSR55
Cet objet est implanté dans la camionnrette utilisée par la sodété pour

les interventionssur ste.
Elle assure les fonctionssuivantes :

* Contréle del’ orientation dela caméra sur 2 axes.

» Commandedusenset dela vitesse duvéhicule.

* Commanded’alumage ou d’extinction des projecteurs.

» Réception du 9gnal vidéo tranamis pa la caméra, et visudisation sur écran del’image

* Acquisition de la mesure de distance parcourue pa le véhicule et incudation de cette
information sur I'image.

» Sortie RS 232 pou peamettre une conrexion a un PC équipé du logiciel CANASOFT (en
option).

3- BETE A CORNES

Collectivités Candisation

d’inspection
vidéo

Foumir unrappart sur I’ état dela canalisation

4 -DIAGRAMME FAST PARTIEL DE LA FONCTION DE
SERVICE FP1

FT1: FT11: Par roulage d'un
— R L )
Déplacer la caméra véhicule porte caméra dans
la candisation
FP1 - FT12: Trangmettre les
Fournir un rapport sur | —’lconsgnes :r\]ntessg, marche
I état de la Canalisation avant, marche arriere
FT2: FT21: Podtionrer la
Orienter lacaméra "lcaméra verticalement et
> horizontalement
FT3: FT31 : Acquérir I'image et
—|Acquéir I'image de la latransmettre sans
zoneavisudiser perturbaion
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5—-DIAGRAMME SAGITTAL DU SYSTEME
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DEFINITIONSDESLIAISONS :

 LO : Enagie dectrique(12V continu) e L8 : Information "distance parcourue pa le

 L’0 : Enagie dectrique (5V & 12V continu) daiot".

e L1 : Etat delacandisation. * L9 :Signd vidéo avec incrudation ce la

« L2 : Enagie lumineuse (éclairage). cete, dela postion du chariot, ec.

e L3 :Signd vidéo transmis pa uncébleen * L10 : Image mémorisee.
peires torsadées. e L11,L°11 :Image vidéo avec incrudation.

e L4 : Informations"orientation celacaméra’ ¢ L12 :Condgnes dorientation ce la caméra,
d "déplacement du chariot”. d'éclairage, dedéplacement du chariot.

e L5 : Action mécaniqueprovoquant le e L13 :Visudisation des consgnes.
déroulement du céble. e L14 :Image avec incrustations

e L6 : Action mécaniqueprovoquant la e L15 :Commentaires destinés au rappart
tenson du Gble. dingpection.

e L7 :Visudisation ce la distance paccourue e L16 :Rappat dingection.
(postion du chaiot dansla candisation).
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