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CORRECTION DU DEVOIR DE NIVEAU N°2

EXERCICE 1.: CHIMIE
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5. UAB:VA_VB>0 car VA>VB 0,5pt
EXERCICE 2 (5 points)

_ %CXM __66,7X72 _

Formule brute de B ; La substance B est de la forme C,H,, 0, ; x = 1200 AN:x = 700 = 4 (*)
_ %HXM | o 11,1X72 _ g _ M-12x—y _ 72-12x4-8 _
= oo AN:y = 00 =8 (). Ona:M=12x+y+16z =z= P P =1 (¥

Donc B a pour formule C,HgO  (¥)

B est un aldéhyde

Formules semi-développées et les noms des isomeres de B

_ _ _ *
CH; —CH> -CH; -CHO (%) CH: — CH — CHO (%)
Butanal (*) ]
CH; 2- méthylpropanal
4-1-  La formule semi-développée et le nom de B
CH; — CH - CHO
3 2- méthylpropanal
(**)
4-2-  C est un acide carboxylique *) CH; - CH - COOH

4-3-  La formule semi-développée et le nom de C est : CH:

. . Acide 2- méthylpropanoique
4-4-  Equation-bilande Ba C

Cr,02~ + 14 HY + 6e~ = 2C3* + 7H,0 (*)
(CH;~CH-CHO  +H,0 = CH;-CH-COOH +2H*+2e~ )%3 *)
! I
CH; CH;

3CH; — CH(CH;) - CHO + Cr,03™+ 8H* — 3CH; — CH(CH3) - COOH + 2C3* + 4H,0 («

bn mueu aqueux

3CH; — CH(CHz) — CHO + Cr,0%~+ 8H;0* — 3CH; — CH(CH3) — COOH + 2C3* + 12H,0

()
5- La formule semi-développée, le nom et la classe de I’alcool A
Aest un alcool primaire  (*). CH; — CH - CHz - OH (**)
CH;

2- méthylpropan-1-ol
EXERCICE 3 (5 pts)

1. Enoncé du théoréme du centre d’inertie : Dans un référentiel galiléen, la somme vectorielle des forces
extérieuresappliquées a un solide est égale au produit de sa masse (m) par le vecteur accélération(a) de son
centre d’inertie .  **

2. Bilan des forces



Systéme : mobile ponctuel de masse m ; Référentiel : RTSG muni du repére (O;1; ] )

-

Bilan des forces : X’ J

- lepoids P du mobile ; 7
- laréaction normale ﬁn du plan incliné et. *

- les forces de frottement f .

f AR,

m

ol

Représentation ***
3. Montrons que

3.1. a = g.sina —é; Appliquons TCI : P+ f+ ﬁn =

Psina — f + 0 = ma donc a=g.sina—£ *

3.2.d==at?: a=g.sina—£=
2 m
4. Graphe d = %at2

4.1. Représentation d = f(t?) voir figure ci-contre ****

4.2. Pente k du graphe :

4.2.1. le graphe obtenu est une droite passant par 1’origine

donc d est proportionnelle a t2 d’ou

da
d=kt?et k=22x
At
AN:k=2522 =077 ms™2 *
17.6-1,4

4.2.2. valeur de I’acceptation : on a :
d=kt?=-at? => k=-a. => a=2k .*
AN a=2%0,77=154m.s7% *
5. Expression et valeur de f :a=g.sina — i =
f =m(g.sina—a) **
AN: f =0,5(10.sina — 1,54) = .73 NN. *

EXERCICE 4 (5pts)

m.d * En projetant sur l'axe (Ox) on obtient

Cte > 0 on aun MRUA =>v=at=>x=%at20rx=d = d=%at2 *
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1-
1.1. Equations horaires de la balle
Systéme : balle de masse m
Référentiel : RTSG muni du repére (O;7; J) *
Bilan des forces : le poids P de la balle
Daprés TCLona: Y Fopy =m.d = P=ma =
=g *

. UOXZUOCOSCZ N X0=0 N
At=0s, Onazvo{voyzvosina et OMO{y():h
~(9,=0 a,=0
At#0s { x * &{ x 5 *
g 9,=—49 a, =—g
L ( Uy = VoCosa __(x=vyt.cosa
17{ - _ ; * OM 1 ., . *
vy = —gt + vesina =—>.t? +vg.t.sina+h

1.2- Equation cartésienne de la trajectoire de la balle
X =vy.t.cosa =>t = = * en remplagant t par son

vocosa

expression on a :
gx
= — xtana + h **

y Zv%.cosza + +

AN :y(x) = —0,102.x2 + 1,732.x + 0,5 *

2

2- Lejour Bsituéaxg =L +d = 14 [ intercepte la
balle si en remplacant x par xp dans y(x) on obtient
yg=H=3m =*
vérification

yg = —0,102 x 142 + 1,732 x 14 + 0,5 = 4,756 m
yg = 4,756 m > H = 3 m le joueur B ne peut pas intercepter
la balle. *
3- La balle retombe au sol si y(x) = 0 [J
—0,102.x2 +1,732.x+ 0,5=0 [l x = xg = 17,264 [ ] *
xs=17264m<L+L=24m
la balle tombe donc sur I’aire de jeu. *

4- Détermination

r X
4.1- la durée tg est : tg = —>
vocosa
17,264
o =725 _ 54665 *
14x05

4.2- 1a vitesse de la balle au sol est :
D’apres le théoreme de E, [ AE,, . = XWys (ﬁext) *=>

1 1
entre AetSona: ~mvZ —-mvs = mgh =>
2 2

vg = /2gh+v§ *  Carv, = v,

AN : vg=+/2x10x0,5+ 142 = 14,353 m.s~! *






