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CORRECTION DU DEVOIR DE NIVEAU N°2 

EXERCICE 1. :      CHIMIE  

1-c    (**)      ; 2- c     (**)        ; 3- a    (**)       ; 4- b   (**)       ; 5- c   (**)           ; 6- b  (**) 

                                     

 

  

 

                                                                                          5.  𝑈𝐴𝐵 = 𝑉𝐴 − 𝑉𝐵 > 0  car  𝑉𝐴 > 𝑉𝐵    𝟎, 𝟓 𝒑𝒕 

EXERCICE 2  (5 points) 

1- Formule brute de B   ;  La substance B est de la forme 𝐶𝑥𝐻𝑦𝑂𝑧       ;  𝑥 =
%𝐶×𝑀

1200
    𝐴𝑁: 𝑥 =

66,7×72

1200
= 4         (*) 

𝑦 =
%𝐻×𝑀

100
 ;     𝐴𝑁: 𝑦 =

11,1×72

100
= 8     (*) .   On a : 𝑀 = 12𝑥 + 𝑦 + 16𝑧   ⟹ 𝑧 =

𝑀−12𝑥−𝑦

16
=

72−12×4−8

16
= 1    (*) 

Donc B a pour formule 𝐶4𝐻8𝑂     (*) 

2- B est un aldéhyde 

3- Formules semi-développées et les noms des isomères de B 

CH3 – CH2 – CH2 – CHO     (*)                                

 Butanal           (*) 

4-   

4-1- La formule semi-développée et le nom de B 

 

 

 

4-2- C est un acide carboxylique              (*) 

4-3- La formule semi-développée et le nom de C est :  

4-4- Equation-bilan de B à C  

  

 

   

 

 

En milieu aqueux : 

 

5- La formule semi-développée, le nom et la classe de l’alcool A 

A est un alcool primaire       (*).     

 

EXERCICE 3   ( 5 pts ) 

1. Énoncé du théorème du centre d’inertie : Dans un référentiel galiléen, la somme vectorielle des forces 

extérieures appliquées à un solide est égale au produit de sa masse (m) par le vecteur accélération(𝑎⃗) de son 

centre d’inertie .    ** 
2. Bilan des forces 

PHYSIQUE 

(2points) 

𝐸ሬ⃗  

UAB 

A B 

𝑎⃗ 

(1,5 pt). Pour la représentation  

CH3 

CH3 – CH – CHO  

2- méthylpropanal 

𝐶𝑟2𝑂7
2− + 14 𝐻+ + 6𝑒− ⇌ 2𝐶𝑟

3+ + 7𝐻2𝑂  

CH3 

CH3 – CH – CHO  +𝐻2𝑂 ⇌  

CH3 

CH3 – CH – COOH  +2𝐻+ + 2𝑒− ( )× 3 

3CH3 – CH(CH3) – CHO + 𝐶𝑟2𝑂7
2−+ 8𝐻+ → 3CH3 – CH(CH3) – COOH + 2𝐶𝑟

3+ + 4𝐻2𝑂 

3CH3 – CH(CH3) – CHO + 𝐶𝑟2𝑂7
2−+ 8𝐻3𝑂+ → 3CH3 – CH(CH3) – COOH + 2𝐶𝑟

3+ + 12𝐻2𝑂 

(**) 

(**) 

(**) 

(*) 

(*) 

(*) 

(*) 

(**) 

CH3 

CH3 – CH – COOH  

Acide 2- méthylpropanoique 

CH3 

CH3 – CH – CH2 - OH  

2- méthylpropan-1-ol 

CH3 

CH3 – CH – CHO  

2- méthylpropanal 
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Système : mobile ponctuel de masse m ; Référentiel : RTSG muni du repère (O;𝑖; 𝑗 ) 

Bilan des forces :  

- le poids 𝑃ሬ⃗  du mobile ;  

- la réaction normale 𝑅ሬ⃗ 𝑛 du plan incliné et.  * 

- les forces de frottement 𝑓 . 

 Représentation   *** 

3. Montrons que  

3.1.  𝑎 = 𝑔. 𝑠𝑖𝑛𝛼 −
𝑓

𝑚
 ;   Appliquons TCI :    𝑃ሬ⃗ + 𝑓 + 𝑅ሬ⃗ 𝑛 = 𝑚. 𝑎⃗     *      En projetant sur l'axe (𝑂𝑥) on obtient   

𝑃𝑠𝑖𝑛𝛼 − 𝑓 + 0 = 𝑚𝑎  𝑑𝑜𝑛𝑐  𝒂 = 𝒈. 𝒔𝒊𝒏𝜶 −
𝒇

𝒎
     * 

3.2.  𝑑 =
1

2
𝑎𝑡2 :   𝑎 = 𝑔. 𝑠𝑖𝑛𝛼 −

𝑓

𝑚
= 𝐶𝑡𝑒 > 0 on a un MRUA  => 𝑣 = 𝑎𝑡 =>  𝑥 =

1

2
𝑎𝑡2 or 𝑥 = 𝑑   =>   𝒅 =

𝟏

𝟐
𝒂𝒕𝟐   * 

4. Graphe  𝑑 =
1

2
𝑎𝑡2  

4.1. Représentation 𝑑 = 𝑓(𝑡2)  voir figure ci-contre  **** 

        

4.2. Pente 𝑘 du graphe :  

       4.2.1. le graphe obtenu est une droite passant par l’origine 

donc  𝑑 est proportionnelle à 𝑡2 d’où   

                  𝑑 = 𝑘𝑡2 et  𝑘 =
𝛥𝑑

𝛥𝑡2 *     ;   

 AN : 𝑘 =
13,6−1,1

17.6−1,4
= 0,77 𝑚. 𝑠−2  * 

      4.2.2. valeur de l’acceptation : on a :  

𝑑 = 𝑘𝑡2 =
1

2
𝑎𝑡2  =>  𝑘 =

1

2
𝑎.  =>    𝒂 = 𝟐𝒌   . * 

                AN  𝑎 = 2 × 0,77 = 1,54 𝑚. 𝑠−2     * 

5. Expression et valeur de 𝑓 :  𝑎 = 𝑔. 𝑠𝑖𝑛𝛼 −
𝑓

𝑚
.  =>    

𝒇 = 𝒎(𝒈. 𝒔𝒊𝒏𝜶 − 𝒂)   **   ;  

AN : 𝑓 = 0,5(10. 𝑠𝑖𝑛𝛼 − 1,54) = 1.73 𝑁𝑁.    * 

 

EXERCICE 4   ( 5 pts ) 

 

1-  
1.1. Équations horaires de la balle  

Système : balle de masse m 

Référentiel : RTSG muni du repère (O;𝑖; 𝑗)             * 

Bilan des forces : le poids 𝑃ሬ⃗  de la balle 

D’après TCI, on a : ∑ 𝐹⃗𝑒𝑥𝑡 = 𝑚. 𝑎⃗    =>   𝑃ሬ⃗ = 𝑚𝑎⃗    => 

           𝒂ሬሬ⃗ = 𝒈ሬሬ⃗   *  

A  𝑡 = 0 𝑠,  on a : 𝑣⃗0 {
𝑣0𝑥

= 𝑣0𝑐𝑜𝑠𝛼

𝑣0𝑦
= 𝑣0𝑠𝑖𝑛𝛼   *   et    𝑂𝑀ሬሬሬሬሬሬ⃗

0 {
𝑥0 = 0
𝑦0 = ℎ

   *  

A 𝑡 ≠ 0 𝑠           𝑔ሬ⃗ {
𝑔

𝑥
= 0  

𝑔
𝑦

= −𝑔       *          𝑎⃗ {
𝑎𝑥 = 0

𝑎𝑦 = −𝑔     * 

 

 𝑣⃗ {
𝑣𝑥 = 𝑣0𝑐𝑜𝑠𝛼           

𝑣𝑦 = −𝑔𝑡 + 𝑣0𝑠𝑖𝑛𝛼  *   𝑂𝑀ሬሬሬሬሬሬ⃗ {
𝑥 = 𝑣0. 𝑡. 𝑐𝑜𝑠𝛼                       

𝑦 = −
1

2
. 𝑡2 + 𝑣0. 𝑡. 𝑠𝑖𝑛𝛼 + ℎ

 * 

 

1.2- Équation cartésienne de la trajectoire de la balle 

𝑥 = 𝑣0. 𝑡. 𝑐𝑜𝑠𝛼 => 𝑡 =
𝑥

𝑣0𝑐𝑜𝑠𝛼
     *   en remplaçant 𝑡 par son 

expression on a :  

          𝒚 = −
𝒈.𝒙𝟐

𝟐𝒗𝟎
𝟐 .𝐜𝐨𝐬𝟐𝜶

+ 𝒙𝒕𝒂𝒏𝜶 + 𝒉   ** 

AN : 𝑦(𝑥) = −0,102. 𝑥2 + 1,732. 𝑥 + 0,5   * 

 

2- Le jour B situé à 𝑥𝐵 = 𝐿 + 𝑑 = 14 𝑚 intercepte la 

balle si en remplaçant 𝑥  𝑝𝑎𝑟 𝑥𝐵 dans 𝑦(𝑥) on obtient 

𝑦𝐵 = 𝐻 = 3 𝑚  ∗ 
 vérification  

 𝑦𝐵 = −0,102 × 142 + 1,732 × 14 + 0,5 = 4,756 𝑚  

𝑦𝐵 = 4,756 𝑚 > 𝐻 = 3 𝑚  le joueur B ne peut pas intercepter 

la balle.   * 

3- La balle retombe au sol si 𝑦(𝑥) = 0 𝑚   

−0,102. 𝑥2 + 1,732. 𝑥 + 0,5 = 0 𝑚 𝑥 = 𝑥𝑆 = 17,264 𝑚  * 

𝑥𝑆 = 17,264 𝑚 < 𝐿 + 𝐿 = 24 𝑚 
 la balle tombe donc sur l’aire de jeu.  * 

 
4- Détermination  

4.1- la durée 𝑡𝑆 est : 𝑡𝑆 =
𝑥𝑆

𝑣0𝑐𝑜𝑠𝛼
 

𝑡𝑆 =
17,264

14×0,5
= 2.466 𝑠   *  

 

4.2- la vitesse de la balle au sol est : 

D’après le théorème de 𝐸𝑐   𝑚 𝛥𝐸𝑐𝐴𝑆
= 𝛴𝑊𝐴𝑆 (𝐹ሬሬ⃗ 𝑒𝑥𝑡)  *  => 

entre  A et S on a: 
1

2
𝑚𝑣𝑆

2 −
1

2
𝑚𝑣𝐴

2 = 𝑚𝑔ℎ  =>  

𝒗𝑺 = √𝟐𝒈𝒉 + 𝒗𝟎
𝟐      *    Car 𝑣𝐴 = 𝑣0  

 

𝐴𝑁 :  𝑣𝑆 = √2 × 10 × 0,5 + 142 = 14,353 𝑚. 𝑠−1    * 

 

 

 

● 

α 

m 

X’ 

𝑓 𝑅ሬ⃗ 𝑛 

𝑃ሬ⃗  

𝑗 

x 

𝑖 




