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DOSEUR-MALAXEUR AUTOMATIQUE
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DOSEUR-MALAXEUR AUTOMATIQUE

A) CAHIER DES CHARGES
1) Eonction globale (voir page 5/12 )

Le systeme dosseur-malaxeur automatique permet de réaliser le mélange de produits A, B et de

briquettes solubles. Le produit mélangé obtenu est stocké temporairement dans un silo.

2) Description de I'unité

Le malaxeur-doseur est constitué principalement de :

~deux bacs contenant I'un le produit A et lautre | produit B ; 'ouverture et la fermeture de ces

bacs sont effectuées respectivement par les électrovannes EV1 et EV2.

-un tapis roulant MT convoyant les briquettes solubles. Il est entrainé par le moteur M1 ;
- une cuve de malaxage N, le moteur M2 assure le mélange ;
-un silo de stockage du produit mélangé ;

-un plateau-bascule C de pesage des produits A et B sa vidange est réalisée par I"électrovanne
EV3;

-Un mécanisme de pivotement du malaxeur assurant le déversement du produit mélangé dans
le silo. Ce systéme est commandé par le moteur M3.

3) Nomenclature

3-1) Actionneurs et- Pré-actionneurs

ACTIONS ACTIONNEURS PRE-ACTIONNEURS
Tourner le tapis MAST M1 : P=5KW ; N=0,80 ; KM1 contacteur de ligne
cos9=0,82 ; U=380V ;
Id /In=9 ;démarrage direct
Mélanger les produits MAST, M2 : P=11KW ; N=0,85; | KM2 contacteur de ligne
cosg =0,85; U=380V ; Id /In=6 ; | KM3 contacteur deuxiéme
démarrage statorique trois temps
temps KM4 contacteur troisieme
temps
Pivoter le plateau malaxeur MAST, M3 : P =15KW ; N=0,86; | KM5 et KM6 contacteurs de
cos =0,89; U=380V; ligne
Id/In=4,8 KM7 contacteur fin premier
Démarrage rotorique trois temps
temps KM8 contacteur de court-
circuitage du rotor
Fermer et ouvrir le bac A Electrovanne EV1; 220V~ Contacteur auxiliaire KA1
Fermer et ouvrir le bac B Electrovanne EV2 ; 220V~ Contacteur auxiliaire KA2
Vider le plateau de pesage Electrovanne EV3 ; 220V~ Contacteur auxiliaire KA3
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S4 fin de course

3-2) Auxiliaires de commande

CAPT[URS

S1finde course
52 fin de course

S3 mptour a palot

55 fin de course

S6 capteur de niveau
| S7 capteur de niveau

EVENEMENTS DETECTES

Poids du produit A atteint

Poids du produit B atteint

détection du passage des bnquett("
mélangeur en position vemcaln R
‘Mélangeur en position de vidange

Présence de pmduﬂ dans le bac A
Presonce de produit dans le ba bac B

| S8 détecteur de prLsence B

S9 fin de course IR

510 bouton poussoir

'$11 bouton poussoir

S12 capteur de niveau

Plateau de pesage vide

Présonce de briquettes sur Ie tapls i

—

) Départ cycle o N
| Arrét d'urgence s

| Détection du niveau bas dans le silo_ )

3-3) Fonctionnement

Conditions initiales :

-Présence de produits dans les bacs Aet B ;
-Présence de briquettes sur le tapis ;

-Plateau de pesage vide ;
-Cuve de malaxage verticale ;
-Silo de stockage niveau bas;

-Toutes les électrovannes sont fermées.
Les conditions initiales étant remplies, une action sur le bouton poussoir départ cycle provoque

simultanément le pesage des produits et le convoyage des briquettes, s’en suit la vidange du
plateau-bascule dans le malaxeur. Les briguettes arrivent séparément et quand deux briquettes
tombent dans le malaxeur, le tapis s’arréte. Le malaxeur mélange I'ensemble pendant trois
minutes, pivote, déverse le produit mélangé dans le silo, puis reprend sa position initiale.

La rotation du malaxeur est maintenue pendant la vidange du produit. Le silo ne peut contenir

que le volume de huit déversements.

Le cycle reprend automatiquement si toutes les conditions initiales sont réalisées, sinon le

systéme s'arréte.

NB : on pése d’abord le produit A, puis le produit B.

4) Protections et sécurités

L'installation dispose d’un disjoncteur général en téte. Le circuit terminal de chaque moteur
comporte un sectionneur porte-fusibles et un relais thermique.

5) Alimentation

L'unité est alimentée par un réseau triphasé 220V /380V.
Le schéma de liaison du poste de livraison est IT-N
L'installation est protégée par un disjoncteur général.

6) Gestion de l'unité

La gestion de l'unité est assurée par un Automate Programmable Industriel ( API ) dont le
schéma de brochage est représenté a la page 6/12 L'API ne lance que les démarreurs lors de

cette gestion du systéme.
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B) TRAVAIL DEMANDE

1)

2)

3)

a)

6)

7)

8)

A partir du cahier des charges, on vous demande :

1-1) d’établir le GRAFCET du point de vue partie opérative ;

1-2) d'établir le GRAFCET du point de vue partie commande ;

1-3) de déterminer le nombre des entrées et des sorties de I'API ;

1-4) de dessiner le schéma de raccordement des entrées et sorties de |'API de la page 6 /12

Etablir le schéma fonctionnel dy démarreur du moteur M3.

Etablir le schéma développé du circuit de puissance de I'installation. On prendra en compte
également le schéma de liaison a la terre du poste de livraison et les protections requises.

Choisir 'appareillage du démarreur du moteur M3. Chaque temps intermédiaire dure six
secondes. Les contacteurs rotoriques ont leurs pdles couplés en triangle et le nombre de

démarrages par heure est inférieur 3 trente. Le rapport Is/Ir est constant et égal a 1,1.
Is : courant statorique

Ir : courant rotorique

Choisir le contacteur commandant le moteur du tapis M1. Le temps de passage de deux
briquettes devant le détecteur est de six secondes, la durée de démarrage du moteur est de dix

secondes. Le contacteur peut supporter un fonctionnement dont le cycle de fonctionnement
dure quinze secondes.

La plaque signalétique du moteur M2 porte les inscriptions suivantes : IP54 IK7,
Définir chacun des termes.

A la mise sous tension du contacteur KM1, on constate que son courant d’appel passe
progressivement a son courant nominal de maintien.

Expliquer ce phénomeéne et en donner au moins un avantage.

Le schéma du temporisateur permettant I'évaluation du temps de malaxage des produits avant
le déversement est représenté & la page7/12.

8-1) Donner le réle de chacun des modules numérotés de 13 6.

8-2) Expliquer brievement le fonctionnement du temporisateur électronique.
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SCHEMA DE PRINCIPE DU DOSEUR-MALAXEUR AUTOMATIQUE
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TEMPORISATEUR ELECTRONIQUE
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Sectionneurs porte-fusibles

Support coupe-circuit

T —— Sr—————————— i, —

I ] 71777 T e v > 73
TRtonelté Compaslilon “Gisposlil Reférence Ko
nominale de
thermique commande
asov
" e e 4 PP P R o 8 i St - e At

Beotionneurs 26A Tripolaire + 2 F*__ Frontale LE81.5253 0240
sans broche, nl fusible, Fuslbles 10 x 33 S SEmE e 53
équipé du dispoalir lusqu'a Tétrapolaire + 2 “F* Frantole L81-p7Ea 3)
de commande interne 25 A (aM) N + e
gvcc 2 contacta nuxplnlres 20A (g1 LAB-D254 OB
9 précoupure, = . IR S Y
(Ces contacts sont & Insérer 504 Tripolaire + 2“F*  (ntgrieure DKT-£B1310 0.6%0
dans le clroult de commande Fuslblos 14 x 61
du contacteur pour assurer ‘Jusqu'd ,
la coupure & vide du soctionneur)  4s A (aM) Tétrapolaire + 2 *F* Intérleure DK1-EB1410 0,800
40 A'(g1)
80 A Tripolaire + 2 *F*  |ntarlaute PK1-WB1aig 7 - 1280
Fusibles 22 x g8 P
Jusqu'a v . s
60 A Tétrapolaire + 2 *F* Intériaur DK1FE1410 . 1,700
(aM ou g1)
126 A Tripolaire + 2*F"  Intéricure DK1-GB1310 1,30G
Fualblan 22 x na o -
jusqu'a
100 A Télrapolaire + 2 *F* Intériaure DK1-GB1410 1,750
(aM ou g1)
Blocs nus ’ " 25A Unipolaire LAB-D254 0,065
sans broche ni fusible permel de réaliser un sectionneur LS1-D téwapolaire oa pentapolaire .
. ’ 1
’ Sectionneurs nus’ 50 A Tripolaire 4+ 2 “F~ DK1-EB13 0,760
sang broche, nifusible )
« 8sans dispositif de Tétrapoiaire 4 2 “F- DK1-EB14 0,760
commande ° . - -
80 A Tripolaire + 2 *F* . DK1-FB13 1.200
Tétrapslaire + 2 “F* bKi¥Bia 1,200
‘ 125 A Tripofaire + 2 “F= OKi-GB13 1250
Tétrapolaire + 2“F* DK1-GE1a 1,250
Disposiltifs de commande Pour sectionneur LS1-D ' Frontale n'existe pas séparément
(se montent indifféremmant Extérieure DK1-FBQQS 0.2C0
addrolte ou a gauche) )
Pour sectionneur DK1-EB Intérieure DK1-EBQO1 0,040
Extérieure OK1-FB0G5 0200
Pour sectionneur DK1-FB Intérieure DKT1FA001 " 0.050
Extérieure OK1-FBO0S 0.200
Pour sectionneur CK1-GB Intériaure DK1-FADOY 0.050
_ Extérieure DK1-FBODS 0,200
Broches ou Pour sectionneur L§1-D (1) 2 DK1-CBg2 0.007
barrettes de sectionnement Pour sectionneur DK1-EB DK1-EB9Z Q0.012
vente par quantité indivisiblede 3ou4  Pour sectionneur OK1-FB DK1-FA92 0.020
Pour sectionneur DK1-GB

BK1-FAS2 0.02C

(1) Pour Utilisation sur circuit du neuire, possibilité de verrouillage de Ia broche de sectionnement
Connecteurs Pour sectionneur DK{-EB DZ3-EB1 0,020
pour raccordement Pour sectionneur DK1-FB 0Z2-FA 0040
§ans cosse Pour sectionneur DK1-GB _ DZ3-GA 0.045
Support coupe-circult 124 . Section du fil de DFs5-AB1 C.7¢eC
pour fusible eylindrique 10 x 38 cdblage 14 4 mm?
( ETUDE DES SYSTEMES ELECTRIQUES - }
P
Page 8/12

Scanned by CamScanner



Emplol an
watégorla ACY

Emplol en
categorie AC3

Emploi en

Ug 440V

catégories AC4-AC2

COURANT ALTERNATI

CHOIX DES CONTACTEURS BELON LA CATEGOIIE D'EARLO]

Lo LEIr LGI L1 kG LE1 1 k1 367

Caurant d'arplil nadlinal
Frad P4 FIA KA FLA PAA

Tallla oL R NPT A R A R o R ) R R Ly
o Doy 012 DIJ s 17 LAG BE kT Bl Fr4
punlactei Alh Aah Ath ARK ANt Ghymring in A
Avan badllon 4 I T R T B LA 1 yh KO Gh 100 74T I A $onh Halns
du calla (innt')

i 14 1644,

iy, B 1A
o (114,

Courant d'wimpiiol

ACTen Ak =a0tc U6
tempdiature = h8*G 720 20 o A2 i
wpoee )7 17 DL T IS A V) fi)

GE 0 A0 B0 B0 O L ’//}, J;/r &
i Y / i n :
ambiante i fllll fiulf' ;Z: (,411 '/!‘;a o ks
Augmantatlon du coufant damplaf pa mide an jintnllhle dag ILIET]

Appllquar aux Goilfan g - dessun lan coalflelants uilnnty ful lanfionl t,mm,'tf o fhrtags M'N"f'! l"“v"J:" :Ilrl
1[,nlom ) |,'r.ml|/-,ln Kt A (il teh i ‘w.lu!.lziu ] 7.5

couranl enltia les phlay | 2 phles an parolléla )= 1t

I sl manptal (Sampdiatugg wnblante v bl ’
gagrans stpulonanscg el P IR U1 e Lot Lot Lot Lt Lo1e Lok L0 LY
pon D12 O s iz (40 L&D D DO FEA FOA PHA P4 FVa FlLA r/A

ot

contaglaurs ABH ABH AN ABH ABD

U~ A0V ‘ ) p—
Courant d'emplol AGH 0 46 g6 A2 A0 BO B4 B (16 IRY pEG AL EOL 60 7h
Juaqu'a e

Pulsnance go0v 24 0 A4 b 7E 11 b (97 A0 e 15 110 147 400 274
nominala

d'amplol P A7 RE 66 Va2 200 9 1k Al

anoy 4 Bb 26 10 A6 1A 27 50

on kW e o
(Pulasanaen 416V 4 6h O (6 p wh Al ARt 100 140G 90 a0 AT Auh
normalisdan ) B .

Af 60100 146 TR Gat ACH AUt

dan motaury)  A40Y 4 B I L L A 7
FOOYV Bb /6 30 th ARh 22 0 8l B IG5 10§60 257 ANk A At

anong AL WO a7 900 a6 AL ARG AT

G0V 66 A6 16 16 vih B0
1000V ~ - Gt 100 147 1IE A66 ARGD ARG

Fréquencas maximales da manauvres (ar functlon do lu puinsince dwtnfilol 6l du theteur dv frarche) (€3 = B2
faeteur  Puissance LCT- LG LGT- LGT- LG LCH LT L1 LG LG LOT- Lot LGT L AL VAR
(it} d'emplol DO D12 D17 D24 DI DAO DEO DB DBO FFA 1A FHA P4 FTKA FLA | /4

marche AOE AGE ABH AL AN

“<05% " 1200 12060 1200 1200 1) VAR (A GA 16150 150 T8 00 tah) 144y A

~n6% 0nr 00 XK 2000 DEANY TR DA 24K LK HAK) JUHY A1) 2AA) VA VKO V2 A) A A K

6% P VOO V0O 114 10 1200 1200 V200 1200 0200 VX080 1000 {2040 VAKX 1200 V'AK) 64 S)

Courant coupd maximal en fonction du warvica (limite tharnnlgiue, tampbratira atnblante * 65")
Man./heuro » LCH- LE1- LCT- LGT- LG LCT= LCT LG LG LET- LOY L6011 LCA- Lt LY
el Faclour DCY D12 D17 D25 DI? DAO DBO DBI DO FEA VU4 THA F'JA F¥a TL4 FAa

da marche ABE A5 AGH ALK ALH

30 A0 V) 200 W B b 1 A1 VAL VA

o

do 160 6115% A LD A0 ah
h 2006t 10%

do 15000t20% A 2/ BG40 L7 O 120 Al NS0 I8 B G 100w p

/ ’
@_1_'13(}()“710%. IR VAV VRS ]
de 160 8t 30% A G4 B0 45 bBO 00 0 100 142 1N NG N0 MO A 14 W )
4 12001 10% ' 0w 1100
I 0 1AM O 240 B R G0 TH R

de 1606tBE% A 10 24 B0 Ah D
4 2400 6110%

de 1606105% A 1621 2% A0 A6 G370 00 100 120 V0 2% w0 1) 60 110

8 _J600et10%
3}3@ pas dépassorla cadence maximalo da cyclon da manaivren mbeaniquas
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Eléments séparés et de

rechange

e e e e ——

Fusibles pour sectionneurs

DF2-CAeo
DF2-CNaeo

%6
.

DF2-EAse
DF2-EN_n‘ .

DF2-FA ¢4
DF2-FN oo

N

Fusible classe aM
pour fa protection des appareils 4 fortes pointes

@lintenslté (moteur élactro de frein, etg,)

Fusible classes gF ou g1 '
pour la protection des circuits sans pointe
d'iniensité importante (chaulfage, etc)

Fusible cylindrique 10 x 35 Bour section 1eur LS1-D et support coupe-circuit DES-AB

Calibre Référence Masse Calibre Référence :‘“se

en A unitaire kg en A unitaire —_—
TR

WM&ML_-_d__M R e e e

016 OF2-CA001 0,010 _ —_—

0.25 DF3-CA002 0.010 —

0.5 DF2-CA0Q5 S 0.010 i .

1 DF2-CA01 0,010 -—5 T

- DF2-CA02 0.010 F2-CNQ2 S -

g T — i1 — s 0,070
8 DF2-CAQ5 0010 & DF2°CNG6 0.010
g DF2-CA08 0010 8 . DF2-CNoO8 0.010
10 - .DF2-CA10 0010 710 DF2-CNi0 0.010
ﬁ““mﬁ—“wm 12 . _DF2-CN12 0.010
16 DF2-CA16 0010 Tp " DFZ-CN16 0.010

' 20 DF2-CAz20 0010 20 DF2-CN20 0.010
25 _OF2-CA%5 o .

- e e
e

Fusible cylindrique 14 x 51 Pour sectlonneur DK1-EB

Calibre Référence Masse  Calibre Reéférance Masse

en A unitaire kg an A unitaire kg

V.

L= Vente par quantita indivisiofe de 10 N

10,25 DF2-EAG02 0.020 .
0,60 DF2-EA006 0.020 N
I DF2~EA01 0020 T — T —
3 OF2-FAQZ 0,020

c 3 DF2-EAD4 0020 3 DF2-ENO4 .02
6. OF2-EAQG 0.020 EWO.DXX
8 DF2-EADS 0,020 : 00K
10 DF2-EAT0 B 0020 7o ‘ ~_DF2-EN10 0,020
12 DF2-EA1Z 0.020 i R ————
16 DF2°EATG 0.020 TB‘*‘M
20 DF2-EA20 0.020 320 DF2-EN20 0,020
25 . DF2-EAZ5 -0,020 TS\HW\@R
32 DF2-FA32 0,020 33 DF2-EN32 : " 0.020
40 UF2-EA40 ) 0,020 WKWROR—O
50 DF2-EASD 0.020

Fuslble cylindrique 22 x 58 pour sectionneur DK1-FB

, GB

Calibre Référence Masse  Calibre T Réierenge ™ —= -~ WM
enA unitaire kg en A Unitaire 9
g= T
= Vente par guantits indivisible de 10 -
4 DF2-FAO4 0,045 |
6 DF2-FAQ6 0.045
8 DF2-FADB 0,045
10 DF2-FATD 0,045
16 DF2-FA1G 70,045
20 - DF2-FAZ0 0,045
25 DF2-FA25 _ 0.045
32 DF2-FA32 0.045
—————Jr2-FA32
40 DF2-FA40 0.045
50 T OF2FAR 0,045
63 ~ DF2Z-FA63 0,045
80 T OFzFAsy — _ 0,045
100 OF2<FAT00 0.045
%
ETUDE DES SYSTEMES ELECTRIQUES - J
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Choix pour circuits rotoriques des moteurs & bagues
(élimination des résistances de démarrage)

Uapplication la plus courante est celle des démarreurs sans marche par 3-~coups etsans ajustage de vitesse au
rotor: pompes, ventilateurs, transporteurs, compresseurs, etc. Les contacteurs rotoriques sont asservis au
contacteur statorique etne s'ouvrentdonc qu'aprés celui-ci, lorsque la tension rotorique estdisparue oupresque,
lls établissent le courant correspondant 4 la pointe de démarrage usuells (1,5 4 2,5 de I'intensité nominale
rotorique) et ouvrent le circuit & vide.

Cet emploi se caractérise par une fermeture et une coupure aisées. Les choix ci-dessous tiennent compte:

- d'un rapport de 2 entre la tension d'emploi rotorique maximale (Uer), et la tension d'emploi statorique (Ues).
Celui-ci 85t proposé par les normes des démarreurs (IEC 292-3-NFC £63-650 rdvision 1981);
- d'una garantie de fonctionnement occasionnel (pouvoirs de fermeture etdo coupure) prescrite parces mames

nhormes.

Coefficient de courant et tensions rotoriques d'emploi suivant le couplage du ocmtadeuhr

Type Schémas Coefficient (1) Us rotorique triphasée  Ue rotorique triphasde
de | rotorique maximale avec contre-courant
couplage | emploi en volts aen volts
Lc-p LCI-F LC1-0 LC1-F
Etolle o 1 1320 2000 660 1000
Triangle [Q | 1.4 1100 1700 550 _8_59 _
AN
)
Env — —1 2 1100 1700 550 850
EnW (-L— 1,6 1100 1700 550 850

(1) Coefficient & appliquer aux valeurs du tableau des courants d'emploi ci-dessous.

Tableau des courants d'emploi (température ambiante inférieure ou égale A 40°C)

Lc
D12 D17 D25 D32 D40 D63 D8O FF4 FG4 FH4 FJ4 FK4 FL4 FX4

Temps de  Courants d’emploi en ampéres
passage

Type de contacteur

Contacteur Intermédiaire . .
Nombre de démarrages 10s 50 60 100 125 160 250 300 450 550 800 1100 1500 2000 2500

Intérieur ou 30s 35 45 80 10C 130 135 200 280 400 550 730 100G 1500 2000
égal 4 30 man./heure 60s 30 40 60 75 95 100 150 220 300 400 550 750 1200 1500

Inférieur ou 5s 50 60 100 125 160 250 300 450 550 800 1100 1500 2000 2500
égal 460 manshevre  10s 45 55 100 125 160 170 250 330 450 620 860 1250 1800 2300
: 30s 30 40 60 75 95 100 150 220 300 400 550 750 1200 1500

Inférieur ou 5s 45 55 100 125 150 155 230 300 420 580 820 1150 1650 2200
4gald 150 man/meure  10s 30 40 70 85 100 110 160 250 350 430 600 850 1300 1600

Contacteur de court-circult du rotor

ot contacteur intermédlaire

Avec nombre de démarrages

supérieur & 150man./heure 25 32 40 S50 60 BO 125 200 270 350 S00 700 1000 1600

Durée de vie électrique Dans le cas de démarmrage automatique, la durde de vie ¢lectrique est de
l'ordre de 10M de manoauvres.

[PAGE - g
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e e

___Relais tripolaires de protection thermique
compenseés et differentiels

Courant altcrnatlf ou continy

Fulssancas normailebns Courant Fusibins Ratbrenco :"w"
den moteurn triphaaés d'arnplal h usuoular v
BO/6OHz an catdgorin AC3 au relals choisi
220-240V  3Bov 416-440V
N 1 A L A—s Type al._Type gi
L " " " 01 0016 026 @ - LR1-D09301 0,129
* * * 0104026 0,80 . CRT-B0930%7 0.120
bl * * 0,26 40,40 1 2 LR1-D09303 [XF)
* * * 0,40 4 0,63 1 2 (R1-D00304 0120
* * * 0,63 h1 2 4 LR1-D0030%5 0,120
* 0,37 * 1 a6 2 4 LR{-D09306 0,129
- 07 0,76 1.4 1.6 425 4 6 LR1-D09307 0120
0,76 1,6 1,06 2.8 44 6 10 +P09308 Q1%%
11 2,2 2,2 4 4e 8 16 LRT-D00310 0170
1,8 3 3,7 55 48 12 20 LR1-D09312 0120
2,2 4 4 7410 12 20 LR1-D0831¢ 0.120
3 88 55 . 10 413 16 25 LR1-D12316 0120
4 78 0 19 61, 20 <] CRY-OTAg921 0170
6,6 11 11 18 425 25 50 LR1-D25322 0120
7.6 15 156 23 432 40 €3 LA1-D40353, 0.340
1) 18,5 22 30 440 40 80 LR1-040355 0340
1 22 25 38 450 63 100 LR1-D63357 0,340
15 | 25 30 8. 4 57 63 100 LR1-D63350 0340
18,5 30 a7 57_466 (63 100 LR1-0633861 0.340
22 ar 45 65 480 80 125 LR1-D80363 0450 -
22 37 45 .80 4B0 , g0 125 RA1-FA6080 1.150
‘ T
30 . 55 50 75.4 105! 100 160 RA1-GA75105 1,160
30 65 65 95 4125 125 200 RA1-HA95125 (1) 1350
45 75 75 120 4 160 160 250 RA1-HA 120160 (1) 1,350
65 80 90 160 4 200 200 315 RA1-HA150200 (1) 1350
65 00 110 160 4 250 250 500 LR1-FJ250 (2) 3960
110 132

76 132 132 2004315 318 630 LR1-FJ315§2[ 3£70
00 160 160 250 4 400 400 800 LR1-FK400 (2) 3,980
110

ATTENTION|
(1) cos ralals na pauvaent dtro utilisés 110 200 220 3154 500 500 800 % 4,270
en courant continu, 132 220 250 S =
(2) cos relals fanctionnent 160 250 250 400 4 630 630 1250 LR1-FL830 (2) 4.520
sur transformotours -
da courant Incorpords 200 315 315 500 & 800 800 1250 MO (2) 5.210
el jusqu'd une tension 220
maximalo o 1000 V ~ .
250 630 4 1000 1000 LR1-FL1000 (2] 5.370
315
PR
Bomnler da réduction Pour montage sur contacteurs LC1-040 et LCI-DB3 LA7-D4058 0050
s ;
Bornler Pour montaga sénare de relais LR1-009 & 025 (A7-Do9s4 0,060
LR1-D40 et D63 LA7-D4054 0,165
""-—vm“__.__ —
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