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| MANUTENTION DE LA CHAUX |

1-  CAHIER DES CHARGES

-~ PRESENTAION

Cette installation a pour but de récupérer la chaux (substance blanchitre minérale) puis
de I"acheminer vers une usine pour en faire du mortier,
1.’ensemble de 'installation comprend (voir figure 1)
* un silo de chargement pour le remplissage du skip (1"approvisionnement du silo n'est
pas étudic)
o un skip permettant & assurer la ligison entre le silo et la trémic
e une trémic recevant ke chargement contenu dans le skip.
o Un tapis roulant permettant d'évacuer la chaux dans le camion.
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1. CAHIER DES CHARGES

L’opérateur dispose d’un pupitre de commande et de controle a partir duquel il peut :

initialiser I’installation et demander un départ cycle,

- présélectionner le nombre de chargements de skip désiré suivant la capacité en
volume du camion et visualiser a tout moment le nombre de chargements restant du
skip avant de déverser le contenu de la trémie sur le tapis roulant,

- controler le bon déroulement des opérations avec une possibilité d’intervention

manuelle (partie non étudiée)

1.2 - FONCTIONNEMENT

L installation est représentée en position initiale par la figure 1 de la pagel.
Le systeme est décnt par le grafcet du point de vue systéme ci-dessous (fig.2)
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OBSERVATION

¢ L initialisation se fait par action sur le bouton poussoir S11 lors de la mise
en route de I'installation.

o Les conditions initiales sont les suivantes :
v toutes les trappes de vidange sont fermées,
v’ le skip en position basse,
v' latrémie est vide,
v/ un camion est présent dans la zone de détection.
v sélection du nombre de skip

1.3 — CARACTERISTIQUES MECANIQUES ET ELECTRIQUES

1.3.1 — Actionneurs

FONCTIONS ACTONNEURS ORGANE DE
COMMANDE
Entrainement du tapis M1 : moteur asynchrone | KM1 : contacteur ligne
triphasé
Démarrage : D
Entrainement du skip M2 : moteur asynchrone | KM2 : Contacteur montée
triphasé KM3 : contacteur descente
P=11ch-cosp=0,8 KM4 : contacteur étoile
n=0,86; KMS5 : contacteur triangle
Démarrage : Y - A courte
dérivation
Ouverture et fermeture | 1C : vérin simple effet 1D : distributeur simple
trappe de la trémie pilotage a commande
¢électrique .
Ouverture et fermeture | 2C : vérin simple effet 2D : distributeur simple
trappe du skip pilotage a commande
électrique.
Ouverture et fermeture | 3C : vérin double effet 3D : distributeur double
trappe du silo de pilotage a commande
chargement électrique
SIGNALISATION

e HI1 : voyant rouge de signalisation « présence camion »commandé par relais
KAl

e H2 : voyant vert de signalisation « autorisation de départ camion » commandé
par relais KA2
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1.3.2 - Capteurs et boutons poussoirs

FONCTION U |REPERE
Capteur de position haute du skip R K-
 Capteur de position basse du skip I b
Capteur de controle skip plein sy
Capteur de controle trappe de vidange skip ferm¢ S4
Capteur de contrdle trappe de vidange silo fermé¢ S5 B
Capteur de controle trappe de vidange trémie fermée 1S6
Capteur de contrdle trémie vide S7
Capteur de présence camion S8
Détecteur sortie camion( camion en dehors de la zone de détection) S9
Bouton poussoir départ cycle S10
Bouton poussoir d’initialisation S11
Commutateur de présélection du nombre de skip a charger (5 positions) S12

1.3.3- Présélection et affichage
@ Un commutateur S12 a 5 positions permet de présélectionner le nombre de
chargements du skip désirés.

Position 1 : un(1) chargement

Position 2 : deux(2) chargements

Position 3 : trois(3) chargements

Position 4 : quatre(4) chargements

Position 5 : cinq(5) chargements.

@ Un ensemble constitué d’un compteur, fonctionnant en mode décomptage,
d’un décodeur, d’un afficheur a 7 segments, permet de visualiser le nombre
de skips restant a charger. Le schéma de principe de ’ensemble est le

suivant :
Afficheur
+12V

1L p05‘1 CODEUR DECOMPTEU& DECODEUR -
et S B Q BCD/ 7 l ‘

O— 2 o c Q segments —
O— e3 \ ‘
S11 s B 9 .

S4 A QA
QO—e5 H
Pos' 5 -
cathodes communes

entrée d’horloge
(information a décompter)

Les entrées (D, C, B, A) du décompteur correspondent aux entrées de présélection. (D)
correspond au bit le plus élevé, et (A) le plus faible.
L’entrée d’horloge est active sur le front montant du signal.
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TRAVAIL DEMANDE

2.1 - Etant donn¢ le grafcet du point de vue systéme, tracez

2~

23-

/

)

i2.4 -

2.5-

a)  Le grafcet du point de vue partie opérative.
b)  Le grafcet du point de vue partiec commande.

Tracez les schémas de puissance des moteurs et des vérins sachant qu’un
disjoncteur différentiel est placé en téte de I'installation et que le régime du
neutre de I’installation est TT.

le moteur M1 est tétrapolaire, il entraine le tapis roulant dont le couple est

pratiquement constant et égale a 49Nm (Cr =49 Nm = ctc). La caractéristique

mécanique du moteur M1 est donnée a la page 9/15.

2.3.1 — En appliquant un coefficient de majoration k = 1,5 ; choisissez le moteur
qui convient. Précisez pour ce moteur la référence du constructeur, Ja
classe d’isolement, le facteur de puissance et le rendement.

2.3.2 — Le démarrage direct proposé convient- il ? Justifiez vos réponses.

| 2.3.3 — Pour réduire la pointe d’intensit¢ au démarrage, on s¢ propose de procéder

3 un démarrage étoile-triangle. Ce démarrage peut-il convenir ? Justifiez
vos réponses et proposez d’autres démarreurs dans le cas ou ce dernier ne
convient pas.

Un défaut d’isolement apparait entre la phase 3 et la masse du moteur M2. La

résistance de la prise de terre du neutre(Rn) et celle de la masse d’utilisation (Ru)

étant de 10 Q chacune :

- déterminez le temps maximal que doit mettre le dispositif de détection de
courant résiduel(DDR) placé en amont pour qu’il assure efficacement la
protection des personnes sachant que le local est humide.

Choisissez pour le moteur M2, les appareils électriques ci- dessous désignés :
a) Contacteurs KM2, KM4 et KM5.

b) Sectionneur Q2 et les fusibles associés I'3.

" ¢) Le relais thermique F4 et précisez le réglage.

2.6 -

L’examen de la facture de courant de la CIE de cette installation montre une

consommation excessive de la puissance réactive.

2.6.1 - Quelle est la valeur du facteur de puissance en dessous de la quelle peut-
on dire que la puissance réactive est excessive ?

2.6.2 - Quels sont les inconvénients du mauvais facteur de puissance ?
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2.6.3 - La facture montre une puissance globale de 100K VA avec un facteur de
puissance de 0,75. On veut relever le facteur de puissance a 0,9.
a) Déterminez a I’aide du tableaul, la puissance réactive nécessaire pour relever
le facteur de puissance a 0,9.

b) Calculez la valeur du condensateur a placer :
- Lorsque les condensateurs sont couplés en étoile
- Lorsque les condensateurs sont couplés en triangle.

2.7 - Lorsque le camion sort du poste de chargement, un temps est mis avant
d’éteindre le voyant H2. Pour ce faire la détection de la sortie du camion est
réalisée par un dispositif 4 commande opto-€électrique avec temporisation. Le
dispositif comprend donc deux fonctions principales & savoir :

a) Fonction mémoire (fonctionnement)

Lorsqu’un camion se présente, il occulte la LDR. Le transistor T1 se sature,
le relais KA1 est excité et ferme donc son contact auxiliaire KA1. Le relais
KA1 reste alimenté méme si le camion n’est plus présent au poste de
chargement. (T1 et KA1 sont a dessiner dans la partie en pointillé).

b) Fonction temporisation par RC (fonctionnement)

Lorsque le relais est excité, le condensateur C se charge par la résistance R2.
Quand Uc>Vz+Vgg(T2), le transistor T2 se sature et le relais KA2 s’excite.
L’alimentation de KA2 désexcite KAl(effacement de la mémoire). On utilise
un contact de KA2 pour éteindre le voyant H2.

Le schéma de principe est donné ci-dessous.
+9V

Rl SRS

|

a
NE
Lo
3

e LDR éclairée : T1 bloqué ; LDR non éclairée : T1 saturé

On demande de compléter la partie en pointillé pour répondre au fonctionnement décrit
ci-avant.
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COURBES DE SECURITE
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Caractéristique mécanique du moteur M1
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’
(FICHES TECHNIQUES)
MOTEURS BBC CARACTERISTIQUES A 1500 trfmin  * Supplémentalres & a série normalisés
r { 3
Pt | Caactiristiues E Ubmamaq i
Puissance i reg ! | i as
ol i mcay |huses), | e Woest | Wit
Types Q] w s sonere | {eedie J imm
" el | 30V | fsa e & | ¥, ¥, i AL i I
] A Eﬁl’}' ph | ule i - [ !
‘PW ’ "l { ] {
it/ oun |
TYPES CUIRACEM (de 30 S & 400 L)
il os ] mse Te | o[ s |om | g ENEREE
15| 2 ow | E| vl | ns | |9 ¢ | 22 | 54 cxsr | 2
22| 3 | o | E | st fa | 73| 0m | % ¢ |2 | s 0w | “
3ol o« | oowe | e | es|ves | ms |om | | a5 |22 |62 | oow | 0B
¢ | ss| mawe| € | &3 [rem | & Jom [ e | 25 | 2e | 6 0015 g
v s5 | 15| mese [ E | omg[ows | m jom [ e | 2 | 1 | 63 0087 | &
750 10 | vewa | E | owss | ras e joss | e | 26 | 21 | 65 oot | T
W 15 | woMe | E | 25 | w5 | &z-| 085 | &5 | 23 | 18 | 68 coro | 10
5 | 2 | wowe | € | w | oveso | ez | 087 | e85 | 24 | 13 | 68 0.0680 13
5 | 2% | w0Me | E | %5 | 1455 | 95 | 0% | €3 | 25 | 18 | 68 x|
2 | % | 0w | E| @ (s ) s |om | e | o285 | 23 | 68 AL
% | % | ook | E | @5 | rwen | ws | 0% | 12 | 25 | 18 | 68 0% | 5
v | o | oow | el || 9f fosw |12 | 25 | 18 | T 0% | 0
W | w | 2 | € | m |t | s2 |omm [ m | oas | 1 | ep | oex | X
| B | mEM | E s vamo | sp | ofm | .y o285 | 21 | 68 05380 )
N T s | s [ mew (8 |w (e e [ [ |25 | m |68 | W | @ 4
| 1
75 |0 | s« | B |1 [ren | ws fog [ |22 | 2 |6 % | e [y
w | | zmow e | [vee | wms [os e |22 |2 || 0 | 60
wo [ s | msse | B |20 | e | we | 088 | 8 l 24 | 19 | 62 2460 | 8%
122 | 175 nsme | B | za |1 | o oo | B 3] 22 67 300 930
BRI EREEREC AR R R ‘I 20 | 23 | 82 | aem 0w
o |z [wsw foe | s | ey [ogm e |25 | 23 | 68 | 40 | 118
20 | M1 |tmsu | B | ug | res | sp |oog | & | 257 | 19 | 69 | 770 | 16w
wm Lo |"msw s |sm |res e o | e |25 | 19 | ss | sme | 18%
w5 | | =5 | 6 | n | 1as | e og | w |22 | w4 e | nim |
¥ |4 | wsice | Fo| e | vaes | ®3 | oms | W | o2z | | 82 | 4w | 2010
wn |50 | wmeloe | F [T |t | wms | og | W | 23 | 15 | 6| 1w | 219
w |61 | eotee | F | e | e | ss | os | | 22 | 13| 6 1030 | 24%
sp |72 | wowce | F | s |ras | m | ogs | e | 22 | 14 | 62 | 280 | 26%
g0 |8 | oot | Fo[er | s | w3 | Be | w | 24 | 15 | 65 | W00 | 2%
TYPES COMPAX (de 63 M & 160 ) :
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CHOIX DES CONTACTEURS SELON LA CATEGORIE

Emploren
categorie ACI

COURANT ALTERNATIF

Coutant d'emplol masimal

Tadie
des

contacteurs

LCH- LEI- LC1- LCt- LC1- Le- Let-
D03 D12 D17 D25 D32 D40 LSO
_RES ABS ALS AGS ALS

D63

Ltc1-

D'EMPLOL.

11t
0E0

LCH- (L1 LCT- LEY- Le1- ULy
Fra FG4 FHL T 44 Fra FL4 TYa

2 Laries de

Avec section & 46 10 10 16 25 3% TN 240 I a0t G VIS
geedblefmmn S S
Courant d'emploi i T — -

AClenA h <40°C 25 25 32 40 S0 60 B 80 125 200 210 34 Y0 10 OO0 UK
températute <6S°C 20 20 2632 44 &9 1070 100 160 240 X0 4% ) ES 1350
ambiante  <70°C 11 V1 22 26 05 42 % % B0 O B0 290 AU Y0100 11

Augmantation du courant g'emplol par mise en paraliele dee poles

Appliquer aux courants ci-dessus les coeflicients suivants qui tiennent compte d'un parage scuvent inégal Cu

courant entre les poles : 2 pdies en paraliéle : K— 16

3 pires en paraliéle s K = 2,25 4 phles en paralicie (K = 28

Emp!on en Courant et pulssance d'emplof (lempérature ambiante < 55C)
A 1 Taille L{C1- LC1- LC1- LCI- LC1- LCI- LCi- LCt- LCI- LC1- LCT- LC1- LCi- LCi- LCt- LCT-
CateQOrle AC3 des D09 D12 D17 D25 D32 D40 DSO DE&3 DEO FF4 FG4 FH4 FJ4 FK4 FLL FE4
contacteurs ABS AB5S AGS ABS AGS =
U<440V .
Courantdemploi AC3 9 12 16 25 32 40 SO 63 80 115 185 265 400 S00 630 T7&0
jusqu'a enA
Puissance 220V 22 3 4 56 75 11 15 18522 30 €5 75 110 147 2060 220
nominale
d'emploi P 380V 4 s5 7.5 11 1S 18522 30 37 5§ 90 132 200 250 335 400
en kW
(Puissances 415V 4 55 8 11 15 22 25 37 45 S9 100 140 220 280 375 429
nomalisées
des moteurs) 440V 4 85 9 1115 22 30 37 45 59 100 140 250 285 400 425
500V 55 75 10 15 18522 30 37 5SS 75 110 160 257 355 400 450
660V 55 75 15 15 18530 33 31 45 9 132 200 335 400 450 4795
<
1000V = = = <= - - - - - %5 100 147 185 355 450 4%0
Fréqueaces maximales de mencauvres (en fonction de la puissance d'emploi et du lacteur de marche) (© < S5°0)
Facteur  Puissance LCI- LC1- LCi- LCi- LC1- LCT- LCI- LCT- LC1- LCT- LCT- LC1- LC1- LC1- LCY- LCT-
de d’emploi 002 D12 D17 D2S D32 D40 050 D63 P8O FF4 FG4 FH4 FJ4 FK4 FL4 FX4
marche ABS ABS ABS ABS ASS
<g8S% P 1200 1200 1200 1200 100G 1000 1000 1000 750 750 790 750 500 SO0 SO0 S0
<85% 05FP 3000 3000 2600 2500 2500 2500 2500 2500 2000 2000 2000 2000 1200 1200 1200 1200
<25% P 1800 1800 1800 1800 1200 1200 1200 1200 1200 1200 1200 1200 1200 1200 1200 600
Emplox en Courant coupé maximal ea fonction du secvice (Timite thermique, température ambiante <55°C)

. . g Man/heure % C1- LCi- LC1- LC1- LC1- LCI1- LCT- LC1- LCI- LCi- LCT- LCT- LCT- LC1- LC1- LCH-
catégories AC4-AC2 [0 2° D03 D12 D17 D25 D32 D40 DSO D63 DBO FF4 FG4 FH& FJ4 FK4 FL4 FX4
Ug 440V de marche AS5 ABS ASS AES A65

de 150et15% A X 40 45 75 €0 110 140 160 200 280 380 SQ0 7680 1100 1400 16X
4 300et10%
de 150et20% A 21T 36 40 67 70 98 120 148 170 250 350 S00 700 850 1250 1400
a4 600et10% -
de 150et30% A 2¢ 0 35 656 €0 60 100 132 145 21S 300 400 600 750 950 1100
a 1200et10%
de 150et55% A 19 2830 45 50 62 8 110 120 (70 240 3X 450 0 7N 80
A 2400 et 10%
da 150€t185% A1621ﬁ4-0455370%1031251702&3“500&13710

... & 3600et10%

* Ne pas dépasser la cadence maximale de cycles de manruvigs mécaniques
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POIGNEE DE COMMANDE
sa monte Indiftéramment
adroite ou & gauche

= gLOCHU +
sans barrette,
sans fusibles, cans
poignée de Cde (3)

APPAREILS COMPLETS

- Intensité nominale nérioure latérais “Ertbriaurs_
- thermique (1) Ré&téronca Référence Référance Rétérence
A : Masse kg Massa kg Masse kg __Massekg
i
i Tripolalres S—
i 25A L61D2531A65(2) LS1-D2531AB5(2)  Poignée frontale DKI-FBOOS
l pour fusibles 10 x 38 0,240 0,240 . ___montéas d'urigine 0200
i 50A GKI-EK* _ GKI-EK % i Polgnée frontale  GK1-APGS
pour fusibles 14 x 51 0,430 0,430 mantée d'origine '0350 o
80A DKI-FE2310 = DWIFB23 -+ __ DKIFA0O1
: pour fusibles 22 x'58 1,250 1,200 0,050 DX1-FBOOS
— 0,200
| 1254 DK1-GB2310 = DKi-GB23 + _DKI-FAOO1
! pourfusibles 22x 58 1,300 1,250 0,050 DK-FB00S
L. — 0,200
. 200A DKAHC2310 = DKIHC23 __ + _ DKI-HCO01 -
pour fusibles tailie 0 4,160 3,300 0,850 OK1-HC00s
e 1,920
Tétrapolzires
25A LS1-D2531A65(2) LS1-02531A65(2) B
pour fusibles 10x 38  F + Polgnée frontale DKI-FBOOS
LAB-D254 LAS-D254 montée d'origine 0,200
0,305 0,305 s -
S0A GK1-EM * (4) GK1-EM« (4) Paignée frantale GKI-APOS
pour fusibles 14 x 51 0,570 0.570 montde d'origine 0,250
BOA DK1-FB2410 = DIKCIFB24 +  DKI-FAUO1 =
pour fusibles 22 x 58 1,700 1,850 0,050 DK1-FBODS
B 0,200
125 A DK1-GB2410 = DKI1-GB24 +_ DKI-FAOO1 -
pour fuslbles22x 58 1,750 1,700 0,050 D1-FBO0S
— 0.200
200A - DKI-HC281¢ = DKI-HC24 +  DK{-HCOT - o
. pour fusibles taille 0 4,850 4,000 0,850 B DKI-HCC05
1,020

(1) Avec broches ou barrettes.
(2) Encliquetage direct sur platine Tetequick et profild chapeau largeur 35 mm, ou fixation 2 entraxe de 110mm

avec platine DX1-AP28.

(3) Avec 1 contact auxiliaire de précoupure (ce contact est a insérerdans le circuit de commande du contactsur
pour assurer la coupure & vide du sectionneur).

(4) Tripolaire + Neutre.

Pour Section Référence Pour Section Rétérence
sectionneur céble unitaire sectionneur céble unitairs
souple mm? Masse kg scuple mm? Mazss kg -
LS1-D (5) DK1-CB92 DK1-FB, GB o DK1-FAS2
0,007 0,020
GKI-E (6) DK1-EB92 DK1-HC DK1-HC92
0,012 0120

(5) Pour utilisation sur circuit du neutre, possibllité de verrouiliage de labroche de secticnnement avec dispositit

particulier (consulter nos représentants ou agents locaux).
{6) Le sectionneur GK1-EM posséde d-origine une broche de neutro vermouillée. (Ne commaendar que 3 brochss)

LS1-D, 6 Existe d'origine DK1-GB 50 DZ2-GA
GX1E E—— 0,045
DKI-F8 25 DZ2-FA DKiHC as — “D22HA
0,040 ) S 0100
PAGE 12/15
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Cartouches-fusibles

pour sectionneurs e: porte-fusiokes  odutaires (1)

classe aM
classe gF ot g1:

- protection des appareils a ferles pointes d'iateniitd ot dlectro de Fen, ot:)
protaction des crceity sars 3cince 0'intersiié poriaria (chautage, etc).

——

Cartsuchy-fuslble cylingriqua Cartovcho-fusible dasss am _Cattouche-jusitde classe gF ou

8,5 x315 Celikre TRirence T T ane Cllbm unum{ i [ eH

pous parie-tuzible DF¢-AB0OS ;A . ubitaig ) g 1A ___urltairs. . ____m_h‘lgﬁ
T usifaiof‘; ___ogo 1~ __Drfamwaies iy
i = _DF2-8A020 9010 2 T Thr2.8N9700 D8
. . _DF2BAGAN0 T TG00 4 T olaenedl 2819
§_  _DF28A060 000 6 __OFIBNGSOO . T 3
/Y. I — N — 7 - -
L F2-BA1000 0070 10 T praaNiceo ____opit
_— = o 2 OFZBWIz6ey B
—_ = -~ T T oraewiemy SR ) [

— — S 7 OF2BNI000v  hou

Cartouche-fusible cylindrique 016 0F2-CROO1 —bpo T S

10 x 38 Q25 — " oFzcAmz . 6po T T e e e T

POUF sestisnneur L51-D 050 OF2CAOE T g T . =

¢t porte-fusible DF§-AB10 bR T ghio - — -

STELE G A 2 DF2CAL2 gy 2 bFacHor 4
4 __DF2CAOY — 0210 4 _DFe-gmos T TR64g
6 —_DF2CA0> 0010 ¢ DF2-CHOE 6010
8 OF2-CAD3 0010 8 DFZ-CHoo 0L10
[ _BF2-Cat0 0013 10 DF2-CH10 0.019
12 DF2-CA12 5,013 12 __OFaCWiza 6019
185 OF2-CAT6 A 3010 16 i nrz-cugu . 0,016
20 DF2-CA20 % 3610 20 T pFaCKNa0w 0018
25 DF2-CA25 % 0,070 25 CF2-Chas 010

ﬁ"‘“‘“‘crﬁs‘a"ﬁ"“—_ 010 .

C«riwchu-lubk cyindrique 02¢ OF2-ERO0Z 0.020 : s

Wx 050 OF2-EA005 0.020 - ~

pour w:tlmnmr GKt+E 1 OF2-Eso1 0,020

veni2 par quantiee indwisplg gg 17 2 DF2-EAD] 0,020 o
4 CF2-EAD4 00200 1 — _bri-£iba 0630
6 OF2-EADE 0020 § OF 1-ENOS 0020
8 CF2-EADE 0,020 i}
1 DF2-EA1D 0020 0 T " DFiENio 0,020
12 DFZ-EAIZ 0,020 =
1€ DF2-EA1G 0020 16 — DFZ-EN1G 0020
20 DFZ-EA20 0,020 20 DFi-EMz20 0020
25 OF2-EA25 002¢ 25 DF2-EN2§ 0020
32 DF2-EAJ2+ 60c 52 OF2-EHI2% 0020
40 DF2-EALO* 6o 40 DFZ-ENI0+ 0,020
50 DFi-EASO* €,020 .

Cartsucha-fuslble cylindrique~~ § DFZ-FAG4 0,046 S — e

22x58 3 DFZ2-FAG 0,045 _

pour ssclionreurs DK1-FB, GB 8 DF2-FA0B 0,045 e

GAUR BB, & ipvhs bt e § & 10 DF2-FA10 0016 10 OF2-FN1D 0543
6 DF2-FATG 46
20 _DF2FAZ0_ 0015 2 DF2-FNZ0 0,345
I ToFaFais 0045 25 ___DF2FNzs__ 0,045
32 - DF2-FA32 Q045 32 T ppaFNI _0bes
0 DF2-FA4D 0045 & “OREFNG 0,043
50 DF2-FASO . 005 & T TThraFwio - 0,045
& . __PFZFABIY 00 63 T praFues Fusss (.08
[ DF2-FADO+ 0045 8 " bFaFuooe 0045

(1) ealibros pour DK1-GB 00( __ “TDF2FAIGER T “opig 0m _ _ Tofzruioes 0,045

. 125(1) DFRFANRSes opas T T -

Certouche-fuslble i couteaux $_ T BF2GA{0IIe 023075 T T praawntesi g

tallia b &8 ‘j_ DF2-GAI061« L0220 63 DF2GN106T k)

pour sactiorneur DKI-HC 8 T TTDF2GAI0E1e e 020 BO T _ _DF2GN10s1 933

WmLetidty swvenr sy 108 T T DFIGANCTE 0230 100 T TTprzaatia - 83
125 T TDROANZIY 020 1T OFXBANN T T 530
1680 T TTOFIGANGIE . 0a® w0 T “oF2anitel 023
20 " T br2oAnors J030 i e e it e e
«Surface de contazt arzentfo.
(Y Ré‘érences dos parte-fusblos modulares : voir pago 303
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DETERMINATION DIRECTE DE LA PUISSANCE REACTIVE
RECHERHEE POUR EL I Vl R l F IA("H Ul' DI S'IH' SANCE,

avant s '-:f'u;:_avmu c:}::;;‘;::nsateur M: "j" [ lnsfnlhr par uw do cbum pow uhvu b lac 'ﬂu 4:; prilsrerin (con 4f i &? q
~doe O75 050 048 046 043 040 036 " 033 02 045 02 64 0p
9o 050 coso O 085 0% 091 092 00 094 095 09 081 0w 6w 1
229 040 1557 1691 1805 182 1661 1495 1,604 V9N 1908 2007 b soe 7 eme
222 041 _ 1474 1625 )_.,75,{_._1_.769 1798 1831 VBAO  vme6 VS5 N G13 it ater au2h
g_ls_”_q,_a_z_‘_ 1413 1561 1681 1703 1738 0771 VBOO VB VB4 1SV 1 G 2164
210 043  13% 1499 1624 1651 1680 1,13 0,742 4778 VB V8L 1 4E 1A 2107 ‘
204 044 = 1290 1441 1558 1,565 1614 BATVETT W12 51 V90 BT K 2041 ;
198 045 1230 1384 1501 1832 1561 g, 592 628 1650  \BGS V730 1764 1 Rak 1 '
193 ___03_1_6___‘» 1179 1330 1446 1473 1 1,502 53 167 'um 1636 1677 1,725 1,148 4
]Q@_NOA? 1130 1278 1,397 wﬁgsi 1,454 :1‘43_{ 1',";1.'1 1,592 1,508 14,04 1677 1.7% 1\ k81
183 048 1076 1228 1343 1370 1,400 1,430 1464 1497 1534 1575 14es V44 ) A
L8 049 1030 1479 1207 1326 1355 1,386 1,420 IAS3 NABY 1530 15T 1A% 1782
173 050 0882 1232 1248 1276 1303 1,337 1368 1,407 1441 V4BV 1425 1400 10
189 051 0836 1087 1202 1230 1267 1291 1373 1357 1599 1A% 1483 1544 168
164 052 0894 1043 1160 1188 1215 1249 1281 195 1953 1w 1441 1o 1ok
160 053 0850 1000 1116 1144 1171 1205 1237 1on 1406 1aas  1asr 14 1
156 054 0809 0959 1075 1103 1,130 1,164 1,196 1230 1265 105 14% 1417 19
182 055 0769 0918 1035 1,063 1,090 1124 1056 1000 1208 1265 1416 177 1615
148 _ 056 0730 0879 089 1,024 1,051 1,085 1117 1051 1185 1225 1277 1w 14k
144 057 0692 0841 0958 0986 1013 1047 1079 1113 1051 1491 129 1w 1442
140 058 0665 0805 0921 0949 0976 1,010 1042 1,076 1114 115 1200 1o 1408
137 059 0618 0768 0884 0912 0939 0073 1005 1,099 1,077 1,117 1165 124 1 h
133 060 0584 0733 0849 0878 0905 0939 0971 1005 1043 1067 119 119 14
130 061 0549 0699 0815 0843 0870 0904 095% 050 1006 1045 1gm 1187 129
127 062 0515 0665 0781 0809 083 080 0502 093 054 1014 1002 112s 1265
123 063 0483 0633 0749 0777 0804 0838 0870 0504 0342 0982 10% 1091 1 2%
120 064 0450 0601 0716 0744 0771 0805 OBI7 0871 0509 0949 0957 105 1200
117 065 0419 0569 0685 0,713 0740 0774 0806 0840 0BT 0916 0960 1007 1,166
1,14 066 0388 0538 0654 0682 0709 0743 0775 0809 0847 0557 043 059 113
111 067 0358 0508 0624 0652 0679 0713 0745 0779 0817 0857 0905 0966 1108
1,08 0,68 0329 0478 0595 0623 0650 0684 0716 0750 0788 0808 0876 0537 1,079
105 0,69 0299 0449 0565 0593 0620 0654 0686 0720 075  079% 0840 0507 164
102 070 0270 0420 0535 0564 0591 0625 065 0691 0729 0765 081 08 1020
099 071 0242 0392 0508 0536 0563 0597 0629 0663 0701 0741 0763 08 0992
09 072 0213 0364 0479 0507 053 0508 0600 063 0672 0712 075 0821 0963
094 073 0186 0336 0452 0480 0507 0541 0573 0607 0645 0685 0727 0794 093
091 074 0159 0309 0425 0453 0480 0514 0546 0580 0618 0658 0700 0767 0900
088 0,75 0132 0282 0398 0426 0453 0487 0519 0553 0591 0631 0673 0740 0682
086 0,76 0105 0255 0371 0399 0426 0460 04% 0526 0564 0604 0652 0713 0pss
083 077 0079 0229 0345 0373 0400 0434 0466 0500 053 0578 0620 0687 029
080 078 0053 0202 0319 0347 0374 0408 0440 0474 0512 0552 054  06m 080
078 079 | 0026 0176 0292 0320 0347 0381 0413 0447 0485 0525 0567 06W 0178
075 080 0150 0266 0294 0321 0355 0387 0421  04% 049 0541 0608 0780
072 08 0124 0240 0268 0295 0329 0361 039 0433 0473 0415 0862 0724
070 0,82 © 00% 0214 0242 0269 0303 0335 0369 0407 0447 0480 0556 0,008
067 083 0072 0188 0216 0243 0277 0309 0343 0381 0421 0463 0830 0879
265 084 0046 0162 0190 0217 0251 0283 0317 0355 0395 0437  OBO4 0,648
262 085 | 0020 0136 0164 0191 0225 0257 0291 0329 0360 0417 0478 0820
359 086 | 0109 0140 0167 0198 0230 0264 0301 033 030 0480 0,603
27 o8 | 0083 01140141 0172 0204 0238 0215 037 094 0424 0847
154 088 (0054 0085 012 043 0175 0200 0246 0208 0396 069 0838 |
051 0,89 0028 0059 0086 0M7 0149 0183 0290 0262 0300 0369 0812
)48 090 - _’o,o_ai 0058 0089 0021 0155 0192 0234 0201 0341 AN

TABLEAU 1 : Kvar A INSTALLER PAR KW POUR ELEVER LE FACTEUR DE PUISSANCE
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