
CORRIGE ET BAREME BAC D  

 

CORRIGE BAREME 

 

EXERCICE 1 (5 points) 
 

CHIMIE (3 points) 

A/ 

1 – V …………………………………………………………………………………………………… 

2 – V …………………………………………………………………………………………………... 

3 – F …………………………………………………………………………………………………... 

4 – V ………………………………………………………………………………………………….. 
 

B/ 

1 – b ……………………………………………………………………………………………………. 

2 – b ……………………………………………………………………………………………………. 

3 – a ……………………………………………………………………………………………………. 

4 – c ……………………………………………………………………………………………………. 
 

C/ 

Solutions [𝐻3𝑂
+] (mol.L-1) [𝑂𝐻−] (mol.L-1) pH Nature de la solution 

S1 6,2.10-9 1,61.10-6 8,2 basique 

S2 5,56.10-10 1,8.10-5 9,3 basique 

S3 2.10-7 5.10-8 6,7 acide 

S4 10-7 10-7 7 neutre 

 

PHYSIQUE (2 points) 
 

A/ 

Une portion rectiligne de longueur 𝑙 d’un conducteur métallique, parcourue par un courant électrique 

d’intensité I, plongée dans un champ magnétique uniforme 𝐵⃗ , est soumise à la force de Laplace 

d’expression 𝐹  = I𝑙 ⋀𝐵⃗ . 
 

B/ 

1- Expression de la force de Lorentz : 𝐹  = q𝑣 ⋀𝐵⃗    ………………………………………………..                                                                                          

2- Représentation de la force de Lorentz dans chaque cas : 

 

 

 

 

                                                                                                                               …………………… 

 

 

 

 

 

EXERCICE 2 (5 points) 

1-  

1.1 Formule brute de A : CnH2nO. …………………………………………………………………… 

1.2 Equation bilan de la combustion 

 𝑪𝒏𝑯𝟐𝒏𝑶 + 
𝟑𝒏−𝟏

𝟐
 𝑶𝟐  →  𝒏𝑪𝑶𝟐 + 𝒏𝑯𝟐𝑶  …………………………………………….. 

1.3. Formule brute de A 
n(𝑪𝑶𝟐)

𝒏
= 

n(A)

𝟏
   ⇒  𝑛(𝐴) × 𝑛 = 𝑛(𝐶𝑂2) ⇒ 

𝒎𝑨

𝑴𝑨
× 𝑛 = 

𝑉(𝐶𝑂2)

𝑽𝒎
 ,or 𝑀𝐴 = 12𝑛 + 2𝑛 + 16 = 14𝑛 + 16  

⇒ 
𝟑,𝟔

14𝑛+16
× 𝑛 = 

𝟒,𝟒𝟖

𝟐𝟐,𝟒
 ⇒ 𝒏 = 𝟒    …………………………………………………………………… 
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   La formule brute de A est C4H8O. ………………………………………………………………. 

1.4 Formule semi-développée et nom de A 

 

                                                                  : méthylpropanal ……………………………………….. 

 

 

2- 

2.1. Formule semi-développée et nom de B  

 

                                                         : acide méthylpropanoïque ……………………………… 

 

 

2.2. Equation bilan de la réaction : 

 

(𝑀𝑛𝑂4
− + 8 𝐻+ + 5 𝑒−  → 𝑀𝑛2+ + 4𝐻2𝑂 )  × 2  ……………………………………………. 

 

(                                          +  𝐻2𝑂 →                                              + 2 𝐻+ + 2 𝑒−)  × 5   ……………… 

 

 

 

 2 𝑀𝑛𝑂4
− + 6 𝐻+ + 5                                      →   5                                       + 2 𝑀𝑛2+ + 3 𝐻2𝑂  ………. 

 

  

3-  

3.1. Formule semi-développée et nom de C. 

 

 

                                                        : méthylpropanoate de méthyle ……………………………… 

 

 

 

 

3.2 Equation-bilan de la réaction 

 

 

 

                                                                                                                                                                    

 

 

4.  

4. 1 Formule semi-développée de D : 

  

 

                                                           : anhydride méthylpropanoïque ……………………………….. 

 

 

4.2. Equation bilan de la réaction 
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OH 
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CH3 
CH3 

         O –  CH – CH3  

C 

O 

CH3 – CH –  

CH3 
CH3 

         O –  CH – CH3  
H2O + 

OH 

CH3 – CH – CH3  ⇄ + C 

O 

OH 
CH3 – CH –  

CH3 

CH3 – CH – C – C    –CH – CH3  

CH3 CH3 O  O  C 

O 

CH3 – CH –  

CH3 
CH3 

         O –  CH – CH3  
+ 

OH 

CH3 – CH – CH3  → 
+ C 

O 

OH 
CH3 – CH –  

CH3 

C – CH3 – CH –  

CH3 O 

C  – CH – CH3   

CH3 O 



4.3. La seconde préparation de C est rapide, totale et exothermique, tandis que la première 

préparation est lente, limitée et athermique. 

 
 

EXERCICE 3 (5 points) 

1-  

1.1 Inventaire et représentation des forces 

- Système : le palet 

- Référentiel terrestre supposé galiléen 

- Inventaire des forces : 

• Le poids 𝑃⃗  du solide ;  

• La réaction 𝑅⃗  du plan ; 

• La tension 𝑇⃗  du ressort  

 Représentation des forces 

                                                                     

                                                                                                                                                 ………… 

 

 

1.2 Equation différentielle du mouvement 

D’après le théorème du centre d’inertie : 𝑃⃗  +  𝑅⃗  + 𝑇⃗  = 𝑚𝑎          

Projection suivant 𝑖  : 0 + 0 + 𝑇 = 𝑚𝑥̈  ⇒ 0 + 0 − 𝑘𝑥 = 𝑚𝑥̈  ⇒  𝒙̈ +  
𝒌

𝒎
𝒙 = 𝟎        ………………               

1.3 Solution de l’équation différentielle 

𝑥(𝑡) =  𝑋𝑚cos(𝜔0𝑡 +  𝜑) 

 

𝑥 ̇ =  − 𝜔0𝑋𝑚sin(𝜔0𝑡 +  𝜑) 

 

 

 

 

 

 

(1)  ⇒   𝑠𝑖 𝑛 𝜑 = 0 ⇒ 𝜑 = 0 ou 𝜑 = 𝜋 

(2) ⇒ cosφ < 0 ⇒  𝛗 =  𝝅 𝒓𝒂𝒅  

 

𝑋𝑚 =
−0,025

𝑐𝑜𝑠𝜋
  ⇒ 𝑿𝒎 = 𝟎, 𝟎𝟐𝟓 𝒎  

 𝝎𝟎 = √
𝑘

𝑚
= √

100

0,01
= 𝟏𝟎𝟎 𝒓𝒂𝒅/𝒔   

𝒙(𝒕) =  𝟎, 𝟎𝟐𝟓𝐜𝐨𝐬(𝟏𝟎𝟎𝒕 + 𝜋)      ………………………………………………………………… 

1.4 Expression de la vitesse 

𝑣(𝑡) =  −0,025 × 100sin(100𝑡 +  𝜋)  

𝒗(𝒕) =  −𝟐, 𝟓𝐬𝐢𝐧(𝟏𝟎𝟎𝒕 +  𝝅)   …………………………………………………………………… 

1.5 Date t’ 

𝑡′ = 3
𝑻𝟎

4
 ; or 𝑻𝟎 = 

2𝝅

𝝎𝟎
  ⇒ 𝒕′ =

𝟑𝜋

2𝝎𝟎
= 

𝟑𝜋

2×𝟏𝟎𝟎
= 𝟎, 𝟎𝟒𝟕 𝒔. ………………………………………………………… 

1.6 caractéristiques de v’. 

𝒗′ = −𝟐, 𝟓𝐬𝐢𝐧 (𝟏𝟎𝟎 ×
𝟑𝜋

2×𝟏𝟎𝟎
+  𝝅) =  −𝟐, 𝟓 𝒎/𝒔 ………………………………………………. 
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(S) 
G 

O 𝑖  B A 
𝑃⃗  

𝑅⃗  

𝑇⃗  

𝑥(0) =  𝑋𝑚 cos𝜑 =  −0,025 (1)  

 

𝑣(0) =  −𝜔0 𝑋𝑚𝑠𝑖 𝑛 𝜑 = 0 (2) 

 



La valeur de v’ est 2,5 m/s. Le vecteur 𝑣′⃗⃗⃗   a pour direction l’axe (AB) et est orienté de B vers A. 

2-  

2.1. 

2.1.1 Equations horaires x(t) et v(t) 

Le solide est à présent soumis à son seul poids 𝑃⃗ . 

D’après le théorème du centre d’inertie ; 𝑃⃗ = 𝑚𝑎  ⇒ 𝑚𝑔 = 𝑚𝑎  ⇒ 𝒂⃗⃗ = 𝒈⃗⃗  

 

                                                                                                                                                              

 

2.1.2. Equation de la trajectoire 

𝑥 =  𝑣𝐶𝑡𝑐𝑜𝑠 ∝  ⇒ 𝑡 =
𝑥

𝑣𝑐𝑐𝑜𝑠∝
 

𝒚 =  −
𝒈

𝟐𝒗𝒄 
𝟐𝒄𝒐𝒔𝟐∝

𝒙𝟐 +  𝒙𝒕𝒂𝒏 ∝  …………………………………………………………………………………………………… 

2.1.3. 

𝑦 =  −
10

2𝑣𝑐 
2𝑐𝑜𝑠230°

𝑥2 +  𝑥𝑡𝑎𝑛30°   

𝒚 =  −
𝟔,𝟔𝟕

𝒗𝒄 
𝟐 𝒙𝟐 +  𝟎, 𝟓𝟖𝒙  …………………………………………………………………………. 

2.2 Valeur de vC. 

En M, y = - 0,1265 et x = 0,5 

−0,1265 =  −
6,67

𝑣𝑐 
2 0,52 +  0,58 × 0,5  ⇒ 𝒗𝑪 = 𝟐 𝒎/𝒔 ………………………………………………………… 

2.3. Vitesse vB. 

Entre B et C, le solide est soumis à 𝑃⃗  et 𝑅⃗ . 

 

 

 

 

 

 

                                                                      

                                                                       

 

D’après le théorème de l’énergie cinétique : ECC – ECB = WBC (𝑃⃗ ) + WBC (𝑅⃗ ) 

1

2
𝑚𝑣𝐶

2 −
1

2
𝑚𝑣𝐵

2 = −𝑚𝑔ℎ + 0 = −𝑚𝑔𝑙𝑠𝑖𝑛𝛼  ⇒ 𝒗𝑩 = √𝒗𝑪
𝟐 +  𝟐𝒈𝒍𝒔𝒊𝒏𝜶    ……………………… 

AN : 𝑣𝐵 = √22 + 2 × 10 × 1,2 × 𝑠𝑖𝑛30° ⇒  vB = 4 m/s ………………………………………………………… 

2-4 Valeur de a2. 

Système (ressort + palet) 

Em = Epe + EC 

A l’instant du lâcher Em = Epe = 
1

2
𝑘𝑎2

2  

Au point B Em =  EC = 
1

2
𝑚𝑣𝐵

2 

Conservation de l’énergie mécanique : 
1

2
𝑘𝑎2

2 = 
1

2
𝑚𝑣𝐵

2 ⇒ 
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𝑃⃗  

𝑅⃗  

α 

h 

C 

B 

𝑎  
𝑎𝑥 = 0 

𝑎𝑦 = − g 

𝑣𝑥 = 𝑣𝐶𝑐𝑜𝑠 ∝ 
𝑣  

𝑣𝑦 = −𝑔𝑡 + 𝑣𝐶𝑠𝑖𝑛 ∝ 

𝒙 =  𝒗𝑪𝒕𝒄𝒐𝒔 ∝ 

 

𝐶𝐺⃗⃗⃗⃗  ⃗ 
 𝒚 =  −

𝟏

𝟐
𝒈𝒕𝟐 + 𝒗𝑪𝒕𝒔𝒊𝒏 ∝ 



  𝒂𝟐 = √
𝒎

𝒌
 𝒗𝑩 = √

𝟎,𝟎𝟏

𝟏𝟎𝟎
 × 𝟒 = 𝟎. 𝟎𝟒 𝒎 = 𝟒 𝒄𝒎  ………………………………………………. 

 

EXERCICE 4 (5 points) 

1-  

1.1 L’allure de la tension 

 

 

 

                                                                                                 …………………………………… 

 

 

 

1.2 sens du courant 

 

 

 

 

 

1.3 Représentation de 𝐵⃗  (voir schéma ci-dessus)    ………………………………………………… 

1.4 Valeur de I 

Loi de Pouillet : 𝑰 =  
𝑬

𝑹
  ………………………………………………………………………… 

AN : 𝑰 =  
10

2
= 𝟓 𝑨 ……………………………………………………………………………… 

1.5. Valeur de 𝐵⃗  

𝑩 = 𝝁𝟎 ×
𝑵

𝓵
× 𝑰 …………………………………………………………………………………….. 

AN : 𝑩 =  4𝜋. 10−7 ×
400

0,4
× 5  ⇒ B = 6,28.10-3 T ………………………………………………… 

 

1.6 La lampe ne brille pas instantanément car le solénoïde empêche l’établissement du courant. Ce 

phénomène s’appelle l’auto-induction.   

1.7 Flux propre 

∅𝑷 = 𝑵 × 𝑩 × 𝑺 = 𝑵 × 𝑩 × 𝝅𝒓𝟐    …………………………………………………………………………………… 

AN : ∅𝑃 =  400 × 6,28. 10−3 × 𝜋 × 0,0252     ⇒ ∅𝑷 = 𝟒, 𝟗𝟑. 𝟏𝟎−𝟑 Wb ………………………………… 

∅𝑃 = 𝐿 × 𝐼 ⇒ 𝑳 =  
∅𝑷

𝑰
  …………………………………………………………………………………………………………… 

AN : 𝐿 =  
4,93.10−3

5
= 0,99. 10−3 ⇒ L = 1 mH ……………………………………………………….. 

 

1.8 Calcul de em 

𝒆𝒎 = − 
𝚫∅𝑷

𝚫𝐭
 =  − 

(∅𝑷−𝟎)

𝚫𝐭
 =  − 

∅𝑷

𝚫𝐭
  ……………………………………………………………………………………….. 

𝑒𝑚 = − 
4,93.10−3

5.10−3   ⇒ 𝒆𝒎 = −𝟎, 𝟗𝟖𝟔 𝑽  ………………………………………………………………………………….. 

2- 

2.1 Détermination de e 

𝑒 = − 
𝑑∅

dt
 , or ∅ = 𝐿 × 𝑖 ⇒ 𝒆 = − 𝑳

𝒅𝒊

𝐝𝐭
  

• Pour 0 ≤ 𝑡 ≤ 4 𝑚𝑠,  𝑖 = 𝑎 × 𝑡 + 𝑏 ⇒ 
𝑑𝑖

dt
= 𝑎 . Or 𝑎 = − 

Δi

Δt
  ⇒ 𝒆 = − 𝑳

Δ𝒊

Δ𝐭
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t(ms) 

𝑢𝐴𝑀 

5 

I I 

𝐵⃗  



AN : 𝑒 = − 10−3 ×
2.−0

4.10−3−0
  ⇒ 𝒆 = −𝟎, 𝟓  V  …………………………………………………………. 

• Pour 4 ms ≤ 𝑡 ≤ 5 𝑚𝑠,  𝑖 = 𝑎′ × 𝑡 + 𝑏′ ⇒ 
𝑑𝑖

dt
= 𝑎′ . Or 𝑎′ = − 

Δi

Δt
  ⇒ 𝒆 = − 𝑳

Δ𝒊

Δ𝐭
 

AN : 𝑒 = − 10−3 ×
0−2

5.10−3 − 4.10−3  ⇒ 𝒆 = 𝟐 V  ……………………………………………………. 

2.2 Déduction de u 

On a : u = ri – e ; or r = 0 Ω ⇒ u = -e 

• Pour 0 ≤ 𝑡 ≤ 4 𝑚𝑠,  𝒖 = 𝟎, 𝟓 𝑽   …………………………………………………………………………. 

• Pour 4 ms ≤ 𝑡 ≤ 5 𝑚𝑠,  𝒖 = −𝟐 V ……………………………………………………………………. 

2.3 Représentation de u = f(t) 
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