






































Exercice 3 :

cos x
Cal ==
culer / f) 6-5sinx+sin2x

dx

Indication : On pourra effectuer le changement de variable suivant : u = sin x

Sujet 2
Exercice 1 :

On donne la suite réel (uy,) neN défini par: {un 1 (un & ui) pour e N

'
N

1) Dresser le tableau de variation de |Ia fonction f définie par: 7{x) =
. (x + E) e
2 x) ;

2) Monter que pour tout entier nat
3) Quelle est la variation de Ia suute
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Exercice 2 : Y,

ks
't
T R

1) Formerle @Véléﬁngme ;@‘au voisinage de 0 et a I'ordre 6 de )=

ch(ln(chx)ﬁ :
L b o2 e X ban” [2)
2) En y}nllsant Iesrdevelopp'éf’h nts limités, calculer lim ==~
x—-1 cos(x)+1

Exert e3:

Résoudreles équations différentielles linéaires suivantes :
(Varable x, fonction inconnue Y: R —» R)

LY"+ (sinx) Y - sinx cosx = 0.

% aln

2" ~4Y = exp(2x) —x exp (—x).
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s LU, = 1+j+;+... b~ In(n)

n

Montrer que (U,)n € N est décroissante et convergente.

SUJET 4

Exercice 1

On considére la matrice A = (i ;) eti = ((1) (1))

1) Soit x € IR. Déterminer la matrice A — xl,
2) Calculer le déterminant de la matrice (A — xl5)
3) Donner les solutions de I'équation det(A:— xl;) = 084

o

Exercice 2 AR

‘ ' Hd?

1) On pose A = (é w Calculé?ﬂ?, Af?guis&bar récurrence A", n € IN.

2) Soit f I'applicﬁg‘?n de® IR, telle que fix) =_x2. Décrire les sous-

ensembleﬁéﬁar@e I:ﬂ‘({4}), f7'Q—o;-11); f([—1;+]

i
s : 2‘5
A g SUJET 5
Exercice 1
-

Soient P, @, R des'propositions. Montrer que :
1) P=>(Q=> R) équivaut a (P et Q) =R
2) (P ou P) => R équivaut a (P =>R) et (Q => R)

Exercice 2

Soit f I'application de /R? dans IR?définie par f(x,y) = (X, Y) avec:
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5) Resoudre le systeme (S) par la methode de Cramer
Exercice 2

Soit fune application définie par : f: R? - R3

x P Sl B
(y) — ( oX 4+ 22 )
z —gix v iy - 62
1) Déterminer une matrice A telle que f (x, ¥, 2) = AX; on pose X =

x
9
z
2) On déduit Ker(f) = {(x,y.2)/f(x, Y,2) = Ogs}

3) Montrer que Ker(f) est un sous-espa%‘vectorlel de R?
4) Déterminez-en une base puis ! jer sa dm?éﬁsmn

L=igp 4= 3=
5) Résoudre le systéme (S) suivahity, | 44 i+ 6)’ 82 =
" B + IOZ = 0

1) On définit s@},ﬂk X R* la. lal * par (x;y) * (a; b) = (xb + ay:; by)
(R x IR",*) Est- lmn groype abélien ? Justifier.

." définit une seconde loi L par: (x;y) L (a; b) = (xa; yb)

2)Sur R X )
Peut-on dire ue' (R x R*,, 1) est unanneau ?
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. Exercice 2

1) Déterminer lequel des ensemble E, F, G et H sont des sous espaces
vectoriels de IR*. Pour ceux qui le sont, précisé la dimension

E= {(x,y,z,t)eR*/ — x + 2y — 3z + 4t = 0}
F={(x,y,2t)eR*/ x = —t}
G = {(x,y,2t) eR*/x? + y* = 0}
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