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TRANSFERT DE BARRES METALLIQUES

Ce sujet comporte 14 pages de 1/14 a 14/14.

Aucun document n’est autoriseé.
TRANSFERT DE BARRES METALLIQUES
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1.2 - Description

L’installation de transfert de barres métalliques est équipée :

- d’un chariot muni d’un systéme de levage.

- d’un poste de chargement ;

- d’un poste de déchargement ;

- d’un tapis roulant entrainé par un moteur M1.

1.3 - Fonctionnement

Dans une usine de fabrication de métaux, on désire automatiser le transfert de barres

métalliques d’un poste de chargement vers un poste de déchargement.
Les piéces arrivent par gravité au poste d’admission, bloquées par le vérin 1C.

Conditions initiales :

- Piéce présente au poste d’admission et bloquée.

- Poste de chargement vide ;

- Pince au poste de chargement, ouverte et en position haute ;

Si les conditions initiales sont réunies, une action sur le bouton poussoir "départ cycle"
met en marche le tapis. La tige du vérin 1C rentre, la picce est emmenée au poste de

chargement et le tapis s’arréte.

Alors, la pince saisit la piéce et remonte. Quand la pince arrive en haut, elle translate en
petite vitesse vers le poste de déchargement. La pince descend et décharge la piéce. Le

retour de la pince se fait en position haute et en grande vitesse.

Le cycle s’effectuera quatre (4) fois puis s’arrétera dans D’attente d’une nouvelle action de
"départ cycle".

En cas de rupture du stock de piéces au poste d’admission, le systéme s’arrétera en fin de

cycle.
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1-4. Nomenclature

1-4.1. Capteurs et Auxiliaires de commande

REPERES DESIGNATION

S1 Capteur de fin de course vérins 1C rentré
S2 Capteur de fin de course vérins 1C sorti

. S3 Capteur de fin de course pince en positign basse o
S4 o Capteur de fin de chJrse pince en positi;l haute - o
S5 Capteu:de fin de course pince a1_1 poste de_décharéement B
867 Capteur de fin de couge pince au poste deichargemerlt a B
S7 Capteu:de fin de course pince fe;née B - B R
S8 Capteur de fin de cours; pince ouverte - B -
S9 B Capteur cg fin de course llarre métallgle au poste de chargen;nt.
S10 - Capteur de fin de course ;iéce présente au poste d’agmission
S11 Bouton p(;ussoir départ cycle o N
S12 B Bouton poussoir arrét d’l;'gence o
S13 Bouton poussoir d’initialisation

1-4.2. Actionneurs et Pré-actionneurs
ACTIONS ACTIONNEURS PRE-ACTIONNEURS
Moteur asynchrone triphasé a cage
Rotation du tapis P = 10KW ;l\glosq) —071; Contacteur : KM1

n=0,82; Id/In=5;U=400V |
Moteur asynchrone triphasé a

Descente de la pince bague M2 Contacteur : KM2
= P=30kW;n=0,93; l .
Cosp=0,71; U=400V Contacteur : KM3

Montée de la pince

Id/In=3;Ir=50A
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Translation avant Contacteur : KM4
Translation arriére _ Contacteur : KM5
, Moteur asynchrone triphasé M3
L (Moteur DALHANDER)

Petite vitesse Contacteur : KM6

Grande vitesse Contacteurs : KM7 et KM8

Fermeture de poste 1D+

d’admission 1C : Vérin pneumatique Distributeur & double

Ouverture de poste double effet pilotage électrique D

d’admission -

Ouverture pince o . 2D+
2C : Vérin pneumatique Distributeur & double

. double effet pilotage électrique
Fermeture pince 2D-

1-5. Sécurité et alimentation

- L’installation est alimentée par un réseau 230/400 V - 50 Hz avec une pointe d’intensité
admissible de 100 A.

- La protection est assurée en amont par un disjoncteur magnéto-thermique sous régime
TN-C.

1-6. Gestion de ['unité

La gestion de I’unité est assurée par un Automate Programmable Industriel (API) dont le
schéma de brochage est représent€ a la page 6. L’API ne lance que les démarreurs lors de
la gestion du systéme.

2 - TRAVAIL DEMANDE

2-1. Etablissez le GRAFCET du point de vue partie opérative de cette installation.
2-2. Etablissez le GRAFCET du point de vue partie commande de cette installation.
2-3. Déterminez le nombre des entrées et des sorties de I’ APL

2-4, Tracez le schéma de raccordement des entrées et sorties de I’API a la page 6
(document a rendre avec la copie)
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2-5. Choisissez l'appareillage du moteur M2.

Ce dernier démarre en 4 temps et les contacteurs intermédiaires et de court-circuitage sont
respectivement couplés en triangle et en V. Chaque temps intermédiaire dure 4 secondes
et le moteur démarre 120 fois par heure.

2-6. Le cable alimentant le moteur du tapis est posé & coté de deux autres cébles sur un
chemin de cable perforé a la température ambiante de 35°C et est long de 100m. La
température de I’dme conductrice est de 65°C.

Déterminez la section minimale des conducteurs de ce cible sachant qu’il est en cuivre et

son enveloppe en PVC.

2-7. Choisissez les composants du circuit de puissance du moteur M1.

Ce moteur doit fonctionner pendant 20 heures par jour, 320 jours par an & raison de 240
manceuvres par heure. On souhaite qu'il n'y ait pas d'entretien avant 4 ans.

2-8. Etablissez le schéma du circuit de puissance de I’installation conformément aux
normes de sécurité du cahier des charges, sachant que le moteur M1 est protégé par un

disjoncteur moteur.

2-9. On souhaite remplacer le moteur le moteur DAHALANDER M3 par un moteur
asynchrone triphasé de méme puissance alimenté par un onduleur qui permettra de faire
varier sa vitesse.

v’ Tracer le circuit de puissance de ce variateur,

v Expliquer succinctement le principe de fonction de ce type de variateur.
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Eﬁ’wuren Bloc nu + Poignée de commande
[qéi;’l contact auxilialre
16 précoupure & insérer “Latérale Frontale Extérieure
¢ans e circult de commande ith avec Dispasitit contre 12 marche mono + Dispositit de
tonlacteur pour assurer brochas ou Sans Avec (1) cadenagsage
&gupure 2 vide du sectionneur barreltes Référence Référence Rétérence Réfdrence  Référence Référence
pour fusibles M kg Masse kg~ Masse kg Masse kg ou variznte Masse kg
‘. T 28 A‘ LS1-D2531A65 (2) - + = Exlste LA8-D25915 DK1-FBOOS
E 10x38 0,240 d'origine 0,200
i 50 A GKIER 3% GRLEV A% _ + - Existe GRTAVO7 (GRT-EK) GKIARDs %
2 14X 61 0,430 0,370 d'origine GKI-AVOS(GKI-EV) 0,250
2 80 A DKI-FBZ3. DR-FB28 _ + DKI-FAQD1 _ DKI-FBOO3 _A04 (5) DK1-FBOOS
r 22x58 1200 5= 1,200 0,050 0,145 0.200
i 125 A DK1-GB23 DRI-GB26 __ + DKI-FAQDT __ DKI-FB003 AO4 () DK1-FB005
F 22x68 1,250 1,260 0,060 6,145 —___ 0200
#GKI-APO5 : pour montage & droite 200 A DK3-HC23 DKI-HC28___ + DII-HCO0T __ — Existe DK1-HC005
1iAP08 : pour montage & gauche Tellis O 3,300 p 300 0,850 d'origlne 1,020
WeEncliquetage direct sur s15A DKIIG23 DRi-JC28 ___ + DRI-JC001 __— Existe DR1-JCO05
3fof2é chapeau targeur 36 mm Tallle 1 3,700 3,700 0,800 d'origine 1150
800 A DKI-KC23 DRI-KC28 ___ + DKI-JC001 - Existe DKI-JC005
! Tallle 2 4,200 4,200 0,800 d'origine 1,160
[Titrapotalres 254 - LS1.D2531A85 (2) ~ 4= Exisle [AG-D25015 DKI-FBOG5
; 1¢¢ 1 contact auxiliaire 10x38 LAS-D25¢ d'arigine 0,200
f&,j{{écoupura 4 Insérer ‘0,305 :
idansle circuit de commande : ] -
[ﬁ@nsactaur pour assurer S0A GKI-EM #4ck GRI-EYkh® _ + - Exlsta GKTAVOB(GKT-EM) GKI-APGs%
iq:opupure 4 vide du sectionneur 14x 51 0,570 0,600 d'origine GKI-AVOB(GKI-EY) 0,250 *
3 B0 A DKi-FB24 DKi-FB29 + DKI-FA001 ___OKI-FBOG31_A04 (5) DK1-FB005
[ 22x58 1,650 1,650 0.050 0,160 . 0.200
i
i 126 A DK1-GB24 DK1-QB28 + DKA-FAD01___ DKi-FBCO31_AQ4 (5) DK1-FB003
h 22x58 1,700 1,700 0,050 0,160 0,200
+2GKi-APDS: pour montage & drojte 200 A DK1-HC24 DKI-HGZ29 __ + DKI-HCO001 - Existe DK1-HC005
__.gkt-jAPos: pour montage & gauche Tallle 0 4,000 4,000 0,850 d'origine 1,020
f\ji,&tjrlpolahe + Neutrs 318A DK1-JC24 DK1-JC28 + DK1-JCOO01 - Existe DK1-JCC0O5
élencliquatage direct sur Talle 1 4,600 4,600 0,800 d'origine 1,750
g;g;__mé chapeau fargeur 35 mm - *
'ﬂ_g{uline Telequick 600 A DK1-KC24 DK1-KC28 + DK1-JCOOQi - Existe DK3-JCO05
o Tallls 2 5,600 5,600 0,900 d'origine 7150
Pour Broches Barrettes Masse
seclionneur  Référence unitaire Référence unitaire kg
L51-D (3} DK1-CB82 - 0,007
{ GK1-E (4) DK1-£B892 - 0,012
FEed DKi-FB, GB DK1-FA92 L= 0,020
i DKI-HC ~ DKi-HC92 0,120
- DKI-JC - DK1-JC92 0,175
ol DKI-KC - DK1-KCo2 0,230
Pour Section maximale du conducteur Référence Masss
[Lomocteuss sectionneur __ Soupla (mm?) Rigide (mm?) kg
L;eu::uooor_demenl de cables LS1-D,GK1-E 6 10 Existe d'origine _ —
brpgcosse DK1-FB 26 35 . DZ2-FA N - 70,040
< Ki-GB 60 70 DZ2-GA 0,045
- DK1-HC 86 120 DZ2-HA 0,100
D{G-;JC 240 300 _ DZ2-JA 0,270
DK1-KC 2% 240 - DZ2-KA 0,260

{1) Ces sactlonneura sont & équipar ge cariouohas fusibles a percutaur,

(2) Encliquetage direct sur LT largeur 3
(3) Pour utllisation sur ¢ircult du neutre, p

particuller LA8-D258086. (Vente par quantité Indlvisible de 10).

5 mm. Fixatlon 2 entraxe de 110 mm avec platine DX1-AP28.
ossibliité de verroulllage de ta broche de sectlonnement evec dispositif

(4) Le sectionneur GK1-EM posséde d'origine une brochs de neulre verroufllée. (Ne commandsrque 3 broches).

_(5) Numéro de varlante-a ajouter en fin de référence du bloc nu.

kt réalisations

Sectlonneurs équlpés :

Tdoc 2Tt e

-det

-det

Consli PAGE 6 sur 14

narcha mono

phasé,

Scanné avec CamScanner


https://v3.camscanner.com/user/download

Emploi en Courant d'emploi maximal
.. Taille LC1- LC1- LCI- LC1- LCI- LCI1- LCI- LCI- LGP LC1- LCI- LCI- LCi- LCI- LCi- LCi-
categorie AC1 des D09 D12 D17 D25 D32 D40 D50 D63 DBO FF4 FGA FH4 FJ4 FKA FLA4  FX4
contacteurs A6S  A6S  AGS  ABY  AGH
2 barres de
Avec section 4 6 10 1016 25 25 5095 150 240 30x3 40x5 60x5_100x5
de cible (mm')
Courant d'emptot

AClenA,d <40°C 5 25 32 40 50 60 80 80 125 200 270 350 500 700 1000 1600
température <55°C 20 20 26 32 44 55 70 70 100 180 240 300 430 580 &350 1350
amblante s 70°C 7 17 122 18 35 42 56 56 80 160 180 250 340 500 700 1100

Augmentation du courant d'emploi par mise en paralléle des pdles

Appliquer aux courants ci-dessus les coefficients suivants qui tiennent compte d’un partage souvent Inégal du courant
entre lespiles: 2 pdles enparalléle 1 k=1,6 3 poles en paralléle : k =2,25 4 péles en paralléle : k =2,8

Emplot en Courant et puissance d’emplof (température ambfante s 55°C)
- - Taille LCi- LC1- LC1- LC1- LCi- LC1- LCY- LC1- LCH- LCI- LC1- LC1- LCi1- LC1- LC1- LCI-

catégorie AC3 des D09 D12 DI7 D25 D32 D40 D50 D63 D8O FF4 FG4 FH4 FJ4 FK4 FL4 FX4
contacteurs A65  A65 A65 A5 A65
Us440Y
Courant d'emplof AC3 9 12 16 25 32 40 50 63 80 115 183 265 400 500 630 780
Jusqu'a en A
Putssance 20 2,2 3 4 5% 75 11 15 18,5 22 30 55 7% 110 147 200 220
nominale
d'emploi P 380V 4 55 7,5 11 15 18522 30 37 5 90 132 200 250 335 400
en kW
(Puissances 415V 4 55 9 11 15 2 25 37 45 59 100 140 220 280 375 425
normalisées

des moteurs) 440V 4 55 9 11 15 22 30 37 45 59 100 140 250 295 400 425

500V 55 7.5 10 15 18,5 22 30 37 55 75 110 160 257 355 400 450

660Y 55 7,5 7,5 15 18,5 30 33 37 45 90 132 200 335 400 450 475

000Y - - - - - - - - - 65 100 147 185 35 450 450

Fréquences maximales de manceuvres (en fonction de la puissance d'emploi et du facteur de marche) (6 < 55°C)
Facteur  Puissance LC1- LC1- LC1- LC1- LC1- LC1- LC1- LC1- LC1- LCt- LC1- LC1- LCH- LC1- LC1- LCl-

de dremplot D09 D12 D17 D25 D32 D40 D50 D63 DBO FF4 FGA FH4 FI4 FK4 FL4 FX4
marche A65 A65 A63 AES AGS
<85% P 1200 1200 1200 1200 1000 1000 1000 1000 750 750 750 750 500 500 500 500
<85%  0,5P 3000 3000 2500 2500 2500 2500 2500 2500 2000 2000 2000 2000 1200 1200 1200 1200
<25% P 1800 1200 1800 1800 1200 1200 1200 1200 1200 1200 1200 1200 1200 1200 1200 600
Emplo]' en Courant coupé maximal en fonction du service (limite thermique, température amblante 5 55°C)
.. Man. fheure * LCi- LC1- LCI- LC1- LCi- LC1- LCH- LCi- LCi- LC1- LCt- LC1- LAl LCI- LCY- LCA-
catégories AC4-ACZ . factewr D09 D12 D17 D25 D32 D40 D50 D4} D8O FF4 FG4 FH4 FM FX4 FL4 FX4
U< 440V de marche A65 AES A6S A6 AGS

de 150et15% A 30 40 45 75 B0 110 140 160 200 280 380 560 780 1100 1400 1600
& J0et10%

de 130et20% A 27 3 40 67 70 98 120 148 170 230 330 500 700 930 1230 1400
A 6t00et10%

de 150 et 30 % A 24 30 35 % & 80 100 132 145 215 300 400 600 730 9350 1100
& 1200 et 10%

de 150et55% A 19 24 30 45 50 62 80 110 120 170 240 320 450 €00 720 820
3 2400 et 10~

de 150et85% A 16 21 25 40 45 53 70 90 100 125 170 230 3% 500 660 710

a 3600et 10%
- N
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pe aM ! protsction des epparells 4 lortes pol
~“Type g[ng"-'pmlech‘dercrmls-smmlms de couran! importanla (chauffage, elc:).-

ntas d'Intensité (maleur, &leclro de frein, eb:)

Cartouchas fusibles sans percuteur
Ca uchas fusibles Type aM __type glnG
) N %o Ga once _.M;;sg _Callbre._ Béjérencs . CMasse.... . e
maximale o __enA unilake - snA _ unltalre kg,
‘L:j_:gg&__}-lesm:_!ﬂu_cx llndriques 8,5:x 31,5 pour porfe: funlblsa ‘DES-ABUB (13- _ .
~~380V y DF2-BAG100 0010 1__. .-OF2-BN0100 0,010
’ — DE2:BA0200 ... 0,010 2 —_DF2:8N0200 0,010
e t DF2.BA0400 - —0;010—4____DF2:8N0400° 0,010
PR — .6 DF2-BA06( 0.010 & ... - -DF2:BN0800————-——-—=0,010
-8 DF2-BA0800 0,010 B OFZ-BN0800 0,0 ?
© 10___DF2-BA1000 0,010 . 10 DF2-BN1000 . 0,01
f%, —= - - Z DF2-BN120074} 0,010~
@, 18 DF2-BN1600(4) 010
DF2.CAsec 70. ___ DF2- BN.aaam 0,010
DF2-CNee .
. C!douchns fuslblas uyllndr{quos 10 x 38 pour :nctlonndurs L51-D at porte-fuslb[ns DFB AB10 (11 R
e ~ 500V ¥ DFZ-CAQ0 0,010 ~————
026 DF2-CAG02 0,010
: " 060 DF2:CAQCE 'g,o 0 :
e e el OFZCAL . 0010 —==—.: A Dl e -
’ C Lo - T DF2-CAD2” . —0.010 2. . DR2:GNOZ - 0040 - :
______ - Y DFZ-CA04: 0010 -4 DFZENO4 e, 0,040,
LR __DF2CA06 —0,010: -8 . :DF2-CNO6. .- 0,010
s T DE2CAOA . .. . . 0010 B ‘DF2-CNO 0010
10_.__DF2:CA10 . 0,010, 10-. 33.CN1l. 0,010
: 2 DEZ-CA12."" . 0030, 12 ., ;DF2-GNI2{4). 0,010
. ) .. 16 .. _DF2CAIB{4) . ). 0,010°, 16 . DF2-CN18(4) 0,010.

/. .. 20 DF2-CA20.(4 0,010, ;20; DE2-GN207(4). 0:p10 -
QFz-EAoan ) . ~A00V 25 . DF2-0A25{3) . - 0,010, - DF2-CN2614)- 0,010 -
DFZ-ENu : 2 e & - . e = D 214).. 0010t

] Ifndriques 1‘ X 51 pour sacﬂanneurs at por!e-fuslb)as GK‘I-EH) it '
: 'DF2-EAT0Z . _° 0020 7o - 2 i
. " DF2-EA005 v - - 0020 . .~
: i - DF2-EA0T- ... 0,020 -
TDR2-EA0Z . ... 0020 - .t . - _.°
“DF2EA0A . - .. . 0020, 4 - DF2:EN04 020 -
DFZ-EA0G, . .- . . 0,020 6 ‘DF2-ENCE : 70,020
. DFE-EAOB- L ... 0020 _— PETIRRE L
| DFZ-EA10. - 0020 10 __DF2: EN‘IU_ : - 0,020
_ DP2-EAI2 0,020 . . . - T
.. DF2-EA16 ° N -0,020 ﬂs-—-d.: Fz'EN-ls 0,020
e “DF2-EA20 - . . - 0,020 20, _ DE2;EN20 ... 0,020
: “DF2-EA25 ... .: .D0D20 : .25 . TDF3-ENZ5 . ¢ 0,020"
Nspov DE2-EA3Z(4) .- 0,020 .32 DF2.EN32(d) . 0,020°
—DF2-EA40(4) - T °_0:020- .40. __ DF2-EN40(4).. 0,020 " )
A - Dnv DFZ-EAS0(4) 0020 . T .
DFZ-FNu
E gﬂudchss fuslblm}g ndﬂquesz xSB it sactfonneum DK1-FB GBm at pnna«rusibras ‘GK1:F
~ 660V DEZ-FA04: 0,045 -
- s 0,043
. _0;046 .
- . 0,045 10 __ . DEZ2.EN10 0,045
.. S T L ‘0045 .. o ..
- 20 - 0,045 = 0,045
e —— . - s 28 0,045 ., - Ogjf
', 32 0,045.- 0,045
. 40 0,045 - 0,045
; -.B0__- 0,045 ! 0,045
. ) 0045 {4) 0,045 .
e o B0 14)" . 0045 " FN80 (4) . 0,045
A B00Y - - .. 100(3) DEZEAL0044) - 0,045 _.uam 0,045
»40057 ._125(3) DF2-FA125(4) 0,045, -
C-nf;guches ful!blué A Euuauxtallfn 0:pqirrs: ﬂectionnours DK1{-HC {2} . .
~ DF2-GA1051 (4) — . 0,230 60_.  DF2:.GN10G
DFZ-GA“" 3 DF2-GA106114) = 0230 B3 - D .(‘1l 8328
DFa-GNnn 5 0 DFZ0A108114) 0,230 80.___DF 0,230
00___DF2:GA110344) 0,230 100 DF2-GNA10 —0.230
. 125 DF2-GAiT21(4) 0230 126 DF2-GN 112 0230
460 _-_DF2.GA1161(4) 0,230 160 DF2-GN1161 0,230
200 DF2-GA1201 {4) 0,230 *
(1} Vente par quanuw indlvisible e 10
{2) Venle par quaotité lndhisiole da 3
!
. PAGE 9 sur 14

Scanné avec CamScanner


https://v3.camscanner.com/user/download

CHOIX DES CONTACTEURS ROTORIQUES '

CHOIX POUR CIRCUITS ROTORIQUES DES MOTEURS A BAGUES
(élimination des résistances de démarrage)

L*application la plus courante est celle des démarreurs sans marche par-a-coup et sans ajustage de vitesse au rotor : pompes, ventilateurs,
transporteurs, compresseurs ... Les contacteurs rotoriques sont asservis au contacteur statorique et ne s’ouvrent donc qu’apres celui-ci,
lorsque la tension rotorique a disparu ou presque. lls &tablissent le courant correspondant i la pointe de démarrage usuelle (1,5 a 2,5 fois le
courant nominal rotorique) et ouvrent le circuit a vide. Cet emploi se caractérise par une fermeture et une coupure aisées.

Les choix ci-dessous tiennent compte :
- d’un rapport de 2 entre la tension d’emploi rotorique maximale (Uer) et la tension d’emploi statorique (Ues). Ce rapport est proposé par la

norme IEC 609474,
- d’une garantie de fonctionnement occasionnel (pouvoirs de fermeture et de coupure) prescrite par ces mémes normes.

Coefficient de courant et tensions rotoriques d’emploi suivant le couplage du contacteur

Type Schémas Coefficient (1) Ue rotorique triphasée Ue rotorique triphasée ave
de . | rotorique maximale contre-courant
couplage | emploi en volt en volt
LC1-D LC1-F LC1-D LC1-F
!
Etoile - 1 1320 2000 660 1000
Triangle \/j N 1.4 1100 1700 550 850
— —
EnV \ j 1 1100 1700 550 850
EnW \I jl jl jl 1.6 1100 1700 550 850
(1) Coefficient a appliquer aux valeurs du tableau des courants d’emploi ci-dessous.
Tableau des courants d’emploi (température ambiante inférieure ou égale & 40°C)
LC1
Type de contacteur D12 D17 D25 D32 D40 D63 D80 FF4 FG4 FH4 FJ4 FK4 FL4 FX4
Temps de  Courant d’emploi en ampéres
passage
Contacteur intermédiaire
Nombre de démarrages 10s 50 60 100 125 160 250 300 450 550 800 1100 1500 2000 2500
inférieur ou 30s 35 45 80 100 130 135 200 280 400 550 730 1000 1500 2000
égal a 30 man./heure 60s 30 40 60 75 g5 100 150 220 300 400 550 750 1200 1500
Nombre de démarrages 5s 50 60 100 125 160 250 300 450 550 800 1100 1500 2000 2500
inférieur ou 10s 45 55 100 125 160 170 250 330 450 620 860 1250 1800 2300

égal 2 60 man. /heure 30s 30 40 60 75 95 100 150 220 200 400 550 750 1200 1500

5s 45 55 100 125 150 155 230 300 420 580 820 1150 1650 2200
40 70 85 100 110 160 250 350 430 600 850 1300 1600

inférieur ou
égal a 150 man./heure 10s 30

Contacteur de court-circuit du rotor
et contacteur intermédiaire
Avec nombre de démarrages

supérieur & 150 man./heure 25 32 40 50 60 80 125 200 270 350 500 700 1000 1600

Durée de Vvie électrique +est de 'ordre de 10 millions de
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CHOIX DE RELAIS THERMIQUE

!r . Courant Classe et calibre Neture Référence Massse
!-Hﬁdapuhcuon thermique d'emgloi das fusibles a dela
‘imsocier b des fusibles assccier (#) charge
M al git BSB3 I
i A ] A A 3 A kg
‘Bdds LRe-D [AE5) 10312 12 18 20 20 équllibrée LR1-D12316A65 0.120
fiames protégées contra i2 toucher : non equilibrée 1LR3-D12316AES 0,120
taj Jesserrées
13216 16 20 25 20 équilibrée —___LR1-D18321A65 0,120
16418 20 25 32 25 non équilibrée LR3-D18321A65 0.120
19225 25 32 40 a2 équilibrée LA1-D25322A65 | 0,120
. = non équilibrés LR3-D25322A65 0,120
26432 32 40 50 40 équilibrée LR1-D40353A65 0,340
- o ~ non équilibrée LA3-D40353A65 0,340
33240 40 50 63 50 Equilibrés T " iR1-D40355A65 0340
. non équilibrée LR3-D40355A6S5 0,340
41450 50 €3 4] 63 équilbrée  (R1-D63357A65 0.340
non équilibrée LR3-DB3357A65 0,340
51a87 63 63 B0 équilibrée LR1-D63359A65 0,340
e non équilibrée LR3-D63359A65 0,340
56463 63 4] 80 80 Equilibrée_________LR1-D63361A65 0,340
B non équilibrée __LR3-DB3361A65 0.340
64480 B0 100 100 100 éguilibrée LA1-DB0363A65 0,450
_ non équilibrée LR3-D80363AE5 0.450
dais LRe-F 814100 100 125 125 125  équilibrée___ LR1-F105 __0,740
lxnes pouvant &tre protégées non équilibrée LR3-F105 0740
=rre le toucher par adjonction e
&capots, 3 commander 1012125 125 160 160 160 &guiiibrés LR1-F125 0.740
e _ non équilibrée iR3-F125 0.740
[ ci-dessous) __
12641680 160 200 200 200 équilibrée LR1-F160(1) 2.600
o non égquilibrée 1 R3-F1680 (1 2,600
1614200 200 250 250 280 equilibrée LR1-F200 (1) 2,750
- non &quilibrée LR3¥200 (1) 2,750
2012258 255 315 315 315  équilibrde __ __LR1-F250:%) 3950
non équilibrée LR3-F250 (1) 3,860
2513315 315 400 400 400 équilibrée LR1-F315 (1) 3970
. ____non équilib-ée LR3-F315 (1) 3870
3164400 400 500 SO0 500 équilibrée —_ LR1-F400 Q) 3880
- non équilibrée LR3-F400 (1) 3,880
401 2500 500 630 630 630  équiibrée LR1-F500 (1) 4,270
_ non équilibrée LR3-F500 (1) 4270
5014630 630 800 800 800 équilibrée LR1-FG30 (1) 4,520
_ non équilibrée LR3-F630 () 4,520
831 a800 800 1000 1000 1000  équiiabrés LR1-FB0O (1) 5210
. non égquilibréa LR3-F300 (1 5,210
801 3 1000 1000 1250 1280 1250 eguilibrée LR1-F1000 (1) 5370
. nan équitibrée LR3-F1000 (1; 5370
(*) Sufvanl_nurmes CEl 269.2 - NF C 63210 - BS 8B part. 2 - VDE 636.
(1) Ces relais fonclionnent sur transformateurs de courant incorporés el jusqu’a une tension mex:eale de 1000V
alternatif. ATTENMTION - ne pas les utiliser en courant continu.
“Utliszticn pour relars Référence Masse
Cazots da protection B o kg
@3 bornes purssance “_' =
LRe-F105 et LRe-F125_ LA9-FT01 0,015
LRe-F16G et LReF200 _ UAS-F70Z 0,015
LR&-F250 4 LRe-F630 . LAS-F703 0,015
~ S LRe-FB00 et LRe-F1000 LADFTO% _T)fd'fs
Aetres résiigations Retais de protection avec plages hisses pour raccordement par cosses fermses.
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Lettre de sélection

type d'éliémeants mode de pose lettre
conducteurs de sélection
conducteurs et = sous condutt, profilé ou goulotte, en apparent ou encastré | B
cibles mutticonducteurs | m sous vide de construction, faux platond
| m s0us caniveau. moulures. plinthes. chambranlss

m en apparent contre mur ou plafond Cc

m sur chemin de cAblss cu lablettes non perforées
cAbles multiconducteurs | m sur échelles. corbeaux. chemin de cables perford

m fixés en apparent, espaceés de la parol

m cables suspendus
caAbles monoconducteurs | m sur echeiles. corbeaux, chemin de cAbies perforé F

= fixés en apparenl, espaces de la paroi

= cidbles suspendus

Facteur de correction K1

lettre de sélection cas d'installation K1
B m cibles dans des produits encastrés direclemeant dans 0.70
des matériaux thermiquement Isolants
m conduits encastrés dans des matériaux thermiquement isolants | 0.77
=u cdbles multiconducteurs 0.90
m vides de construclon el Caniveaux 0.85
C m pose sous platond 0,95
B,C,E,F m autres cas 1
Facteur de correction K2
lettre de | dispositlondes facteur de correction K2
sélection | cibles jointifs nombre de circuits cu de cibles mutticonducteurs
1 2 3 4 5 & 7T 8 (& 12 16,20
B.C encastrés ou noyés 1.00 0.80 0.70 0,85 0,60 0.57|0.54, o.se| 0.500.45 0,41, 0.38
dans les parois :
Cc simple couche sir les murs 11,00 085 Q79 7S Q.73 072 0.72 0.71 Q.70 0.70
ou les planchers . |
ou tablettes non perforees ' i | i
simpile couche auplafond  10.95 0.81 0.72 0.68 0.65 064'0.63 0.62/ 0.61/0.61
E.F simpie couche 1.00 0.83 0.82 0.77 0.75 073 073 072 072 072

sur des lablatles
horizentales perforédes ou
sur tableties verticales

| |

simgle couche
sur das echeliss & cabiss,
corbeaux, elc.

1,00 0.87 0.82 0.0 0.80 0.79 .0.79 0.78' 0,76 0.78

Lorsque les cables sont disposés en plusieurs couches. appliquer en plus un facteur

de correction de :

m 0,80 pour deux couches

m 0,73 pour trois couches

m 0,70 pour gualre ou cing couches.

Facteur de correction K3

températures |isolation

amblantas élastomere . polychlorure da vinyls polyéthylne réticuls (PR)
(°C) (caoutchouc) | (PVC) butyle, éthyiéne, propyiéne (EPR)
10 1.29 1.22 1.15

15 1.22 1.17 1.12

20 1,15 1,12 11.08

25 1,07 1,07 1,04

30 1.00 1.00 1.00

35 0.92 0.93 0.9%

40 0.82 0.87 0.91

45 0.71 0,79 087

50 0.58 0.71 '0.82

55 = 0.61 0.76

60 - 0,50 10,71
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Détermination de la section minimale
=+ s ligolant etnombre de conducteurs chargés (3-0u 2) A

Connaissant I'z et K (I'z est le courant : . )
équivalent au courant véhiculé parfa O gﬂvg\%houc - | butyle ou PR ou éthyléne PR .
canalisation : I'z = 1K), le tableau : e
ci-contre Indique la section & retenir. Leglt; ‘;!‘::n g PYC:’ Eggg - 5332 o3 b2 573 ' 3
i
Exemple E PVC3 PVC2 jPR3 PR2_|
Un cdble PR triphass est iré sur un chemin '1: —— e TiE [T ':;’ g3 3 ;;Icz ;:aa = ; P2
de cAbles perforé, jointivement avec cm.v;g" 53 ST G R -
3 aulres circuils consfitués : @) 1 T3 |e_ a6 40 |42 |4 9
x d'un cable triphasé (1% circuit) % 141 143 |48 |51 164 |88 63
u da 3 cébles unipolaires (2¢ circuit) 10 50 57|60 3|70 75 B0 186
1 de 6 cables unipolaires (3° circuil) : ce 16 68 76 (80 85 94 100 | 107 115
circuit est constitué de 2 conducteurs par 25 519 [q01 |i12_ 119 [fer [1%8 1149 161
phase. 55 01119 126|188 147 (158 1163 1185 200
lly aura donc 5 groupements triphasés. La £0 T 14 [1es |6 |79 192 [207 [225 |24
températ ' ° 70 T 184 (106|213 |229 |24 1268 260 310
pérature ambiante est de 40 °C.
Le cable PR véhicule 23 ampéres par ?go gg ggg g;g ggg ggg ggg ggg 3?3 337;
phase. : 150 e T T T I R
2| 2 3 - M 185 301|364 |392 | A 450 1506|542 | 575
St =y 240 G5 [4%0 461|500 {538 699 1641|679
23 300 T6r (407|530 1676 1621 693 1741 |78
ke 400 &6 1754|825 340
&5 500 749|868 __| 946 1083
= © 000} T . |85 11005 [ 1088 1254 _
L34 @ @ QY o S 25 |165 |65 |195_|21 28 (2 1% 28
e L e B W T AL g
[ S _ 40 mt '
f'f?-:’;‘[[iea"‘o ¢ PR o Ta 4|46 |40 |81 |59 |e2 67
- 6|53 je0. (61 _le6 [78 178 |84 9f
) , % 70T 76 |88 |so_ {es [t01 108 12!
La lettre de sélection donnée par le tableau 3 8190 |98 03 112 122|126 (185 [ 160
50 04110 (117|325 | 136 149 [154 (164 (184

correspondant est E.
Le facteur de correction K1, donné par le
tableau correspondant, est 1.

70 183 1140 |150 |160  [f74 {192 1198 211|237
85 61 T170 1383|195 (211 1235 241 1257 289
120 186 197|212 226|245 1213 | 280 300 {337

" Le facteur de correction K2, donné par le
s o, 507 e
Le facteur de correction K3, donné par le >0 55 %5 F
fableau correspondant, est 0;31. ‘ 0 - 2 gg? 406 i?g jgg ggg 5;3 g?g
Le coefficient K, qui est K1 x K2 x K3, est i w55 Te00 1663 730
donc 1x 0,75 x 0,81 soit 0,68. 500 610 1604 1770 856
Détermination de fa section _ 1830 . 711 {808 [899 9%

On choisira une valeur normalisée de In
juste supérieure & 23 A

Le courant admissible dans la canalisation
esllz=25A.

Lintensité fictive 'z prenant en compte le
coefficlent K est 'z = 25/0,68 = 36,8 A.

En se plagant sur fa ligne correspondant & la
letire de sélection E, dans la colonne PR3,
on choisit fa valeur immédiatement
supérieure & 36,8 A, soit, ici, 42 A dans le
cas du cuivre qui correspond & une section
de 4 mm? cuivre ou, dans le cas de
Jaluminium 43 A, qui correspond & une
section de 6 mm? aluminium.
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Alimentation

110 & 240 VCA

||'——

@ z _I m (1] m 1 nu... 2 m 3 An....\ 4 u, 6 7 24 25 M
10V _ _ _ _ 1 |
NN ARaEanEan 4] (3]
50/60Hz _
Sorties 24 a 240 VCA ou 24 VCC
Entrées 24 VCC
< ov >
@ o)1 G111 L]z Le] [ref ]
0,25A
ovizavlio |1 |2 |3la|s5|6|7]|8]|9|10]|11]

DOCUMENT A RENDRE
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