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Longueur de U'escalier entre A et B
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Marche particuljére © vitesse lente, pour les usagers malades ou 4oés
0
| E;smmnui escalier en | Moteur M MAST ]
. ! . . i Iy . . s
. marche normale | Démarrage RR, trois temps | KMI : contacteur de ligne
ntrainer escalier en 1! Moteur M2 MAST : ‘
; . w % o
marche particuliére RS : | KM2Z : contacte fe ligne
I ; i | LS 160 M meaﬁaéw -4 | M2 contaciur de ligne,
B ) | )
| Longue Gerzvauon |

1-5-2- Auxiliaires de commande

Désignation Forction
o gt e Arréter lescalier
SO @ bouton poussoir 1 « 0y

oo nd

- Sé Eﬁ,uzonnu‘ marche normale

e’

S1 : bouton poussoir l « F» 1 «0»

o Sélectionner marche parﬁcufiér@’
SZ2 : bouton poussoir I « F» § « O » W

Détecter [a clientéle au bas cie escalier

S3 : capteur capacitif

. Détecter ia présence d’une meagame sur

S4 : Fin de course ' , I’ e<cafzci .
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- L’installation est alimentée par le réseau public en 220V/380 V en TTN

~~7- Sécurité protection .
L’installation porte en téte, un d1¢Jonctetzr différentiel.

Chaque moteur est isolé Jar un sectionneur porte-fusibles et protégé par des
fusibles et un relais thermique.

YAIL DE DE

2-1- Conformément au cahier des. charges, on vous demande d’ étabhr les
« GRAFCEF » suivants.: -~ m= e pes .

- Du point de vue partie opérative. -
- Du point de vue partie commande

2-2- A partirde Ia ﬁgure 1 et des caractéristiques données de I’escalier, calculer :
2-2-1-L¢ energxe nécessaire pour transporter Ia clientéle.
2-2-2- La puissance mécanique en fonctmnnement normal.
'2-273-"La puissance utile diy moteur Ml'; R RPN

2-2-4- La vitesse de rotation (tr/min) du moteur MI. Le rapport de réducnon est de

1/28. N e Cw) &7 ST 2a \.th//ﬁ
#2-2-5- Choisir le moteur M1, sachant que ’installation est située & une altitude de
1 125 m. Elle baigne dans une température ambiante de 54°C.

2-3- Que signifie une alimentation 220V/380V en TTS ?

2-4- La valeur de la prise de terre du neutre est de 10QQ tandis que celle des masses

d’utilisation est de 209 Le milieu d’exploitation est normal. On demande de
"déterminer :

2-4-1- La sensibilité du’ dlSjonctem de téte.

2-4-2~- Le calibre de ce disjoncteur pour les calculs on utilisera un moteur
LS 200 LT pour M2
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2-5- Desginer ie circuit du schéma de puissance de 1’installation.

2-6~ A I'aide du schéma établi, choxsxr les composants suivants, iy
o et , relatifs au moteur M2

2-6-2- Lie sectionneur porte-fusibles
2-6-3- Le relais thermique.

2-6-4- Les contacteurs : le contacteur etoxle a ses poles couplés en triangle.
~ 2-6-5- Lequel, du contacteur de ligne et du contacteur de couplage triangle, sera
P8 eniretenu le premier ?

2-7- L’utilisation de deux moteurs pour commander Pescalier étant onéreuse et
encombrante, on soubaite employer un seul moteur,




2-7-1- Citer au moins cinq solutions technologiques.
2-7-2- On décide en définitive d’utiliser le moteur 4 ¢
_ le stock. Ce motenr sera commandé par le variateur de vitesse 3 courant
oo contim RTV 84 de télémécanique disponible i
© estdonné d1a page 5/.40 L
“i%ee..2) Donner le nom de chacun des modules repérés oum
- TC;P1 31323;3;4;5;A1;P2: D,
.. _b)Expliquer succinctem nent le fonctionnement du varisteur.:. . . .

-------

2-7-3- Quelle est I’importance de I'enroulement de compensati ‘mk

m“?lndiqueﬂ’emylacementphquucde,. R Pt dons 1o et

CHOIX D'UN MOTEUR

- Fona -
.7 3 »

Cempérature ambiante 355°C |60°C  T65°C
—cefficient de réduction 0,96 0,92 0,85

51 ]a température ambiante est supérieure & 40 °C, on procéde au. déclassement selon le
ableau ci-dessus. '

"onci:ion de Paltitude

Pour une altitude supénem-eil 000 m, la courbe ci-dessous indique : '
- Lecoef&dentdedédassementmconservamlatemp&annemmdmaiedem°c
(kp). - - |
T - Latempératmelimiteambiamepourlaptﬁssancenominale.
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12- 8, 1 PR
L8 183 1 °7 158 | 7 2,50 088 o
LS 132 pmo -} 18,8 2 - 280 22 T T ——
HLS 180 M &1 1r 22 5 10 L) N
L81e0 i5 29 58 2,40 ogg -
LS 180 T 1 38.4 58 p 0885 -
LS 180 L 22 - 443 5, 40 | 059 B
LS 200 LT 30 o] g, 832 250 X 0.895 A
‘el LS 205 g7 32 72 - 4 70 0,905
Ls 228 M 45 855 8 2,70 o e, _0,91 W
LS 2501 55~ ypg 58 70 0982
LS 280 o7 75 145 7 3,10 a.92
LS 250 90 173 7 3.10 0,925
!:s 31s8T 110 211 74" Z,40 6,88
ctor® 9% moteurs "mﬂmumuummuu 220/380 v . 80 Hr 1P 5q
g‘etwlﬂlm Aﬂmi % courant reqy),
aiw de maﬂ&f. ; 1500 thmin=1 (4 paeyy |
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