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EXTRACTION DE MINERAI
1 - CAHIER DES CHARGES

11 - SYNOPTIQUE

La figure ci-apres représente un dispositif d’extraction de minerai d’un puits de mine et
de son déversement dans le wagon.

L’extraction est commandée et contrélée par deux(2) opérateurs, un de fond et un de
surface, pouvant communiquer par interphone.

UL
AREvocr ey I

12 - DESCRIPTION

L’installation comprend principalement :

e Une benne dont le mouvement montée-descente est commandé par le moteur
M1, asynchrone triphasé a cage deux vitesses a couplage de pdles et freinage
par €lectro-frein @ manque de courant.

e Un tapis roulant au fond du puits entrainé par le moteur M2,. asynchrone
triphasé a cage.

¢ Un treuil sur portique dont le déplacement aller-retour est assuré par le moteur
M3, asynchrone triphasé a cage, freinage par électro frein.
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Altistart 01

DEMARREURS-RALENTISSEURS PROGRESSIFS

Schéma (exemples)
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, 13 - FONCTIONNEMENT

L’extraction et le déversement se font automaﬂquement et répondent au cycle de
fonctionnement ci-dessous.

E 4 M3 (retour)
s1 . T(5s)
M1 ML DR : descente rapide
o =g §2 DL : descente lente
; MR : montée rapide
| M L: montée lente
gy M1 AV : avance
M1 MR T (5s) : temps de déversement complet
benne
DL
o oL A SR L
MZ(remphssage benne) 57(!30“55 atteint)
CONDITIONS INITIALES

Au départ du cycle la benne se trouve en surface au dessus du puits. Une benne vide est
en place en position basse et un wagon non plein est présent.

REMPLISSAGE DU WAGON

Au dessus du wagon, le fond de la benne attaque le butoir de fin de course préréglé, la
benne s’accroche, s’incline et le déversement a lieu. A ce moment I’action sur S5
provoque ’arrét de ’avance. Le retour s’effectuera qu’au bout de 5 secondes : ternps
du déversement complet.

FIN DE CYCLE

En fin du mouvement retour du treuil, le cycle s’arréte si le wagon est plein, dans le cas
contraire le cycle reprend.
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. 14 - NOMENCLATURE

141 - Actionneurs — pré actionneurs

ACTION

ACTIONNEUR

PREACTIONNEUR

Levage benne

Ml :

Moteur triphasé deux vitesses
a couplage de pbles

Freinage par électro frein a

manque de courant.
Type: 180 L 4/6

KMI1 : montée

KM2 : descente

KM3 : petite vitesse
KM4-KM35 : grande vitesse

Chargement benne

M2 : moteur asynchrone

triphas€ a cage
P=5,5ch.—U=380v

Démarrage : direct avec démarreur
ralentisseur progressif.

KMS : rotation tapis

M3 : moteur asynchrone KMG6 : aller
triphasé a cage KM?7 : retour
Déplacement treuil Démarrage : direct, freinage par
¢électro frein
P=20ch.—U=380v
142 — Détecteurs d’informations
REPERE DESIGNATION REPERE DESIGNATION
SO Arrét d’urgence S8 Détecteur de wagon rempli
S1 Détecteur position haute S9 Bouton poussoir départ cycle
S2 Détecteur position S10 Commutateur deux positions :
intermédiaire auto (S101) / manuel(S(102)
S3 Détecteur position basse S11 BP descente benne/manuel
S4 Détecteur position S12 BP montée benne/manuel
intermédiaire
S5 Détecteur position droite S13 BP déplacement gauche
treuil/manuel
S6 Détecteur position de S14 BP déplacement droit
présence wagon treuil/manuel
S7 Détecteur de benne remplie

15 - PROTECTION

- La protection des moteurs est assurée par des fusibles et des relais thermiques
- Un disjoncteur magnétothermique Q1 est placé a la téte de I’installation.

|PAGE 3 /14




16 - ALIMENTATION

L’installation est alimentée & partir d’un poste de livraison HT/BT dont le schéma de
livraison est « TTS » sous 220v/380v-50 Hz.

TRAVAIL DEMANDE :

21

Etant donné, le cahier de charge, tracer le grafcet du point de vue :

Partie opérative (3 points)
partie commande (2 points)

22 Effectuer le choix de I’appareillage suivant :

221 pour le moteur M1 (2 points)

- Des contacteurs KM1, KIM2, KM3, KM4 et KM5, service ininterrompu,
10man/heure

du sectionneur Q1 et des fusibles associés F1
- des relais thermiques F2 pour la petite vitesse et F3 pour la grande vitesse.

222 Pour le moteur M2 (2 points)

du démarreur-ralentisseur progressif type A LTISTART

e En déduire son encombrement, le nombre d’entrée logique, le nombre de
sortie logique et le nombre de sortie a relais

e Cet appareil peut-il étre utilisé dans un local soumis a de jets d’eau ?
Justifiez votre réponse.

23 Tracer le schéma de puissance des moteurs M1, M2 et M3. (3 points)

24

Le moteur est ‘protégé contre la marche en monophasé (1,5 points)

Qu’est ce qui peut provoquer la marche en monophasé d’un moteur ?
Quel est le nom et le type d’appareil qui assure cette protection ?
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, 25 - La figure ci-aprés montre le couplage des enroulements du transformateur de
téte. Déterminer I’indice horaire et donner la désignation du transformateur.
(2 points)

26 - Pour pallier les coupures d’électricité C.1.E, la société se propose d’installer un
groupe €lectrogéne. Le schéma ci-aprés indique le schéma de principe du groupe

électrogene.
Carburant
Couple C ; > ]
. Energie
1 ‘ 2 =

{ « - électrique

&D vitesse @

261 -

a) Nommer les machines numérotées 1 et 2 et donner le rle de chacune d’elle.
(1 point)
b) A partir d’un schéma simplifié, expliquer le principe de I’excitation de la
machine 2. (1 point)

262 - Le groupe électrogeéne a installer doit répondre au cahier des charges suivant :

- Maintient de 85 % de la puissance pour assurer la continuité du service
- tension triphasée de 380 v,
- autonomie minimale de 24 heures sans interruption,
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- démarrage automatique en cas de coupure,
- installation extérieure avec IP 55 minimum,
Sachant que la machine entrainée (N°2) est tétra polaire et que la puissance totale des
moteurs M1, M2, M3 représente 80 % de la puissance totale de toute I’installation :
e Calculer la puissance et le couple développé de la machine N°1 (on admettra
un facteur de puissance de 0,8 et un rendement de 0,86 pour tous les
moteurs. Le rendement de [’alternateur étant a égal 0,91). (2 points)

o ook ook ok ok
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MOTEURS BBC FERMES IP 44 T & rotor & cage - * CUIRACEM
OU ETANCHES IP 55 deux vitesses - SERIE L
Carcasse en fonte

Caractéristiques

des Moteurs 2
vitesses & pbles [P0 L = i
0,95 0,75 13 1 90S 214 28 28 0,70| 035 0,95 048] 90S 48 15
~commutables 40| 1 19| 13s| sotr24| 36| 26| 095| 047 | 1230| os4| SOLR am 12
pour usage 180| 140| 25| 190 eoiL 24| 44| 25| 115 057 | 155 078 S0LL 418 22
général 190| 150 26| 2 1W00LR 24| 48| 37| 125| 0g2| 17 0,84 | 100 LR 4/8 24
o] 240 331 27 |woC 24| 57| 48| 50| 075| 2 1 |100L 4m 28
28s5| 225 39| 31 |woiL za| 65| 53| 70| 035 | 23 | 115|100LL w8 31
Moteufs tripha. 36 2,80 4.8 385 112M 214 8.4 7.5 2, 49 33 185|112 48 7. 5,7
44 | 345| 6 | «70|t2mL24| 102 | 87| 31| 165 | 42 | 225[112ML 48] 73| 57
sés 50 Hz
5 4 68 55 | 1328 24| 111 10 43 23 585 3,10 132 MR 418 10 8
Une _seule 64 | 55| 87| 75 |132m 24| 138 135| 5 3 620| 410|+32m 4| 11,4 | 101
tension de 8 63 | 109| 85 |132Mi2u| 169 | 154 | 58 | 32 Il 4350132 ML 48| 132 | 105
fonctionnement [ 8 | 19 | 11 |160M 34| 28 | 27 65| 37 | 9 s |w6oM 48] 154 153
< 500V 97 |10 | = |35 |e0r 24| 33 | 27 | w0 6 | 14 g |6l 4| 215 | 21
Closada 19 |1 |2 |15 |weoce 24| 365| 205 13 8 |18 |11 |weoLe 48| 27 | 27
i 5 l2¢ |15 |33 |20 |twoweadf 46 | ars |65 | 10 |22 [ 14 |180L 45| 35 | 31
d’isolement : 18 1 12 |2 |16 |[180fL am| 3@ | 34
Bt % g,s fg b %b. L 2?'5 ;g'g 215 | 13 {29 | 175 |2000 am| a5 | 37
16045 —~ F ; “laos | 19 |42 |2 |00 ws| 58 | a0
45 30 61 41 225 ML 214) 84 78 i
3 3 |22 |53 |30 |[225mL a8 75 | 69
50 |33 | e |4 |2som 24| sa5] e75
1 66 45 20 81 250 ML 2141 125 118 49 . 28 57 38 250 ML 4/8| 95 83,5
75 |55 [100 |75 |280M 24146 [142 |60 | 40 |82 |55 [z0m am{118 |08
70 [130 |5 |zeomL24]|17e |181 |82 | 48 |12 | 65 {280 ML 418|157 | 126
130 {110 |77 |150 | sisMi4|245 213 |10 | 70 |10 |95 |aism 4| 210 | 183
315 ML 418

0,62 0,15 084 020 | 80S 28 1.8 1 0.62 021 0,84 028 | 90S 26 18 2 0,8‘
080 | 020 | 10| 027 | %ok 28| 21| 1.2 | 080 | 027 | 10| 0BT | WLR ws| 21| 1
1,20 0,20 1,65 0,40 S0 LL 218 29 1,5 1,20 0,40 1,65 055 | s0LL 26 29. 13
Tt 13 0,33 18 0,45 | 100 LR 278 3,2 1,6 1,3 0,45 18 061 |[100LR 256 32 15
Caractéristiques | 12 | 03| 38 | 082 |07 22| 32| 16! 1% | oss| 22 { a7s{iol ae| 38| 17
d&s moteurs 2 1.9 0,47 25 064 |100LL 28 45 22 19 0,65 26 088 [100LL 26 45 2
vitesses & bobi- | ,6 | oes| 35 | ose |1om 28| s | 27 | 26 | 0&7| a5 | 12 |12m 2| 6 | 27
nages |ndépen- 31 077 | 42 108 | 112mL 28| 7 3,1 3,1 1,03 | 432 14 | 112ML 26| 7 31
dants pour usage | « 1 550 | 135 |132MR 23| 88| 35 [ 4 135 | 550 | 185 [132MR 26| 89| 42
généfal 5.4 1,35 7,30 1,85 | 132 M 28| 116 46 54 1,80 7,30 245 1132M 26| 116 54
. 6 150 L 218 5 2 59
-
i - 45 0,38 0,28 52 &8 j | 1,2
Moteurs tripha » imy el £e 1§ s
sés 50 Hz. Une 45 072 | 052 | 098 e8| 22| 19
seule_tenswn de Al ozell omim o |
fonctionnement 48| a7 095 | 067 | 130 e8| 27 | .24
< -500 v 416 4 32 1,05 0,76 143 68 3 27
46| 5 3g 4 135 1 185 e8| 38| 35
| 45 -3 4,8 1,75 13 A0 68| 4,5 45
L - 34 23 45 31 132S 46 7.9 6,2 23 1,70 3,1 68 6,3 59
Classes d'iso 35 126 | 55 | 35 |13zm 45| 89| 69 | 26 | 185 35 o8| 71| 66
lement : 45 | 3 61 | 41 |132ML 48| 10 7|58 225 | a0 68| 8 74
904132 - E 5 4 [ 55 |160M 46| 129 o5 | 47 [ 32 | 64 &m| 114] 96
160 4 280 — F g5 |6 |15 | & [|wor | 195 ] 137 | 67 | 45 | 91 em| 152 | 127
11,5 8 155 11 160 LL 4/6| 245 7.7 6 12 6/8] 199 | 165
14 10 19 13,5 1801 4/8{ 28,5 215 | 13 95 18 68| 28 235
16,5 12 225 16,5 180 LL 4/6{ 335 255
i 16 12 .22 6/8] 345 | 315
19 13 26 18 200L 46| 38 26 22 16 30 68| 47 85
2% |19 |38 |25 |200LL 48| 555 | 375
25 18,5 34 6/8] 535 | 445
35 |23 |47 |31 |zo5mL ws| 67 | 485
N {130 |22 |40 es| 69 | 49
43 |28 |s8 {38 |2s0.ML 46| 825 | 56
- 7 |30 |s0 e8| 755 | 63
47 35 L-x] 47 (2805 46| 92 715 | 45 s 61 68| 93 76
52 |42 |70 |s7 |2eom 4|01 |85 |85 |a |75 e8| 112 | 915

Encombrements | — Firation par bride § 9.5.2.
des moteurs — Fixation par pattes § 9.5.3.
2 vitesses — Bouis d’arbre § 9.5.2.

— Boites & bornes § 9.5.3.
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permet de

faire le choix
des appareils
pour section-
ner, comman-

son circuit
d'alimentation.

(1) Puissances nor-
malisées et cou-
ranis nominaux
moyens.

Le relais de pro-
tection sera ré-
giéal,

(2} La référence est
& compléter par
la lettre tension
pour les contac-
teurs LC1-D
(Fig. 38

(3) La coordination
fusible discon-
tacteur est du

— — T — - —
2 i§iﬁ¢ 3 55 E 71 r 5
TN :
D'APRES E QUE) .
- - S e £ R A BRI AT A % o]
Service ininterrampu, temporaire ou intermittent jusqu'a 30 manceuvres/heure
WMoteur (1) ‘Contacteur Relais thermique 3 fusibles Sectionneur J
i tripolaire tripotaire différentie! classe aM tripolaire
2 Zone porte-
de fusibles
220V .._380V réglage Calibre  Taille
kKW ch In(A) KW _ch _ In(A) Calibre Référence A A3) Référence
037 0,5 1,03 LC1-D093«A65 LRI 65 1/18 2 10x38  LS1-D2531
0 LC1-D093 0 A65 LR1-DOS307A65 1.6/2.5 20ud _ 10x38__ LS1D2531
LC1-D093 « A65 LR1-DOS307A65 1,6/25 20u4  10x38  LS1D2531
LC1-D093 » A65 LR1-D0G30BA65 2.5/4  dou 10x38_ LS1-D2531
LC1-D083 ¢ A65 LR1-DOS308A65 2,5/4 4 ou 10x33 _ LS1-D2531
LC1-D093 » A6S 4/6 -~ Gou 10x38_ LS1-D2531
LC1-D093 « AGS Ba12 — 10x38_ LS1-D2531
__LC1-D093 < A65 LR1-DOS314A65 7/10 Ooui2 10x38 _LS1-D2531
LC1-D123+A65 LA1-D12316A65 10/13 120U 16_10x38 __LS1-D2531
LC1-D173+A65 LRi1-D16321A65 13/18 20 10x38  LS1D2531
LC1D253+ A65 LR1-D25322A65 18/25 200u25 10x38 _ LS1D2531
22 LC1-D253¢A65 LR1-D25322A65 18/25 25 _10x38 LS1-D2531
20 30_* LC1-D323 +ASS LRI-D3I2363AEE 23/33 32 _14x51__ GKI1EK
LC1-D403 « LR1-D40355A65 30/40 40 14x51  GKI1EK
LC1-D403. _ LR1-D63357A65 38/50 50 14x51__ GK1EK
LC1 LR1-D63357A65 38/50 50 4x51 _ GKIEK
LC1 __ _LR1-D63358A65 48/57 63 22x58 DK1¥B23
LC1 LR1-D63361A65 5//66 63 22x58 _ DK1+823
LCi-DB03e  LR1-DB0363AB5 66/80 80 22x58  DK1+FB23_
LC1-FF43 LR1-F105 75/105 100 22x58 _ DK1-GB23
LC1FF43 LR1F125 95125 125 22x58 _DK1-GB23
LC1FG43 LRi+125 95/125 125 22x58 DK1-GB23
LC1FG43 LR1F160 100/160_160 0 DKi-HC23
LC1FG43 LR1F200 125/200 200 3] DK1-HC23
LC1FH43 LR1¥250 160/250 250 1 DK1~JCz3
LC1-FH43 LR 5 200/315_315 1 DK1-JC23
80 770 260 150 205 280 LC1-FJ43 LR 5 200/315 315 1 DK1-JC23_
110150 356 185 250 342 LC1FdJ43 0 250/400 400 2 DK1KCz3
- _-__- 200 270 370 LCi¥J43 LR1-F50 315/500 400 2 DKiKC23_
140 190 450 250 340 460 LCI-FK43 LR1-F500 315/500 500 2 DK1KC23
147_200_ 472 - = - LCiFKa3 LR1-F630 400/630 500 2 DK1KC23
180 245 578 315 430 584 LCIFL43 _LR1-F630 400/630 630 3 4) DK21C23
200 270 626 335 450 620 LC1+¥143 LR{1-F800 500/800 800 3 4) DK21C23
220 300 700 400 545 710 LC1-FX43 LR1F800 £00/800 80O 3 4) DK21C23

Pour signaler une fusion ou faire ouvrir instantanément le contacleur méme si le moteur n'est pas en danger,
employer, d'aprés le tableau suivant des fusibles aM & percuteurs avec un sectionneur muni d'un dispositif de
prolection contre la marche en monophasé.

fypsieSh Calibre max (&) 5 50 @ % 200 315 500
121y . ‘Fusibles aM & percuteur (tailie] 14x51 _ 14x51  22x58  22x58__ 0 1 £l T
(4) Fusibles montés | Sectionneurs avec DPMM_______ GKI-EV_ GKI-EV DK1-FB_DK1-GBE DKiHC DKi-JC DK1KC _
sur supports sé- } )
parés Pour toute valeur d'intensité inférieure 4 25 A, utiliser 'appareillage de commande et protection (contacteur+ relais)
préconisé dans le tableau de choix et l'associer & un sectionneur GK1-EV équipé de fusibles & percuteurs 14 x 51 mais
(§ 12.2.13) taujours du calibre approprié. 2
EXEMPLE 1:
Choix de I'appareillage pour un moteur de 10 kW 220/380 V Service ininterrompu.
10 manceuvres par heure. Commande et signalisation sous 110 V 50 Hz.
1 Démarrage direct. Protection contre la marche en monophasé. Réseau 220/380 V.
Le tableau ci-dessus indique /, = 20 A sous 380 V 50 Hz
- Contacteur1C1 D 253 F + LA1 D20 (Signalisation)
Relais LR1 D 25322 réglé & 20 A,
Fusibles 10 x 38 aM 25 ne conviennent pas car le dispositif DPMM est imposé..
Fusibles 14 x 51 aM 25 (Fig. 32).
Sectionneur GK1 EV
EXEMPLES

| EXEMPLE 2:

Choix de I'appareillage pour un moteur de 200 kW, 380 V, 2 manceuvresih
Démarrage direct. Télécommande 110 V 50 Hz - Protection magnétique 2 4 {,.
Le tableau <i-dessus indique f, = 370 A sous 380 V 50 Hz
Contacteur: LC1 FJ 43 + LX1FJ 110
Relais : LR1 F 500 réglé & 370 A.
‘Sectionneur: DK1 KC 23 + 3 aM 400 taille 2. ,
Magnétique : [y = 370 A, Inag = 4 x 370 = 1480 A.
RM1 XA 101 réglé a 1500 A

Nota :
La section des conducteurs peut étre déterminde a

partir du § 12.6.2. (Pour plus
de précisions consulter le chapitre 15) - 1
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Cartouche-fusible cylindrique
8,5 x 31,5
pour porte-fusible DF6-AB0O8

Cartouches-fusibles

pour sectionneurs et porte-fusibles modulaires (1

classe aM

classe QF 0U g1 : protection des circuits sans pointe d'intensité importante (chautfage, etc.).

Cartouche-fusible cylindrique
10 x 38

pour sectionneur LS1-D

ot porte-fusible DF6-AB10

Cartouche-fusibie cylindrique
14 x 51
pour sectionneur GK1-E

vente par quanute indwisbie de 15

Cartouche-fusible cylindrique
22-x 58

pour sectionneurs DK1-FB, GB

VETRS TaT TURTI e e

(1) calibres pour DK1-GB

Cartouche-fusible a couteaux
taille 0
Pour sectionneur DK1-HC

SRR SR e

. protection des appareils a fortes pointes d'intensité (moteur, électro de frein, etc)),

Cartouche-fusible classe aM _ _Cartouche-fusible classe gF ou g1
Calibre Référence Masse Calibre Référence Massq
e Unitajre 3k en A unitaire kg
___DF2-BABT00 0010 1 DF2-BN0100 0,010
_____ DF2-BA0200 T _0010 2 DF2-BN0200 0.010
DF2-BA0400 0010 4 DF2-BNO400 0010
__DF2-BA0600 0010 & DF2-BN0600 0,010
________ DF2-BA0B0O 0,010 B8 DF2-BN080O 0,019
DF2-BA1000 0010 10 ‘DF2-BN1000 0,010
= ] f 12 DF2-BN1200% 0,010
., 16 DF2-BN1600% 0,010
20 DF2-BN2000% 0,010
0,16 DF2-CA0G1 0,010 -
025 DF2-CA002 (o010
0.50 DF2-CA005 _ 0,010
1 DF2-CAO1 —_ 0,010
2 DF2-CA02 0,010 . 2 DF2-CN0Z 0,010
4 DF2-CA04 0010 4 __DF2-CNo4 0,010
3 DF2-CAO& 0010 & DF2-CNG6 0,010
8 DF2-CA08 0010 8 DF2-CNO8 0,010
10 DF2-CA10 0010 10 DF2-CN10 0,010
12 DF2-CA12 0,010 12 DF2-CN12% 0,010
16 DF2-CA16 % 0010 16 DF2-CH16% 0,010
20 DF2-CA20% 0010 20 DF2-CN20+* 0,010
25 DF2-CA25 % 0010 25 DFZ-CN25% 0,010
== a2 DF2-CN32* 0,010
0,25 DF2-£A002 - 0,020
0.50 DF2-EA00S 0,020 i
1 i DF2-EA01 0,020
2 DF2-EA02 0.020
4 DF2-EAD4 0,020 3 DF2ENO4 0,020
6 DF2-EA0S 0020 6 DF2-ENOS 0,020
8 DF2-EAQ8 0,020
10 DF2-EA10 0020 10 DF2-EN10 0,020
12 DF2-EA12 0,020
16 DF2-EA16 0020 16 DF2-EN16 0,020
DF2-EA20 0.020 20 DF2-EN20 0,020
DF2-EA25 0020 25 DF2-EN25 0,020
DF2-EA32% 0020 32 DFZEN32+ 0,020
DF2-EA40% 0020 40 DF2-EN40 % 0,020
DF2-EA50% 0,020
DF2-FA0A 0,045
DF2-FAO6 ) 0,045
DF2-FA08 b 6,045 )
DF2-FA10 DF2-FN10 0,045
DF2-FA16
DF2-FA20 DF2-FN20 0,045
DF2-FAZ5 DF2-FN25 0,045
DF2-FA32 _____ DF2-FN32 0,045
____ DF2-FAG0 ____DF2-FN40 N 0,045
____DF2-FAS0_ SO DF2-FN50 0,045
____DF2-FAG3x 63 __ DF2-FN83+ 0045
. DF2-FABQ* "7 80 (1) _DF2-FNB0%

80~ T DFIGAlosia T T
63 DF2-GA1061%

1 voir page 303.




Démarreurs progressifs Démarreurs-ralentisseurs progressifs

et variateurs de vitesse

Altistart 01 Altistart 01
Démarreurs avec TeSys U et accessoires

—_—

i osseqLkdxeenm). | Démarreurs de 0,75 a 15 kW associés a TeSys U
ATSUO1N206..212LT 45x 124 x 130

ATSUO1TN222...232LT 45x 154 x 130

degré de pmlectlon ' P20

- réduction des pointes de courant oui
temps de démarrage et de ralentissement réglables 1...10s
couple de décollage ajustable 30...80 % du couple de démarrage du moteur en direct sur le réseau
entrées logiques 3 entrées logiques (marche, arrét et boost au démarrage)
sorties logiques 1 sortie logique
sarties a relais 1 sortie & relais
tension de I'alimentation contrle 24V CC = 16 % (ATSUD1) ou interne au démarreur (ATS01)

0.75 : wa " | ATSUO1INZOSLT LUB12 LUC.0SBL  |vw3Gai0d

A5l 6A ATSUC1N206LT LuB12 LUC.12BL VW3G4104
1.5 ! 9A ATSUOTN209LT LUBi2 LUCs12BL VW3G4104
- gA ATSUOTN20SLT LUBi2 LUC.12BL VW3G4104
22 - 12A ATSUO1IN212LT LuB12 LUC.12BL VW3G4104
3 55 12A ATSUOIN212LT Lus32 LUC.18BL VW3G4104
4 7.5 22A ATSUOTN222LT LuB32 LUC.18BL VW3G4104
55 11 22A ATSUOTN222LT LuUB32 LUC.32BL VW3G4104
7.5 15 32A ATSUO1 N232LT LuB32 LUC.32BL VW3G4104

démarreurs progressuis— démarreur contaleur

o TeSys U !
nominal ralent:sseurs ; ‘base puissance unité de controle (1) -

(kW) o {lely - ATSO1 et TeSysU .

1.5 6A ATSO01N206LT LuBi2 LUC.05BL VW3G4104
22 6A ATSO1N206LT Lue12 LUC.12BL VW3G4104
3 9A ATSO1N209LT LUB12 LUC.12BL VW3G4104
- 4 9A ATS01N20SLT LuB1i2 LUC.12BL VW3G4104
2,2 - 12A ATSO1N212LT Lusi2 LUC.12BL VW3G4104
3 5,5 12A ATSO01N212LT LuB32 LUC.18BL VW3G4104
4 7.5 22A ATSO01N222LT LuUB32 LUC.18BL VW3G4104 N,
55 11 22A ATSO01N222LT LUB32 | LUC.32BL VW3G4104
7.5 15 32A ATSO1N232LT LuB3z [ LuC.32BL VW3G4104

(1) Pour compgeser votre référence, nemplacer = dans la référence par : "A" pour une unne de contrdle standard,
*M" pour une unité multifonction &t “B" pour une unité évolutive.
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Moteurs UNELEC. Rotor bobiné. CARACTERISTIQUES A 1 500 trimin
* Types supplémentaires non prévus a la norme NFC 51-155,

‘| MOTEURS FERMES

COMSTANTES ‘
PUISSANCE 1/1 CHARGE ROTORIGUES rm i

, learte ASSE

T:'E " Friqueacs 1 STATOR = J . MOTEUR

e v e b (Bendom. | COS [ A ool o | 1| novon | kgeay,

environ | retation % " sous ) A) kgm*
t/min 3y
12 Mw/A" | E| 4 55| 1415 82 0.76 9.8 34 130 2 0,05 73
132 M4 |E| 55| 75/ 1420 82 082 | 125 33 160 23 | 0,03 80
160 Mv/4 E 75( 10 1440 85 0,80 17 38 180 27 0.07 130
160 Lx/4 el n 15 1440 a7 080, 24 4 244 30 0,0875 155
180 MX 14 B 13 17,5 1445 8§ 0,81 28 3,2 230 32 0.1525 208
180 LX 24 B| 15 20 1450 88 085 { 30 3.2 290 32 0,1875 | -.2%0
200 Lv/4 B| 185] 25 1455 88 083 | a8 2.8 350 23 0,325 254
200 Lw/4 B 30 1460 B9 0,84 45" 2.9 420 33 0,375 270
225 Su/4 B| 25 35 1460 895 | 085 | 50 3 245 63 0,55 292
225 Mv/4 B{ 30 40 1460 %0 085 [ 59 3 285 64 0,60 33
250 Mv/4 Bl a7 50 1465 05| 085 | 73 33 335 67 0,675 403
250 Mx/4 B| 45 60 1465 91 085 | 86 15 410 67 0,75 437
280 Sv/4 F| 55 75 1475 8 0,835 121 3.7 400 %0 1,625 665
280 Mx/4 F 75 100 .. 1475 50 0,83 153 3.7 480 93 1,875 810
315 Mv/4 F S0 125 1475 9N 0,83 181 3.4 430 110 2,15 865
315 Mx/4 F 1o | 150 1475 91,5 | 090 | 203 2.8 600 110 3,15 1120
siy4s | F[132 |80 1478 52 0.875| 249 37 690 113 3,60 1240
355 L4 | F | 185 | 250 1478 91 0,895 | 302 3.7 490 225 5,325 1550
assiy/s® | F |20 | 300 1478 92,5 | 0.885| 371 4 630 210 6,05 1650
ENCOMBREMENTS ‘

MOTEURS PROTEGES
IP 23

P 44
UNELEC
(ALSTHOM)
Série «FB»

Bouts d’arbre (§ 9.5.10)
@ Moteurs 2 pdles
@ Moteurs > 4 pébles
@ Moteurs 4 pdles
@ Moteurs 6 & 8 poles

e -
-c—(-a,'—s—b-v--——..f

e pm——

o

_ Dimensions en mm

o MOTEUR
L FTEE A | A BB.| C |7 rrd
FB 132 M| 216 218 89 6 |20
: M 248
FB 180 254 108 | 88 |19
L 292
M 241
FB 180 279 | 60 | 352 | a3 318 | 121 [ 101
L 273
FB 200 L] 38 | 66 | 392 {370 | 305 | 355 | 133 | 108
s 285 755 ON e
FB 225 38 | 77| 430 | 425 396 | 149 | 1145 345 225 24 (58218 | 959 | sae | 313
L an - 50,5
FB 250 M| 406 | 90 | 430 | 496 | 340 | 458 | 168 | 1145 535 | 535 250 640 | 22 1047 342,5
s 358 91
FB 280 1457 | 80| 5% | sa7 e | 2| 10|10 [0 280 40 |712| 22 | 1420 | 1450 | 217
1 40 d
M 457 9% =
FB 315 508 | 100 | 624 | s00 588 | 216 | 171 | 45 ars ~ '| 38 824 27 1530 270
- L 508 45
FB 355 L6 | 110 | 700 | 710 | 630 | 710 | 254 [ 214 |40 |40 355 900 | 27 1770 287
Talérances [ j14 I. ! j14 l l j 16 E l_____} [ !HHI




