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TRAITEMENT DES ORDURES MENAGERES

1 — Présentation de I’installation :

Fourl Four2

L’installation comprend :

- Une fosse a ordures qui contient les ordures collectées par les camions de ramassage.
Un dispositif élémentaire (non étudié) permet de remplir les sacs poubelles qui sont
convoyes vers les fours. :

- Deux fours a I’intérieur desquels se fait la combustion des ordures.

Chaque four est équipé d’un tapis denté entrainé par un moteur monophasé
permettant la répartition des ordures & I’intérieur du four. La vitesse du tapis est
réglée par un opérateur et cela en fonction du niveau de remplissage du four.

- Un systéme motorisé assure la montée et la descente, le déplacement. 3 gauche et a

droite de la pince.
Un dispositif d’extinction automatique d’incendie en cas de propagation de feu (non

étudié).
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2 - Nomenclature

21 — Inventaire des actionnaires et des préactionnaires

ACTION ACTIONNEURS PREACTIONNEURS
REPERE CARACTERISTIQUES
Entrainer le chariot en M1 Moteur asynchrone triphasé a KMI1 : contacteur ligne
avant et en arriére cage rotor en court-circuit avant
Type LS160 L KM?2 : contacteur ligne
Dem : Y-D : longue dérivation | arriére
KM3 : contacteur étoile
KM4 : contacteur triangle
Monter et descendre la M2 Moteur asynchrone triphasé a KMS5 : contacteur montée
pince rotor bobiné KMG6 : contacteur descente
Dem : RR - 2 temps équipé de | KM7 : contacteur
frein @ manque de courant d’élimination des
résistances rotoriques.
Entrainer le tapis denté M3-M4 | Moteur monophasée équipé de variateur
230V —3,4 A 50Hz ¢lectronique par commande
565W — 702 tr.mn™ dite symétrique.
Ouvrir et fermer la pince 1C Vérin hydraulique double effet | 1D+ : fermeture pince
1D- : ouverture pince

22 — Inventaire des auxiliaires de commande

EVENEMENT A DETECTER REPERE
Ordre d’arrét SO
Ordre de marche S1
Sac poubelle présent . S2
Chariot au-dessus de la fosse 53
Chariot au-dessus du four 1 S4
Chariot au-dessus du four 2 55
Pince en haut S6
Pince en bas S
Pince fermée S8
Pince ouverte S9
Four 1 allumé S10
Four 2 allumé S11
flamme détectée 8512
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-23 — Fonctionnement

Au repos, le chariot est au-dessus de la fosse, la pince est en haut et ouverte, un sac

poubelle est présent. Lorsque I"opérateur donne ’ordre de départ, les actions suivantes
se déroulent :

- Descente pince

- Fermeture pince (préhension du sac poubelle)

- Remontée pince

- Translation a droite du chariot

- Descente pince

- Quverture pince (alimentation d’un four en ordures)
- Remontée pince

- Retour chariot a sa position de repos.

e Il peut arriver qu’un four soit arrété pour entretien. Dans ce cas, le chariot ne
s’arrétera que devant le four qui est allumé.

 Pour éviter que seul le four 1 ne soit servi lorsque les deux fours sont allumés, on
procédera par une priorité tournante, c’est-a-dire on alimentera le four qui n’a pas
été servi la fois précédente.

e [’installation est gérée par un automate programmable industriel (API).

e Les démarreurs des moteurs M1 et M2 sont réalisés de fagon classique mais lancés
par I’automate.

24 — Commande du moteur asynchrone monophasé du tapis denté
Le moteur et son systéme de commande sont représentés ci-dessous :

Réglage de vitesse Bloc de commande du pont mixte et de I’onduleur
par I’opérateur

- - -—-T--

: Es 4 k . K;
2 1 @ T K3
réscau V| : : : : .‘
230v-50Hz _ k\ K__E
D D2 K2 \c- K4

pont mixte filtre onduleur
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Ce dispositif permet de générer une tension uc dont on peut faire varier a la fois la
fzéquence et la valeur efficace.

3 — Alimentation
L’installation est alimentée par un réseau 230V/400V

4 — Travail demandé

*Hxx* Automatisation de Pinstallation****** (5 points)

41 — Etant donné le fonctionnement de I’installation, tracer le grafcet du point de vue :
411 — Partie opérative en donnant la priorité au four 1 lorsque les deux fours sont
allumé (2 points)
412 — partie opérative en prévoyant une priorité tournante c¢’est-a-dire le chariot
s’arrétera devant le four qui n’a pas été servi la fois précédente (2 points)
413 — partie commande et a partir du grafcet élaboré en 411. (1point) ‘

¥r¥irEtude des moteurs M1 et M2*#**%* (9 noints)

42 — Les démarreurs sont réalisés de fagon classique.

421 — Tracez les schémas de puissance des moteurs M1 et M2 (1,5 point)

422 — Tracez le schéma de commande du moteur M2 en supposant que les ordres
de montée , de descente et d’arrét s’obtiennent respectivement par les
boutons poussoirs S13, S14, et So ; (1,5 point)

On propose de gérer les démarreurs par un automate programme industriel :

423 — Citez 3 ¢léments a prendre en compte dans le choix d’un automate
programmable industriel. (0,5 point)

424 — Quel est le réle d’un termmal de programmation ? (0,5 pomt)

43 — Choix du moteur M2 :
Le moteur éléve sur une longueur de 10 metres, un sac poubelle dont la masse est égale

a 500 kg. Le travail est effectué pendant un temps de t = 10 secondes.
En fonctionnement nominal, le rotor tourne a la vitesse n = 1450 tr/min.
Le treuil est accouplé au moteur par ’intermédiaire d’un reducteur Le rendement de

I’ensemble est n = 0,76.

43] — Calculez le travail effectué. On prendra g = 10m/s* (1 point)
432 — Calculez la puissance utile Pu. (0,5 point)
433 — Choisissez le moteur M2 (0,5 point)

44 — Choix de I’appareillage du moteur M1
441 — Choisissez : Q1 ; F1 ; F2 ; KM1 ; KM3 ; KM4 (1,5 point)
On a: QIl, Fl, F2 respectivement le sectionneur, les fusibles associés au

sectionneur, le relais thermique.
442 — On considére que le réseau supporte la pointe d’intensité au démarrage et

que le moteur entraine une charge de couple résistant constant.
a) Calculez le couple nominal (la vitesse nominale est celle indiquée, dans le

document constructeur (0,5 point)
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b) Citez les intéréts et les inconvénients du démarrage €toile — triangle ?
(0,5 point)

c) Quelles solutions préconisez-vous pour palier aux problémes liés au
démarrage étoile-triangle (0,5 point)

*****Etude de la variation de vitesse des moteurs M3 et M4***** (6 points)

45 — Etude de I’ensemble

451 — Sur quelle grandeur le systéme agit pour modifier :

a) La valeur efficace de la tension aux bornes du moteur ? (0,5 point)
b) La fréquence de la tension aux bornes du moteur ? (0,5 point)

452 — Lors d’une intervention de maintenance, il devient nécessaire de changer le
moteur. L’entreprise souhaite utiliser un moteur présent en stock sans modifier
I’électronique de puissance de la machine. Parmi les moteurs suivants :

- Moteur a courant continu a excitation séparée : 200V — 3,5A — 600W — 750tr/min

- Moteur a courant continu & excitation série : 200V — 3,5A — 600W — 750tr/m

- Moteur asynchrone monophasé a cage : 230V —4A — S0Hz - cosp = 0,84 —

620W — 725tr/min

- Moteur asynchrone monophasé a cage : 230V — 2,2A — 50Hz - cosp = 0,8 —

300W — 1430tr/min

Quel est ou (quels sont le(s) moteur(s) qui peut (peuvent) convenir ? Justifiez
sommairement la réponse (1 point)

46 — Etude du pont mixte et de I’onduleur
461 — Etant donné le document réponse figure 1
a) Complétez la figure 1 en indiquant les intervalles de conductions des
différents éléments (1 point)
b) Quel est le role du filtre entre le pont et I’onduleur ? Donnez en le justifiant
bricvement le type de ce filtre (passe-haut, passe-bande}; » Al ) ) :
462 — La figure 2 du document réponse représente les intervalles d‘l: commande de
K1, K2, K3, K4. 1l s’agit d’une commande dite symétrique
a) Complétez la figure 2 du document réponse en tragant le chronogramme de
la tension u(t) en sortie de 1’onduleur dans le cas ou E = 100V (1 point)
b) Déterminez la valeur efficace de la tension u, toujours dans le cas ou
E =100V (0,5 point)
c) Quel appareil faut-il utiliser pour mesurer la valeur efficace de U, ?
(0,5 point)
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DOCUMENT - REPONSE
A RENDRT A LA FIN DE L’'EPREUVE
figure 1

Gt

~ hachurer ou
assombrir Ies

! intervalles de
G = i} tenips pendaunt

: : ; ‘ : == | lesqucls les
g : o } ] i e . . ctomposants

' , . conduisent
0 10 ms 20 ms onduis

figuwre 2

E;O v SR SR e i i e “ e S e

uc

commande des | K1 et K4 fermés ’ K2 et K3 fermés { K1 et K4 fermés

fnferraplenrs

{; K2 et K3 ouverts 1/2 K1 et K4 ouverts 1 K2 et K3 ouverts
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Moteurs triphasés 50 Hz
Rotor en court-circuit CAG

| Caractéristiques électriques des motewrs de 0,4 4 350 kW.

C;}struction FERMEE IP 44
IP 55

Types LS-FLS

Isolation classe B

Puissance Type Intensite absorbée Caractéristigues en charge Vitesse MD2* Masse
In Id gdl gm/ . approx.
L A 4 Rendement% ' Cos.( ;
kw ch A V2 w4 a4 | W2 4 44 | tymn kgme kg
1500 tr/mn (moteurs 4 péles)
0,09 012 LS56 038 289 1.8 1,85 | 41 48 54 048 058 067 1375  0,0008 4 |
- |
012 017 LSB3E 043 279 2 2 52 56 551 052 067 080 135)  0,0014 4,8
ai8 0,25 LSB3E 060 3,50 210 210 | 56 60 63 057 ©es 078 1362  0,0018 5
0.25 0.33 LSB3L 0B85 376 2,24 208 56 62 617 17053 064 073 1400 0,0021 4
0,37 0,5 LS6e3L 1.22 4.7 25 244 | 59 64 64 051 061 073 1380  0,0029 6
0,25 0,33 LS71L 0,82 3,90 1,8 24 50 57 b1 051 0B84 075 1415 0,0027 6,4
0,37 0,50 LS71L 1. 4,36 1,85 25 58 65 67 051 066 076 1400 0,0034 7.2
0,55 0,75 LSBOl:. 1.65 4,61 21 22 60 66 68 050 064 075 1400 0.0055 g
0.75 i LS80L 2.1 4,76 24 24 66 71 72 057 070 075 1400 0,0072 10:5;
0.9 1.25 LS80oL 26 538 29 27 67 73 73 048 061 076 1415  0,0094 12.5 ‘
153 15 LS80S 27 5,67 2.2 24 74 /6 77 060 074 082 1420 00127 14
1.5 2 LSooL BT 5.92 2.3 2,6 75 7 Y78 4057 072 080 1420 0,0157 15
1.8 2.5 LSgsoL 43 5,65 24 2.3 78 80 79 062 075 082 1410 0,0196 17
2,2 3 LS100L 525 63 2,5 26 78 805 81 058 070 079 { 1435 00238 21
3 4 LS100L 7. 6.35 28 2.8 78 81 81 060 072 079 1435. 0,0298 23
4 55 LS112M 95 57 2.3 2,4 79 81 82 056 070 0,78 1440  0,0538 28
4.5 6 LS1i2M 10,8 6.9 2,8 29 79 82 84 057 072 074 1450 0,0601 325
8.5 7.5 LS112MS 1.8 T2 24 25 79 82 83 057 073 085 1435 0,0709 36
5.5 7.5 LS132S 11.8 Tra5 24 25 79 82 83 057 0718 0,85 1435 0,0845 45
LA, 10 LS132M 16 79 3.2 31 81 84 85 066 077 083 1450 0,1338 56
9 12 LS132M 18,6 6.2 2.6 29 83 85 85 072 082 086 1445 0,1541 62
i 15 LS160M 22 5 2.1 2.1 86 875 87 080 0B85 087 1440 0,215 80
15 20 LS160L 293 58 24 25 88 89 89 076 083 0,86 1445 0,292 97
18,5 25 LS180MT 364 58 25 24 88 89 B85 | 0,77 084 087 1450 0,354 113
22 30 LS180L 44,1 55 24 25 88 89 89 073 081 085 1455 0,488 135
30 40 LS200LT 60 6,3’ 25 24 875 895 - 895 | 074 081 085 1455 0,605 170
37 50 LS 2258T 72 64 2.7 25 885 905 90.5{ 074 083 086 1460 1,027 210
45 60 LS225M 855 6 2,7 27 895 91 91 075 083 0,86 1460 2,426 275
55 75 LS 250M 106 6,6 2.7 27 89 91,5 ' 92 0,77 083 0,86 1470 4,43 315
75 100 LS280ST 145 7 3 29 |99 915 92 078 082 085 | 1470 €31 400
-. 90 125 LS280M 173 7 3,1 27 90,5 92 925 | 077 083 085 1475 {629 565
110 150 FLS3158T 21 7.4 34 26 905 92 !93 075 081 085 1475 10,606 685
132 180 LS 315MT 253 7.1 83 26 91,5 93 94 - | 075 081 084 1480 11,868 750
160 220 FLS315MR 291 78 32 26 93 94 94! 081 086 088 1485 23 1340
200 270 FLS315VL 358 8 32 28 a4 945 945 | 082 088 089 1485 28,2 1460
225 305 FLSCB355S 407 5 0,6 2.1 92,7 941 94.5 084 088 089 1485 22,32 1670
250 340 FLSCB355MR | 450 5 0.6 2.1 93,1 944 948 084 088 089 1485 23,76 1730
280 380 FLSCB355M 503 5 0.6 2.1 935 947 095 084 088 0,89 1486 24,2 1815
315 430 FLSCB355LR | 564 5 0,6 2,1 939 95 953 |. 0,84 088 0,89 1486 25,8 1805
355 480 FLSCB355L 634 52 0.6 2 94,2 953 956 | 084 088 089 1487 31 2020
% Extrait du catalogue Laroy-Somer
*J (moment d'inertie) = & Couple en meétre Wewton (mN) = P kW
N tr/mn (en charge)
|PAGE + /11




SECTIONNEURS PORTE FUSIBLES

= BLOCNU +
sans barrette,
sans fusibles, sans

POIGNEE DE COMMANDE
se monte indifféremment
a droite ou & gauchas

APPAREILS COMPLETS

Sectionneurs

porte-fusibles

poignée de Cde (3)

Intensité nominale Intérieure latérale Extérieure
" thermique (1) Référence Référence Référence Référence
A Masse kg Masse kg Masse kg Masse kg
Tripolaires
25 A . LS1-D2531A85 (2) LS1-D2531A65 (2) Poignée frontale DK1-FBOOS
pour fusibles 10 x-38 0,240 0,240 montée d'origine 0.200
50A GK1-EK x GK1-EK » Poignée frontale GK1*APO5
pour fusibles 14 x 51 0,430 0,430 montée d'crigine 0,250
BOA DK1-FB2310 = DKi1-FB23 - + DK1-FADO1
pour fusibles 22 x 58 1.250 1,200 0,050 DK1-FB0OOS
: 0,200
125 A DK1-GB2310 = DK1-GB23 + DK1-FA0Q1 : _
pour fusibles 22 x 58 1,300 1,250 0,050 DK1-FB0OO5
0,200
200 A DKi1-HC2310 = DKi1-HC23 + DK1-HC001
pour fusibles taille 0 4,150 3.300 0,850 DK1-HC005
1,020
Tétrapolalres
25A A LS1-D2531A85(2) LS1-D2531A65 (2)
pour fusibles 10 x 38 = + Poignée frontale DK1-FB0OS
LA8-D254 LAB-D254 montée d'origine 0,200
0,305 0,305
50 A GK1-EM* (4) GKI-EM * (4) Poignée frontale GK1-APO5
pour fusibles 14 x 51 0,570 0,570 montée d'origine 0,250
1
80 A DK1-FB2410 = DK1-FB24 + DK1-FA001
pour fusibles 22 x 58 1,700 1,650 0,050 DKI-FBOO5
: 0,200
125A . DK1-GB2410 = DK1-GB24 + DK1-FA001
pour fusibles 22 x 58 1,760 1,700 0,050 DK1-FB0OS
: 0,200
200 A N DK1-HC2410 = DKi-HC24 + DKi1-HC001
pour fusibles tailie 0 4,850 4,000 0,850 DK1-HCO005
. 1,020

. (1) Avechroches ou barrettes.

(2) Encliguetage direct sur platine Telequick et profilé chapeau largeur 35 mm, ou fixation a entraxe de 110 mm

avec platine DX1-AP26.

(3) Avec 1 contact auxiliaire de précoupure (ce contact est a insérer dans le circuit de commande du contacteur

pour assurer la coupure a vide du sectionneur).
_{4) Tripolaire + Neutre.

* Encliquetage direct sur
profilé’chapeau fargeur 35 mm
ou platine Telequick
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n thermique

Relais tripolaire s de protectio
compenses et differentiels

Courant allernatif ou continu

Puissances normalisées Courant Fusibles Référence Masse
des moteurs triphasés d'emploi 4 associer kg
50/60Hz en catégorie AC3 au relais chaisi
220-240v 380V 415-440V
kW kW kW A Type aM_[fype gl
* * * 0,1 ao0,16 0,25 B LR1-D09301 0,120
x * * 0.16 a 0,25 0,50 LR1-D09302 0120
* * * 0,252 0,40 1 Pt 4 LR1-D09303 0,120
* * * 0,40 a 0,63 1 P2 LR1-D09304 0,120
* * * 063a1 2 i1 LR1-D09305 0120
* 0.37 * 1 ai6 2 it LR1-D09306 0,120
= QBT 0,75 il 16 a25 4 5| LR1-D09307 0,120
0,75 145 1.5 25 a4 € Q LR1-D09308 - 0,120
1.1 272 2.2 4 46 8 6 LR1-D0S310 0,120
1,8 3 3,7 55 a8 12 20 LR1-D09312 0,120
2.2 4 4 7 aio 12 PQ LR1-D09314 0,120
3 5.5 5.5 10 413 16 Pg LR1-D12316 0,120
4 7.5 9 13 a18 20 35 LRi-D16321 0,120
5.5 11 11 1B a2s 25 0 LR1-D25322 0,120
7.5 15 15 23 a3d2 40 53 LR1-D40353 _ 0,340
10 .18,5 22 30 ad4o 40 30 LR1-D40355 0,340
— ] -
11 22 - 25 38 aso 63 00 LR1-D63357 0,340
15 25 30 L A BLRRST 63 00 LR1-D63359 0,340
"18,5 30 37 57 : a 66 {63 Q0 - LR1-063361 i 0,340
22 37 45 66 80 80 125 LR1-D80363 0450
2D 37 45 .60 aso B8O 25 _ RA1-FAG080 1,160
- =
30 - 55 59 75.4105] 100 80 RA1-GA5105 1,160
|
30 55 65 95 a125 125 ZQD RA1-HAG5125 (1) 1,350
45 75 75 120 a 160 160 250 RAT-HA120160 (1) 1350
55 90 20 150 a 200 200 315 RA1-HA150200 (1) 1,350
55 90 110 - 160 a 250 250 500 LR1-FJ250 (2) - 3,960
110 132
75 132 132 200 a 315 315 530 LR1-FJ315 (2) 3.970
90 160 160 250 a 400 400 800 LR1-FK400 (2) 3,980
I 110 ]
ATTENTION! : :
(1) ces relais ne peuvent étre utilisés 110 200 220 315a 500 500 Q0 LR1-FK500 (2) 4270
en courant continu. 132 220 250
(2) ces (e]ais fonctionnent IéO 250 250 400 a 630 630 1250 LR1-FL630 {2) 4,520
sur ransformateurs ] | :
de couranlincorporés 200 315 315 500 a 800 800 250 LR1-FLB0O (2) 5210
et jusqu'a une tension 220 |
maximale de 1000 V ~
250 630 a 1000 1000 LR1-FL1000 (2) 5370
315 -
|
Bornier de réduction Pour montage sur contacteurs LC1-D40 et LC1-D63 | LAT7-D4058 0,050
Bornier Pour montage séparé de relais LR1-D09 4 025 (AT-D0954 0,060
> LR1-D40 et D63 LAT-D4054 0.165
|
[PAGE 9 /44



DF2-CAsee
DF2-CMee

DF2-EAcee
DF2-ENes

DF2-FAss
DF2-FHes

Cartouches-lusibles

pour seclionneurs

classe a
classe gF ou g1t

.
protection des appareils 4 forles poinies d'intensilé (moleur, éleclro de frein, elc)

prolection des circuils sans pointe d'inlensité imporlante [chautlage, elc ).

s - o mmee S

Carlouches-lusibles sans perculeur

ﬁarlouches-!uslbles classe aM

Carlouches-fusibles classe gF ou g1

Calibre Référence Masse  Calibre Rélérence Massg;
en A unilaire ! kg en A unilaire kq
Cadouches-lusibles cylindriques 8 5 % 31,5 pour porie-fusibles DF6-ABOS (1)
1 DF2-BA0100 0010 "1 DF2-BNOT00 0,010 .
2 DF2-BAD200 0010 2 DF2-BN0200 001"
q DF2-BA0400 0010 4 DF2-BN0400 001
6 DF2-BAG600 0010 6 DF2-BN0600 ; 005
8- DF2-BA0300 0010 & DF2-BN0800 0,010
10 DF2-BA1000 0010 10 DF2-BN1000 0,01p
12 DF2-BN1200 % 001
T—-E?W——*m
20 DF2-BN2000 % 0,010
Cardouches-fusibles cvlindrigues 10 x 38 pour seclionneurs LS1-D el porte-lusibles DFE-AB10 (1)
0.16 DF2-CADO1 5 0,010
0.25 DF2-CA002 0010
0.50 DF2-CADOS 0010
1 DF2-CA01 0,010 3
2 DF2-CA02 0010 2 DF2-CNO02 0,010
4 DF2-CAG4 0010 -4 DF2-CN04 0,010
3 DF2-CA06 0010 & DF2-cNos ] 0,010
B DF2-CA08 0010 8 DF2-CHNO08 0,010
10 DF2-CA10 0010 10 DF2-CH10 0.010
12 DF2-CA12 0010 12 DF2-CN3i2 % 0,010
16 DF2-CA16-%- 0010 16 DF2-CN16 % E 0,010
20 DF2-CA20 # 0010 20 DF2-CN20 % 2 0,010
25 DF2-CA25 % 0010 25 DF2-CN25 % 0,010
32 DF2-CN32 % 0,010
Cartouches-lusibles cylindriques 14 x 51 pour sectionneurs GKI1-E (1)
0.25 DF2-EA002 0,020
0,50 DF2-EA005 " 0,020
1 DF2-EA01 0,020
2 DF2-EAQ2 0020 - - .
4 DF2-EA04 0020 4 DF2-EN04 0,020
6 DF2-EAD6 0020 & DF2-EN0S - 0,020
8 DF2-EAD8 0,020 :
10 DF2-EA10 0020 10 DF2-EN1Q 0,020
12 DF2-EA12 0020 :
i3 DF2-EAT6 0020 16 DF2-EN16 0,020
20 DF2-EA20 0026 20 DF2-EN20 : 0,020
25 DF2-EA25 0020 25 DF2-EN25 5 0,020
3?2 DF2-EA32 % 0020 32 DF2-EN32 & 0,020
40 DF2-EA40 & 0020 40 DF2-EN40 & - 0,020
50 DF2-EAS0 % 0.020 i
Carlouches-fusibles cylindriques 22 x 58 pour seclionneurs DK1-FB, GB (1)
4 DF2-FAG4 0,045 3
DF2-FADS 0,045 3
8 DF2-FA0B 0,045
10 DF2-FA10 0045 10 o DF2-FN10 0,045
16 DF2-FA16 0,045 :
20 DF2-FA20 0045 - 20 DF2-FN20 ; 0,045
25 DF2-FA25 0045 25 -7 DF2-FN25 o 0,045
32 DF2-FA32 0045 32 DF2-FN32 0,045
40 DF2-FA40 0045 40 DF2-FN40 T 0,045
50 DF2-FA50 0045 50 DF2-FN50 0,045
53 OF2-FA63 0,045 63 DF2-FHE] * 0,045
80 DE2-FAS0 % 0045 B80(3 DF2-FN80 0,045
100(3) UF2-FA100 0045 100(3 DF2-FN100 % 0,045
125 (3) OF2-FAT25 % 0,045 - E :
Cartouches-fusibles & coutenux lalile 0 pour sectionneurs DK1-HC (2) Sy :
<5 DF2-GA1051 * 0230 30 DF2-GN1051 : 0,230
63 i DF2-Ga1uGl * 0230 63 OF2-GN1063 0,23
80 DF2-GA1081 % . 0.230 80 __DF2-GK1081 0,230
100 ____DF2-GA1101 % 0230 100 DF2-GH1101 0,230
125 - DF2-GAT121 » 0230 125 DF2-GNi121 0,230
160 ~ DF2.GA1161 & 0230 160 DF2-GH1161 _ 0,230
200 DF2-GA1201 % 0230 e

{1TVenle par quantie indiis
(2 Venle par quantité indivis
(3) Calibras pour DKI-GO.

* Surdace ga contact argen

isible de 10

ible ge 3

1t
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COURANT ALTERNATIF

CHOIX DES CONTACTEURS SELON LA CATEGORIE D'EMPLOI

Emploi en
catégorie AC1

********************** —"*“"‘—__—._'i‘————i________

Courant d'empiol maximal i
Taille - LC1- LCt- LC1- LCI- LCI- LCi- LCt- LC1- LCI- LCI- LCi- LC1- LC1- Le1- LCt- LC1-

des DOS D12 D17 D25 D32 D4o D50 D63 D80 FF4 FG4 FH4 FJ4 FK4 FL4 FX4
contacteurs AG5 A65 A65 AB5 A65

; 2 barres de
Avec section 4 4 6 10 10 16 WWM
de cable (mm?2) " e
- T 7-—*‘%“*_———-—4_____“
Courant d'emploi - il i
AClenA & <40°C 25 325 32 40 50 & & m@m
température <65°C 20 20 96 a2 44 5570 70 100 180 240 300 430 580 B850 1350

ambiante ST 97T AT 20 28 35 49 o6 56 80 160 180 250 340 500 700 1100
—-—-—_._______‘_—-—#—1________5___

Augmentation du courant d’emplol par mise en paralléle des péles

—

Appliquer aux courants ci-dessus les coefficients suivants qui tiennent compte d'un partage souvent inégal du

courant entre les pdles : 2 pdles en paraligle :K=16 3 poles enparaliéle : K =225 4 péles en paraliéle : K= 2.8

Emp]oi en Courant et pulssance d'emplol (température ambiante < 55°C)
‘ . Taille LC'I' LC1- LC1- LCI- LCI- LC1- LC1- LCI- LCi- LOA- LCi- LC1- LCT1- LCa- LC1- LC1-
categorie AC3 o DO D12 D17 D25 D32 D40 DSO D63 DBO FE4 FG4 FH4 FJ4 FK4 FL4 Fx4
contacteurs AB5 AB5 A65 A65 AGS
U<d440V : e
Courantd‘emploi AC3 9 12 d6)/250 32} 40 50 63 80 115 185 265 400 500 630 780
jusqu'a enA > § L s
Puissance 220 259 9 4 S5 75 1ti 15 18,522 30 55 75 110 147 200 220
nominale _i‘————__ .
d'emploi P 380V 4 55 75 11 15 18522 30 37 55 go 132 200 250 335 400
en kW
(Puissances 415V 4 55 9 1% 15 7227 95 Ay 45 59 100 140 220 280 375 425
nomalisées
des moteurs) 440V 4 55 9 11 5. 227 a0 87 45 59 100 140 250 295 400 425
500V 55 75 10 15 18522 300 37 55 75 110 160 257 355 400 450
660V 65 75 75 15 18,5 30 33 37 45 90 132 200 335 400 450 475
_ > = S Sl
1000V - = = = - - = = = 65 100 147 185 355 450 450
Fréquences maximales de manceyyres (en fonction de la puissance d’emploi et du facteur de marche) (@ < 55°C)
Facteur  Puissance LCI- LCi- LCI- LCI- LCI- LCI- LCi- LCI- LGT- LOT- LG LCi- LCT- LCA- LCT- LeA-
de d'emploi D09 D12 D17 D25 D32 D40 D50 D63 BE0 FF4 Fo4 FH4 FJ4 FK4 FL4 Fxd
marche AG5 A65 AB5 AGB5 A6S5
<85% P 12001200120012001(1)0100010001000?50 750 750 750 500 500 500 500
=85% 05P 300030002500?500250025002500250020002000200020001200120012001200
— <2 1200 1200 1200 1200
<25% P 1800 1800 18CQ 1800 1200 1200 1200 1200 1200 1200 1200 1200 1200 1200 1200 600
Emploi en Courant coupé maximal en fonction du service (limite thermique, température ambiante < 55 °C)
e 1 Man/heure * LC1- LC1- LC1- LC1- LCT- LCT- LCI- LC1- LCT- LGi- LCI- LGT- [C1- Loy~ LCi- Lot-
categories AC4-AC2 ¥ Facteur D09 DI2 D17 D25 D32 D40 D50 D63 DB FF4 FG4 FHA FJ§ FK4 FLe b
Ug 440V de marche AB5 ABS AB5 A65 A6S

de 150et15% A3 _ 40 45 75 B0 110 140 160 200 280 380 580 780 1100 1400 1600
4 300el10%

de 150et20% A 27 3 40 6 70 98 120 148 170 250 350 500 700 950 1250 1400
a4 600eti0%

de 150et30% A2 30 35 5 & 8 100 132 145 215 300 400 600 750 950 1100

4 1200et10%

de 150et55% A 19 24 30 45 S0 62 B0 110 120 170 240 320 450 600 720 820
4.2400et 10%

150e185% A 1621 % 40 45 53 70 56 —io 125 170 230 350 500 660 715
600et10% '

* Ne pas dépasser [a cadence maximale de cycles de manceuvres mécaniquas
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