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INSTALLATION DE CHARGEMENT
DE BARRES METALLIQUES

1 — CAHIER DES CHARGES

1-1- Synoptique

S5

CHARIOT

Electroaimant

10m

POSTE DE CHARGEMENT -

POSTE DE DECHARGEMENT
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1-2 - Présentation
L’installation ci-dessus comprend essentiellement :

- Un chariot comportant deux moteurs a savoir :
e M1 : montée et la descente de I’électroaimant ;
e M2 : translation droite et gauche du chariot ;
- Un électroaimant pour la préhension des barres métalliques

1- 3 — Nomenclature

131 — Boutons poussoirs et capteurs

Repere Désignation

51 Bouton poussoir de mise en marche

S2 Fin de course chariot au poste de chargement
S3 Fin de course électroaimant en haut

S4 Détecteur d’objet métallique

S5 Fin de course chariot au poste de déchargement
S6 Détecteur photo électrique électroaimant en bas
S7 ' Capteur présence wagonnet

1-3-2 — Actionneurs et Pré actionneurs

ACTIONS ACTIONNEURS PREACTIONNEURS
Montée électroaimant Moteur-frein asynchrone triphasé KM1
Descente électroaimant rotor en court-circuit : MI KM2

Dem: D

Translation gauche chariot | Moteur asynchrone triphasé rotor en KM3
court-circuit : M2

Translation droite chariot Type : LSES 160 MR KM4
Dem : D
Prise des piéces métalliques | Electroaimant triphasé Y1 KMS5
' 400V -16A

1- 4 - Fonctionnement :
L’installation est représentée dans la position de repos.

Lorsque 1’opérateur s’est rassuré de la présence au moins d’une barre métallique, il actionne
le bouton poussoir départ cycle. L’action de I’opérateur entraine :

La descente de 1’électroaimant,

L>arrét de la descente et I’excitation de 1’électroaimant (préhension de la barre)
La remontée de 1’électroaimant 15 secondes apres

La translation du chariot et I’arrét en position de déchargement

La descente de I’électroaimant

QL @ & @G
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Si un wagonnet est présent au poste de déchargement il y a :
o L’arrét et la désexcitation de I’électroaimant
o 5 secondes aprés, le chariot retourne en position initiale

Si un wagonnet est absent au poste de déchargement:

o Une siréne se met en marche pendant 10 secondes (appel camion). Si malgré
cela aucun camion ne se présente, la siréne se remet & fonctionner trois
secondes aprés 1’arrét. Si aprés trois tentatives aucun camion n’est toujours
présent, il y a:

o Descente de I’¢lectroaimant pendant trois secondes.

o L’arrét et la désexcitation de 1’électroaimant

o 5 secondes aprés, le chariot retourne en position initiale
La barre est évacuée manuellement avant [arrivée d’un autre wagonnet.

Un autre cycle peut reprendre  condition que I’opérateur donne I’ordre de départ.

1-5 — Sécurité et protection

v

v

v
v

osition ont deux contacts (10 + 1F) et interviennent directement

'T‘r-w-s les cnhfa-nvn r‘e p

Tou aptenss d
dans la commande.
Les sectionneurs portes fusibles Q1, Q2 et Q3 sont respectivement en téte des circuits
terminaux des moteurs M1, M2 et de I’électroaimant Y1

Les relais thermiques F4, F5 protégent respectueusement les moteurs M1, M2 contre
les surcharges faibles et prolongées et contre la marche en monophasé. i

Les masses sont reliées a la terre.

I’installation est protégée en amont par un disjoncteur magnétothermique QO.

1-6 — Alimentation

On dispose d’un réseau triphasé 230/400V + Neutre + Terre — 50HZ :

1-7 — Schéma unifilaire simplifié de Pinstallation électrique
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2 — TRAVAIL DEMANDE
2-1 _ Conformément au cahier des charges, tracez le grafcet du point de vue partie opérative

et le grafcet du point de vue partie commande.

2-2 - Tracez le schéma développé de puissance de I’ensemble de I’installation.

2-3 — Choisissez le moteur M1 sachant qu’il est équipé d*un réducteur a vis et qu’il doit
pouvoir lever une charge maximale d’environ 500 Kg. Le temps de levage est de 15
secondes pour une distance de 10 mctres.

= Précisez en centimétres pour le moteur choisi les cotes d’encombrement ci-dessous
v" La hauteur totale du moteur
v Le diamétre carter sans les anneaux de levage
v' La hauteur de I’arbre du moteur a partir des pattes de fixation
v’ La distance totale entre les pattes de fixation.

2-4 — Choisissez le disjoncteur Qo et le déclencheur associé. Précisez la valeur de I’intensité
de réglage du thermique et la plage du déclenchement magnétique.

On donne :
o Le courant de court circuit présumé Icc = SKA
o Le courant d’appel peut atteindre 10.In
o Latempérature n’excéde pas 30° C
o La résistance interne du bobinage de I’électroaimant est négligeable.
o La puissance du moteur M1 est supposée égale a P = 5,5KW avec cosp = 0,8

2-5 — Quelle est la valeur maximale de la prise de terre des masses d’utilisation qu’il faut
prévoir sachant que nous sommes dans un milieu sec ?

2-6- Pour le moteur M1, quel est le type de frein utilisé ?

2-7 - Que peut entrainer pendant le fonctionnement une coupure de courant du secteur et
quelles solutions électriques envisageriez-vous ?

2-8 - Choisissez pour le moteur M2
a) le sectionneur Q2 et les fusibles associ€s F3

b) le relais thermique F4
¢) les contacteurs KM3 et KM4 sachant chaque contacteur doit avoir au moins une durée

de vie électrique égale 1,5 millions de manceuvres.

2.9 - Le moteur M2 a cramé. On se propose de le remplacer sans modifier le démarreur par
le moteur asynchrone LSES 160 L.
a) Citez au moins quatre dispositions pratiques a prendre avant I’installation de ce
moteur ¢
b) Vérifiez si les appareils électriques de protection et de commande initialement
installés pour le moteur M2 conviennent toujours. Sinon, donnez les nouvelles

références.

o Justifiez pour chaque cas vos réponses
st st e o ok ok ok ok ok s ok st ok o ok ok sk ok ke sk ok kR ok
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LSES

Sélection

s ‘Moteurs asynchrones triphasés
| haut rendement

IP55-50Hz-Classe F-AT80K-230VA/400V Y et 400V A - $1 -ClasseIE2

) ) Rardaront pourant Moment Mc!'nen!
Punssance Vlle‘sse Mumgm Intensité Facteur CE| 50034-2-4 démarrage/ démarrage/ maximum/ hv'!pmepl Masse Bruit
nominale nominale nominal nominale de puissance 2007 Ccur;n! Moment Mcm-!em d'inertie
Type nominal nominal nominal
2 N, M, L aoary Cosg n J IM B3 LE:
Id/in MM MM
KW min~! N.m A 444 34 2/4 404 24 204 kg.m? kg db(A)
LS 56 M 0.06 1380 0.4 0.29 0.76 0.69 0.62 41.8 37.1 29.7 238 24 2.5 0.00025 4 47
LS 56 M 0.09 1400 0.6 0.39 0.60 0.52 0.42 55.2 49.6 42.8 32 2.8 2.8 0.00025 4 47
LS 63M* 012 1380 08 044 070 058 047 561 539 468 3.2 2.4 2.3 0.00035 48 49
LS 63 M* a.18 1390 1.2 0.64 0.65 0.55 0.44 61.6 55.0 51.3 37 26 26 0.00048 5 49 |
LS 71M* 0.25 1425 77 0,80 0.65 0.55 0.44 69.4 66.8 59.8 46 2.7 2.9 0.00068 6.4 49
LS 71 M 0.37 1420 2.5 1.06 0.70 0.59 0.47 21 71.7 66.4 4.9 2.4 28 0.00085 7.3 49 !
LSTIL* 0.55 1400 38 1.62 070 062 049 704 700 65.1 48 2:3 25 0.0017 8.3 12 ‘
LsaoL* 0.55 1410 3.7 1.42 0.76 o.68 0.55 73.2 69.1 62.1 4.5 2.0 23 0.0013 8.2 47 J
LSES BOLG 075 1445 50 17 077 069 055 801 808 790 56 1.8 26 000261 117 47 ’
LSES90S 11 1435 7.5 2.4 0.82 0.75 0.62 81.5 83.3 83.0 5.4 1.9 25 0.00298 12.2 48
LSES90L 1.5 1445 8.8 3.2 0.80 0.7 0.55 83.0 83.9 82.4 55 1.9 24 0.00374 14.6 48
LSES100L 22 1440 14.6 4.6 0.82 0.74 063 84.7 859 86.1 6.3 23 2.2 0.00531 21.3 48
LSES100LR 3 1439 19.9 6.5 0.78 0.72 0.58 85,5 86.7 86.4 7.1 3.0 4.1 0.00665 257 48
LSES 112 MU 4 +1455 26.3 8.4 0.79 0.71 Q.57 87.0 87.9 875 7.2 25 3.2 0.0129 35 49
LSES 132SU 55 1455 35.9 1.9 Q.76 0.67 0.53 87.7 88.4 87.5 7.2 26 3.7 0.0157 42 49
LSES132M 7.5 , 1458 48.6 14.6 0.83 0.76 0.63 88.9 89.8 89.3 8.0 29 3.9 0.0252 57 62
LSES 160 MR 1 1458 722 21.2 0.83 0.78 0.66 90.1 809 90.5 8.2 3.3 4.0 0.035 77 62
LSES160L 15 1457 97.9 28.2 0.84 0.80 0.69 90.8 91.8 921 7.4 2.2 3.1 0.07 91 652
LSES 180 MT 18.5 1458 121 35.1 0.83 0.78 0.66 91.4 92.1 92.1 7.8 2.9 36 0.08 103 64
LSES180LR 22 1458 144 41.0 0.84 0.79 0.67 g1.8 92.5 82.5 7.8 2.8 3.3 0.09 115 64
LSES 200LR 30 1463 186 56.5 0.83 0.78 0.67 92.4 92.8 92.5 7.0 28 2.8 Q.16 164 69
LSES 225 ST 37 1469 240 69.7 Q.82 0.78 0.68 92.9 93.7 93.8 6.3 27 27 0.23 205 64
LSES 225 MR 45 1471 292 84.1 0.83 0.79 0.68 93.3 93.9 93.8 6.9 23 2.4 0.29 235 64
LSES 250 ME 55 1482 355 102 0.84 0.79 0.69 94.1 94.4 93.9 74 28 2.7 0.65 328 69
LSES 280 SC 75 1482 483 138 0.83 0.78 0.67 94.5 946 94.0 8.8 24 2.8 0.86 392 70
LSES 280 MD S0 1481 582 166 0.83 0.78 0.68 £4.6 84.8 84.3 7.8 34 37 1.03 455 69
LSES 315 SP 110 1488 706 204 0.82 0.78 0.67 84.5 941 92.8 7.9 3.1 3.4 232 670 76
LSES 316 MP 132 1486 855 238 0.85 0.81 Q.72 85.4 95.2 94.3 7.9 3.1 3.4 279 758 70
LSES 315 MR 160 1484 1027 288 0.84 0.80 0.72 95.2 95.2 945 75 28 28 3,26 850 77 !
LSES 315 MR? 200 1484 1295 361 0.84 0.79 0.68 95.7 95.8 95.2 7.6 28 3.0 3.25 850 I !
* Motetirs non concernés par [E2 1. Echauffement classe F |
Puissances Hors normes
) Rendement F:ouraut _Moment Mornem
Puissance Vile.sse Moment Intensité Faz_:teur CEI60034.21 démarrage/ démarrage/ maximum/ Moment Masse  Bruil
nominale no_rmnale nominal nominzle de puissance 2007 Cou{am Mom_ent Mon-[ent d'inertie
Type . nominal nominal  nominal
P N, M, dytion Cosgp n i A M J IM B3 LP
kw min~1 N.m A 414 3/4 2/4 414 3/4 2/4 kg.m?2 kg db(A)
LSES80LG 0.9 1437 6.0 21 0.83 Q.74 0.60 80.0 81.7 80.0 55 1.9 25 0.00374 12,5 47
LSESB0LG 1.1 1435 75 24 0.82 0.75 0.62 81.5 83.3 83.0 8.2 24 238 0.00374 127 47
LSES 90 LU 1.8 1442 12.4 3.8 0.81 072 0.57 83.9 84.4 828 66 26 23 0.0043 19 48
LSES 132 MU 9 1462 58.9 17.4 0.83 0.77 0.65_ 89.8 90.5 89.9 8.0 33 o7 0.0293 68 62
LSES160LU 18.5 1458 121 35.1 0.83 0.78 0.66 91.4 92.1 921 78 29 36 0.08 957 62_
LSES 180 LUR 30 1463 196 56.5 0.83 0.78 0.67 92.4 92.9 925 7.0 2.8 2.8 0.16 160 69
LSES 225 MG 70 1482 451 127 0.84 0.79 0.68 94.4 94.4 936 8.8 2.0 29 0.85 380 69
LSES 280 SU 145 1487 937 261 0.84 Q.79 0.69 95.4 95.1 93.9 9.0 33 3.4 3N 800 70
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steurs asynchrones triphasés
haut rendement
LSES

Dimensions
Cotes d’encombrement des moteurs asynchrones triphasés fermés LSES - IP 55
Rotor a cage
Dimensions en millimétres
- a pattes de fixation
' e LB
e I v @ AC o U L
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AB “ ‘ BB
Dimensions principales

Type AAST Bl BB EC EVARREEK HRN HL D AcT HDE BB I I AD ADI CA
LSES BOL 125 157 10 120 5 10 29 10 10 8 170 205 26 17 255 8 43 43 - EIRE5a
|SES 80LG 125 157 100 125 50 14 3 10 10 B0 185 215 247 204 255 8 43 4 - - 99
LSES90S W0 77z 10 12 5 10 37 10 M 9 10 25 2175 177 266 84 - 43 43 - e
LSES90L 4 172 1% 182 5 28 39 10 M 90 190 225 2445 204 255 8 43 43 - S ch
LSES100L 60 1965 140 165 63 12 4 12 13 100 200 240 290 250 265 8 43 43 M8 45 9
LSES{00LR 160 186 140 165 63 12. 40 12 13 100 200 240 309 264 265 8 43 43 18 45 11
LSES112MR 190 220 0 165 69 13 45 12 14 112 200 252 309 264 265 8 43 43 M 45 1
LSEST1ZMU 190 220 140 165 70 42 52 12 14 M2 235 261 333 288 355 86 43 43 - - 30
LSES112MG 190 220 140 165 70 12 52 12 14 112 235 261 315 265 355 85 43 43 - =
LSES 1325 26 280 140 170 89 16 42 12 18 132 220 304 350 306 325 126 63 63 130 45 128
LSES{32SU 216 250 140 170 83 16 42 12 16 132 220 304 377 3 5 126 6 6 180 45 1R
LSES 132M 26 250 178 208 89 A6 ¢ 50 12 15 132 266 822 36 3. AT oA 83uns 630 M0, 45, 126
LSES12MU 216 250 178 208 83 15 50 12 16 13 265 3 412 st 17 1% 63 63 M0 45, 18
[SES160MP 254 294 210 294 108 20 64 145 25 160 264 350 468 407 585 126 63 63 155 45 154
LSES{60MR 254 204 210 294 108 20 64 145 25 160 264 350 495 440 585 126 63 63 155 45 1N
LSES 160 M 954 994 254 994 108 20 B0 145 25 160 312 395 495 435 4275 135 88 64 - i
LSES 160L J56 o4 254 294 108 20 60 - 145 25 160 312 395 435 436 4275 135 B8 64 - o
LSES160LU 254 294 254 294 108 20 60 145 25 160 312 395 510 450 4275 135 88 04 - s
LSES180MT 279 322 241 316 121 20 79 145 2 180 312 428 485 435 G475 18 M2 B - - 138
LSES1B0LR 279 324 279 316 121 20 79 145 28 180 312 428 520 450 5475 186 M2 9 - - 125
LSES 180L 979 339 279 329 121 25 86 145 25 180 350 435 552 481 635 186 112 98 - - 159
LSES200LR 318 378 305 35 133 30 108 185 30 200 360 456 620 539 695 186 M2 % - - 104
LSES 200L 43 388 305 375 133 35 103 185 3 200 390 476 621 589 77 186 M2 % - - 1%
LSES200LU 318 388 305 375 133 35 103 185 3 200 390 476 669 587 77 186 M2 9% - 194
LSES2258T 6 431 286 386 143 50 127 185 36 225 390 5% 6275 545 61 23 M9 2 - -0
LSES2Z5MT 356 431 311 38 148 50 127 185 3 225 390 535 6275 545 61 21 M9 42 - S
LSES225MR 356 431 31 36 149 50 127 185 36 225 390 5% 6755 593 &1 231 M9 M2 - S 900
ISES225MG 356 420 311 375 142 30 65 185 30 25 479 630 810 7275 68 202 161 181 - - 30
LSES250MZ 406 470 349 449 1675 70 150 24 A7 250 390 560 6755 593 61 231 M9 142 - -
LSESZ50ME 406 470 349 420 168 35 90 24 36 250 479 656 810 716 675 292 151 481 - - 303
LSES250MF 405 470 349 420 168 35 90 24 36 250 479 656 80 776 675 292 151 181 - . 353
[SES200MC 457 520 419 4718 190 35 90 24 35 280 479 686 810 716 675 292 151 81 - S
LSES280SC 457 50 368 478 190 35 90 24 35 280 479 66 810 716 675 202 151 181 - =R
ISES280SK 457 533 368 495 190 40 8 24 35 280 586 746 %21 B 99 28 191 16 e 312
LSES280SU 457 533 368 495 19 40 85 24 35 280 586 746 991 87 99 200 451 8 - )
LSES280MD 457 500 419 478 190 35 90 24 35 260 479 685 870 B0 675 292 151 181 - e T
SES315SN 508 594 406 637 216 40 140 28 50 315 479 805 80 776 45 418 180 2% - 248
LSES315MP 508 504 457 53 216 40 114 28 70 315 586 855 947 845 615 48 180 26 - - 290
LSES31SMR 508 594 457 5% 216 40 114 28 70 35 686 865 1017 947 615 418 180 2% - - 30
LSES315SP 508 504 406 57 26 40 114 28 70 315 585 865 947 845 615 418 180 23 341

* AC : diamétre carter sans les anneaux de levage.

** | B1 : moteur non ventilé.

VR




TYPES DE COURBES DE DECLENCHEMENT

Déclencheur courbe B

Déclencheur courbe C

Utilisé lorsque les longueurs de cables sont importantes
avec protection des personnes en régime |T ouTN.

Usage général, protection des cables alimentant des—g
récepteurs classiques.

Fonctionnement magnétique de 345/ oude 32348 l.. | Fonctionnement magnétique de 53 10 loude7310/ .
;,; 10000 ;- = w 10000
Q : 5 :
S aooo ; S 4000 :
o H
2 000! o 2000 i
S 1000 < 1000
8 400} a a0
£ : E !
2 200 ] s o
100 ! 100 J ]
a0 40 ;
20 : L
10 -
4 4 Jl
2 - 2
i i ;
o4 0.4
3.2 0,2
: B
R 0.1 c
ovs 004 -
0.02 0,02
001’ . 0.01 :
b as 2 3 € A 15 20 30 tin s S & 8 10 15 20 30
) Muitiples de /, Multiples de /,
Déclencheur courbe D

Utilisation pour les circuits & fort courant d'appel
(transformateurs, moteurs).
| Fonctionnement magnétique de 103 14/,

1R

Temps en secondes *
=]
8

Il existe d'autres déclencheurs d'utilisation moins courante.
Courbe K : déclenchement de 102 141,

Utilisation pour la protection des circuits et des récepteurs
a forts courants d'appel (transformateurs, moteurs, circuits
auxiliaires).

Courbe MA : déclenchement & 12 , sans dispositif thermi-
que, le déclenchement est uniquement magnétique. Pro-
tection des démarreurs de moteurs.

Courbe Z : déclenchement de 2,4 & 3,6 /,. Ce déclencheur

400 est utilisé pour la protection des circuits électroniques. §
200 - =
1008 Plages de fonctionnement des déclencheurs
49 Déclencheur magnétique :
g il 2, 31, [s1, oI, 18I, WMI
. MA
u.; [etima] [ DEE |
%2 Temps de coupure
:0: Il est impératif de limiter le temps de défaut car : '
e * les isolants vieillissent ; 8
001 * les efforts électrodynamiques sont 3 limiter : 5

1520 30
Multiples de /,

« le risque de destruction des organes de I'installation croit
avec le temps.

[PAGE  Z /42

o




| i s
| B «> 2QINod
_. ] ) [ | «7Z % 2QINn0d ()
,_ m u , : [ « (" 9gInod M
| S n ™ = nl E = B | <D 2qmoo _ b
_. n.u = | 17 H i K ) «g» 2qIN02 Y1 anbusugeyy |
= €9 |¢9 €9 €9 .
= 0S| 0S os]  oc B
« 0% 07| 0% 0%  ob 0¥ ma
= zeleg| e 4 42 | 49
& 001 _ <v, el & 5z
m 08 0 0z 02 02
e €9 91 91 91 . 91
= 0S o1l or i 01 01 (v) °J snbrurrayy,
% ¢y Dy oy | €20 | aDM] g SRz ¢ «qn 4N 4T €D ugn D USEESE:OEEMNE INIYDUII(T
T : . 3[qea8ueysIa1ur ucu
v E ] B ] = B M INIYIUI[OIP d0[g
w. 0€ |ST] 0T |01 0r | S | A0¥ZDD (W) 2indnos ap Joanog
=z Qe (01 0f JSv il Op loz| " 0c el oliier| TS e & i e VO (v3) 2adnos ap 1oanoy |
e e 1| vee| U] vee|1| vee| 1| vee| 1| ez 1] pee| 1 $219d 3p JIqUION |
N 00< 006 008 00S .| 00¢ 008 005 : TURWR[OS],P UOISU]], ]
4 052 052 0sz 05" 0¢e 0s2 0sz ole o
= == (V) sudisse uemor;
B 0% ¥ 0¥ 0Fb S1y 0% (0i47 0¥ YO
= Qo 0% B 00T{ Do 0% & €900 0F 8 0%| Do 0F B G2 Do 0% ¥ £9| Do 0E ¥ £9| D 0C ¥ 0%
N} oS A ‘N09D - | n :
g DT b B :
= . ; - , ,
L .
©
|




CALCUL DE LA PUISSANCE DE LA MACHINE ENTRAINEE

les conduites.

IOUVEMENTS RORIZONTAUX

Pen kW
m : charge en tonne
v :vitesse en m/min
n :rendement du réducteur
- réducteur & engrenages = 0,8
- réducteur a vis = 0,55
K : coefficient de roulement
(courbes ci-contre)
@ Galets acier montés sur paliers
@ Galets acier montés sur roule-

ments

@ des galets en mm

{ Machine & laver
1200 kg de linge m en tonne (charge)
|sec 2,2 kW g : accélération = 9,81 m/s?
: Essoreuse : @15m:60min" ;9 kW P=mg i v: vitesse de levage en m/s
i @12m;800 mﬁn‘: 15,5 kW N |n:rendement du treuil
B 1m; 1000 min”: 4 kW - réducteur & engrenages = 0,8
(Mise en vitesse en 2 min sous S
un couple de 2 M,) . EEUEEHG s =093
|-+ . APPAREILS DE POMPAGE APPAREILS DEVENTILATION
PenkW g =981 m/s? P:enkW
gen /s : débit d'eau g=981m/s?
h : hauteur manométrique en m q:: débit en m3h
7 : rendement de a pompe LA pression totale en mm d'eau
- pompe centrifuge = 0,6 10007 |, - rendement du ventilateur
— pompe & piston = 0,65 - ventilateur & hélice = 0,25
h=hy+h+p - ventilateur centrifuge = 0,6
h : hauteur manométrique en m
hy : hauteur d'aspiration en m
h, : hauteur de refoulement en m
p : pertes de charges évaluges
en métres de hauteur d'sau dans | X

Ey

23

20 .29

\\\EL\E
10 b

B N N
@
0 100 200 300 400 mm
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Sectionneurs porte—fusiblgs

Support coupe-circuit

pour lusbde cylindrique 10 x 38

c3blage 1 a 4 mm®

Inlensiie 7= " Composilion’ Dispositif Rélécence Masse
neminale v de kg
therrrique commande
380Y
Sectionneurs 25 A Teipoigrre + 2 “F" Frontale LS1-D253 0240
saas broche, ni fusible, Fusibles 10 x 38 S
équipé du disposizif jusqu'a Téirapolaire + 2 "F* Frontale LS1-0253 0,240°
de commande interne 25 A {aid) 5 +
avec 2 contacis auxitiaires 20A (g1 LAS-D254 0,065
de précoupure. ; :
{Ces contacts sort 3 inzérer 50A Tripoiaire + 2 “F~ Intarieure DK1-EB1310 0,800
dans le drcuil de commande Fusibles i4 x S1 g o
du contacleur gour assurer jusqu'a o :
la coupure a vide du sectionneur) 45 A (aM) Tétrapolaire + 2 “F" Inlérieure CK1-EB1410 0.800
40 A (g1) :
80A Tapolaire+ 2 “F°  Intérieure DKi1-FB1310 > 1250
Fusibles 22x 55 -
jusqu‘a S
BOA Tétrapolsire + 2 “F~ Intérievre DK1-FB141G . 1,700
(2M ou g1)
1254 Tripolaire + 2 *F~  fatérieure DK1-GB1310 1300
Fusibles 22 x 58
jusqu'a
1004 Tétrapolaire + 2 °F~ Intéricure DK1-GB1<£10 1.750
’ {2M ou gf)
Blocs nus . 254 i Unipolaire LAS-D254 005
sans broche ri fusible y permst de réafiser un séctioanewr LS 1D teirapolaire oo pentapotaxe
"Seetionnesrs nus S0A Tripolaire + 2 “F* OK1-EB13 0,78
sans broche, ni fusible s g 5
sans disposi‘ﬁfcfe Tétrapolaire + 2 “F~ DKi-EB14 0760
commande .
BOA Tripolaice + 2 *F~ - DKi-FB13 12230
Tétrapolaire + 2 "F~ DKI14+B814 1.Z00
125 A Tripolaire + 2 °F~ DK1-GB13 1250
Tetrapolaire + 2°F" DK1-GB14 120
Dispositifs de commande Pour sectionneur LS1-D B Frontale ' existe pas séparément
{se montent iﬂg"rfféremmenx Extédieurs DK1-F80G5 G200
a droite ou & gauche)
Poor seclionreus DK1-EB Intérieure DK1-EB0O1 00=0
Extédeure DK1-F8C0S 0200
Pour sectionneur DK1-FB intérieurs DK1-FAGOT [sTr="z]
Exlériewre CK1-FB00S 0260
Pour sectionreur DKI1-GE intérieuce DK1-FAQQ? Q053
Extéricyrs DK1-+8005 0Z50
Broches cu ) Peor secticaneur LS10{1) DK1CB92 Q07
barrettes de sectionnement Pour sectionneur DK1£8 DK1-8892 [
- verte par guantité indivisbiaede 3oud Powr seclioaneur DKIF8 OKiFAS2 Qo0
Pour sectionnewr DKI-GB DK1-FA92 [(Tie]
(%} Pour utifisation sur cwcuil du neulre_ possibilité de verrouillage o= ka broche de seclionn omonT.
Connecteurs Pour sectlionneor DK1-E£8 DZ3-E81 [Tres]
pour reccardement Powr seclioaneur OK1-FB DZZ2-FA [
5ans cosse Powur sectionnewr DK1-GB DZ2-GA [TiLS]
Suppoit coupe<ircuit 124 Section du fii de DFS-AB3 Q730
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Elements séparés et de rechla_mge_

Fusibles pour sectionneurs

«

DF2-CA s
DF2CHN e

DF2-EAsa

DF2-EN oo

DF2-FA +»
DF2-FHaee

Fusible classe aM
pour la prolection des apparceils 4 forles pointes
d'intensilé (moleur electro de frein, etc)

Fusible classes gFou gi
pour la prolection des circuils saas pointe
d’intensité imporante {chaulfage, etc)

Fuslble cylindrique 10 x 38 pour sectionneurLS1-D et support coupe-circuit DF5-AB =l

Calibre Réiscence Masse Calibce Référence T Masse

enA unilaire » kg enA ' uaitawe - K

Ej::" Venie par quanlite indivisible de 10 R R o P

G186 OF2-CAGO1 0.010 e

.25 DF2-CA002 0,610

G5 DF2-CADGS 0,010 =

I DF2-CAQ) 0.010 e

2 DF2-CAQ2 0,010 2 DF2-CHQ2 0.010

q OF2-CA04 0010 £ DF2-Cro4 0.010

& DF2-CAOQG 0010 .6 DF2-CNO6 0.010

8 DF2-CAD8 0,010 8 DF2-CNO8 0.010

10 DF2-CA10 0,010 10 DF2-CH1i0 0.010

12 OF2-CA12 0010 12 DF2-CH12 0,010

16 DF2-CA16 0.010 16 " DF2-CH16 Q.010
=20 DF2-CA20 0.010 20 DF2-CH20 G010

25 DFZ-CAZS 0,010

Fusible eyfindrique 14 x 51 pour sectionneur DK1-E€8 "

Calibre Référence Masse Calibre Réference. Masse

end uaitaire kg enA unitaire ko

] = S

8= vents par quantits indivisible de 10

0.25 DF2-EAQQ2 0.020

0,60 DF2-EAQDG 0.020 i

1 3 DF2-EAOQ1 " 0,020

2 DF2-EA02 0.020

4 DF2-EAQS 0,020 4 - DF2-83404 - Q020

[ DF2-EAQ6 0020 & DF2-BEM06 Q20

8 DF2-EAO8 0.020 : =

10 DF2-EATQ 0020 190 K DE2-EM10 QGez2

12 DF2-EA12 0.020 : :

16 DF2-EATGE 0.020 16 DF2-5H16 0,520

20 OF2-EA20 0020 20 DF2-BEN20 Q020

25 DF2-EA2S 0020 25 DF2-BEM25S aeczo

32 DF2-EA32 0,020 32 DF2-BEM32 2 0.G20

40 DF2-EA4Q - 0020 40 DE2-EM40 Qo220

50 DF2-E£50 0.020

Fusibie cyEndrique 22 x S8 pour secfioanaur DK1-F8B, GB

Calibre Rélérence Masse Calibre Référence osse

enA unitaice kg enA unitace kg

i

¥=  vents par quantits indivisible de 10 s S

3 OF2-FACE 0.045 W
R R DF2-FAOG 0.C45

B DF2-FACE 0045 b

0 DF2-TA10 0045 1g DF2-FW10 T TTGDsS

% OF2-FALG 0.045 S R )

20 DF2-FA20 0045 20 OF2-6W20 Q045

25 DF2-FAZS 0045 25- DE2-t™25 v T35

iz DFZFA32 0045 32 DF2Fw32 = b ao<s5

a0 __DE2-FAL0 0.045 40 DF2-6840 - Q035

50 T T T TDF2FASO . 0045 S50 OF2-§%50 -, G095

&3 Dr2FASS ~0.045 63 OF2-6W63 Qo5

80 DE2-FAEQ - 0045 B0 DF2-£M30 - Q05

00 DEZFAIG0 0045 100 DEZ2£:%100 T
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Relais tripolaires de protectlon thermique

compenses et différentiels

Courant alternatif ou continu

T T 7 PBuissances normalisees Courant Fusibles Référence Frox
des moteurs triphasés d'emploi a associer [T
50/60 Hz en catégorie AC3 au relais choist
220V _ 380V
kW KW - A Type aM_Type gl
* * 0.1 a0.186 0.25 = LR1-009301 7344
* * 0.16 2 0,25 0.50 — LR1-D09302 i
* * 0.25a0.40 1 2 LR1-D09303 =
* * 0,40 a 0,63 1 2 LR1-D09304
* * 063a1 2 4 LR1-D09305 - <
* 0.37 1 a6 2 4 LR1-D09306 %
0,37 0,75 1.6 a25 4 6 LR1-D0O8307
0.75 1.5 25 a4 6 10 EE1-DOD$08 v
1.1 22 -4 ab " 8 16 LR1-D08310 i
1.8 3 55 aB 12 20 LR1-D08312 5
P2 e ERCE 0 12, 20 LR1-DOG314___ _ =
2,2 .55 10 213 16 25 LR1-D12316 73.20
4R 13 . a18 20 35 LR1-D16321 81.10
55 A TR 18 _a25 250 LR1-D25322 8 .
23 432 40 63 Ri-D40353_ 130.50
_ 30 _a40 40 - 80 LR1-D&03S5 __ 138.60
. AR SO T LEE s 100 LR1-D63357 _ 139,90
5" 48° 457 . .63 - 100. . .. .LRI-DE33BE . 17370,
8. . 57 266 0363 0 00 s ,Lm 063351 192,40
g2 ar 66 480 B0 125 [-D80383 9436 |
22 37 _ ‘o650 EBD) C 1RO ¢ 135 . RAT-FAB080. 207.40 -
g, s5. . . oal8 A 105.°.. 100 - :160° RA1-GA75105 235.00
30° 55 95 4125 125~ . 200 RAI-HABSIZE 1 753.30
45 75 120 a 160 160 250 RA1-HA120180 (1 258.60
e e N 150 & 200 200 ..315 RAT-HA150200 (1 261.60
55 90 160 a 250 250 500 CRi-FJ250 (2) 45000
D s M ik ‘ BN i
5. 32 0 T J00 a g 315 630 (R{-FI315 (@) 550.00
90 160 250 4400 . 400  8QO LR1-FK400 (2] ~ 630.0C
- TT00 e e ) ~ g i : i %

. ATTENTION.I , : : ;
(1) ces relsis ne peuvent étre utlhsés 110 ¢ - 200 . 315 a-500 500 . 800 LR1-FK500 (2) . 760.0C
en couranl continu. @82 220 = L - :
(2) ces relais fonctionnent 160 250 4'02_3 630 630 1250 ‘LR1-FLB30 (2) ~ 760,00
sur transformateurs : :

e courant incorporés 200 315 500 a 800 .80O 1250 LR1-FLB0O (2) 850,00
al jusqu'a una tension 22000y ity bl : :
maximale de 1000 V alternative. T
250 630 a 1000 1000 LR1-FL1000 (2) 850,00
N LBE ‘ :
Bornlér de réduction Pour montage sur contacteurs LC1-D40 etLC1-D63 LA7-D4058 5,4%
i
Bornler Pour momage sépard de relais LR1-D09S a D25 LA7-D0O954 13.40
LR1-D40 et DB3 LA7-D4054 29.40
v
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i Ue 5440V

~ Commande de moteurs tripha-
sés asynchrones & cage avec
coupure « moteur lancé »

Le courant f, coupé en AC-3 est
égal au. courant nominal fy
absorbé par le moteur.

(1) Contacteur LC1, LP1-D09 (5) Contacteur LC1, LP1-D32 (8) Contacteur LC1, LP1-DB5
(2) Contacteur LC1, LP1-D12 (6) Contacteur L1, LP1-D40 (9) Contacteur LC1, LP1-D80
(3) Contacteur LG1, LP1-D18 (7) Contacteur LC1, LP1-D50 (10 Contacteur LC1, LP1-D95

(4) Contacteur LC1, LP1-D25

10 (1) (2) (3) (4) (5) (6) (7)(B)(9)(10)
o g ,
< :
= 6 Iy : A 3 PO\
8 N TSNNSO,
% 4 \"x ﬁ‘x \1 \ Xﬁ,
= IR xj\'\: 1\%‘\ \\
o) &
0 NI :\ A h
3 2 o ,
Q NN \;\ .
0 8 1M | \\4 :
© 1 N NN |
g 1 } (T T T |
5 08 S 0 a0
= 06 : e bt
2 "2 3 4 5e678l01215] 20! 30] 405060, 80i100
" Courant demploien A P 16 |25 (32 63| 90
n : :
0 N n N 0| 0
o O oy N < | ~ ~—| WD INDOD
| = |0NONO
230 V ‘ : ; A
Ty}
Sl Es ) 0
. - - N M < W0
400 V - - e
n o 0w \)
= N < U I~ = NN O~ W
- =N 0O WD
460V & 1 i Ll

Puissance d'emploi en kW-50Hz

 Durée do vie électriqus en catégorls ACS.
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