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PLATEAU DE PERCAGE

A) CAHIER DES CHARGES
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2 - DESCRIPTION
Un plateau tournant desser

un poste de chargement desservi en pieces par gravite
un poste de percage ' le percage s'effectue en petite vitesse,
Fapproche et le retrait de la broche apreés le pergage se feront en

grande vitesse
un poste de contrdle, de tri, d’évacuation des piéces

Le contrdle est effectué par un testeur qui descend et atteint la position basse en
moins de S secondes pour un percage correct si non le pergage est dit " incorrect”.

Dans les deux cas de figure, le testeur remonte, puis la piéce est évacuée vers une
des deux caisses “ bonnes piéces” ou ' mauvaises piéces” (non représenté). Les
verins 5C et 6C permettent d'ouvrir les voies :

Vérin 5C : la voie des bonnes pieces
Verin 6C : la voie des mauvaises piéces

Les verins sont représentés les tiges sorties.

Un vérin 4C permet la rotation de 120° du PLATEAU supportant les piéces a usiner

et son indexation.

Lorsque 25 bonnes piéces ont été comptées, le systéme s'arréte. L'opérateur retire
les caisses pour faire 'emballage des bonnes piéces. Aprés quoi il replace les caisses
puis donne une impulsion sur le bouton poussoir “dcy “pour une nouvelle série de
production.

Le grafcet point de vue systéme (page 3/15) donne le fonctionnement de I'unité.
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Scanned by CamScanner

|



3 -GRAFCET DE POINT DE VUE PARTIE SYSTEME

p—— !
i1 s
O
-
+ C 1 et doy
- 1 o
f i ; F—L"“ f :‘17"— )
10 -~ CHARGER | 20 — PERCER 30 TESFER |
j ? -‘lF— Piece contrblée
[ | -" ! r
f | |31 | TRIER RANGER |
4 p ; L T L . J
| | 5 4
- ; — i
| fin desoperations l
T
i i ! E
| TEAU |
s H TOURNER LE PLATEAU | |
I . 5
T présence d'une J}- Plus de piéce, ou 25 i
—J'" piéce & un poste ! bonnes piéces atteintes }

C1 : Conditions Initiales
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ANOMENCLATURE

S3 Presﬁencer de : plece au poste de controle

NfORMATlONS - ACT'ONNEURS
, CVERINS MOTEURS ]
150 " Verin ICrentré | 1C | Vern Simple efflet M1 _ Moteur de rotation broche |
151 Veérin 1C sorti MAS 3~ 3 cage Skw |
Cos @ =0.78; n=0,89 1
démarrage YA :
; , ) - I S S ]
250 Verin 2C rentre 2C Verin Double effet M2  Moteur de commande vertical de |
251  vénn 2C sorti la téte du pergage f
MAS 3~DAHLANDER \
350 Verin 3C rentre | 3C  Verin Simple effet P=7,7kw : Nev= 1490tsmn
381 verin 3C sorti Cos @ =0,70n=0 89
| e e}
—4-5:0 Ver;\.&-‘r‘e;t—rev 4? Vérin Simple effet ‘M3 " Moteur de deéplacement du
451 Verin 4C sorti [~ ] testeur
' ! B MAS 3~FLS 80 L3 démarrage.
' 550  Veérin 5C rentre T5C T Vérin Simple effet ! direct.
551  Verin 5C sort: ‘
" 6S0 ' Vérin 6C rentré | 6C | Vérin Simple effet ;
| 681  venn 6C sorty | I
I I I |
AUTRES CAPTEURS - - j
. SJ 7 p,’?s?'ﬁe}’f“e au poste de chargement | 587 i Tf;{gqr en pors_n.tnpﬁ b-a_ss_e - ) 4
S2 Presence de piece au poste percage S9 Départ cvcle {,

‘ 510 Bouton poussolr Arrét Normal

p—

S4 Broche en Position basse

Si1 Commutateur rotatif posltion
Marche manuelle

| SS Broche en Posmon haute

| SG Broche en posmon mterrrhéd‘laire

—_—

' S? Testéur en posmon haute

jsn | B Bouton  poussoir Arrét d’urgence

| $11:  Commutateur rotatif posltlon
! N_!arche automatique

' §12 | Bouton poussoir initialisation

|
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5- SOURCE D'ALIMENTATION

L’atelier qui abrite I'unité de percage est alimenté par un poste de livraison de
1690KVA.

La tension d’alimentation est de 220/380v le neutre est distiibue.

6- PROTECTION

La protection contre les surcharges est assurée par des relais thermiques tandis que
I'isolement et la protection contre les courts-circuits sont réalisés par des

sectionneurs portes fusibles.
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B- TRAVAIL DEMANDE

1°) - Conformément au cahier des charges établir :

1.1- Le grafcet du point de vue partie opérative
1.2- Le grafcet du point de vue partie commande(
2°)- L'unité est gérée par un nano automate dont les documents sont joints.

2-1 Choisir le nano automate pouvant piloter l'unité.

2-2 Etablir le tableau d’adressage des entrées/sorties

3°)-  Définir les termes suivants :

-Entrées TOR
- Sortie lLocale
- Entrées/Sorties d’extension

- Mémoire image de sortie.
4°)- Pour le moteur M2
4-1 Réaliser le schéma du circuit de puissance
4-2 Choisir les composants suivants :
- Le sectionneur et les fusibles associés
- Relais thermiques

- Les contacteurs
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5% On désire insérer dans cet équipement une centrale d’alarme qui se
déclenche lorsqu'ily a un défaut thermique sur los charges motorisees
(voir le schema (figure 2 page 8/15)

5.1 On vous demande de tracer le chronogramme de cette

centrale d’alarme en completant la figure du dotument

réponse (page 9/15) A rendre

5.2 Donner les fonctions des boutons poussoirs 61,62, et 53

6°) Le schéma de liaison a la terre du poste de livraison de I'unité est le schéma

TNR
6.1 Définir le terme TNR
6.2 Comment la protection des personnes est-elle assurée 7
6-3 Réaliser le schéma unifilaire de I'installation sachant que le
poste de livraison alimente outre I'unité de pergage, une

fraiseuse et un tour semi-automatique.
NB : on tiendra compte du poste et de toutes les protections

o v .
7°) Lerapport -g; = 2 des moteurs Dalhander limitant les performances de

vitesse de ces moteurs, on décide de remplacer le moteur M2 par un
moteur asynchrone a cage alimenté par un convertisseur branché entre le

réseau et le moteur (figure 1 ; page 8/15).

7.1 Réaliser le schéma synoptique de ce convertisseur.
7.2  Quel est le réle des thyristors Thl, Th2, Th3, Th4 Th5, Thé
7.3 Donner le nom et I'intérét des blocs intégrés T1 et T2.
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Fig. 1 : convertisseur pour moteur asynchrone triphasé

Ly — .

" EE% "1 T [ M

Ly —deed 2\ v

3 ‘ i

fig. 2 - centrale d'alarme
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e i ' . ti0 8 1=
Relais tripolaires de protection thermique
compensés et differentiels
Courant alternatif ou continu
T T 7 Puissances normalisees “Courant TrusiDies " Reference ' ‘ )
des moteurs tnphases d'empiol & associer
50/60 Hz en catégone AC3 au refais ChoIS!
220V sV TR —— I
KW kW ~A T Type oM Typegl
* * 0,1 20,16 025 - Ri-009301 i3
" * 0.16 2 0.25 050 - LA1-P09302
- % 0.25 a 0.40 1 7 LR1-D09309 T
* * 0.40 2 0.63 : 2 LA1-DOBIO4
A * 0.63 a1 2 4 LR1-D09@05
* 0.37 1 216 2 4 LRi-DOG30E
0.37 0.75 16 425 4 & iR1-DOB307T
075 1.5 25 a4 6 10 g*% = R
1 2.2 a4 ab 8 15 e -
18 3 55 a8 12 20 tmooesiz 0 -
Y NI N SN .. . — 2 20 _  mooedd
3 5.5 W at3 1675 mozsie T T 7320
s 15 13 218 20 35 (R1-D16331 B1 10
s5  _m. . __ 18 2 25 25 50 (R1-D35322 g
1.5 15 23 a2 40 63 [R1-De0383 _  130.50
10 185 30 a40 40 80 LR1-D40353 139.60
" 22 38 as0 63 100 LR1-D63357 138,
15 25 48 857 83 100 LR1-D83350 173.
185 30 57 266 63 100 iR1-DB3301 192,40
22 % . .66 280 80 125 LA-DSOI 194 10
22 3 .60 a8 80 125 RAT-FADOSO 207 .40
0 88 75 at0s 100 te0  AAT-GATSIO8 T 23800
30 55 95 a 125 125 200 RAT-HADS125 (1 253,20
45 75 120 & 160 160 250 RAT-HAT20160 L”‘"“?s‘i’fi’e
55 90 __1%0a200 200 315 RATHATS0N00 () 26760
5% 90 160 a 250 250 500 LRVFIZR0(2) 45000
10 e i - RS
b 03 2008315 W5 e RIFHBE 556,00
90 160 250 3 400 400 8OO LRTFR400 (2)  830.0€
M0 T T —
ATTENTION | o o e - e e e it I
(1) cot relais ne pouvent dire ulikses 110 200 315 a 500 500 800 LRT-FKS00 (2) “Te0.0f
on couviant conting '1:_].2.__ _3_20 . <
(D) cos teinis fonc vonnent 160 250 400 3 630 630 1250 (RT-FLB30(2) 760,90
sur renaformeteurs - - T - —- -
de courant incorporés 200 s 500 a 800 806 LRY- 850,00
o1 jusqu'e une tension 220 1250 ':51.,.@_1 . 850,00
maximale Ge 1000 V shernative - Ter T P S A Sttt e it e
s 630 21000 1000 P00 () 850,00

Poyr montage sur contacteurs LC1-D40 et LCY-DE3

e e e e ———

(AT-04088 54

o Pout manlage s¢pare Ge reais LAY008 » 025 VY0 R X
LR1-D40 ot D63 LAT- o 1940
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%DRESS»\(:L ENTREES / SORTIES APl

o Définition des objets
[ e< automates SCHNFIDER de la nouvelle génération se veulent conformes au
standard CEI 1131-3 La mémoire automate est partiionnee en zones ou sont écnits et
lus les objets langage
| es informations en provenance des capteurs sont écrits et lues en zone des
entrees, notée % 1 (INPUT)
| es ordres a destination des pré actionneurs sont écrits ¢t lus en des sorties, notee
*%Q (OUPLT)

o TABLEAU RECAPITULATIF TYPES D'OBJETS

ZONES DE DEFINITION | TYPESD'OBJETS | OBSERVATIONS 1
. ACCEPTES |
ENTREES %l | BIT(X) | _1
i MOT(W) nmcu en lecture et écriture |
./ bOUBLEMOT(®D) o
| SORTIES  %Q TBIT(X)
‘ ' MOT(W) t)h_ms en lecture et écriture ;

(bouBLEMOY®) |

e SYNTAXE DES OBJETS
[ es obyets Bits en zone Entee et Sorties sont repérés (geographiquement) par rapport a
leur emplacement sur I"API

T T l - Le module UC est repéré 0

| ¥ 11315 19 - Les modules de N impaires sont

;; 0l o I réserves aux entrees

: ‘ i - Les modules de N° paires sont

4 ‘ ] o/

¥ l 214 §6 %Q réservés aux sorties
Twl%) | X x i
S —  ——

Zone p ou S Format Bt N* module N” voie (N"bit)

Excmpics %l1 2 it d’entrée N°2 du module !
%(Q4.1  bit de sorme du module 4

%IiD1 3 mot d entree N°! du moduile 3
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