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UNITE DE SCIAGE ET DE CONTROLE AUTOMATIQUE DE PLANCHES

A - CAHIER DES CHARGES

1) Fonction globale

L'unité permet de scier des planches de bois et d’effectuer le contréle de leurs

épaisseurs.

2) Description (voir figure 1 page 3/16)

L’unité est composée principalement :

e d'un poste de sciage des billes de bois comportant plusieurs lames
superposées. (Il n’est pas pris en compte dans cette étude)

e d‘un convoyeur principal CP traversant des glissiéres sur lesquelles sont
positionnées les planches. Il est surmonté d’un taquet.

e De deux convoyeurs d’évacuation des planches : 'un (CB) pour les bonnes et
'autre {(CM) pour les mauvaises.

o Des capteurs.

3) Nomenclature

3-1) Actionneurs et pré-actionneurs

ACTIONS

ACTIONNEURS

PRE-ACTIONNEURS

Tourner le convoyeur
principal (CP)

Moteur DAHLANDER M1
LS 160 M 2/4 péles

Nev = Nev=0,90;

COSPgy = cosppy = 0,84
U=400v

KM1 (GV a droite)
KM2 (PV a droite)
KM3 (GV a gauche)
KM4 (PV a gauche)
KMS5 (couplage étoile)

Tourner le convoyeur (CB)

Moteur asynchrone
triphasé a cage M2 ;
P=11KW ; U=400V;

n= 0,901 ; cose =0,83
Démarrage étoile-triangle,
longue dérivation

KMé (ligne)
KM7 (étoile)
KMB8 (triangle)

Tourner le convoyeur (CM)

Moteur asynchrone
triphasé a cage M3 :

P =7,5KW ; n=10,89 ; coso
=0,80 Démarrage
direct

KMS

Remarque :
PV : Petite vitesse

GV : Grande Vitesse
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3-2) Capteurs et boutons poussoirs

DESIGNATION
REPERES
So Bouton poussoir d’arrét manuel
St Bouton poussoir marche
Sz Capteur de position initiale
S3 Butée escamotable
Sa Capteur présence de planches sur les glissiéres
Ss Contréleur d’épaisseurs des planches

4) Fonctionnement

Le systeme est représenté au repos sur la figurel

U'opérateur positionne deux planches sur les glissiéres. l’épaisseur de la planche du
dessous (1) est toujours bonne et celle de dessus (2) peut étre bonne ou inférieure a
la cOte normale car le diametre du tronc d’arbre n’est pas nécessairement un
multiple de I'écart entre deux lames.

La mise en marche provoque la rotation du convoyeur (CP) a droite en grande vitesse
et la mise en rotation du convoyeur (CB). Le convoyeur (CM) se met en marche dix
secondes apres (CB). Ces deux convoyeurs restent en marche jusqu’a la fin du cycle.
Le convoyeur (CP) tournant a droite, 'action du taquet sur la butée escamotable est
sans effet. Celui-ci vient pousser les planches, les mettant ainsi sur le convoyeur{CP)
qui les entraine au contrbleur d’épaisseur. La planche de dessus butte contre
Varrétoir, glisse sur celle de dessous et tombe sur le tapis derriere le taquet. La
planche de dessous va actionner le contrdleur, provoquant ainsi le ralentissement du
convoyeur (CP) jusqu’a I"évacuation de la planche sur le convoyeur (CB).

Le temps de passage du taquet sous le contrbleur est de deux secondes. Vu sa
hauteur celui- ¢i ne peut pas I'actionner.

Si I'épaisseur de la deuxiéme planche est bonne, celle -ci actionnea son tour le
contréleur. Le convoyeur (CP) continue de tourner a droite au ralenti jusqu’a son
évacuation sur le convoyeur {CB).

Le convoyeur (CP) tourne alors a gauche en grande vitesse. Le taquet vient actionner
la butée S3 provoquant ainsi le ralentissement du convoyeur (CP), jusqu’a sa position
initiale.

Dans le cas ou I'épaisseur de la deuxiéme planche est inférieure 3 la normale, le
convoyeur (CP) tourne en grande vitesse a gauche. Le taquet entrainant la planche,
I’évacue sur le convoyeur (CM) puis actionne la butée escamotable. Le convoyeur CP
passe ainsi en petite vitesse jusqu’en position repos.

L'opérateur peut reprendre un autre cycle en mettant deux autres planches sur les
glissieres,
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5} Sécurité et protection

Chaque moteur est protégé par 'appareillage classique (sectionneur porte-fusibles,
fusibles et relais thermique).

Tous les capteurs de position ont deux contacts: 1 "0" et 1"F".

L'installation comporte un disjoncteur de départ Do.

6) Gestion de la partie commande

L'installation est gérée par un API qui ne lance que les démarreurs.
7} Alimentation
L'unité est alimentée en régime TN-C, sous 230V/400V, 50 Hz.
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7)

B - TRAVAIL DEMANDE

Conformément au cahier des charges, établir :
1-1)  Le GRAFCET du point de vue partie opérative.
1-2)  Le GRAFCET du point de vue partie commande correspondant.
1-3)  Donner le nombre des entrées et sorties de I'API

Etablir le schéma développé du circuit de puissance de linstallation prenant en
compte les moteurs, le régime de neutre et les différentes protections.

Choisir pour le moteur M1 :

3-1) Le sectionneur porte-fusibles et les fusibles.

3-2) Les relais thermiques.

3-3) Les contacteurs, sachant que les contacteurs assurant le déplacement a droite
du convoyeur CP ont une durée de vie de quatre millions de manceuvres.

On souhaite remplacer le moteur DAHLANDER par un moteur asynchrone triphasé a
cage. Réaliser le schéma synoptique du systeme d’alimentation de ce moteur a cage.

Le courant d’appel de l'installation est quatre fois son courant nominal et le courant
de Court-circuit est de 11 KA. On néglige le courant de 'éclairage.

5-1) Choisir le disjoncteur de départ Do.

5-2) Déterminer les courants de réglage des déclencheurs thermique et magnétique
du disjoncteur Do

Le cable alimentant le moteur M1 est isolé au PVC et I'dme en cuivre. Il chemine dans
un conduit enterré, cdte a cOte avec les circuits de M2, M3 et d’éclairage. Le sol est
humide de température 27°C. La longueur de ce cable est de 42 m.

6-1) Déterminer la section minimale du cable.

6-2) Vérifier si la chute de tension est normale aux bornes de M1.

Pour s’assurer que le convoyeur (CB) tourne afin d’éviter les bourrages, un systeme
électronique, commandé par une came (voir figure 2 page 4/16) est monté en bout
d’arbre de M2. Les contacteurs KAl et KA2 commandent un klaxon pour signaler
I'arrét du convoyeur (CB).

7-1) Donner le réle des composants suivants : C1, R1 et D1.

7-2) Expliquer le fonctionnement du systéme de commande du klaxon.

7-3) Réaliser le circuit de commande du klaxon.
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E2 - Grilles de sélection : bi-vitesses

Tableau général des moteurs bi-vitesses

IP55-CLF-S1

Usage : machines centrifuges

RESEAU A 400V
Type 2i4 Poles 4/6 Poles 416 Ples 48 Poles &/12Pales
Dahlander PAM 2 bohinages Dahlander Dahiander
i o o i i
LB71M 0,37/0,075 - = 0.2570,06 -
LS7TiM 0,558/0.11 3 — 5 0,37/0,07 -
LS80L - N - 0,55/0,09 -
LSBCL 1,1/0,25 0,75/0,25 07/02 0.7510,12 -
LS90S 1.5/0,35 = 0,85/0,25 1,1/0,18 -
LS990 SL 5 1,170.37 - - =
LEs0L 2,2/08 1,58/0,55 14705 151028 0,75{0.15
LS S0LY . - s % 1,1/0,18
LS 1004 2 2,2/075 247075 22/0,37 1.5/025
LS00 L 3/08 3/11 - 3/0,85 s
LS 112MG - - 34/11 - -
LS 112MU 45713 4/1,8 - 41075 2,210,37
LS 132SM 6/16 55/1.8 4712 55711 3/0,58
L513zM 8125 75125 63/19 75115 4/0,85
LS 132 MU - - - - 5511
LS 160M - - 9/3 9122 71,5113
LS160M 13,6/33 - 11/8.7 1728 -
L.5160L 19/4,8 - 13/ 43 13/3,3 =
Ls1eol - - - 15/3,8 -
LS 160LU 5 - 1578 = 11/1,8
Ls180L - - 18,5/65 185748 -
LS 180 LU 2418 = 22/7,5 22/83 15125
Ls200LY - = - 2476 -
L§200L 311 - 25/8,6 3077 18,573
LS 200t 40714 - 30/9 - 25145
L8 225 8R - - 34711 37185 :
LS 225 MG 50/147 = - 45111 -
LS 250 ME 99/20 2 42/14 55/14 =
LS 250 ME 70724 — 52/19 - -
LS 250 MF = - . 65716 -
15280 8D - = - 75719 -
LS 280 SK - - 75428 z -
L5280 MD 85730 = - - -
1.5 280 MK 5 G 90/33 90/23 -
LS 315 8P - - 110737 110728 ~
LS 315 MP - - - 132/35 -
LS 315 MR 100/35 5 . 132744 180/ 42 =

L.es caractéristiques électriques spécifiques de ces moteurs peuvent &tre communiguées sur demande.

Dans les tableaux de caractéristiques détailiées, on trouvera des puissances intermédiaires non décrites dans le tableau ci-dessus.

LEROY
SOMER
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Sectionneurs porte-fusibles

APPAREINLS COMPLETYS

-+ intensitdé nominale Extérieurs
thermique (1) Reéferonce ARéference Réference Ré&fsrance
A E Masse kg *Masse kg mMasse kg Masse kg
Tripoiaires
25 A LS1-D2531A65(2) LS1-D2531A85(2) Poignée frontale DK1-FROOS
pour fusibles 10 x 38 0,240 0,240 montée d’origine 0,200
50A GY-EK > . GKI-EK % Poignéde frontale GKi-APOS
pour fusibies 14 x 51 0,430 0,430 montée d'origine 0,250
BOA DK1-FB2310 = PKI-FB23 + DK1-FAOD
pour fusibles 22 x'68 1,250 1,200 0,050 DKI-FB0OOS
0.200
125 A DK1-GBZ231C = pK1-GR23 -+ DKI-FAOOT
pour fusibles 22 x 58 1,300 1,250 0,050 DK1-FBOOE
o 0,200
200 A DK1-HC2310 = DK1-HC23 -+ DK{-HCOD1
pour fusibles taille 0 4,180 3,30C 0,850 DKH-HCOOS
1.020
Tétrapolaires
25 & LS{-D2531A85(2) (1 Si-D25J1AEE (2)
pour fusibles 10 x 38 -+ + Poignés frontale DK1-FBODS =~
LAB-D254 LAB-254 montée d'origine 0,200
0,305 0,305
50 A GKI-EM * (4) GKI-EM % (4) Poaignée frantale GK1-APO5 .
pour fusibles 14 x 51 4,570 0,570 montée dorigine 0,250
80 A DK1-FB2410 = DKI-FB24 -+ DKi-FAOO
pour fusibles 22 x 58 1,700 1,650 0,050 DK1{-FB0OOS
0,200
125 A DKi-GB2410 = DKI-GB24 T DKi-EAooY T
pour fusibles 22 x 58 1,750 1,700 0,050 DKI1-FBOOS
. 0,200
200 A DKI-HC2410 = DKI-HCZ4 <+ DK1-HT OO0
pour fusibles talite O 4,850 4,000 : 0,850 DK1-HCO05
1,020

BLOCNU =+
sans barrette,
sans fusiblas, sans

___poignés de Cde (3}

POIGNREE DE COMMANDE

sa monte indifférammaent
adroite gu & gauche

Intérieure (atéraie

{1} Avec broches ou barrattes.

{2) Encliquetage direct sur piatine Telequick at profiléd chapeau largeur 35 mm, ou fixation a entraxe de 110 mm
avec plating DX1-AP28.
(3) Avec 1 contact auxiliaire de précoupure (e contaci est

pour assurar {a coupure A vide du sectionneur).

{4} Tripolaire + Neutre,

& insgrer dans le circuit de commande du contacraur

Pour Section Réference Pour - Ssction Reéférance
sectionneur chble unitaire sactionneur céble unitgira
: souple mm?  Masse kg o scuple mm? Masse kg .
LS1-D (5) DKI-CB82 DK1-FB, GB DKI-FAS2
Q007 0,020
GKI-E (D) DK1-EB92 DKI1-HC DK1-HG92
0012 6,120

{51 Pour utilisation sur circuit du nautre, possibilité de verrouiliage de la broche de sectionnement aveg dispositif

particulisr {consulter nos représentants ou agents locaux).

{6) Le sectionneur GK1-EM posséde d'origine une broche de neutrg verrguiliée. (Ns commander que 3 broches).

LS1-D, & Exigte d'ozigine DK1-GB 50 DZ2-GA

GRS 0,045

QK1-FB 25 DE2-FA OK1-HC 95 DZ2-HA
a 040 0,100
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Cartouche-fusibie eylindrigue

Cartouches-fusibles

powr sectionneurs et portefusibles modulaires (1)

S en s A

classe aM  protection

‘ot apparsils A fortes pointes Fintansits {moteyr, dlectro de frein, el
classe gF ou 91 srotection

o8 ChUuits Sans pointe dinteneis mporianie chaufags, &40 5.

Cartousho-tunib Carlouche-dusible cissee of oy gt

851315 Calbre T Sasse Catines Héteroncs
PO porte-fusible DFS-ABDS B A kg gpA unitaire
i e DFIBAGIOE TTtppig e DEZBRGIES
2 e DT B ORAD2GG Doig 2 DF 2-BRO200
3 DF2-8A0400 o 0018 3 DF2-BNDAGD
£ OF Z-BA0640 ; 3 DF2-BNUSOD
B pF2-Bapaog B DELBROEG0
EE DFZ-BA1G00 DFZ-BHI000
R - DFZBN1200%
o o 18 DFE2-BN1S0O*
20 DFI-BNROODX
Cartouche-tusible cylingrigue. Lo
10 x 38 4, 810
pour sestionnewr 1L.81-D G50 DBr2-CADOGS 0010
#1 porte-fusible DFE-ABYG 1 - DF2-CAGY o0%¢ T o
SRR LR B ot 2 DF2CAGT 7 9010 2 DES-LNDE
4 DFL-CABY g810 4 DF2-CHOH
B DF2-CADE 0010 8§ DES-CHGE
g DFZ-GADE 0010 & DF2-CNDH
10 PFZ-CAYD 8810 W% DFZ-CRID
iz DF2LCATZ 0010 12 DEZ-CNTS+
18 DF2-CATH# 8010 B DF2-CHigw
20 BFZ-CA20% : OFFENTOw
25, BE2-CA5 % . DF2-CNIEG
L PFrONaIs
Lartoucho-tusibie cylindgrigue L pFeEagGy T TTREEG
14 x 51 DF2-EAG0S 0,058
pour sectionneur GKI-E DF2-Eapy G030
VEnlE AT guanins ovianls ge 10 DF2-£A02 :
DE2-EADS o DF2-ENGS [Xeon
DEZERDE DF3-ENCE B0
DET-EABE
DF2-EAID DF2-ENIG 0,020
12 Dexkats L TTogmp RS
6 OF2-EATE DEZ-ENTE 0,020
20 DF2-EAZD OF2-EN2D [iXe7e)
25 OFZ-EAZS _ DF2-ENZS 0020
32 DF2-EAIS+ DY ENETw 4.020
40 DF3-E&dd % DFZ-EN4GH 0,028
56 DFZ-ERSD % ;
Cartoushe-fusible cylindrique E . DE2.FACE 5,045
22x%58 g DF2-FAGE 5,045
pour sectionneurs DKH-FB, GB 8 DF2-FAOE DLas . .
FEULS TRISETI S e 4 e 0L AR LFE2-Fadlo 0045 10 DFEZ-FR1G 04345
i8 DF2FATE )
DF2FAZ0 DFEZ-FIZED 0,045
DF2-FAZS DF2-FN25 2045
Qri-FA3z - BE2-FRIL 8045
DFR-FASD s DE2-£840 D045
DF2FASG BF2FNSG L opas
LDFIFAES S i DF2-FNEI ¥ 4,045
~FAB0 % DF2-FHEOx 0,645
(13 calitires pour DKY-GO DEIFHIOES 0.045

Cartouche-fusibie 4 couteaux
toilie D
pour sectionneur DKI-HC

e TR

€

. PEZ-GALDSY &
DFZGAIGE1

DFLGNTOET
_DFZGN1osY
DF2-GNTIGY

L DFUEATISYR

BF2Gaiioys T
353

*Surface de cont

gemes.
{9 References dos porte-fusibles modulsites © voir gage 303,

g
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COURANT ALTERNATIF
CHOIX DES CONTACTEURS SELON LA CATEGORIE D'EMPLOI

J< 440V

catégories AC4-AC2

Emploi en Courant demploi maximal B
Catégorie ACT Taille LC1- LC1- LCT- LCT- L83~ LEIT LI Loa- LC1- LC1- LGY- LCY- LCY- ECI1- L - L1
des D09 D12 D17 D25 D32 D40 D50 D63 D80 FF4 FG4 FH4 FJ4 FK4 FL4 FX4
contacteurs ABG ABS ARE5 AG5 A6S o
) ) ) 2 barres de -
Avec section 4 4 8 10 10 18 25 25 B0 95 150 240 30x5 40x5 60x5 100%5
decable(mm® __ _~ . ~
Courant d'emploi
AClenAa =40°C 25 25 "39 40 50 60 B0 80 126 500 370 350 E00 70 1000 1600
température <55°C 20 20 06 30 44 55 70 70 100 180 240 300 430 580 850 1350
ambiante  €70°C 17 {7 20 28 35 42 56 56 B0 160 180 250 340 500 700 1100
Augmentation du courant d'emplel par mise en parailéle des poles
Appliquer aux courants ci-dessus les coefficients suivants qui tiennent compte d'un partage souvent inégal du
. ._Courant entre les pdles : 2 pdies en paralldle ; K =~ 1,6 3 pdles en parallele : K= 2,25 4 poles en paraliéle : K= 2.8
EmDIO! en Courant et puissance d’emplol (température ambiante = B5OC) _
Catégorie ACS Taille LC1- LC1- LCY- LET- LCT- LG~ LOI- L1 1Lea- LCi- LC1- LEi- LCY- LCT- LC1- LGt~
des DOS D12 D17 D25 D32 D40 D5C DB3 D8O FF4 FG4 FH4 FJU$ FK4 FL4 FX4
contacteurs AB5 ABS AB5 AB5 ASS
U<440vV
Courant d’emploi AC3 9 12 16 25 32 40 50 63 80 115 185 265 400 500 630 780
jusqu'a enA
Puissance 220V 22 3 4 55 75 11 18 185 22 30 && 75 110 147 200 290
nominale _
d'empioi P 380V 4 85 75 11 15 185 22 30 &7 55 o0 182 200 250 335 400
en kW
{Puissances 415V 4 55 ¢ 11 15 22 25 37 45 59 100 140 720 980 475 426
normalisées i
des moteurs) 440V 4 55 8 11 356 29 30 37 45 59 100 140 250 2985 400 425
800V §8 75 10 15 185 22 30 37 5B 75 110 180 257 355 400 450
660V 55 75 75 15 185 30 33 47 45 ©0 139 563 336 400 450 478
1000V -~ - - - - - - - - 65 100 147 185 355 450 450
Fréquences maximales de manceuwras (en fonction de la puissance d'emploi et du facteur de marche) (© < B5°C)
Facteur Puissance LCi- LC1- LC1- [€1- LCI- LCI- LOI- LG~ LCi- LCI- LC1- LCT- LCY- LCT- LET- LES-
de d'emplol D08 Di2 D17 D25 D32 D40 D50 D63 D80 FF4 FG4 FH4 FJ4 FX4 FlL4 FX4
marche A5 ABS AG5 AB5 AG5 B
= 85% P 1200 1200 1200 1200 1000 1060 1000 1000 750 750 780 750 500 500 500 500
=85% 08P 3000 3000 2500 2500 2500 2500 2500 2500 2000 2000 2000 5000 1200 1200 1200 1200
B ~25% P 1800 1800 1800 18001200120012@0 1200 ?2001200 1200 1200 1200 1200 1200 800
EleOi en Courant coupé maximal en fonction du service (limite thermique, température ambiante = 55°C)

Man./heure *

LG1= LC1- LCI-LCT- LCT- LC1~ LCT- LCi- LC1- LC1- LCI- LCi- LEY- Let- LC1- LCt-

et Facteur D09 D12 D17 D25 D32 D40 D50 D63 D8O FF4 FG4 FH4 FJ4 FK4 FL4 FX4

de marche ABS AB5 A85 A65 ASs5

de 150et15% A 30 40 45 75 B0 110 140 160 200 280 380 560 760 1100 1460 1600

a4 _300et10% -

de 150et20% A 27 36 40 67 70 98 120 148 170 250 350 500 700 650 1950 1400

a_ 600et10%

de 150et30% A 24 30 35 56 60 80 100 133 145 B1E 300 400 600 TR0 950 1100

& 1200 et 10%

de 150e155% A 19 24 30 45 B0 62 60 110 120 170 240 330 450 BO0 T30 E30

2 24008110% (

ds 180 ALS 21 25 40 45 83 70 §0 100 125 170 230 350 500 660 710
B0
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Puissance d'emploi en kW - 50 Hz en catégorie AC3
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FACTEURS DE CORRECTION

K4 : Influence du mode de pose

Ko : Influence de la nature du sol

Cas d’installation K4 Nature du sol K6

Pose sous fourreaux, conduits ou 0,80 . .

profilés Terrain trés humide 1,21

Autres cas 1 Terrain humide 1,13
Terrain normal 1,05
Terrain sec 1
Terrain trés sec 0,86

K5 : Influence mutuelle des circuits cote a cite

Disposition | Facteur de correction K5

des cables | nombre de circuits ou de cables multiconducteurs

jointifs

2 3 4 5 6 7 8 9 12 |16 |20
Enterrés 1,0010,800,76 | 0,65 10,60 0,5710,5410,5210,50,0,45|0,41 0,38

K7 : Influence de la température du sol différente de 20°C.

Température du sol °C.,

Isolation

Polychlorure de Vinyle (PVC)

Polyéthylene réticulé (PR)
¢thylene propyléne (EPR)

10 1,10 1,07
15 1,05 1,04
20 1,00 1,00
23 0,95 0,96
30 0,89 0,93
35 0,84 0,89
40 0,77 0,853
45 0,71 0,80
50 0,63 0,76
55 0,55 0,71
60 0,45 0,65
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DETERMINATION DE LA CHUTE DE TENSION

calcul par les formules

Le tableau ci-aprés donne les formules

usuelles qui permettent de calculer fa chute

de tension dans un circuit donné par km de

longuevr.

Si: .

18 : courant d'emploi en ampére

L 1 longueur du cable en km b

R : résistance linéaire d'un conducteur en

Q/km

R = .22.5 Q.mm’km
S (section en mm?)

36.6 Q.mm¥km

R e dea UL pour Paluminium
S (section en mm?)p

pour ie cuivre

Note ; R esl négligeable au dela d'une section de 500 mm',

X :réactance linéique d'un conducteur en
km ; X est négligeable pour fes cables de
section inférieure & 50 mme, En l'absence
d'autre indication on prendra X = 0,08 Qkm
¢ : déphasage du courant sur ia tension dans
le circuit considéré ; généralement :
& eclairage : Cos ¢ =1
= force motrice :

.en démarrage : cos ¢ = 0,35

en service normal : ¢os ¢ = 0,5

Un : tension nominale entre phases.
Vn ! tension nominale entre phase &t neutre.
Pour les canalisations préfabriquées, la
résistance R et la réactance X sont indiquées
par le constructeur.

circuit chute de tension
en voit en%

monophasé : deux phases AU =2 IBL(R cos ¢ + X sin ¢} 100 AU
Un

monophasé : phase et neutre AU =218 L(R cos ¢ + X sir ¢) 100 al
Vn

triphasé équilibré : trois phases AU = V3 1B L{R cos ¢ + X sin g) 100 AU

(avec ou sans neutre) un’

tableau

*formules de caicul de la chute de {ension

tableau simplifié

Plus simplement, le tableau 2% gi-apres
donne, avec une bonne approximation, la
chute de tension par km de cable pour un
courant de 1A en fonction :

= du type d'utilisation : force motrice avec
cos ¢ voisin de 0.8 ou éclairage avec cos ¢
voisinde 1 ;

E du type de cable monophasé ou triphasé.
La chute de tension dans un circuit s'écrit
alors : :

AU {valis) = Kx s x L

K : donné par le tableau ,

[8 : courant d'emploi en ampéres,

L s longuaur du cable €6 km.

La colonne “force motrice cos w = 0,35" du
tableau " 2% permet si nécessaire de faire
un caleul de la chute de tension lors d'un
demarrage dg moteur (voir exemple 1 ¢i-
apres).

section en mm?

circult monophasé

circuit triphasé équilibré

force motrice éclairage force motrice - éclairage
service normal démarrage service normal démarrage
Cu Alu cos ¢ =08 " cosp=0,35 cos ¢ =1 cos o =08 cos o= 0,35 cos ¢ =1
1,5 24 10.6 30 20 9,4 25 )
2° 144 6 1§ - 12 i 13
i ai 43 1y I 26 . 95
8 10 8,1 2,9 7.5 53 25 . 8,2
10 16 Syl 1.7 4,5 3.2 1.5 3,6
16 25 2,36 1,15 2.8 2,05 1 2.4
25 35 1.5 0,75 1.8 1,3 0,65 1.5
35 50 1,15 0,6 1,29 1 0,52 . 14
50 70 0.86 0,47 0.95 0,75 - 0,41 0,77 o
70 120 0,64 0,37 0.64 0,56 0,32 0,55 s
85 150 0,48 0,30 0.47 0,42 0,26 0.4 o
120 185 0,39 0,26 0,37 0,34 0,23 0,31
150 240 0,33 0,24 0.30 0.29 0,21 027
185 300 0.2 0,22 0.24 i 0,25 0.19 0,2 o
240 400 0.24 0,2 0,1¢ 0,21 017 0,16 o
300 500 0.21 019 0.15 .18 0,16 0,13

tableau Q_Q, : chute de tension AU en volts / ampére et / km dans un circuit
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Secmon corresponda'}t au courant aarmssxble (en amperes) dans les

banahbatlom enter

f(,k,S, 3

- Section des 2 Isolant et nombre de conductcurs chargés ‘
conducteurs, (mm”)
PG [ BVEI L] PR PR2
Cuivre
1,5 26 32 31 37
2,5 34 42 41 48
4 44 54 53 £3
6 56 ‘67 66 80
10 74 90 87 104
16 96 116 113 136
25 123 148 - 144 173
35 147 178 174 208
50 174 211 206 247
70 216 261 254 304
. a5 256 308 301 360
120 2580 351 343 410
150 328 397 387 463
185 367 445 434 . 518
Aiummmm ) .
1ot 57 68 67 84
16 T4 . TBY A 104
TE E "I T 133
35 114 137 134~ 160
50 134 TI6T 160 188
30 187 _ 200 197 233
95 167 237 234 275
e felon 224 Szan 266 314
S EER 254 304 = 300 359
185 285 .. 343 337 308
T 240 328 386 388 458
g ESIDCEE V<Y R 371 447 {440 [ 530 ‘
Lorsquc les cables enterrés sont poscs dans x':s fo €aix, un facteux de reducnon
{de 0,8 esta apnhquer auk valeurs du tablea ' G : 4
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